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72
73
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76

77
78

Predmet zakazky:

Nazov zakazky: ,,Digitalizacia vozového parku 180 vozidiel + Systém planovania zvozu +

Systém elektronickej evidencie a potvrdzovania vysypov*

Druh zakazky:

Sluzba

Na dodanie predmetu zakazky bude s vitaznym uchadzatom uzavretd Ramcova

zmluva.
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79 Interna analyza:
80

81  0Od zavedenia digitalizacie vozidiel a systému planovania sa oCakava systém ktory umozni efektivne
82 planovat za pouZitia modernych nastrojov na zber a vyhodnotenie Gdajov. RieSenie sa delina 2
83  hlavné Casti

84  a.Hardware — zariadenia ktoré budu instalované na zvozovu techniku a budu sldzit na zber idajov
85 z vozidla a ich odoslanie do centrdlneho systému na spracovanie. Ciefom OLO je zber udajov

86  zvozidiel, od doddvatela vyZaduje dodanie zariadeni a ich prevadzku formou sluzby laaS tzn.

87  dodavatel rieSenia prevadzkuje zariadenia za u¢elom zabezpecenia zberu Udajov z vozidiel

88  azozbierané udaje odosiela do Systému pre dalSie spracovanie.

89 b. Systém — softvérova platforma ktora bude slUzit na zber Gdajov z vozidiel a inych Gdajov ktoré

90  maju vplyv na vyhodnotenie a planovanie a optimalizaciu zvozovej ¢innosti. Tento systém je tiez

91  jednym zo 4 vstupov potrebnych na dosiahnutie elektronickej STASky. V rdmci pripravovanej zmeny
92 systému na Pay as You Throw je tento systém klucovy pre vytvorenie jednoznacénej evidencie

93 potvrdenia vysypov na zaklade ktorej bude mozné Gctovat poplatky.

94
95 Ciele rieSenia su:

96  Z pohladu vedenia spolo¢nosti

97 - zvysSenie efektivity zvozovej ¢innosti

98 - znizenie ndkladov na prevadzku vozového parku

9 - moznost cieleného planovania Udrzby na ziklade skutoéného vytazenia vozidiel
100 - plnenie stanovenych cielov akcionara
101 - datové vstupy pre Bl a riadenie

102  Z pohladu riadenia pracovnikov a procesov

103 - okamyzity pristup k relevantnym udajom

104 - dlhodoby zber a spracovanie Udajov pre planovanie

105 - KPIs pre hodnotenie vodi¢ov

106 - sledovanie spotreby PHM vozidiel

107 - volba spravnej techniky (CNG/Diesel) podla spotreby na konkrétnom Useku/Rajéne
108 - porovnanie tankovani — ¢erpacia stanica a nadrz na vozidle

109 - zamedzenie unikom PHL

110 - digitalizacia knihy jazd

111 - synchronizacia dat so systémami OLO

112 - zjednodusenie vystupov

113  Z pohladu préce so systémom

114 - spracovanie Udajov o obsluhe nadob na jednom mieste
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115

116

117

118

spracovanie Udajov z vozidiel na jednom mieste

spracovanie planu zvozovej ¢innosti na jednom mieste

Pake 5 of 41



119 0.0 Popisriesenia:

120
121
122
123

124
125
126

Infrastruktura ako SluZba a Platforma ako Sluzba.

0.1  Logicka schéma riesenia

Obstaravatel ocakava dodanie komplexného rieSenia v kombinovanom reZime laaS — PaaS tzn.

Schéma neobsahuje kompletny vypis vsetkych vstupov ktoré su rozpisané v technickej specifikdcii.
Uplny vypis vstupov je obsiahnuty v bode 4.0 a dalej tohto dokumentu.

3rd Party Data

Noris

oLo

Hemak
ArcGis Protank Autmatic eSTAS Ron
Scale

Passport &
Delivery App

Stand
approval &
Quality
control App

MS365
MS Samsung
Sharepoint MS Power BI Android
: Tablet

Systém

udrzby Chainway
vozového UCRELER RFID

parku

"Waze"
Traffic data

Meteo Data

Magistrat

Elektronicka

Evidencia

——
Contracts Inventory &
Passport
Orders GPS
Plans CANBUS DATA
Change &
Bins Lifecycle Log
Stands

127
128

Platroma

Devices

REID Scan Work / usage log
Driver Login m

I<—>I Planovanie I
P . Vehicle
Monitoring Unit
LTE Data transfer

consumption

Plan evaluation

Automated plan

5 KPI measurement
creation

Manual plan

! Plan optimization
creation

Delivery Exchange
Takeaway Plan

Bulk Waste Plan
Taxi Plan
Test Plan

Freestyle Plan
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155

0.2  Logicka schéma interakcie modulov

0.3  Platforma
Vseobecny popis:

Platforma bude postavena na modularnom systéme . Data z jednotlivych modulov popisanych v
tomto dokumente budu spracované s vyuZitim principov technoldgii big data, umelej

inteligencie, machine learning, Business Inteligence, Data modeling, Data lake, VyuZitie cloud
technoldgii AWS, Data Bricks, MS Power Bl ( verejny obstaravatel uvadza v tomto odseku technoldgie
prikladmo, pre verejného obstardvatela nie je rozhodujlce, akou konkrétnou technolégiou
poskytovatel zabezpeci funkcionalitu platformy).

VSeobecné poziadavky na sluzby na PaasS:

= Zabezpecenie prvotného nastavenie a zaskolenia systému.

=  Moznost exportu nameranych a spracovanych udajov zo vSetkych popisanych modulov
a podmodulov vo formatoch XLS, CSV, alebo PDF.

= Platforma obsahuje centrdlnu databazu (big data) ktora je pristupna vsetkym jednotlivym
modulom, kaZzdy z modulov v spracovava vlastné udaje a jednotlivé moduly mozu nezavisle
od seba spracovavat Udaje z centralnej databazy.

Vramci PaaS pozZaduje objednavatel od poskytovatela definovanie uzivatelskych pristupov do
programu.

V ramci platformy pozZaduje objedndvatel vytvaranie nasledujucich druhov pristupovych opravneni
e  Rola Administrator
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156 - rola umozni vytvaranie uzivatelov a pridelenie opravneni

157 - moznost priradovania opravneni pre jednotlivych uZivatelov na pouzivanie kazdej
158 funkcionality platformy a jednotlivych modulov nezavisle
159 - mozZnost vytvarania a editovania uZivatelskych skupin podla jednotlivych
160 organizac¢nych Utvarov (vsetci uzivatelia v skupine budd mat rovnaké opravnenia)
161
162 e Rola Super UZivatel
163 - rola umozni pristup ku kazdej funkcii a kompletnud obsluhu systému
164 e Rola UZivatel
165 - rola umozni vytvdranie a prezeranie reportov a Statistik
166 e  Planovac
167 e Vodi¢
168 e  Majster
169 e  Posadka dodaj-odber-passport
170
171  Priklad pristupov k funkcionalite na oddeleniach Obstardvatela
172
Oddelenie Hlavné vyuzité funkcionality
Oddelenie Planovania Evidencia a Planovanie
Majstri Zvozu ZKO a TZ Evidencia a Fleet management
Oddelenie Dopravy Fleet management
Oddelenie VKK Planovanie VKK
Oddelenie Dodaj Odber Planovanie Dodaj Odber, Taxi
Oddelenie Sluzieb Zakaznikom Evidencia, reporty
173

174  0.3.1 Aplikacia pre Obyvatela
175  Aplikacia sltziaca pre prihldsenie obyvatela na zobrazenie aktivnych zmluv, sluzieb, objednavok,
176 Harmonogramu zvozu. Nahldsenie reklamdcii. Objednavku novych sluZieb, Platbu za sluzbu

177  Aplikacia verzie Android a I10S.

178 0.4  PoZiadavky na grafical user interface
179

180 0.4.1 WebGUI

181 Je poZadované aby navrhovany systém obsahoval web grafické rozhranie s responzivnym dizajnom.
182 Rozhranie musi byt intuitivne, prehladné (funkcie dostupné cez ikony v prehladnom menu) a
183 lokalizované v slovenskom jazyku.

184  Verejny obstaravatel pozaduje aby mu uchadzac v rdmci svojej ponuky spristupnil zakladny ndvrh
185 rozhrania. Rozhranie bude hodnotené komisiou zriadenou verejnym obstaravatelom.

186  Graficky vzhlad funkcionality musi byt pripraveny podla dizajn manuéalu OLO

187 Praca s udajmi formou formuldrov a editorov parametrov (podrobne rozpisané v jednotlivych
188  funkcionalitach) pre jednotlivé druhy spracovavanych tdajov podla modulu, funkcionality, typu.
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Sucastou uzivatelského rozhrania musia byt mapové podklady — vo forme vrstiev pre zobrazenie
umiestnenia zbernych miest a adresnych bodov nadob a polohu vozidiel v redlnom case
s maximalnou odchylkou 5m (blizsi popis v bode 0.4.2.)

Musi obsahovat moznost sledovania objektov na réznych typoch mapovych podkladoch (vo forme
vrstiev ) suéastou ktorého preferujeme aj prepnutie do médu Street View.

Sucasne pozadujeme aby niektord z mapovych vrstiev okrem tychto dat obsahovala aj dopravné
vytazenie na trasovych komunikaciach v rozsahu za poslednych max 10-15 min na Gzemi Slovenska.

Dalgie osobitné poZiadavky:

a. Uzivatelské funkcie informacného systému pristupné prostrednictvom zabezpeéeného
webové rozhrania (SSL certifikat).

b. okamzity prehlad v redlnom case (on-line) o polohe vozidiel alebo skupin vozidiel na
mape aj s dodatoénymi informdaciami o vozidle (ECV, typ, €as, poloha, stav tachometra,
rychlost, smer, nadmorskd vysku a stav PHL u nakladnych vozidiel, vstupy pracovnej
¢innosti nadstavieb nakladnych vozidiel) z ktoréhokolvek poditaca pripojeného na
internet (aj v tlacenej forme), alebo pomocou mobilnej aplikacie, s automatickym
obnovovanim pozicie.

c. presné vykreslenie trasy na mape s grafickym oznacenim rychlosti a smeru s vyuzitim
mapovych podkladov (,Google Maps, mapy.cz, pripadne iné)“ so zaplatenim
licenénych poplatkov za ich pouZivanie (cestna siet, satelitny pohlad), zobrazovanie
jednotlivych jazd po usekoch (pre osobné a nakladné vozidld), vratane kompletnej
aktualizacie pocas celej doby vyuzivania monitorovacieho systému v rdmci potrebnej
licencie.

0.4.2 Mapové podklady
=  WEB GUI musi umozZiiovat vyber zobrazenia z mapovych vrstiev Google Maps, Mapy.cz,
Bratislava GIS — Katastralna mapa ...), umiestnenie nadob, zberné miesta, aktudlne poloha
vozidiel.

= Jednotlivé vrstvy musi byt mozné zobrazovat kazdu osobitne a zaroven aj spoloéne s
moznostou nadstavenia opacity pre kazdu vrstvu osobitne na Skéle od 0% (nepriehladné) po
100% (neviditelné).

=V rdmci modulov je potrebna moznost vyhladavania na mapovych podkladoch podla
suvisiacich parametrov (adresa, parcelné cislo, meno vlastnika atd'.)

0.4.3 Modul reporting
Nastroj pre tvorbu reportov. PInd integracia s PowerBl.

Priklady typov reportov:
e  Vystrahy z vozidiel
e Naklady na prevadzku vozidiel
e Vyhodnotenie obsluznosti nadob
e Vyhodnotenie spotreby PHM
e Vyhodnotenie prevadzky Vozidiel
e  Povinne prestavky vozidiel
e  Zobrazenie vaznych listkov a hmotnosti
e  Zvoz odpadu podla
° Obsluhy nadoby
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234 ° Fondu pracovného casu

235 e  Report chybnych dat

236 e Vyulitie vozidiel

237 e Vykaz prace

238 e  Zavady

239 e InSpekcie

240

241  0.4.4 Aplikdcia na tabletoch pre posadky

242 = Zobrazenie planu a trasy na mapovom podklade

243 = Zobrazenie priebehu vykonu trasy na mapovom podklade

244 = Zobrazenie plnenia planu v iselnej podobe,

245 = Navigdcia

246 = Moznost rozkriknutia adresnych bodov pre podrobné informacie

247 = Zobrazenie vystrah a notifikacii

248 = Zobrazenie uloh pre posadku zadanymi majstrom/planovacom

249 = Sutaz medzi posadkami, zobrazenie top 5 vo vykonoch na tablete (naj spotreba, pocet
250 obsluh, cas)

251 = Celkové poradie

252 =  Online informacie od Majstra

253 =  PacMan

254 = Online Data - zbierané z exitujucich online platforiem, vyuZivané posadkou zvozového
255 vozidla v dany den odvozu, na naplanovanej trase, zobrazenie vystrah a odporucani na
256 tablete.

257 o Hustota premavky (historické data, online data)

258 o Predikcia hustoty premavky na zaklade historickych dat

259 o obmedzenia

260 o Pocasie

261 o  Vplyv pocasia na premavku

262
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1.0 Modul Elektronicka evidencia:

Databazovy systém navrhnuty spésobom umoZiujicim spracovanie velkého mnoZstva statickych aj
dynamickych uUdajov z viacerych zdrojov (zdroje su uvedené v odseku Integracie). Systém musi
poskytovat odozvy pri spracovani Gdajov jednak pri vyuZivani dat z elektronickej evidencie ostatnymi
modulmi platformy a jednak pri manualnej praci s datami uzivatelom. Systém musi byt musi byt
automaticky Skdlovatelny s rasticim mnozstvom udajov, bez obmedzenia maximalnej kapacity
elektronickej evidencie.

Udaje budu spracovavané v $trukturovanej relacnej, nestrukttrovanej heterogénnej forme a v ich
kombinaciach.

Evidencia Udajov musi umozriovat prepojenie v rdmci platformy jednotlivych logickych celkov
sposobom aby boli pre hromadné spracovanie a zobrazenie dostupné detailné parametre aj so
suvislostami (parametre rieSenia opisané v ramci tejto Specifikacie). V ramci ¢innosti v zmysle
harmonogramu doddvatel vypracuje datové mapy na zdklade ktorych realizuje prepojenie.

Napr. Nddoba sa nachddza zdroven na Zmluve, Stojisku, Rajone, Odvoznom Mieste atd.

Spracovanie velkého mnoZzstva heterogénnych Udajov sa ocakdva najma v moduloch Planovanie
zvozu a Vyhodnotenie zvozu, kde budu spracovdvané udaje z vozidiel (parametre vozidla, pohyb GPS,
rychlost, spotreba, otacky, teplota motora, teplota exteriér, senzory RFID) Udaje z premavky, sezénne
Udaje, udaje o pocasi, ru¢ne doplnené Udaje z terénu- teda Udaje podrobne rozpisané v rdmci bodu
“Fleet management”.

Zakladnym predpokladom datovej struktury je, Ze parametre entity sa automaticky aplikuju na
mnozinu do ktorej su vioZené.

NiZsie su uvedené evidencné celky alebo funkcionality, ktoré su logicky zoradené, zoskupuju suvisiace
parametre a su databazovo a funkéne previazané (relacie). Musi byt umoznena vizualizacia

a uzivatelskd Uprava parametrov v jednotlivych evidenénych celkoch alebo funkcionalitach.
Jednotlivé celky budi vyuZivat data zo softvérov integrovanych do platformy v zmysle bodu 4. tohto
dokumentu.

Zoznam evidencnych celkov:

1.1 Zmluva

Podpisom zmluvy na oddeleni dani “OMDPaL” Magistrat hl. mesta BA vznikad povinnost na odvoz
odpadu v zmysle VZN.

Evidencny celok obsahuje najma tieto data. Prva evidencia vznika v aplikacii NORIS kde sa
zaeviduje obcan ako zadkaznik s ktorym je podpisana zmluva (pridelené unikatne cislo zmluvy),

k zmluve su zaevidované nasledovné udaje:

e |dentifikdcia zakaznika

e Kontakty na zakaznika

e Parametre zmluvy

Cislo zmluvy

Stav zmluvy

Log Zmien na zmluvach
Platnost zmluvy (Od, Do)

O O O O O

Zdroj zmluvy (Noris, Softip)

Meno a priezvisko zakaznika

o

Typ zadkaznika
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353
354
355
356

357
358

359
360
361
362
363
364

O 0 0O O O O O

o
o

Adresa zakaznika/mestska ¢ast/PSC/

Tel. &islo/email/

Komodita

Logickad nadoba

Typ nadoby

Kapacita nadoby

Priemerna vaha na objem/typ nadoby na kazdy mesiac v roku v danej mestskej
Casti, parametre mozno zadat ru¢ne a automaticky vypocitat na zéklade udajov
z daného zvozu (vaha zvozu / pocet obslizenych nddob pomerovo na jednotlivy
druh)

Interval odvozu

Odvozne miesto

Nadoba (kazdej zmluve méze byt priradenych viac nddob)- Logicka entita ktora je

zalozena na OMDPaL(oddelenie hlavného mesta SR Bratislavy), ktord obsahuje
parametre zmluvy typ nadoby, a intervalu odvozu + parametre fyzickej entity nadoby
e Unikatne identifikacné ¢islo nadoby — spoloéné UID Magistrat + OLO

e stojisko

e odvozne miesto

Zmluvné udaje budu zdielané integrdciou na CRM a ERP systém.

1.2 Objednavka

Evidencia dat z objedndvok vytvorenych zakaznikom cez mobilnu aplikaciu alebo web portal.
Integracia na Softip objednavky.

1.3 Cennik sluzieb

Cennik sluzieb ktoré si mbze zakaznik objednat cez mobilnd aplikaciu alebo web portal. Integracia
na Softip schvaleny cennik sluzieb.

1.4 Doplnkové sluzby

Sluzby ktoré si moze alebo musi zdkaznik doobjednat k svojej zmluve cez objednavku.
Doplnkovou sluzbou mdZe byt napr. Tahanie nadoby, Spristuprfiovanie nadoby, Klti&ova sluzba,

Schody.

Informacie o doplnkovych sluzbach musia byt previazané na konkrétnu nadobu, rozsah
doplnkovych sluZieb zavisi od rozsahu hlavnej frekvencie na nddobe. Systém vypoctom mnoZstva
obsluh spracuje celkovid hodnotu objednavky.

Informdcie su integraciou do Softip prenasané do fakturacie.

1.5Nadoby

Pri prvej evidencii zmluvy vznika tzv. logicka nadoba.

Vznikom zmluvy vznikd v systéme Noris logickd entita a nasledne po preklopeni tdajov vznika

fyzickd nddoba ktord nesie parametre ako RFID, GPS, Adresu stojiska atd....
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365 Sucasne vznikaju v databaze dalsie doleZité udaje.

366 e Rajén (manudlne pridelenie rajénu zodpovednym oddelenim)
367 e Typ odpadu

368 o BRO

369 o Gastro

370 o KBRO

371 o Odpad z ¢istenia ulic

372 o OdpadzoZz

373 o Papier

374 o Plast

375 o Sklo

376 o ZmieSany odpad

377 e Objem nadoby

378 o 0l (vrecia)

379 o 20l

380 o 110l

381 o 120l

382 o 240l

383 o 500l

384 o 700l

385 o 1o00l

386 o 1100l

387 e Stav nddoby (manualne nastavovany stav nadoby)
388 o Budlca

389 o Nova

390 o KDodaniu

391 o Dodana

392 o Aktivna / Sucasna

393 o KOdberu

394 o Odobrana

395 o Minuld

396 o Kvymene

397 o Vymenenid

398 o Pozastavend

399 o Opravend

400 o Cislo nadoby (sériové ¢&islo nadoby)
401 e POvodné Cislo nadoby (historicky parameter)
402 e RFID (ID ¢islo pasportizacie)

403 e UID Mag. OLO - ¢islo zmluvy

404 e (Oddelenie objednavatela(Zodpovedna osoba/oddelenie ku ktorému je prideleny dany
405 zvoz)

406 e Materidl nadoby

407 o Plast

408 o Plech

409 e C(islo stanovista (ID stanoviita)

410 e Nazov stanovista (ID + adresa stanovista)
411 e KU nazov (KU=Koncovy UZivatel)
412 e KU email

413 e KU telefén

414 e KU mesto

415 e KU mestska cast

416 e KU mestsky obvod

417 e KU ulica
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418 e KU cislo popisné

419 e KU Cislo orientacné

420 e KUPSC

421 e Zdakaznik (meno a priezvisko zdkaznika)

422 e Zakaznik — adresa (adresa zakaznika)

423 e Kdéd nadoby

424 o 10 (110l Zmiesany komunalny odpad)

425 o 101 (5000l Polo podzemny kontajner na papier)

426 o 102 (2500I Kontajner na sklo)

427 o 105 (5000l Polo podzemny kontajner na plasty)

428 o 17 (120l Zmesovy komunalny odpad)

429 o 18(240l Zmesovy komunalny odpad)

430 o 20(1100l Zmesovy komunalny odpad)

431 o 201 (500!l Kompostér)

432 o 202 (700l Kompostér)

433 o 203 (1000l Kompostér)

434 o 204 (120l Biologicky rozlozitelny odpad)

435 o 205 (240l Biologicky rozlozitelny odpad)

436 o 25(5000I Polo podzemny kontajner na zmesovy komunalny odpad)
437 o 3000 (3000l Polo podzemny kontajner na zmesovy komunalny odpad)
438 o 3001 (3000l Polo podzemny kontajner na papier)

439 o 3002 (3000l Polo podzemny kontajner na sklo)

440 o 3005 (3000l Polo podzemny kontajner na plasty)

441 o 31(120l na odpad zo zdravotnickeho zariadenia a infekény odpad)
442 o 32 (240l na odpad zo zdravotnickeho zariadenia a infekény odpad)
443 o 33(1100I na odpad zo zdravotnickeho zariadenia a infekény odpad)
444 o 5000 (5000l Polo podzemny kontajner na zmesovy komundlny odpad)
445 o 5001 (5000l Polo podzemny kontajner na papier)

446 o 5005 (5000l Polo podzemny kontajner na plasty)

447 o 51(120I papier)

448 o 52(120l sklo)

449 o 55(120I plasty)

450 o 61 (240l papier)

451 o 62 (240l sklo)

452 o 65 (240l plasty)

453 o 71(1100I papier)

454 o 72(1100l sklo)

455 o 75(1100l plasty)

456 o 82(1200l-zvon sklo)

457 o 92 (1800I-zvon sklo)

458 o V51 (vrecia papier)

459 o V55 (vrecia plasty)

460 e Druhy ceny (Rodinny dom, Podnik, Fakturaéné, Byt, Zberné Hniezdo, Skola, Majitel,
461 Zastavka MHD)

462 e Pocet nadob (vidy 1)

463 e Platnost od (Datum)

464 e Platnost do (Datum)

465 e Frekvencia obsluhy — Poziadavka zakaznika na pocet obsluh za jednotku ¢asu (1x/tyzden,
466 1x/4 tyzdne atd" )

467 e Termin obsluhy — nastroj na zapis poziadavky na frekvenciu, (T = TyZdne, 103[24,24] =
468 Rajoén 103 odvoz Utorok a Stvrtok)

469 o T1

470 o T2
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471
472
473
474
475
476
477
478
479
480
481
482
483
484

485
486
487
488
489
490
491
492
493

494
495
496
497
498
499
500
501
502
503
504
505
506
507
508
509
510
511
512
513
514
515
516
517
518
519

o T3

o T4
e Pozndmka pre vodicov
e Popis miesta
e Vytvoril (meno zamestnanca ktory vytvoril zaznam)
e Vytvorené (datumova a ¢asové peciatka)
e Upravil (meno zamestnanca ktory upravil zdznam)
e Upravené (datumova a ¢asové peciatka)

Je pozadované aby data z aplikacie Noris boli synchronizované do centralnej databazy cez
integra¢né API. Nadoby prevzaté z Noris musia byt automatickym systémom planovania
navrhnuté na zaradenie do konkrétnych rajénov, zvozov a na stojiska. Navrh bude pracovnikom
OLO skontrolovany, upraveny a vloZzeny do databazy.

1.6 Elektronicka dodajka

Tento objekt je konsolidovanym sumarom zaznamov zo systému NORIS, ktory obsahuje data pre
pozadovany ukon (napr. dodaj, odber, vymena nddoby). Interpretuje sa to ako elektronicka
Ziadost o sluzbu.

Tento objekt prepaja logicku a fyzicki nadobu.

V ramci dodajky su okrem parametrov nadoby evidované aj GPS suradnice miesta dodania,
fotograficka dokumentdcia nadoby, miesta dodania, stojiska a odvozného miesta.

Aktivity spojené s tymto modulom si vyzaduju desktopové/webové a mobilné rozhranie.

1.7 Stojisko/Stanoviste

Za stojisko povazujeme fyzicku lokalitu na ktorej je umiestnena nadoba v zmysle VZN BA 6/2020
e Adresa
e GPS
e Plus Codes
e upravuje len planovaci modul
e prepojenie na systém-aplikaciu preberania stojisk (*)
o parametre ako v systéme preberania (rozmer a kapacita stojiska, metre schody
kldée priechodnost osvetlenie BOZP spoplatnene sluzby)
o parameter pre hydraulickd ruku
o moznost budicej prerabky na PPK
e sprdvcovia k stojisku

Je potrebné tiez zadefinovat Docasné spolo¢né stanoviste (DSS): bod ktory urcilo OLO/MAG kam
maju zékaznici v ¢ase odvozu spristupnit nadoby. Ak zakaznik v danom ¢ase nespristupnil nadoby
odvoz nebude vykonany.

Jedno spolocné stanoviste méZe mat viacero priradenych adries napr. Stanoviste Sadovd 1 =
Sadovd 1 + Vajnorska 29 27 31 + Mestskd 2 4 6 + Tehelnd 1

(*) Je poZadované aby vytvorenie integrdcie na Aplikdciu na preberanie stanovist. Aplikdcia bude
pristupovat do centrdlnej databdzy pre ucely prdce s udajmi alebo pre ich doplnenie. Aplikdcia
ktord sluzi na preberanie novovzniknutych alebo neprebratych stanovist formou schvalovacieho
procesu na prebratie daného stanovista. Zmeny a upravy musia byt ukladané do centrdlnej
databadzy.
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521
522
523
524
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527
528
529
530
531
532
533
534
535
536
537
538
539
540
541
542
543

544
545
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550
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553
554

555

556
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567
568
569
570

1.8 0dvozné miesto

Za odvozné miesto povazujeme fyzicku lokalitu dostupnu pre vozidlo odvozu odpadu na ktorom
je vykonané vysypanie nadoby.

e Evidované udaje:

e Adresa

e GPS

e Plus Codes

e Dostupnost pre zvozovu techniku
o Stupanie

o Sirka komunikécie

o Spevnena/Nespevnend vozovka

o Prejazdova vyska

o Sezdnne parametre

o Vhodné pre typ vozidla

Casové parametre/obmedzenia

o Nemocnica

o Skola

e Obmedzeniav prejazde

e Obmedzenia v hluku (napr. sklo)

e Vystraha od vodi¢ov o do¢asnom probléme
o Rozkopdvka
o Zosuv pody

1.9 AKU Adresa koncového uzivatela
Subor jedného alebo viacerych vchodov bytovych domov ktorym prislicha dana zberna nadoba.
Z pravidla sa oznacuju ¢islom prvého a posledného vchodu. Napr. Stavbarska 1-7 (Vchody 1,3,5,7)
Pre jedno AKU je vidy jeden spravca nehnutelnosti.
V pripade ak sa obyvatelia dohodnu na stanovisti méze byt viac AKU.
Pri niektorych typoch nehnutelnosti moze nastat stav Ze jedno AKU ma priradenych viacero
stanovist.
Udaj AKU je vyuzivany pri kontakte zdkaznickeho oddelenia OLO a spravcov. Ide o jednoznaény
udaj urcujuci lokalitu v ratane suvislosti potrebnych pre rieSenie nezhodnych stavov alebo
objednavok na novy produkt.

1.10 Pracovnik

e Konkrétna osoba — Osobné ¢islo
e Pracovné zaradenie (Vodi¢, Zavoznik, Zaskakujuci pracovnik)
e Parametre osoby
e Fond casu dovolenka, PN
e Parametre maximalneho fyzického zatazenia (systém automaticky zapocitava a sleduje
pocet obsluh a celkové zatazenie na osobu a zobrazuje upozornenie o prekroceni)
o Vek = maximalne mozZné zataZenie
o Vaha bremena jednorazova
o Vaha bremena celodenné zataZenie (pocitadlo)
o Odjazdené km
o Meranie ¢asu - DodrZanie bezpec¢nostnej prestavky
e Mesacné vyhodnotenie meranych hodnét pracovnika za ucelom spravneho zaradenia
pracovnika.
o Vyssivek umiestnenie na menej zatazenu poziciu
o Zdravotny stav/uraz umiestnenie na menej zatazenu poziciu
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o Meranie pre pripad Urazu za Géelom vykazu BOZP Ze nedoslo k pretazeniu

e Znalost rajénov alebo mestskej ¢asti (uréené vahou 1.0)
o na zaciatku ruéne vyplnené, ¢asom systém rozpoznava znalost oblasti podla jej typu
(Staré mesto zlozité, Vajnory jednoduché) a pocétu zvozov absolvovanych v oblasti
v nepretrzitom slede.

1.11 Posadka

Vypocet vykonnej kapacity posadky vyskladanim z pracovnikov a vozidla vykonany v module
Planovanie na zdklade evidovanych parametrov.

Obsahuje
e Pocet pracovnikov (Vodic + 1,2 alebo 3 zavoznici)
e parametre poskladane z viacerych pracovnikov
e persondlne zlozenie (pocet ¢lenov, skutocna dochadzka z vozidla)
e fond ¢asu k dispozicii ( vytaZzenie, prestavka, obed)
e parametre vozidla
e pridelend na konkrétny zvoz

1.12 Rajoén
Tento modul je suhrnom geolokacnych a funkénych poZiadaviek na zvoz. Je vysledkom
planovacich aktivit.

Oblast alebo subor oblasti obsahujica naplanované zvozy konkrétnych posadok, odvozné miesta,
stojiskd, nadoby a ich vsetky parametre a limity.

Planovanie rajénu ako celku na zaklade vstupov.

Vyhodnotenie maximalnej vzdialenosti medzi 2 odvoznymi miestami (aby nedoslo k tomu Ze
posadka ide zviezt zopar nadob na opacnu stranu mesta).

V ramci planovania Rajénov zobrazit suvislosti a hranice 2 susediacich rajonov (1 ulica, 4 pruhy,
2x2). Ulica s oddelenym stranovym zvozom, alebo ulica so zlicenym stranovym zvozom.

1.13 Vozidlo
e Klicové FMS data
e Rozmery vozidla
e Nadstavba
o podla typu nadoby (napr. hdk, hreben, hydraulicka ruka)
o rychlost vysypu
e Hmotnost

e Kapacita

o Litre

o Tony

o podla typu nadoby
e Nosnost

e Prejazdnost (Sirka vozidla, svetla vyska)

e Historické vykonnostné parametre a spotreba konkrétneho kusu vozidla

e akcieschopnost vozidla na zadklade dostupnosti uré¢enej zo systému Gdrzby vozového
parku

1.14 Harmonogram odvozu
Tento module obsahuje dynamicky algoritmus (RRULE) s nasledovnym suborom vstupnych
poZiadaviek:
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621 e Zmluvné parametre: interval, lokalita

622 e Nadoby

623 e Stojiska

624 e Odvozné miesta

625 Vystupov algoritmu je kalendar zvozu pre zdkaznika a pre zvoz

626 1.15 Zvoz

627 Konkrétny vykon obsluhy siboru nadob tak aby doslo k najoptimalnejSiemu zabezpeceniu
628 zvozovej Cinnosti a vyuZitiu dostupnych zdrojov.

629

630 Systém automaticky vyhodnoti vstupné priradené parametre a navrhne odporucania zmien.
631 Spracovanie planu zvozu s 10% rezervou tak aby pripadné zmeny poctov obslih v danom zvoze
632 nepresiahlo pripustné parametre. Presiahnutie kapacity zobrazenie odporucéania na zmenu
633 ZVozu.

634 Nastroj ktory pracovnikovi umozni zobrazit denné zmeny (dodaj a odbery) nadob na zvozoch.
635

636 Meranie ¢asu obsluhy (kompletnej, pristavenie vozidla, patkovanie, zabrzdenie/odbrzdenie
637 nadob 1100I, ¢as prejazdu medzi stanovistami, vynasanie zanasanie nadoby, otvaranie,

638 zatvaranie atd.) potrebnej na obsluhy danej nadoby. Parametre automaticky rozpoznané
639 systémom na zaklade historickych Gdajov pre danu oblast, konkrétne miesto a kombinaciu
640 parametrov zmluvy. Kolko nddob akého druhu a danej komodity sa zmesti do daného typu
641 vozidla v jednom pracovnom dni.

642

643 Plan zvozu zoskupuje

644 . nadoby

645 ° stojiska

646 ° odvozné miesta

647 . harmonogram odvozu

648 ° posadku

649 . vozidlo

650 . Offline data

651 ° Online data

652

653 1.16 Plan zvozu

654 Plan zvozu vytvoreny z v 2.0 Module Planovanie zvozu preneseny do Modulu 3.0 Elektronicka
655 Evidencia — Zvoz v ktorom sluzi ako staticky podklad pre vykon zvozu a z ktorého sa prenasa do
656 Tabletov vo vozidlach. V tomto plane je moiné na zéklade niZSie uvedenej kategorizacie

657 zobrazovat a upravovat zvozy. TaktieZ sa vyZaduje funkcionalita kontroly vytvorenych planov
658 a ich korektného nahrania na tablety.

659 . Staticky — dlhodoby, kapacitny s rezervou

660 . Dynamicky — kaZzdodenny plan na zaklade aktualizovanych vstupov (objednavky,
661 reklamdacie, ndhradny odvoz [vozidlo rdano blokovalo odvozné miesto])

662 ° Ad Hoc — individualne ulohy pre posadku (extra zvoz, docistenie, preverenie miesta
663 ...), Majster ma moznost zadat Ulohu posadke a ta sa nasledne zobrazi na Tablete.

664

665 Typ zvozu podla druhu nadoby

666 e Nadoby

667 e Zvony

668 e PPK

669 e VKK

Pake 18 of 41



670
671
672
673
674
675
676
677
678
679
680
681
682

683
684
685
686
687

688
689
690
691
692
693
694
695
696
697
698
699
700
701
702
703

704

1.17

Modul zabezpecuje evidenciu skladu nddob, prijem a vydaj zo skladu

Modul bude prepojeny na Pasportizacnu aplikaciu a skladové pohyby budu automaticky

o Pravidelny
o) Nepravidelny (jednorazové objednavky)

Typ zvozu podla smeny

. skory ranny
. do obedny
. po obedny

Typ zvozu podla planu

. pravidelny
. mimoriadny (plateny/neplateny)
Typ ulohy
e /voz

e Dodaj/Odber/Vymena
e Rozvoz vriec
e Docistovanie stojisk

Modul Skladovy systém nadob

sklad novych

sklad pouzitych

sklad udrzby

sklad vyradenych nadob

spracovavané na zaklade dodania, odberu, vymeny.
Pracovnik skladu zabezpecuje kontrolu stavu skladovych zasob, obstaranie a naskladnenie novych

nadob, oznacenie novych nddob RFID Stitkom, evidenciu oznadenych nadob v systéme.

Umoznuje sledovanie celého Zivotného cyklu zbernej nadoby:

Prijem novej nadoby, datum, vyrobca, doddvatel, typ nadoby, materidl nadoby

Udrzba nadoby — servis, nahradné diely, typ poskodenia nadoby, €istenie, dezinfekcia

Time stamp pohybov nadoby sklady, zdkaznik
Pocty obsluh na nadobe
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1.18 Inventarizacia a Pasportizacia

Funkcionalita v rdmci evidencie ktora integruje pasportizaénu aplikaciu s databazou. Uéelom je
inventura nadob a stojisk v teréne. Ich dohladanie, jednoznacna identifikacia, oznacenie RFID tagom
a rieSenie pripadnych nezrovnalosti zistenych v teréne. Nezrovnalosti su rieSené na zaklade hlaseni
cez aplikaciu ruéne sucinnostou pracovnikov odd. planovania, zakazky a majstrov. Riesenie je
zapracované na prislusni nadobu alebo stojisko najcastejSie potrebnou zmenou ich parametrov.

Od platformy sa vyzaduje integrdcia na aplikaciu a vizualizacia zistenych Udajov z aplikacie.
Procesnd mapa nizsie popisuje cely proces pasportizacie a inventarizacie.

i8]

1.19 Tlac¢ nalepiek

Funkcionalita umozZiujuca tla¢ formatovanych technickych a informacénych nalepiek. Potrebnd

moznost vytvarat a upravovat tlacovu zostavu a parametre. Tla¢ musi byt individualna aj hromadna
na zaklade selekcie parametrov.

Priklad vizualizdacie ndlepiek, dizajn bude zmeneny pri implementdcii.

999
Zakaznik:
Fyzicka osoba Zakaznik:
Chrastova 1836/5, Bratislava, 83101 d "
oprava, a.s., Fajnorovo
nabr. 2, Bratislava, 81102
Pre:
Jeséniova 6 Pre: .
Fajnorovo nabreZie
Cislo stanoviste:
438 Cislo zbernej nadoby:
210222
Cislo stanovista:
132
Pondelok Utorok Streda Stvrtok Piatok Sobota

NP NP

N = Nepamy tjzden P = Phmy tyzden

Plainost od 01.04.2022 TYP Gapatiu: Skio

Najnovsie informacie najdete na: www olo sk/kbre

1.20 Zmenovy a lifecycle log

Funkcionalita automatického vytvarania logu zmien na Udajoch umoziiujica sledovanie dlhodobého
vyvoju zmien, sledovanie Zivotnosti nadob podla parametrov komodity, rajénu, vozidiel, posadok.
Sledovanie kvality nadob evidenciou Zavad a udrzby na nadobach.
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2.0 Modul Fleet Management

Modul zastresuje funkcionalitu zberu Udajov z vozidiel cez prevadzku monitorovacich jednotiek
formou laaS instalovanych na vozidlach, dodanie a prevadzku monitorovacich jednotiek a
poskytnutie sluzieb GPS monitorovania polohy vozidiel obstaravatela, merania spotreby vozidiel a
inych prevadzkovych veli¢in, vytvaranie elektronickej knihy jazd a reportov.

Vseobecny popis parametrov sluzby pre modul €. 1:

1) Prevadzkovanie monitorovacich jednotiek a meranie spotreby vo vozidlach.

Sluzba zahrna:

g.

dodanie monitorovacich jednotiek pre nakladné a osobné vozidl3, ,

Uchadzac predlozi Technicky list ponikanej monitorovacej jednotky

dodanie kapacitnych sond za i¢elom merania hladiny paliva v nadrii

Uchadzac predlozi Technicky list ponukanej kapacitnej sondy

inStalaciu monitorovacich jednotiek do vozidiel v sidle obstaravatela podla schvaleného
harmonogramu ktory bude prilohou zmluvy,

napojenie monitorovacich jednotiek na CAN BUS alebo FMS (podla technickych moznosti
vozidla)

inStalaciu kapacitnych sond do palivovych nddrzi na zariadeniach podla Specifikacie -
On-line zber a prenos snimanych udajov popisanych v bode 2 (v ratane zabezpecenia
GSM pripojenia na mobilného operatora — sucastou ceny zakazky je zabezpedenie SIM
kariet a mobilnej datovej sluzby, a kompletna sprava SIM kariet )

Bez obsluzné automatické spracovanie dat nacitanych z monitorovacej jednotky do
databazy.

udrzbu a opravy monitorovacich jednotiek pre zabezpecenie 100% dostupnosti udajov,

2) Zabezpecenie zberu a prenosu prevadzkového stavu a udajov z vozidiel do Platformy

a Modulu.

Sluzba zahrna:

a.

Zber udajov pre definovany pocet monitorovacich jednotiek vo vozidlach,
zabezpedenia GSM/GPRS datovych prenosov;

Pripojenie Modulu a zabezpecenie prenosu vybranych Udajov do ostatnych modulov
Platformy a internych systémov obstaravatela (ERP, Riadenie zvozu, Bl)

pre osobné vozidla import tankovani z tankovacich kariet a automaticka verifikacia
spravnosti tankovacich udajov pre vsetky vozidla, pre nakladné vozidla import tankovani
cez integraciu na Cerpacie palivové stojany (bod 4.0)

Zobrazenie a administracia udajov prostrednictvom webového, SW alebo aplikacného

rozhrania:

i. administracia pre vSetky vozidl3, pre ktoré je poskytovana sluzba: editacia
vozidiel, vytvaranie skupin a podskupin vozidiel a vodiov, vytvaranie a sprava
vozidiel, tankovacich kariet, nazvov a okruhov vlastnych lokalit — polygénov
(hlasenie vstupov/vystupov z lokalit a notifikacie pri opusteni lokality a
prejazdovej rychlosti), pouZivatelov, moznost doplifiat a upravovat tdaje o
jednotlivych jazdach (tankovanie, stav tachometra, kalibracia)

ii. Evidencia vozidiel
1. ECV
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772 2. Znacka

773 3. Model

774 4. Doplnujuce informacie (napr. druh nadstavby, druh vyklapacieho
775 zariadenia atd'.)

776 5. prehlad o absolvovanych a nastavajucich servisnych prehliadkach
777 vozidiel,

778 iii. Evidencia vodic¢ov

779 1. Meno a Priezvisko

780 2. Osobne dislo

781 3. Statistiky vytvorené vdcase pre daldie hodnotenie vodica-
782 akceleracia, brzdenie, najazdené kilometre, aktualna rychlost,
783 aktualna spotreba

784 iv. Moznost priradenia Vodi¢a k Vozidlu

785 v. Sledovanie vSetkych Udajov z vozidiel v aktudlnom case v ré6znych nahladoch
786 (tabulka, mapové podklady...)

787 vi. Pozicia vozidla

788 1. GPS

789 vii. Stavvozidla

790 1. Zapnuté zapalovanie

791 2. Nastartované vozidlo

792 3. Otacky

793 4. Rychlost

794 5. Aktudlna spotreba

795 6. Brzdenie

796 7. Akcelerdcia

797 8. Cas od nastartovania

798 9. CasJazdy

799 10. Nastartované stojace vozidlo

800 11. Nastartované + zapnutd nadstavba

801 12. Vypnuté

802 13. informacie o stave napatia autobatérie vSetkych vozidiel a

803 mechanizmov

804 14. meranie Ubytku paliva pri vypnutom motore, kontrolou a

805 porovnanim voci poslednému stavu

806 15. Alternativne parametre podla technickych moZnosti kazidého
807 vozidla:

808 a. stav paliva na zaklade palivomeru vozidla

809 b. mozZnost snimania po¢tu 0sdb vo vozidle (len pre urcité
810 vozidla: senzory v sedadlach)

811 c. teplota motora (pre CAN BUS)

812 d. Moznost merania spotreby CNG

813 e. UmoZnenie merania spotreby CNG

814 viii. Vytvaranie knihy jazd pre vietky vozidla za volitelné obdobie(jednoducha
815 a detailnd - kazdé stanoviste/odvozné miesto), vo formate umozriujicom
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816 tla¢. Suacastou knihy jazd/vykazu je sumar prejdenych pracovnych

817 vzdialenosti snimanych zo vstupov pracovnych ¢innosti nakladnych vozidiel
818 (celkova prejdena vzdialenost, jednotlivo za kazdy vstup, subezné zapnutie,
819 prejdend vzdialenost bez zapnutych vstupov pracovnych cinnosti) a Cisel
820 prejdenych ciest (moZznost zadefinovat triedu cesty podla &isla). Kniha jazd
821 teda musi obsahovat:

822

823 1. vykaz spotreby PHM pre vozidlo, jazdu, vodica,

824 2. prenos points of interest POl definovanych obstardvatelom do
825 knihy jazd,

826 3. zéakladnych Udajov (ECV, typ vozidla, ¢as odchodu/prichodu, doba
827 jazdy/statia, stav tachometra, drahu, stav PHL u nakladnych
828 vozidiel- Ubytok, tankovanie, spotreba za jednotlivé Gseky)

829 4. informaciu o aktudlnom Cisle cesty podla cestnej databanky (so
830 zaznamom kazdej zmeny, ktora rozdeluje trasu), po ktorej sa
831 vozidlo pohybuje,

832 5. Osobitna Evidencia prejdenej pracovnej vzdialenosti (vozidlo je v
833 pracovhom rezZime, t.j. nadstavba a hydraulika je zapnuta) na
834 zadklade informacie z pripojenych externych vstupov nakladnych
835 vozidiel (nadstavba vozidla a podavac¢ nadob) (aj pri subeZznom
836 zapnuti viacerych vstupov,

837 6. Osobitnd evidencia (mimo pracovného rezimu) jazdy bez
838 zapnutych vstupov pracovnych ¢innosti)

839 7. zaznamenanie miestom a ¢asom zapnutia/vypnutia pracovnych
840 vstupov bez nutnosti zastavenia vozidla,

841 8. Prichod na miesto

842 9. Odchod z miesta

843 10. Najazdené kilometre

844

845
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846
847

848
849

ix. Tvorba elektronickej STAS — len pre nakladné vozidla

priklad STAS

OLO a.s. lvanska cesta 22, 821 04 Bratislava

Rajo "102 Stredisk 40 cislo DZVV: 40143865
Denny zaznam wykonu vozidla - DZVV datum: 2.8.2022
SPZ: BL-741GY/B19
Meno Priezvisko VODICA os. tislo Zaznam vodida o zdrZani sa na cestich, Hodina Tachometer

O ¥YY 1111 nevykonané odvozy pri adchode pri odchode

Meno Priezvisko ZAVOZMIKA 0s. Gislo pri prichode pri prichode
000 YYY 2222 rozdiel rozdiel/km
06 YyY 3333 Prebranie vozidla - popis zdvad:

Zdznam o UdrZbe vozidia:

prev. kvapalimfl:l

funke. nadstavna[l

umivanlel:l

osvetlenie[l
pneumatikyl:l

podpis vodita ...

Ziznamy majstrov:

Podpis vodita

Odovzdavanie vozidla - popis zivad

Podpis garaZmajstra

Technické zavady, PoistnéSkodové udalosti

Podpis gardZmajstra

Cerpanie nafta olej iné
Prestdvka - obed mnozsivo
Fodpis priamy
nadriaden; 04 ‘ b stavtachometra
: 0
Jardaitas km
zdr? pri tas tas zdré pri Spolu KM Poznamka
p.¢. |odkial kam nakladani |odchodu |prichodu  |wkladani |£as jazdy |s nakl bez nakl
1
2 fomunil km spolu
3 plast km spolu
4 papier km spolu
3 sklo km spolu
6
Celkom:
Podpis vodita

B pocet ; pocet B pocet . pocet B pocet B pocet . pocet B pocet

ypnadob| o ygn |WPNAGOD| o ian |YPPAdOD) o in |YPPAdOR) lign |YPRAdOD) ocan |YPPAAOR| pcin |YPPAAOR | pcign |YPNAAOD) o ciin
55 75 3001 T2 92 17 359 20 3
65 51 5001 102 18 49 il 204
3005 61 52 3000 32 205
5005 [ 62 | 82 1w 5000 33 L§10_19
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850 1. Prijem udajov z viacerych zdrojov

851 a. Systém na riadenie zvozu

852 b. Dochadzka

853 ¢. Kniha jazd

854 d. Vaha, vainy listok

855 e. Udrzba vozidiel

856 2. Spracovanie udajov do formatu STAS

857 3. Archivacia a prenos ukonéenych STAS do Uétovného systému

858 X. Prejazdena vzdialenost v ramci jedného vyjazdu

859 xi. Stav tachometra

860 xii. Sledovanie sukromnych a firemnych km (len pre osobné vozidl3)

861 xiii. Aktudlna Rychlost jazdy

862 xiv. Tankovanie

863 1. Datum, Cas

864 2. Mnoistvo

865 3. Stav Tachometra v ¢ase tankovania

866 xv. Vytvdranie reportov, grafov a Statistik na vozidld a vodi¢ov interne v module
867 alebo prostrednictvom MS Power BI, pocet a druh reportov bude uréeny
868 v rdmci implementacie.

869 1. Na dennej, tyZdennej, mesaénej, Stvrtrocnej, rocnej alebo
870 individualnej baze

871 xvi. Sledovanie informdcii o Style jazdy

872 1. Rychlost

873 2. Razantnost zrychlenia a brzdenia

874 3. Podla Usekov a maximalnej povolenej rychlosti v danom useku
875 4. PrekrocCenie maximalnej povolenej rychlosti

876 5. Vytvéranie polygdnov na mape s mozZnostou nastavenia
877 nasledujucich pravidiel pre polygény: Maximalna rychlost

878 6. Vytvaranie Point Of Interest (Centrdla, ZEVO, Zberné dvory,
879 Kompostaren atd'.)

880 7. Zakaz vjazdu

881 8. Cas straveny v polygéne

882 9. Zakaz opustenia polygénu

883 xvii. Hodnotenie Jazdy vozidiel a vodicov

884 1. Vzdjomne porovnanie

885 2. Vytvorenie Top 10 najlepsich vodic¢ov

886 3. Monitorovanie spOsobu jazdy vodica vo vozidle - Styl jazdy podla
887 akcelerometra a GPS dat, alebo podla redlnych CAN BUS Statistik —
888 max. rychlost, priemernd rychlost, ¢as statia so zapnutym
889 motorom, doba jazdy v stanovenom Useku (podlia filtra).

Pake 26 of 41



Rychlost’ jazdy - dodrZiavanie rychlostnych limitov:

[ I O N —
A B C D E F G
Hodnotenie akceleracie:
e I I R R — |
A B C D E F G
Hodnotenie brzdenia:
5 I N B
it B C D E F G
Hodnotenie spotreby:
-~
[ [ [ [ I
it B C D E F G
890
891 xviii. Vplyv jazdy na opotrebenie vozidiel, vycislenie ndkladov
892
893 Obrdzok 1 ilustracné zobrazenie mozného spésobu hodnotenia

894 2.1  VSeobecné technické poZiadavky na Modul fleet management:

895 a. Dodanie ainstalacia monitorovacich jednotiek umoZriujlce pripojenie na CAN BUS/FMS
896 alebo kapacitnych sond podla potreby, podla harmonogramu uvedeného v prilohe XY
897 b. Dodanie uZivatelskej dokumentacie ku monitorovacim jednotkdm s podrobnym
898 technickym popisom, popisom protokolov, prepojeni a datovych prenosov

899 c. Implementdacia a uvedenie do prevadzky modulu fleet management

900 d. Uspednost zberu a spracovania Udajov z monitorovacich jednotiek: 100% pre vietky
901 funkéné monitorovacie jednotky,

902 e. Automatizovanu tvorbu vykazov:

903 i. denné a mesacné vykazy o prevadzke vsetkych vozidiel;

904 ii. vykazy podla vodicov,

905 iii. vykazy o spotrebe PHM, s vyhodnotenim Stylu jazdy vSetkych vozidiel a vodicov,
906 iv. vyhodnotenie ekonomiky jazdy v zavislosti na Style jazdy

907 v. Funkcionalita vykazovania histérie navstivenych lokalit

908 vi. Statistické udaje o vytazenosti vozidiel, popisané nizsie (priklad reportov)

909 vii. prehlad o prevadzkovych nakladoch vozidiel,

910 viii. Vykaz o dodrziavani vytycenych tras podla jednotlivych vodic¢ov

911 ix. Kompletna evidencia trasy pohybu vozidla, celoro¢na histéria pohybu s

912 moznostou zobrazenia na mape.

913 X. vykdzanie priemernej spotreby v danom mesiaci

914 f. zasielanie kazdym oprdvnenym pracovnikom volitefnych alarmovych stavov meranych
915 a evidovanych veli¢in na dispecing, mail, mobilny telefon a tablet vo vozidle pre vodica
916 s moznostou volby z nasledujicich moznosti alarmovych stavov

917 i. volnobezné otacky pri Okm/h nad 5minut (nastavitelné)
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ii. zapnutd hydraulika mimo planovaného odvozného miesta
iii. zachadzka mimo planovanej trasy 3% (nastavitelné)
iv. prekrocenie maximalnej povolenej rychlosti na ceste alebo v polygdne

v. jazdav protismere

vi. Neprimerana akceleracia, brzdenie, havdria alebo nehoda
vii. notifikacia majitela vozidla pri r6znych udalostiach (napr. neopravnena jazda)
viii. signalizacia odcudzenia resp. odtiahnutia
ix. nastavenie notifikdcii pri neopravnenej manipulacii s PHL (ndhly Unik nafty v
nadrzi) prostrednictvom e-mailu alebo SMS u nakladnych vozidiel
X. Notifikacia Cavanie so zavoznikom na stupacke
g. Vramci Modulu grafické znazornenie meranych veli¢in v zavislosti od ¢asu (rychlost, stav
PHM vozidiel)

h. Zobrazovanie vozidiel na roznych mapovych podkladoch (Google Maps) v redlnom case s
moznostou filtrovania a volitelného zoradovania udajov.

i. Definovanie vlastnych GEO - zén ubovolného tvaru a POl vratane administracie.

2.2 Technicka Specifikacia monitorovacej jednotku:

a. Monitorovacia jednotka:
i. kompaktné, mechanicky odolné zariadenie pevne umiestnené bud v kabine

vozidla ako aj mimo kabiny vozidla, zabezpecené proti zdsahom zvonka. Sluziace
na sledovanie pohybu vozidla, zber Udajov zvozidla, zber Udajov o vysype
nadob, zber udajov o nddobach nachdadzajlcich sa okolo vozidla

ii. identifikdciu vodiCov pomocou zamestnaneckych RFID kariet

iii. V pripade umiestnenia monitorovacej jednotky v kabine vozidla sa vyZaduje
dodanie zariadeni s externymi anténami tak aby bola dosiahnutd dostupnost
GPS signalu pri pohybe vozidiel v oblastiach medzi vySkovymi budovami
a zaroven dostupnost GSM signalu pre prenos udajov.

iv. Moznost detekcie a zaznamenania neprimeranej akceleracie, spomalenia alebo
pretaZenia (senzorom, ktory dokaze zaznamenat informéacie o neprimeranom
brzdeni, spomaleni, akceleracii) a programové vybavenie ktoré dokaze
diagnostikovat moznu nehodu alebo havériu a vyslat informaciu o nej na vopred
Specifikované miesta (dispecing, zachranna sluzba a pod.),

v. Automaticka seba diagnostika nefunk¢nosti monitorovacej jednotky a vSetkych
napojenych rozhrani (GPS, RFID antény, Citacka dochadzkovych kariet) vo
vozidle s automatickym informovanim poskytovatela o nefunkcnosti
(odstranenie poruchy v zmysle dokumentu SLA a podpora

vi. V pripade umiestnenia monitorovace] jednotky v kabine vozidla sa vyZaduje
umiestnenie akcelerometra na pevnej (neodpruZenej) casti vozidla pre
snimanie zrychlenia a brzdenia do vypo¢tu Stylu jazdy

vii. moznost komunikacie so zariadenim aj pocas stavu, ked'je vozidlo vypnuté,
viii. evidencia vypadkov napadjania, servisného zasahu do zariadenia a pripojenia
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Xi.
Xii.

xiii.

Xiv.

XV.

XVi.

zariadenia,

vzdialena sprava, moznost nastavenia prevadzkovych parametrov a kontrola
celkovej funkénosti na dialku, (bude vykonavat poskytovatel v zmysle
podmienok stanovenych v dokumente podpora a SLA)

informdcia o Case a rychlosti pri kazdom zaznamenanom bode (¢asovy rozostup
medzi jednotlivymi zaznamenavanymi bodmi max. 5 sekind),

moznost zistenia okamZitej polohy vozidla,

spatnd informacia o dosiahnuti vopred definovaného priestoru alebo bodu v
ramci zadefinovaného polygdnu,

kompletna evidencia trasy pohybu vozidla, dostupna v ramci platformy pocas
celej doby trvania zmluvy

zédloznd batéria a internd paméat na zaznamenanie minimalne 5 hod.

nepretrzitého zberu Udajov pri nedostupnosti signalu mobilného operdtora
alebo odpojeni od napajania,
Citanie RFID $titkov na frekvencii UHF 865 - 868 2W ERP; 916,1 — 918,9 4W ERP
1. 2 exteriérové antény na kratku vzdialenost pocas vysypu nadoby
v momente ked je nddoba otocend hore dnom.
2. 2 exteriérové antény na dlhsiu vzdialenost pocas jazdy/odstavenia
vozidla snimajuc nddoby okolo vozidla, pri ceste atd"
Technickd predpriprava pre napojenie systému dynamického vazenia nadob

b. Snimac pre identifikdciu vodi¢a a zdvoznikov zamestnaneckou kartou, s odoslanim

informacie o aktualnej posadke vozidla do modulu Fleet management, pre spracovanie

dochadzky a evidenciu v STAS a v knihe jazd

c. fungovanie zariadenia v roamingu (pre osobné vozidla)

d. V pripade roamingového datového prenosu, optimalizdicia mnozZstva dat

zohladnujuceho poplatky, ktoré nesmu prevysit trojndasobok ceny za prenos dat vSR.

e. ReZim ,data buffer” — Udaje zvozu zariadenie odosiela automaticky online, v pripade

vypadku datového spojenia zariadenie Udaje uklada na internd pamét a odosle ich pri

vytvoreni spojenia. Po odoslani zariadenie ¢aka na informaciu zo servera o potvrdeni

prijatia Gdajov a ich kvalite. Zariadenie za cely der/zvoz ukladd Gdaje na internt pamat

a na konci zvozu po prichode do depa vietky Udaje odosle jednou davkou na server.

Tymto je zarucenad viacuroviiova ochrana udajov pred stratou alebo poskodenim.

2.3 Specifické poZiadavky na funkcionalitu Modulu:
a. rezim skratenych prichodov pre zaznamenanie statia bez nutnosti vypnutia zapalovania

u monitorovanych vozidiel, podrobnejsie zaznamy (logy) pre vsetky vozidla
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3.0 Modul Planovanie zvozu

Geograficky Informacny Systém ktory vytvara, spracovava, analyzuje a mapuje vsetky typy udajov.
Systém spaja udaje a mapové vrstvy pouZzitim lokaliza¢nych dat so vsetkymi typmi deskriptivnych
informacii (meta data). Spdsob spracovania Udajov v systéme GIS umozni pracovnikom rozpoznat
vzory a vztahy v geografickom kontexte ¢im déjde k zvyseniu efektivity a zlepSeniu manazérskych
rozhodnuti. Od systému sa vyZaduje nativna (vyrobcom systému podporovana) integracia s Power BI.

Modul sa skladd z dvoch hlavnych navzajom prepojenych ¢asti ktoré tvoria jeden funkény celok.

Po spusteni platformy bude prvy plan vytvoreny na zaklade dat importovanych zo SW Protank
Dynamics (poZiadavka na integraciu platformy s tymto SW je uvedena a blizsie Specifikovana v bod XX
tohto dokumentu).

Nastroj na automatizovanu aj manudlnu tvorbu navrhov planov. Datovo orientované planovanie.

Cast 1. Tvorba plénov

Nastroj umoZni okrem automatického vytvarania planov a ich manualnej editacie aj manualnu tvorbu
generdlneho planu na zaklade zakladnych vstupov zo zmluvy a parametrov v teréne bez informdcii

z predchadzajucich zvozov. Prvotny plan je tvoreny napriklad v pripade zavedenia novej suroviny
(napr. BRO, Olej, KBRO, Vrecovy zber) alebo v pripade zmeny stratégie planovania a optimalizacie
zvozu vedenim Spolocnosti alebo Magistratu (napr. spajanie alebo oddelenie komodit v ramci oblasti,
zruSenie odvozného dnia, vytazenie posadky, ndklady na PHM).

Cast 2. Vyhodnotenie zvozu

e Zber Udajov z Modulu Fleet Management
e Rozpoznavanie, Vyhodnotenie a Vizualizacia trendov
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e Tvorba reportov
e Sledovanie plnenia KPI

Vyhodnotenie na trovni vodica:

vyhodnotit v tablete svoj aktudalny zvoz vo forme rychleho prehladu kde ma moznost vidiet pocet
nadob, typ odpadu, nddobu obsliZene, neobslizené, nadobu u ktorého bola zapisand zmena za
posledné obdobie, textovy zoznam zdkaziek na konkrétny zvoz, Mimoriadne a nahradné zvozy,
referenénd trajektdriu — to je vlastne obvykla trasa zvozu , do istej mieri mdze nahradit navigaciu
hlavne v pripade ak je na zvoze vodic¢ ktory nepozna trasu.

vodi¢ md na konci smeny moznost vizualne skontrolovat svoj zvoz

moznost pridanie komentara k nadobam , zakazke, ulici a celému zvozu

Vyhodnotenie na urovni majstra:

Majster vyhodnocuje, pridava komentar k nddobdm, uzatvdra zvoz

Systém pri vyhodnoteni realizovaného zvozu posle notifikaciu vedicemu zakaznickeho oddelenia
nech sa pripravi na reklamacie (kapacity OSZ).

Vyhodnotenie na tdrovni planovania:

Tvorba trendov a matematickych modelov, ich porovnanie, vyhodnotenie a volba najlepsSieho ako
vstup do tvorby pldnu a harmonogramu. Vyhodnotenie presnosti zvoleného modelu po ukonceni
zvozu a jeho ladenie.

: : w Dataset —_
EER

>
o B Optimization &!}
uillin Metric

Automated Machine Learning
Machine Learning Meodel

) 7% Constraints
""" ‘e (Time/cost)

Tvorba optimalizovaného planu na zaklade vstupov z Vyhodnotenia zvozu, zahffia najma detailné
ladenie parametrov pre zvysenie efektivity zvozu.

Systém planovania ma umoznit na zéklade vstupnych parametrov (data z jednotlivych modulov)a
ocakavanych vysledkov (definovanych uZivatelom s opravnenim vytvarat plany) vytvorit navrhy planu
(template). Navrhy planu zobrazuju odhad parametrov planu, Uspor, efektivity atd. MoZnost spustit
softvérovu simulaciu a vizualizaciu realizacie planu na mapovom podklade. Na zaklade ktorych
pracovnik oddelenia planovania vyberie najvhodnejsi a ten aplikuje na Zvoz.

VyZaduje sa tvorba dvoch druhov planov Plan Rajénov a Plan Zvozu. Na zaklade ciastkového planu
rajénov a planu zvozu sa bude vytvarat

Celkovy plan skladajuci sa z rajonov a ich parametrov v tabulkovom, riadkovom a kaskddovom Style.
Planovanie zvozu ako celku na zaklade vstupov a parametrov rajénov

Planovanie Rajonu a Zvozu navzajom prepojené, zmena v jednom ovplyviiuje druhé.

Vstupmi na tvorbu oboch typoch pldnov (rajénov a zvozu) su evidované parametre - skutocné pocty
posadok, vozidiel, odvoznych miest atd’ - podrobne definované v ¢asti Evidencia Modul bude

Pake 31 of 41



1072
1073
1074
1075
1076

1077
1078
1079
1080
1081
1082
1083
1084
1085
1086
1087
1088
1089
1090
1091
1092
1093
1094
1095
1096
1097
1098
1099
1100
1101
1102
1103
1104
1105
1106
1107
1108
1109
1110
1111
1112
1113
1114

1115

umoznovat automatické modelovanie planov na zaklade uZivatefom zadanych arbitrarnych KPI,
parametrov a ich kombinacii. Zdrojom parametrov méze byt manuélne zadanie v uZivatelskom
rozhranim planovacieho modulu, volba na mapovom podklade, volba z databazy modulu Fleet alebo

Elektronickej evidencie.

Total Time Total Distance Maximum Plan capacity
Employee Overtime Missed Collections Road Restrictions
Employee Workload Seasonal planning Speed limits

Mileage Vehicle type/capacity Area/territory constraints
Fuel cost Waste type Time constraints

CO2 emissions

Capacity vehicle/waste type

Cost profiles

Driver regulation

Customer based obstructions

Additional services

Vysledny plan bude modelovany so zohladnenim preddefinovanych KPI:

evve

- Efektivne vyuzitie pracovného fondu,
- vozovy park — pocet motohodin, pocet obsluih, prejdené kilometre
- splnenie uréeného ¢asového harmonogram

Planovaci nastroj musi umozriovat ad hoc Upravu planu pridavanim a uberanim (zaradenim) nadob
na zaklade kazdodennych zmien na zmluvach zakaznikov. Vytvoreny plan predpoklada tieto zmeny,
obsahuje rezervnu kapacitu.

Modul planovanie bude na zaklade dat z jednotlivych modulov s vyuzZitim principov Al a machine
learning optimalizovat vysledny plan na zaklade na zéklade stanovenych arbitrarnych parametrov
a KPI a:
Analyzou vstupnych dat (Machine learning) a to:
e Ddta vozidla zbierané z v module Fleet Management
o otacky motora
teplota motora
spotreba paliva
stav nadrze
stav najazdenych km
rychlost vozidla (maximalna, priebeh pocas jazdy)
stav pridavného zariadenia napr. hydrauliky — zdvih, RFID — sken
poruchy vozidla (poruchové hlasenia, kody chyby)
e Data zbierané systémom
o prihlasovanie posadky RON zamestnaneckou kartou
= Evidencia k vyjazdu
o Elektronicka STASka (kniha jazd)
=  Evidencia dat (v zmysle prikladu STAS uvedeného vyssie) pre uloZenie do
elektronickej STAS
o Poloha vozidla
=  zobrazenie polohy vozidla v rdmci GUI systému
= Zaznamendvanie trasy vozidla
o Ddta o vysype
= Citanie QR kdédov alebo RFID nddob v momente vysypu

O O O O 0O O O
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Offline a Historické Data(Vytvorené interne v OLO manualne a automaticky zozbierané historické
data, importované do platformy v stadiu jej implementacie):

=  Parametre Mesta
=  Mapovy podklad ulice

=  Prejazdnosti — Systém automaticky rozpozna druh vozidla ktoré bolo schopné

prejst trasu

= Jednosmerné ulice

= Slepé ulice — bez mozZnosti otoc¢enia (U turn), potrebné clvanie vozidla
k odvoznému miestu

= Zakaz vjazdu pre nase vozidla

= Zapchy pravidelné

= docasné obmedzenia

= pravidelné obmedzenia

= maximalna povolena rychlost

=  Obmedzenie hluku

= Pocasie/Sezdnnost

= Aktudlny stav pocasia (zahrriujuca zmeny)

= Predpoved pocasia

= Histdria pocasia (pouzivanie historickych dat)

Planovanie tras
o pridelenie uloh
= Urcenie rajénu
= Urcenie posadky
= Urcenie trasy ulic a adresnych bodov
o automatické prepldnovanie tras v pripade zmien v online ddtach
o Vyhodnotenie a Zobrazovanie odchylky redlnej trasy oproti planovanej
Online Data - zbierané z exitujucich online platforiem, vyuZivané posadkou zvozového
vozidla v dany den odvozu, na napldnovanej trase, zobrazenie vystrah a odporicani na
tablete.
o Hustota premavky (historické data, online data)
o  Predikcia hustoty premavky na zaklade historickych dat
o obmedzenia
o Pocasie
o Vplyv pocasia na premavku
Zbieranie dat z nadob na sklo (Zvony)
o online data o naplnenosti nddob pre trasovanie na zaklade naplnenosti (hladina
odpadu v nddobe) zo senzorov.
o Senzor je zariadenie ktoré je inStalované v zbernej nddobe

o Hladinu odpadu meria vysielanim zvukového signdlu a odmeranim ¢asu od momentu

vyslania do momentu ndvratu

o zaznamenané Udaje odosiela cez LPWAN (LoRaWan, SigFx a iné) do centralnej
databazy

o Modul planovania zaznamenané Udaje analyzuje a na zaklade stanovenej Urovne
nadoby zaraduje do planu zvozu

Dal$ie poZiadavky na Modul Planovanie:
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Funkcionalita Notifikacie/upozornenia:
o Zasielanie a zobrazovanie upozorneni o chybach
o Zasielanie a zobrazovanie upozorneni na nezrovnalosti oproti navrhovanému planu
o Zobrazovanie redlneho predpokladu plnenia navrhovaného planu jazdy vratane
nameranych/zistenych odchylok
o Predpokladany navrat posadky — alokacia vozidla pre dalSiu smenu

PoZzadujeme aby navrhovany systém dokazal pracovat aj s externymi datami ktoré mézu/maja mat
vplyv na droven optimalizacie planovania tras. Tieto data budu spolu s inymi datami pouzivané
systémom pre vypocet a vyhodnotenie najoptimalnejsej trasy.

Systém musi obsahovat mapové podklady v rdmci ktorych bude mozné zobrazovat polohu vozidiel,
ich planovand trasu pripadne odchylku, zobrazenie umiestnenia stanovist pripadne nadob.

Data stanovist a nadob:

Systém bude poufZivat pre vypocet tras pripadne jej optimalizacie vsetky data ktoré maju vplyv na
pozitivny vysledok plnenia s dérazom napriklad na rychlost, spotrebu alebo dizku, atd. Ciel pInenia
musi byt spravcom nastavitelny pre kazdy plan. Ciel plnenia bude definovany spravcom v zmysle
parametrov vyssie v bode “Vyhodnotenie na Urovni pldnovania”

Data o stanovistiach a nddobach budu cerpané s externych systémov, Pasportizacia, aplikacia na
preberanie stanovist, import z xIs tabulky. V ¢ase dojde k vytvoreniu jednotnej centralnej databazy
udajov.

3.1  Planovaci Rezim , Rebeka”

V rdmci modulu ,,Planovanie” poZaduje verejny obstaravatel aj funkcionalitu umoznujucu test
parametrov techniky, terénu a posadky. PoZaduje sa funkcionalita umoZnujlca testovaci rezim planu
zvozu v ktorom je mozné vytvorit testovaci zvoz na mieru vsetkym parametrom a pridelit ho
konkrétnej posadke ktord ho vykona za ucelom vyhodnotenia realizovatelnosti vykonu. Pridelenie
posadke formou nastavenia dostupnosti v tablete. Posadka si dany plan spusti v tablete a odjazdi
planovanu trasu ¢im sa zozbieraju informdcie o prejazdnosti trasy danym vozidlom. Systém vypracuje
report do ktorého méze posadka vozidla doplnit komentare k realizacii testovacieho zvozu. Nasledne
oddelenie planovania zozbierané informacie v rdmci evidencie aplikuje na jednotlivé entity (cesty,
ulice, stojiska, nadoby, odvozné miesta atd'.)

Ucelom je zbierat data na zaklade ktorych déjde k potvrdeniu alebo zmene parametrov zvozu pred
jeho zaradenim do “ostrého” planu zvozu.

3.2 Planovaci rezim Dodaj/Odber/Vymeny zbernych nadob

Samostatny reZzim planovania ako funkcionalita v module planovanie, umoznuje na zaklade stavov
definovanych na nadobach (K dodaniu, K vymene, K odberu) planovanie vykonu posadok ktoré tuto
¢innost zabezpeduju. Integracia na Pasportiza¢nu aplikaciu a na 3.16 Modul Skladovy systém nadob.
TaktieZ integracia na Noris a Softip v ktorych vznikaju poZiadavky na nové nadoby a ich odber alebo
vymenu.

Priprava trasy dorucenia, na zdklade vytvoreného harmonogramu informacia zakaznikovi o ¢ase
dorucenia, informacia do Modulu Sklad Nadob pre pripravu nadoby a tla¢ nalepky. Vytvorenie
nakladacieho listu s presnym poradim naloZenia a vyloZenia First In Last Out.
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1210  Priklad procesu dodajky zo Softip

Zalozenie 2 Vydajka / Dodajka
zmluvy »| Cislo XXX Tla¢ Dodajky
Cislo XXX

Dodaj pévodny
[elfele=H

|
Scan RFID do apky
pri dodaji
|
|

v

Nédoba xyz
RFID

Nadoba xyz
uiD

DB [ API

Dodajka
Cislo XXX

Elektronicka

evidencia
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1212 Priklad dodajky v aplikdcii
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Google ©2021 Google

Detaily dodajky

Cislo dodajky: PN020733
Evidenéné ¢islo kontraktu: 2414462
Typ: Dodanie
Stav: Otvorend
Meno zakaznika:

Datum realizacie:

Realizované:

Kosik a vrecka

Info o odberatelovi

Meno:

Ulica: Achatovd
Mestska &ast: Podunajskeé Biskupice
Mesto: Bratislava
PsC: 82106
E-mail:

@gmail.com

Telefénne cislo:

0903

Zberny dvor
Mestska gast: Podunajské Biskupice

Okres: Bratislava 2

Nadoba na dodaj:
ID nadoby:
9113928

RFID i@ Naskenovat kod

Typ odpadu: BRO
Typ nadoby: 240L
Suhlas

Vypoziciavatel sa prevzatim zbernej nadoby do vypozicky zavazuje zbernd nadobu primerane chranit proti
strate, zniceniu alebo poskodeniu a zabezpecit, aby zberna nadoba nesposobila $kodu na majetku alebo
ujmu na zdravi tretim stranam; za tymto (celom je objed I' povinny zabezpedit stanoviste zbernej
nadoby primeranym sposobom a zéroveii berie na vedomie, v pripade poskodenia/straty zverenej nadoby,
vzniknutu Skodu nahradi opravnenej osobe (OLO a.s) v zmysle § 421 Obcianskeho zakonnika.

Sthlasim s podmienkami pouzivania a potvrdzujem prevzatie zbernej nadoby O

& e ()

Paspotizacia Dodajky Nastavenia Profil
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3.3 Pladnovaci Rezim OLO Taxi

Samostatna funkcionalita v module planovanie, umoziuje planovanie personalnych kapacit
oddelenia OLO Taxi. OLO Taxi je sluzba zvozu nadrozmerného odpadu, naj¢astejSie nabytku, ktoru si
moze obyvatel hlavného mesta objednat a za poplatok mu je pristavené vozidlo — valnik a posadka
vozidla zabezpeci naloZenie odpadu na korbu a odvezenie odpadu na ZEVO. V ramci funkcionality
vyzadujeme pldnovanie kapacit pracovnikov, planovanie kapacit vozidiel uréenych na OLO Taxi.

V ramci funkcionality sa vyzaduje integracia na buduce rieSenie CRM v ramci ktorého bude klientska
zéna v ktorej zakaznik bude mat moznost objednavky a zaplatenia za sluzbu a volbu terminu
vykonania sluzby.

3.4 Planovaci Rezim VKK

Samostatna funkcionalita v module planovanie, umozZiiuje planovanie, sledovanie a vyhodnotenie
vyuzitia dostupnych Velkokapacitnych Kontajnerov (pocet kontajnerov na sklade a pocet kontajnerov
u zakaznika), priradenych vozidiel — hakovych nakladacov.

Dlhodobé interné vyuzitie kontajnerov (pre potreby verejného obstaravatela)/externé vyuzitie
kontajnerov (pre potreby zmluvnych zakaznikov verejného obstaravatela) a ad hoc externé
planovanie (podla ad hoc objednavok zakaznikov).

Plan musi umozZnovat dynamické datové vstupy zo CRM / Softip, Zmluvy a Objednavky.

V priebehu trvania zmluvy, ktora bude vystupom tohto verejného obstaravania bude pozadovana
integracia na buduce rieSenie CRM v ramci ktorého bude klientska zéna v ktorej zakaznik bude mat
moznost objednavky a zaplatenia za sluzbu a volbu terminu vykonania sluzby.

Integracia na Softip evidenciu zmluv a objednavok z ktorych budu ¢erpané informdcie pre planovanie
kapacit a ¢innosti.

V ramci funkcionality poZzadujeme aj Asset Management pre sledovanie rozmiestnenia VKK na
mapovych podkladoch, sledovanie dostupnych velkokapacitnych kontajnerov ktoré su spatne pouzité
ako vstup pre oddelenie Obchodu pre dalsi predaj. Rozmiestnenie nddob automaticky zaznamenané
cez monitorovaciu jednotku pri zloZeni alebo naloZeni nddoby na GPS suradniciach a v ¢ase.

3.5 Planovaci Rezim “Freestyle”

Samostatna funkcionalita v module planovanie, umozZiiuje planovanie ostatnych druhov aktivit na uz
existujucich podkladoch a tdajoch. Napriklad planovanie distribucie novych komodit vyZzaduje vidiet
aktualne rozmiestnenie nadob, stojisk a adresnych bodov na mapovom podklade vo vybranych
oblastiach s mozZnostou umiestnenia distribuénych bodov na mape s priradenim a kalkulaciou
suvisiacich objektov v danej oblasti, nasledne zobrazenie sumarnych poctov.
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1254 4.0 Integracné Rozhrania

1255 Platforma bude integrovana na nasledovné existujlce a pripravované systémy OLO a Magistratu.
1256 Integracie budu prebiehat postupne, vidy pre kazdy integrovany Softvér bude vypracovana

1257  samostatna analyza ktorej sicastou bude zoznam parametrov ktoré maju byt prenasané, podmienky
1258  prenosu, rezim editacie a zodpovednosti za jednotlivé parametre, logovanie zmien.

1259 Pri integraciach je poZadovana funkcionalita alebo nastroj ktory umozni pracovnikom OLO analyzu
1260  a editdciu udajov pred ich zaznamenanim do hlavnej databazy, touto kontrolou zabezpecime vyssiu
1261 kvalitu evidovanych udajov.

1262 Pri integrdcidch smerom z OLO “von” je pozadovany ndstroj ktory umozni kontrolu udajov pred

1263  odoslanim.

1264

1265 4.1 Noris

1266  Systém v sprave Magistratu slUzZiaci na spracovanie evidencie pre vyber miestnych dani a poplatkov
1267 na OMDPal (Oddelenie Miestnych Dani Poplatkov a Licencii). Hlavny zdroj udajov pre vykon ¢innosti
1268  OLO. Je pozadované aby data z aplikacie Noris boli synchronizované do centralnej databazy cez
1269  integracné API alebo doc¢asnym alternativnym sposobom cez Web Scraping. V rdmci integracie bude
1270  definovany rezim integracie, synchronizacie a Upravy dat. Integracia musi obsahovat log zmien cez
1271 ktory bude jednoznacne mozné identifikovat zmenu tUdajov aby bolo na jej zaklade mozné vykonat
1272 potrebny ukon pracovnikom alebo spustit prislusny automaticky proces.

1273

1274 4.2 Softip

1275 Ekonomicky, uctovny a ERP software.

1276

1277 4.3 Protank

1278  Software pre vykon zvozovej ¢innosti

1279

1280 4.4 Passport App / Dodaj Odber Vymena

1281  Aplikacia sluZiaca na evidenciu zbernych naddob v teréne
1282

1283 4.5 Aplikacia na preberanie stojisk a kontrolu kvality
1284  Aplikacia sluZiaca na preberanie novych stojisk, evidenciu stojisk a kontrolu kvality vykonu zvozu v
1285  teréne

1286

1287  4.6eStaska

1288 Integracia viacerych vyssie uvedenych sytémov za Ucelom logického zoskupenia udajov pre
1289  vytvorenie denného vykazu vykonu vozidla
1290

1291  4.7Ron
1292 Dochadzkovy systém pracovnikov OLO

1293

1294 4.8 MS Sharepoint

1295 Intranet a rozne administrativne a podporné aplikacie Casovo personalne planovanie posadok
1296 Majstrami

1297

1298 4.9Venzeo

1299  Aplikacia sluZiaca na evidenciu hlaseni nezhodného stavu a problémov pri vykone zvozu posadkami
1300 vteréne
1301
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1302 410 CRM

1303  Centralny servisny software slUziaci na elektronické spracovanie podnikovych procesov a servisnych
1304 poziadaviek (internych aj externych)

1305

1306 4.11 Systém udrzby vozového parku

1307  Systém planovania a evidencie Udrzby vozidiel

1308 4.12 Hemak Automatizovany systém vazenia vozidiel
1309  Automatizovany Systém vazenia vozidiel na ZEVO

1310 4.13 MS Power Bl
1311 Odosielanie Udajov pre Statistické spracovanie

1312 Pri prvotnej integracii tvorba Uvodnych reportov. V tabulke nizsie su uvedené priklady reportov.
1313 Pocet a rozsah reportov bude definovany v rdmci implementacnej analyzy. Poskytovatel mo6ze
1314  predpokladat potrebu tvorby reportov na vietkych druhoch spracovavanych udajov, v réznych
1315  variaciach sumarov a filtrov.

1316  V pripade potreby vytvorenia pocas trvania zmluvy, ktoré nebudu vytvorené na zéklade
1317 implementacnej analyzy, bude sa vytvaranie takychto reportov riadit podmienkami zmenového
1318 managementu uvedenym iv dokumente SLA a podpora.

1319 Tabula Priklady Reportov

Zvoz - Suhrn Notifikacie

e 7voz (Rajon/ID/Der) e volnobezné otacky pri Okm/h nad

e Prevadzka (Majster) 5minut (nastavitelné)

e Datum zvozu (Ddtum pldnu) e zapnutd hydraulika mimo pldnovaného

e Smena odvozného miesta
(Rannd/Poobednd/Dennd/Nocnd) e zachadzka mimo planovanej trasy 3%

e Vozidlo (SPZ+ID) (nastavitelné)

e Vodi¢ (Meno/Priezvisko/Osobné ¢&islo) e prekrogenie maximalnej povolenej

e Zavoznik 1 (Meno/Priezvisko/Osobné rychlosti na ceste alebo v polygone
Cislo) e jazdav protismere

e Zavoznik 2 (Meno/Priezvisko/Osobné e Neprimerand akcelerdcia, brzdenie,
Cislo) havaria alebo nehoda

e Zavoznik x (Meno/Priezvisko/Osobné e notifikacia majitela vozidla pri r6znych
Cislo) udalostiach (napr. neopravnena jazda)

e Vozidlo na vypomoc (Ano/Nie) e signalizacia odcudzenia resp.

e Cas vyjazdu odtiahnutia

e Cas navratu e nastavenie notifikacii pri neopravnenej

e Dizka zvozu (Hodiny/Mindity) manipulacii s PHL (nahly unik nafty v

e Obsluzenost nadob (Pocet nadrzi) prostrednictvom e-mailu alebo
v plane/Skuto¢nost) SMS u nakladnych vozidiel

e ObslUzenost ulic e Notifikacia Cuvanie so zdvoznikom na

e Uzavrety Zvoz (Ano/Nie/Meno stipacke
Pracovnika ktory uzavrel) ¢ Opustenie alebo vjazd do polygonu

e Najazdené km

e Obsluha na km

e Pocet fur

e Hmotnost odpadu na furu (t)

e Tankované palivo
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1320

1321
1322

1323
1324

1325
1326

1327
1328

1329
1330

Styl jazdy / Aktivita vozidla Report vozidiel

e Vozidlo (SPZ+ID) e Vozidlo (SPZ+ID)

e Vodic¢ (Meno/Priezvisko/Osobné cislo) e Monitorovacia jednotka (ID)

e Zaciatok sledovaného obdobia e Stav jednotky

e Koniec sledovaného obdobia e SIM (mobilné Cislo)

o Grafové zobrazenie otacok e Stav datového pripojenia

o Grafové zobrazenie rychlosti e Typ Vozidla

e Grafové zobrazenie spotreby e Datum a ¢as poslednej aktivity
o Grafové zobrazenie akceleracie e Kod chybového hlasenia

e Grafové zobrazenie brzdenia

e Najazdené km

e Mapové zobrazenie trasy

PHM - Spotreba paliva Zvoz - Detail po nadobach
e Vozidlo (SPZ+ID)

e Vodi¢ (Meno/Priezvisko/Osobné &islo) e 7voz (Rajon/ID/Deri)
e Typ Vozidla e Stanoviste (ID + Adresa)
e Stredisko e Datum zvozu (Ddtum pldnu)
e Najazdené km e Vozidlo (SPZ+ID)
e Tankovanie (litre) e Zakaznik
e Spotreba (litre) e Obec
e Spotreba (litre/km) e Ulica
e Spotreba (litre/100 tis. ot.) e Orientacné Cislo
e Norma spotreby na 100km e Pocet nadob (1)
e Spotreba na 100km podla tankovania e Typ odpadu
e Odchylka e Objem
e Prevadzkovy ¢as (hh:mm) e Typ obsluhy (GPS/RFID Scan)
e Doba pohybu (hh:mm) e (as obsluhy (Ddtum/Cas)
e Volnobeh (hh:mm) e RFID
e (Cislo nadoby
e Priznak neobsluzZenej nddoby
4.14 “Waze”

VyuZitie na trhu dostupnych platforiem pre ziskanie informdacie o dopravne;j situacii

4.15 Infopanely
Zobrazovanie informacii a Statistik o zvoze na Informacné panely

4.16 Handheld Chainway RFID UHF 2D Sled - Android APP BT Integration
Skener RFID, BAR a QR kddov nezavisle napojitelny na mobilné zariadenie cez Bluetooth

4.17 XStation
Software slizZiaci na adresnu evidenciu ¢erpania pohonnych latok do vozidiel

4.18 ArcGIS
GIS platforma sluZiaca na zobrazenie Udajov na mapovych podkladoch vo vrstvach a suvislostiach
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1331  4.19 Samsung Galaxy Tab Androind 10 Tablet

1332  Tablety vo vozidlach na ktorych su inStalované aplikacie

Pake 41 of 41



