VYSOKE UCENI TECHNICKE V BRNE

BRNO UNIVERSITY OF TECHNOLOGY

FAKULTA ELEKTROTECHNIKY A KOMUNIKACNICH TECHNOLOGII
USTAV ELEKTROENERGETIKY

FACULTY OF ELECTRICAL ENGINEERING AND COMMUNICATION
DEPARTMENT OF ELECTRICAL POWER ENGINEERING

RIZENI OSVETLENI POMOCI PROTOKOLU DALI V SBERNICOVEM
SYSTEMU KNX

BAKALARSKA PRACE
BACHELOR'S THESIS

AUTOR PRACE JIRI HOLUB
AUTHOR

BRNO 2011



LT TT] VYSOKE UGENI
TECHNICKE V BRNE

Fakulta elektrotechniky
a komunikacnich technologii

NS

| \‘ Ustav elektroenergetiky

Bakalarska prace

bakalafsky studijni obor
Silnoprouda elektrotechnika a elektroenergetika

Student: Jifi Holub ID: 106467
Roc¢nik: 3 Akademicky rok: 2010/2011
NAZEV TEMATU:

Rizeni osvétleni pomoci protokolu DALI v sbé&rnicovém systému KNX

POKYNY PRO VYPRACOVANI:

1. Sbérnicové systémy Fizeni. Srovnani klasické a moderni elektroinstalace. Oteviené a firemni
systémy. Technologie, komunikace a topologie.

2. Rizeni svételnych soustav - DALI protokol.

3. Navrh a vytvoreni laboratorniho panelu systému KNX s rozhranim DALI pro fizeni osvétleni.
4. Programovani a pocitacové fizeni systému KNX a rozhrani KNX/DALI pomoci softwaru ETS.
5. Vytvoreni navodU a technické dokumentace pro laboratorni Glohy - fizeni osvétleni v KNX.

DOPORUCENA LITERATURA:

podle pokyni vedouciho prace
Termin zadani: 7.2.2011 Termin odevzdani: 26.5.2011

Vedouci préace: Ing. Branislav Batora

doc. Ing. Petr Toman, Ph.D.
Pfedseda oborové rady

UPOZORNENI:

Autor bakalafské prace nesmi pfi vytvareni bakalafské prace poruSit autorska prava tretich osob, zejména nesmi
zasahovat nedovolenym zplsobem do cizich autorskych prav osobnostnich a musi si byt piné védom nasledk(
poruSeni ustanoveni § 11 a nasledujicich autorského zakona €. 121/2000 Sb., v€etné moznych trestnépravnich
dusledkd vyplyvajicich z ustanoveni ¢asti druhé, hlavy VI. dil 4 Trestniho zakoniku ¢.40/2009 Sb.



Bibliograficka citace prace:

HOLUB, J. Rizeni osvétleni pomoct protokolu DALI v sbérnicovém systému KNX. Brno: Vysoké
uceni technické v Brné€, Fakulta elektrotechniky a komunikacnich technologii, 2011. 57s.
Vedouci bakalaiské prace Ing. Branislav Batora.

Prohlasuji, Ze jsem svou bakalaFskou praci vypracoval samostatné a pouzil jsem pouze
podklady (literaturu, projekty, SW atd.) uvedené v ptiloZeném seznamu.



PODEKOVANI

Timto bych chtél podékovat vedoucimu bakalaiské prace Ing. Branislavu Batorovi za
ochotu vstiicny pristup, uc¢innou metodickou, pedagogickou a odbornou pomoc a dalsi cenné
rady pfi zpracovani mé bakalarské prace.



VYSOKE UCENI TECHNICKE V BRNE

BRNO UNIVERSITY OF TECHNOLOGY

‘ l FAKULTA ELEKTROTECHNIKY A KOMUNIKACNICH
HENR TECHNOLOGII
) NN/ ) USTAV ELEKTROENERGETIKY
—/ \u/
@ [N FACULTY OF ELECTRICAL ENGINEERING AND COMMUNICATION
AN~ DEPARTMENT OF ELECTRICAL POWER ENGINEERING

RIZENI OSVETLENI POMOCI PROTOKOLU DALI V
SBERNICOVEM SYSTEMU KNX

CONTROL OF LIGHTING WITH DALI PROTOCOL IN THE KNX BUS SYSTEM

BAKALARSKA PRACE
BACHELOR'S THESIS

AUTOR PRACE JIRI HOLUB
AUTHOR

VEDOUCI PRACE Ing. Branislav Batora
SUPERVISOR

BRNO 2011



Abstrakt

Abstrakt

Tato bakalarska prace je zaméfena na fizeni osvétleni pomoci protokolu DALI v
sbérnicovém systému KNX. Je zde proveden stru¢ny popis riznych typu sbérnicovych systémul.
Céstecné popisuje digitalni sbérnicovy systém fizeni osvétleni DALIL Rozebira prostiedi softwart
ETS3 pouzivané k programovani KNX instalaci. V praktické ¢asti, byly vytvoreny dva
laboratorni panely osazené prvky firmy ABB. Pro tyto panely byly sepsany Ctyfi laboratorni
navody. Kazdy s navody obsahuje ukol, zadani, stru¢ny popis, schéma zapojeni a postup. Navody
popisuji jednotlivé prvky jako je svételny modul KNX, zaluziovy modul KNX, svételny modul
DALI a vyuziti LCD ovladace priOn k ovladani vSech moduli pouZitych v tlohach.

KLiICOVA SLOVA: Navrh a sestrojeni KNX/DALI paneli, KNX , DALI, ETS 3, inteligentni
sbérnicovy systém



Abstract

Abstract

The thesis is focused on control of lighting with DALI protocol in the KNX bus system.
There are briefly described different types of bus systems. The work partly describes the digital
bus system DALI for lighting operating. It analyses the ETS3 software environments used for
programming the KNX installations. Within the framework of the practical part, two laboratory
panels equipped with ABB Company’s elements were created. For these panels, four laboratory
manuals were drawn up. Each manual includes the task, the instructions, the brief description, the
connection diagram and the procedure. The manuals describe single ABB's elements such as the
KNX light module, the KNX roller blind module, the DALI light module and the usage of LCD
controller priOn to operate all of the modules used in the tasks.

KEY WORDS: Design and construction of the KNX/DALI panels, KNX, DALI, ETS 3,
Intelligent Bus System
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Uvod 11

1.Uvod

1.1. Uvod do problematiky inteligentnich instalaci

Co je to inteligentni instalace? Je to instalace, ktera dokaze sama po naprogramovani fidit
provoz domu. Od regulace vytapéni a klimatizace, ovladani rolet, osvétleni a jiné spotiebice az
po ochranu majetku a zabezpeceni domu. To je hlavni rozdil oproti klasické elektroinstalaci,
protoze u klasické instalace se jednotlivé celky skladaji z riznych samostatnych celki (ovladani
osvétleni, topeni atd.). Pfi maximalnim pouziti inteligentniho systému, tvofi vSechny rozvodné
sité (silové rozvody), datové sité (datoveé rozvody) a slaboproudé rozvody (sdélovaci vedeni)
jeden celek.

Sbérnicovée inteligentni instalace se déli na dvé zadkladni skupiny. Na centralizovany systém a
decentralizovany systém. Dale mizeme systémy délit na dvé hlavni skupiny, otevieny a
uzavieny. Hlavni rozdil mezi systémy je, Ze jeden ma otevieny protokol, tedy vice firem muize
vyuzivat protokol (KNX, Lon, ...) a uzavieny. Firma si systém vyviji sama, tedy vSechna zatizeni
pochézi od jednoho vyrobce. Protokol je jedine¢ny a nekompatibilni se zatizenimi, ktera vyrabi
spole¢nosti nespolupracujici s danou firmou. Uzavieny systém vyuziva Inels, NikoBus, atd.

Panel, ktery je vyroben v rdmci této prace, vyuziva pouze decentralizovany a oteviené systémy
KNX a DALI od firmy ABB.

1.2. Charakteristika soucasného stavu reSené problematiky

V soucasné dob¢ se pomalu dostavaji moderni technologie do denniho Zivota a nahrazuji
klasické silové instalace. Vyhodné je pouzit sbérnicovy systém, ktery je komfortni a usporny.
Vyrobci nabizi rizné varianty ,,inteligence*, tedy jak rozsahla instalace bude. Naptiklad pokud je
potieba ovladat pouze topeni pomoci sbérnicového systému, je vyhodné pouzit bali¢ek od Inels.
Jejich aplikace mnohdy snazsi nez klasické netizené obvody. Velikost a typ pouziti sbérnicového
systému se z pravidla 1isi dle velikosti a typu budovy. Pouziti univerzalniho systému (KNX, Lon)
na vétsi budovy, u mensich budov je vyhodné poziti uzaviené¢ho systému (INELS, EGO-N,
NikoBus). Muze se zdat, Ze jiz nestoji nic v cesté plné integraci systému do v§ech doméacnosti,
sektoru. V komer¢nim sektoru se systém naopak stale ¢astéji pouzivd, diky jeho uspornosti,
piehlednosti, snazsi udrzb¢ a sestaveni.

1.3. Cil prace

Hlavnim cilem této préce je vytvofit dva panely, které budou slouZit jako u€ebni pomicka
pro studenty VUT na ustavu elektroenergetiky. Studenti si vyzkousi, jak se zapojuje rozvadéc¢
ABB-KNX s pouzitim rozhranim DALI. Naprogramovat a ovladat topeni, klimatizaci, rolety a
osvétleni. Mohou srovnat vyhody a nevyhody pouZziti KNX systému ovladani osvétleni s DALI
rozhrani. Vyzkousi si nastavit osvétleni na konstantni hodnotu pomoci senzoru. Vsechny funkce
budou moci ovladat pomoci klasickych tlacitek, ¢i velmi ptehledného a snadno ovladatelného
ovladace priOn. Programovani bude pomoci programu ETS 3 Profesional.

Tato prace poukaze na vyhody inteligentni elektroinstalace oproti klasickym
elektroinstalacim a srovnava jednotlivé typy systému.
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2. Sbérnicové systémy

Kwvili zvySujicim se naroktim na uroven komfortu a slozitéjsi funkce instalace. Pouziti
nesbérnicové (klasické elektrické) instalace komplikovanéjsi u vétsich a slozitéjsich budov. Pfi
zdraZovani cen energii byl také kladen narok na uspornost elektroinstalace a to predevsim
fizenim/kombinovanim elektrickych a neelektrickych vykonnych ¢asti objektu (vytapéni,
klimatizace, vétrani a vétsi vyuziti denniho osvétleni ke snizeni umélého osvétleni). Tyto naroky
zacaly narazet na hranice moznosti klasickych nesbérnicovych elektroinstalaci, proto vznikly
snahy vyvinout rizné fidici systémy, které se pokusi tyto naroky uspokojit. Vysledkem tohoto
snazeni jsou sbérnicové systémy, které vyuzivaly zpoc¢atku centralizovaného a poté
decentralizovaného tizeni. Diky aplikaci tohoto systému muzeme piehledné ovladat hromadné,
nebo jednotlivé prvky budovy. Pouziva se nejen pro ovladani zastinovacich prvki (rolety,
zaluzie, markyzy a dal$i pohony), ale i pro ovladani osvétleni (spinani svétel, kombinace stmivani
a denniho osvétleni), topeni v domé a pro kontrolu dalsi techniky v budové. Sdruzuje do jednoho,
logicky uspotfadaného systému. VSechny technologické ¢asti v domé, jako je napi. technologie
bazénu, zavlaZzovaci systém, sauna, chladici jednotky, odvétravani a mnoho dalSich bézné
pouzivanych technickych prvki jiz nepracuji samostatné. Jejich prace se jiz nekiizi, to vede
k vyraznym Gisporam a snasi drzbé.

To znamena vyrazné zmény oproti klasickym elektroinstalacim. Komunikace mezi zafizenimi
se provadi pomoci sbérnice, a to mé¢lo za nasledek zmenseni poctu silovych vedeni. Pouziti
sbérnice je nutné, protoze je poticba zajistit pfenos dat a fidicich poveld mezi jednotlivymi
elektronickymi zafizenimi. Komunikace se tedy neprovadi pomoci spinani silovych obvodu, ale
pomoci telegrami s potiebnymi informacemi jdoucimi po sbérnici. [3], [9], [11]

2.1. Rozdéleni sbérnicovych systémi

2.1.1.Centralizované systémy
Jeden z prvnich nastupci sbérnicového tizeni. Diky aplikaci systému se vyrazné
zjednodusily silové elektroinstalace vybavenim jednotlivych G¢astnikti programovatelnymi
mikroelektronickymi obvody. Spojeni je provadéno pomoci adresné komunikace mezi
jednotlivymi pfistroji. V Systému si ucastnici postupné predavaji zpravy vzadjemné mezi sebou.
Diky tomuto nedochazi v systému ke konfliktiim vice G€astnikli. VeSkeré zpravy jsou posilany po
sbérnici do fidici jednotky (MASTER). Zapojeni vyplyva z Obr. 2-1.

Slave 1 Slave 2

Master Shérnice

Slave 3

Obr. 2-1 Centralizovany systém
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Ridici jednotka (MASTER) piijima daje od snimact (SLAVE) a po jejich vyhodnoceni
vysila odpovidajici ptikazy akénim ¢leniim k vykonani naprogramované funkce.

Tento typ systému je vhodné pouzit pro fizeni nepftilis rozsahlych objektt, jako jsou
rodinné domy, kvuli slozité kabelazi (ptipojeni snimac¢t a akénich ¢lent). Naopak vyhodou toho
systému je nizka pofizovaci cena ak¢nich ¢lenti a snimaci. [3]

2.1.2. Decentralizované systémy

Decentralizovany systém nepottebuje k praci centralni jednotku. Kazdé zatizeni vstupniho i
vystupniho charakteru méa schopnost komunikovat po sbérnici.

Decentralizované systémy vznikly, protoze nékteré pozadavky centralizované systémy
nemohly splinit.

Hlavni divody:

— Omezeni systému dle centralni jednotky

— SlozZitost feSeni elektroinstalace

— Zavislost na centralni jednotce

— Vé&tsi pracnost pii instalaci

— Mensi variabilita — pfi pozadavku na zménu funkce, nelze pouze pieprogramovat dany

prvek.

Kwvili témto pozadavkim bylo nutné zcela zménit zplisob komunikace mezi tcastniky (akéni
¢len, snimac a prvky systémové instalace). Znamenalo to pfedevSim odstranéni centralni fidici
jednotky z koncepce a vybavit kazdy prvek malou fidici jednotkou. Kazdy prvek ma
definovatelné funkce a moznost odesilat telegram. Prvky komunikuji s dalSimi prvky na téze
sbérnici. Abychom mohli pouzivat tuto koncepci, je potiecba mit software, jehoZ pomoci by se
programovaly nejen parametry jednotlivych pfistroji, ale 1 vzajemna komunikace. Tento typ
systému je jednim z nejpouzivanéjsich. Dale bych se ve své praci chtél zabyvat pouze typem
systému, ktery pouziva napt. KNX, LonWorks.[3]

2.2. Srovnani klasické instalace se systémovou instalaci

V klasické elektroinstalaci se spotiebice ovladaji predevS§im provoznim napétim, jsou
propojeny ve stejném silovém obvodu. Napiiklad pti pouziti vice nez tti spinact na jednom
spinaném obvodu, kde je zapojeni pomoci klasické elektroinstalace jiz velice slozité. Je potieba
pouzit fazeni spinace 6 a 7. Kviili vétsi naro¢nosti na zapojeni je vyssi pravdépodobnost chyby
zapojeni a roste doba instalace. Také je spotfebovano vétsi mnozstvi silovych vodicu. Vyplyva to
z Obr. 2-2. Toto lze fesit pouzitim impulznich relé. Reseni viak neumoziuje ménit instalaci
Vv pritbéhu stavby. Neumozni vice funkci pomoci jednoho ovladace, a pokud chceme dalsi funkce,
jako jsou naptiklad scény, ¢asové programy, ukazovat/sledovat (stav spotieby, zaznam poruch,
ukladani dat, sledovani odbérové $picky, atd.) na centralnim displeji, stava se zapojeni i pouziti
slozité a nepfehledné. Naopak pouzitim systémové elektrické instalace S kombinacemi riznych
funkci mizeme docilit i sniZeni spotieby elektrické energie a doby montéze. Pouzitim
sbérnicového systému dochazi ke sjednoceni a vyraznému zjednoduSeni. Ve Ize ovladat
Z jednoho mista ptimo ze své obrazovky (mobilniho telefonu, PDA, PC, internetu a dalkového
ovladace). Ovladani jednotlivych prvki instalace nezavisi na vzajemném propojeni silovymi
vodici, ale na adresném predavani telegramu po sbérnici. Sbérnice je urena pro napajeni
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nékterych senzorti a kddovy prenos dat mezi jednotlivymi pfistroji. Pfi porovnani impulsniho relé
(klasicka instalace) se sbérnicovym systémem, konkrétné tento nabizi usporu energie, celkové
zjednodusSeni instalace, komfort, vyssi zabezpeceni a snadné ptizptisobeni ¢i rozsiteni instalace
libovolnymi nadstandardnimi funkcemi. Obr. 2-2 a Obr. 2-3ukazuji zakladni silovou a
systémovou instalaci.

Sbérnice KNX

o
i ” .
: Tlacitkovy

snimac
N — e 8
@

® SERL

} ®
4 @ Tlacitkovy
- L

snimac
¢ Tlaélitkovvy'/
r @ snimac
Obr. 2-2 Zapojeni klasickeé elektroinstalace Obr. 2-3 Sheérnicové zapojeni
pomoci spinace 6,7
[31[9][6]

2.2.1.Vyhody sbérnicovych instalaci s pohledem na cenu

Pfi rozhodovani mezi systémovou a klasickou instalaci je potieba si uvédomit kam a k
jakému ucelu chceme pouzivat dany systém. Je jasné, ze pfi pouziti na obycejnou panelovou
bytovku, kde je potieba pouziti maximaln¢ svételnych funkci. Vychazi systémova instalace draz.
Ale, pii pouZiti na vétsi bytové nebo nebytové prostory kde je zadana vyssi vykonost instalace,
pofizovaci ceny pii pouziti klasicky instalaci prudce rostou. Zavislost je zobrazena na Obr. 2-4.

Uspory vznikaji naptiklad logickym blokovani pii vytapéni, chlazeni nebo vétrani. Také
vyhodné je pouziti digitalniho fizeni osvétleni moci ,,DALI* (kombinace denniho a umélého
svétla). Systémova instalace je nejvice vyhodna u komerc¢nich objekti, diky integraci v§ech prvka
do jednoho systému. Z toho plyne, ze bude piehlednéjsi. Diky systémové instalaci, dochazi ke
snizeni ndkladu na montaZ a odpada komplikované zapojovani silovych vodicii ve spinac¢ich.

V Tab. 2-1 je souhrn n€kterych moznosti, které systém nabizi.
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naklady ——>

Klasické
elektroinstalace

Sbérnicoveé
elektroinstalace

)

[0

blast kdy je vyhodné

pouzit sbérnici ]

Vykonnost elektroinstalace =
Obr. 2-4 Graf zavislosti nakladu na vykonosti instalace
Tab. 2-1 Seznam nékterych moznosti KNX
. Klimatizace a Ovladani rolet
Hospodarnost . Y o
topeni Zaluzii
-Sledovani -Centralni a - Ochrana proti desti,
odbérovych Spicek automatické ovladani | vétru
_Detekce proudu -InC}IV’Id}lalnl -Kopirovéani pohybu
ovladani slunce
“Ukladéni dat “sezpecnostni
- - prog o ,y — - Skupinové ovladani
-Grafy, vizualizace -Vyuziti logickych
-Sledovani sité funkci pro blokovani
Ochrana a bezpeci VlzuaJ IZ? C? a Ovladani osvétleni
ovladani
-UdrZovani
-Zaznam poruch -Pomoci PDA konstantni irovné
osvétleni DALI
-Sprava -Pomoci PC -Svételné scény
-Detekce koure -[.)Otyl.(OVI panely, -Casové rezimy
displeje
-NaruSeni objektu -Tlacitka, spinace -Spindni a stmivani

2.3. Systém komunikace po sbérnici

2.3.1. Topologie KNX

Abychom mohli vyhovét pozadavkiim u rozsahlych, ale i malych objektd, je sbérnice
rozdé¢lena do 15 linii (oblasti). Tyto oblasti Ize rozd¢lit do dalsich 15 linii po 256 pfistrojich.
Tedy lze pouzit v jedné instalaci KNX 57600 pfistroji. Linie jsou rozdéleny pomoci liniovych
spojek. Liniové spojky galvanicky oddéluji jednotlivé vétve a zaroven pienasi telegramy, ale

pouze jen ty, které jsou urcey filtra¢ni tabulkou k prenosu na vyssi uroven linie. Tato struktura je

znazornéna na Obr. 2-5.
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Obr. 2-5 Topologické usporadani na sbérnici

Diky této topologii 1ze snadno a piehledné ptidélit fyzickou adresu. Fyzicka adresa (slouzi

k identifikaci ti¢astnika, nesmi se opakovat) je slozena ze tii ¢asti odd¢élenymi te¢kami. Prvni
¢islo znamena potadové Cislo oblasti (0-15). Druhé znamena ¢islo linie (0-15). Tteti ¢islo prvku
ptidéleného k prvku (0-255). Tedy maximalni adresa je 15.15.255.

[91[5]
2.3.2.Protokol

Protokoly jsou jakasi v§em znama pravidla, abychom se byli viibec schopni domluvit.
Pokud protokol neni stejny, riskujeme nespolupraci ptistroji. Kazdy programovaci jazyk je

protokol pro psani programi. Protokolem, ale neni jen syntaxe, ale také jsou to pravidla rizného
chovani a vazeb mezi riznymi situacemi.

V inteligentnich instalacich protokol sdruzuje jednu nebo vice spole¢nosti. Naptiklad
programovaci protokol KNX pouzivaji dalsi firmy: Siemens, ABB. Je to takzvany otevieny

systém. Systém INELS pouziva vlastni protokol. PouZiva ho pouze v ramci vlastni firmy
(Uzavieny systém).

2.3.3.Komunikace — telegram

Jsou to veskeré informace, které si piifizeni systémové instalace KNX/EIB vyménuji
jednotlivi ucastnici pfipojeni ke sbérnici Jsou ve formé digitalnich pulst, dosahuji tedy pouze
dvou stavil. Jednotkou pienosu je 1 bit, ktery mize nabyvat hodnoty logické ,,0“ nebo logické
,»1%“. Pro binarni pfenos informaci se vyuziva hexadecimalniho kodovani, coz znac¢i 16 moznych
stavil pro prendSené Cislo v bindrnim vyjadfeni, zatimco v dekadickém vyjadieni miiZzeme jednim
dekadickym mistem vyjadtit 10 moznych stavii.
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Obr. 2-6 Logicka ,, 1 a,,0* namodulovand na napdjecim napéti
2.3.3.1 Struktura telegramu

Sekvence bindrnich ¢isel davad dohromady specifické informace. S téchto specifickych
informaci se sklada cely telegram. Informace se fadi dle jejich funkce. Funkce jsou popsany
v Tab. 2-2.

Tab. 2-2 Struktura telegramu s rozdélenim na jednotlivé funkce

Telegram
Kontrolni Adresa Adresa Pfepravni | Vymezeni , Zkusebni
, - , Datové pole
pole odesilatel pfijemce pole délky pole
8 hitl 16 bitl 16+1 bit 3 bity 4 bity az 16x8 bitl 8 bitl
[71L°1[5]

2.4. Uzavriené systémy

Jedna se o systémy pochézejici od jednoho vyrobce. Komunika¢ni protokol neni
standardizovany a neni vetejny, je jedineény. P¥ipadné rozsifeni systému lze pouze s prvky
daného vyrobce. Pfi pouziti prvku jinych vyrobei, hrozi nekompatibilita a zarovei ztrata zaruky
od vyrobce. Problém muZze nastat, kdyz investor chce pozménit projekt v prib&hu realizace.
Nevyhodou firemnich systémd je, Ze uzivatel musi spolupracovat s firmou mnoho let béhem jeho
vyuzivani. Tento typ systému pouziva EGO-N, NikoBus, Xcomfort a Inels.

2.4.1.INELS
Jedna z prednich firem pouzivajici uzavieny systém je ELKO EP s produktem INELS.
INELS nabizi mnoho kombinaci fizeni provozu. Zdkaznik si miize stanovit stupenl ,,inteligence®.
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INELS nabizi tyto balicky (varianty)
a) StarterKit — fesi jen nékteré oblasti elektroinstalace, naptiklad ovladani a regulaci rolet,
osvétleni, spotfebicii nebo komunikaci ¢i zabezpeceni.
b) INELS — v té to varianté kazdé svétlo/vypinaé, spotiebi¢ a topny okruh je pfipojen ke
sbérnici. Tyto oblasti mizeme fidit ptes pocitac, mobilni telefon ¢i internet.
c) INELS multimedia — v této varianté INELS nabizi nejvyssi uroven komfortu.
[10]

2.4.2.Ego-n
Inteligentni systém Ego-n ptedstavuje svoji pistupnosti idealni feSeni moderni elektrické
instalace, zejména pro novostavby a rekonstrukce rodinnych domt ¢i bytd. Tento systému je
zastitén pod firmou ABB. Pro rozs4hlé stavby neni vhodny.

Ego-n nabizi ovladani téchto funkeci:

e Regulaci osvétleni,

Vytépéni a klimatizace

Ovladani rolet a vrat

Inteligentni a logické funkce

Simulace pfitomnosti a stiezeni

2.4.3.NikoBus
NikoBus dnes nabizi firma Moeller. Systém NikoBus je odleh¢ena domaci varianta. Diky
tomu by mél byt NikoBus méné finan¢né€ a projektoveé narocny oproti ostatnim.

NikoBus nabizi sluzby jako

e Daélkové ovladani
e Rizeni spotiebiti na zakladé (pocasi, teploty, vody, svétla)

2.5. Oteviené systémy

U otevienych systémi je mozno pouzivat zatizeni od riznych vyrobet, které jsou pod jednou
organizaci. Maji standardni protokol techniky pfenosu dat i datové struktury. Z toho plyne uspora
nakladi, funkéni jednoduchost, moznost vybéru vyrobcee (kvalita/cena) a také veétsi mnoZzstvi
projekénich a servisnich firem.

2.5.1. KNX/EIB

Zpocatku firmy pouzivaly pouze vlastni software. Tim byla znemoznéna vzajemna
komunikace prvki od riznych vyrobci, protoZe vyvoj je technicky i technologicky naro¢ny.
Postupné dochézelo k urcité délbé prace mezi konkurenc¢nimi podniky. Aby bylo mozné sjednotit
programové vybaveni, byla zaloZena v roce 1989 mezinarodni asociace EIBA sidlici v Bruselu.
Ne vsichni se podvolili, ve Francii si zalozili vlasti organizaci se sbérnici BATIBUS. Po deseti
letech bylo dosazeno dohody, diky niz se sloucily jednotlivé v Evropé pouzivané
decentralizované systémy do jednoho. V roce 2001 se v Bruselu daly dohromady tfi vzajemné
konkurujici asociace ETS (EIBA), Francouzky Batibus a asociace EHS pod nové vzniklou
asociaci KONNEX (KNX). V roce 2003 byl protokol KNX uznan narodnimi evropskymi
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komisemi a ratifikovan jako evropska norma EN 50090. Velky zajem mimo Evropu vedl asociaci

KNX ke krokiim uznani na mezinarodni tirovni. V roce 2006 byl protokol KNX v¢etné vSech
ptenosovych medii (TP, PL, RF, IP) schvalen jako mezinarodni norma ISO/IEC 14543-3-x. To
urychlilo jeji rozvoj na trhu. Pies 200 ¢lenskych podnikti na celém svété nabizi téméi 7.000
certifikovanych vyrobkovych skupin KNX ve svych katalozich. Asociace KNX ma partnerské
smlouvy s vice nez 21.000 instalaénimi firmami v 70 zemich.

Univerzalni systém KNX je vhodny pro mensi i vétsi aplikace. Proto byl vybran a pouzit

na laboratorni navod, vytvareny v ramci této prace. [11]

2.5.2.LonWorks

Tato technologie je pfedevSim charakterizovana vysokou technologickou trovni,

flexibilitou i nizkou cenou. Pracuje na sitové komunikaci vzajemné¢ propojenych zafizeni,
nazyvanych uzly. Uzly vzdjemné komunikuji pomoci protokolu LonTalk. V siti neni potfeba
pouziti centralniho prvku. Systém se uplatiiuje V soucasnosti v oblastech automatizace budov.

Vyuziti LonWorks naptiklad v:

[12]

Bezpecnostni systémy

Rizeni domacich spotiebi¢i

Regulace topeni, klimatizace a vzduchotechniky
Pti fizeni vytaht
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3. Rizeni svételnych soustav

V dnesni dobé se klade diiraz u svételnych soustav na maximalni vyuziti denniho svétla.
Je to vyznamné pro pracovni ¢innost a pozvednuti dusevniho zdravi lidi. Pti projektovani
osvétleni je kladen diraz naprojektovat osvétleni na specifickou ¢innost. Diky témto opatienim
dochazi k vyznamnému snizeni spotieby elektrické energie, pii zvyseni komfortu osvétleni. A to
diky digitalizaci méficich procesi. Jednim z vyznamnych systému posledni doby je systém
DALI DALI je digitalni fidici protokol. Jeho vyhodou je moznost individudlniho fizeni vice
zatizeni (prediadniky) na jeden modul, spolupréace se systémy denniho osvétleni a dalSimi
systémy budovy.[13][2]

3.1. DALI rozhrani

Zkratka DALI znamena Digital Addressable Lighting Interface (digitalni adresovatelné
osvétlovaci rozhrani). Je to otevieny protokol (pro vice vyrobctr). Protokol byl vyvinut v poloving
devadesatych let elektrotechnickou komisi (IEC- International Electrotechnical Commission )
DALI je mezinarodni norma zaruéujici kompatibilitu se stmivatelnymi piedfadniky raznych
vyrobcu. Tento standart slucuje vSechny piedradniky, transformatory, relé moduly nouzové
vybavy do jednoho fidiciho systému. Tyto prvky vzajemné digitalné¢ komunikuji po vlastni
sbérnici.[2]

3.1.1.Pouziti-moZnosti
Pouziti DALI nabizi jak nespocet vyhod. Jak pro zakaznika samotného tak projektanta,
instalatéra i udrzbu. Vyhody DALI jsou shrnuty v Tab. 3-1.

Tab. 3-1 Vyhody DALI

Pro uzivatele Pro instalatéry
-PohodInéjsi osvétleni - Stavebni i nouzové osvétleni
- Individualni nastaveni v jednom
-Snadna zména -Snadné uvedeni do provozu
- V provoznich jednotkach DALI, - Jednoduché instalace. Z modu
zustanou ulozena nastaveni I po vedou pouze digitalni vystupy,
delsim vypadku sité samotné propojeni zatizeni se
-Uspora energie tedy penéz provadi paraleln€ na fazi a sbérnici.
Pro udrzbu zarizeni Pro projektanty
- HlasSeni o stavu predifadniku a svétel | - Moznosti pro nouzové osvétleni
- Jednoduché opravy - Logaritmické stmivani
- Niz§i ndklady na udrzbu -Snadna konfigurace a rekonfigurace
- Zvyseni energetické Uspory diky -Ovladani jednotlivych svétel, skupin
stmivani a DALI lines

[13]
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3.1.2.Princip

Komunikace DALI pracuje na systému master-slave. Slave je zatizeni, které ovlada
osvétleni. Master rozesila prikazy zatizeni slave. Master zatizeni mize komunikovat i s jinymi
master zatrizenimi. Komunikace mezi master a slave zatizenimi probiha pomoci 2 bitovych zprav.
Slave zatizeni miize pracovat pouze s master zatizenimi, které jej ovladaji. Slave zatizeni muze
byt maximalné v DALI siti 64. Komunikace mezi master-master zafizenimi je pomoci 3-bitovych
zprav. Maximalni pocet master zatizeni v DALI siti je 64. [7]

3.1.3. Topologie

Komunikace DALI se provadi po datové sbérnici tvotici dva vodice, vS§echny DALI
predradniky, spinace, relé jsou na ni piipojeny. Zapojeni mize byt libovolnou kombinaci vétvené
a hvézdicové struktury. Zapojovat zatizeni do kruhové struktury neni povoleno. Systém je
navrzen, aby tak aby bylo mozné pfipojit maximalné 64 individualné adresovatelnych jednotek
DALI do maximaln¢ 16 skupin, se 16 scénami.

Aplikovat systém muzeme jako:
a) Samostatny systém — Pouziti pouze systému DALI
b) Subsystém v ramci celkového systému — Systém je pfidruzen jako podsystém
k systémim jako je napiiklad EIB, LON atd. (Na panelu je pouzit tento typ
systému. Pomoci brany KNX/DALI ,,DLR/S 8.16.1M*. Ukazka systému je

zobrazena na Obr. 3-1
S A

, / ._ _ MASTER/
SLAVE
f

| Schodiste l

[[ccoob0

RN el | == Senzory

Zadné prekryvajici 7
se skupiny DALI _” H
=~
D
Obr. 3-1 Topologie DALI jako podsystém KNX
[81[2]
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3.1.4.U¢astnici na sbérnici

Ugastnici jsou pfistroje, které se ptipojuji ke sbérnici DALI
A. vysila¢ (master)
B. ptijimace (slave) naptiklad.

Master prvky jsou tyto:
e Senzor pohybu
e Vypinac (vyp/zap)
e Ovladac¢ intenzity osvétleni
e Nouzové osvétleni
e Brana (propojuje sité¢ DALI s dal$imi systémy — ABB-KNX, LonWorks)
e Regulator denniho svétla
e Zafizeni pro uloZeni dat
e Zdroj energie pro DALI smycku

Prvky slave jsou napiiklad tyto:
e Digitalni pfedifadniky pro linedrni nebo kompaktni zatrivky
e Prvky pro fazové ménice pro klasické a halogenové zarovky
e Dalsi vyjimecné prvky (naptiklad fadi¢ pro LED)

[21[7]

3.1.5.Srovnani ovladani digitalniho zarizeni DALI a analogového zarizeni

EIB/KNX
Tyto dva typy zatizeni jsou pouzity na panelu KNX/DALI v Tab. 3-2 jsou shrnuty jejich
vyhody a nevyhody pfti pouziti.

Tab. 3-2 Srovndni DALI a KNX/EIB prvkii

DALI -DLR/S KNX/EIB - UD/S
-Vlastni individualni sbérnice, moznost - Omezeny pocet analogové fiditelnych
piipojeni max. 64 individualn¢ fizenych vystupti.
predfadniki - V8echny vystupy piimo z modulu
-Moznost propojeni pfediadniku do vétvené ¢i | - Napéti pfimo fizeno modulem. Neni potieba
hvézdicové struktury. ptedfadniku.
-Pouziti pro rozsahlé objekty. -PouZiti pro mensi projekty.

3.2. Technické parametry jednotky DALI

Jednotka DALI (DLR/S 8.16M) pouzita na panelu je modularni prvek umist'ujici se do
rozvadéci na DIN liStu. Lze na ni ptipojit pfes datovou sbérnici maximalné 64 DALI prvki.
Pfedfadniky mtizeme rozdé€lit do 16 skupin. Skupiny (kanaly) mizeme monitorovat, adresovat
pomoci KNX. Ke skuping lze ptifadit snima¢ intenzity (LF/U 2.1). K jednotce DLR/S Ize pfipojit
maximalné 8 snimacu.
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4. Navrh a vytvoreni lab. panelu systému KNX s
rozhranim DALI pro Fizeni osvétleni

Panely byly sestrojeny kvili potiebé rozsiteni laboratorni vyuky na tstavu
elektroenergetiky. Studenti si vyzkousi diky tomuto panelu, jak se zapojuje rozvadé¢ ABB-KNX
s pouzitim rozhranim DALI. Na panelu mohou vyzkouset ovladani topeni, klimatizace, rolet a
osvétleni. Mohou srovnat vyhody a nevyhody pouziti KNX systému k ovladani osvétleni s DALI
rozhranim. Vyzkousi si nastavit osvétleni na panelu na konstantni hodnotu pomoci senzoru.
Vsechny funkce budou moci ovladat pomoci klasickych tlacitek, ¢i velmi ptehledného a snadno
ovladatelného ovladace priOn.

4.1. Navrh hlavniho panelu - Graficka ¢ast

Pfi navrhu panelu byl kladen diraz na piehlednost panelu a prakti¢nost. Proto byl display
umistén do stfedu a konektory do horni a dolni ¢asti panelu. Modularni prvky byly umistény
vedle sebe na din listu tak, jak v realném rozvadéci. Snimac intenzity svétla musel byt umistén co
nejdal od zdroju svétla, aby se neovliviiovaly navzajem. Samotny navrh byl vytvofen v programu
AutoCAD pro presné rozmisténi jednotlivych komponent. A posléze tento navrh importovan do
programu CorelDraw X3 pro dotvoieni grafické casti projektu. Navrhy byly vytistény na
samolepici folie, které se lepily na dievotiiskovou desku. Navrh folie jsou zobrazen v ptiloze C.

4.2. Konstrukce a sestrojeni

Jednotlivé piistroje jsou upevnény na dievottiskové desce. Deska je pripevnéna ke kovové
konstrukci. Konstrukce je uzemnéna PE vodi¢em. Jednotlivé modularni prvky byly pfipevnény
na din listu. Snima¢ osvétleni a sbérnicové spojky jsou ulozeny v krabicich do sadrokartonu (KU
68L) a pfipevnény na dievotiiskovou desku. PriOn prvky byly umistény na zakladnu (6346/10-
101-500), TFT display byl umistén na vykonovou sbérnicovou spojku (6120-13-500) a oto¢né
tlacitko pripojeno na zaluziovy akéni ¢len (6356U-500). Jednotlivé modularni prvky jsou
popsany v Tab. 4-1. Hotovy sloZzeny panel je zobrazen v ptiloze A.
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Tab. 4-1 Seznam moduldrnich prvkii pouzitych na panelu

Typové &islo

Nazev

Popis

SV/S30.160.5

Napajeci zdroj

Napadji sbérnici napétim 30V a 160mA

UD/S 2.300.2

Spinaci a stmivaci ak¢ni ¢len

Pro spinani a stmivani svételnych
obvodi.

USB/S 1.1

Rozhrani USB

Ptes rozhrani USB ptipojujeme PC
(ETS)

LK/S 4.1

Liniova spojka

Spojka prevadi signaly z aplikac¢niho
modulu do datového telegramu, ktery
je posila na sbérnici. Tento telegram
poté piijmou piislusné aktory, které
tuto informaci pievedou do
srozumitelné

formy pro aplika¢ni modul osloveného
piistroje.

JA/S 4.230.1

Zaluziovy akéni ¢len

Pro ovladani 4 nezavislych zaveérek,
rolet véetné funkce nahoru / doli, krok
/ stop, piesunout do polohy, ochrana
proti slunci a automatické ovladani
vytapéni / chlazeni.

CP-D24/2.5

Napéjeci zdroj pro vykonové
spojky

K napéajeni vykonovych spojek.

DLR/S
8.16.1M

DALI kontoroler osvétleni

Rozhrani DALI/KNX slouzici k
spinani a fizeni svitidel.

C60N B6

Jistici ¢len - Scheiner

Jisti panel proti zkratu a nadproudu.

4.3. Vnitini zapojeni hlavniho panelu

Jednotlivé silové komponenty na panelu byly propojeny pomoci vodi¢e CYA 1. Sbérnicové
kontakty byly propojeny pomoci CY 0,5. Zapojeni je znazornéno v piiloze E.

4.4. Panel DALI

Panel je ur¢en na ptipojeni k hlavnimu panelu. Ptipojuje se k rozhrani DALI/KNX. Na panelu
jsou umistény kontakty, k témto kontakttim jsou pfipojeny prediadniky DALI a zafivky.

Panel je obdobné konstrukce jako hlavni panel.

a) Dievottiskova deska
b) Kovovy podstavec
c) Potisknuté nalepovaci folie

Nalepovaci folie byla obdobé¢ jako u hlavniho panelu navrhnuta v programu CorelDraw a
zobrazena v ptiloze D.

Zapojeni DALI je opét propojeno stejnymi Kabely jako u hlavniho panelu. Vnitini zapojeni
panelu je znazornéno v piiloze F. Hotovy sloZeny panel je zobrazen v ptiloze B.
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4.5. Centralni ovladaci jednotka Busch-priOn

Pro hromadné ovladani vSech funkci na panelu byla vyuzita jednotka Busch priOn.
Pomoci tohoto prvku lze monitorovat funkce v celé mistnosti. Ovladac nabizi ovladani zaluzii,
fizeni vytapéni, ovladani osvétleni, scény, Casové funkce atd. VSechny tyto funkce snadno
ovladame oto¢nym ovladacem. Je velmi ptehledny, protoze k jednotlivym funkcim lze pridélit
zabarveni tlacitka. Modra znaci zaluzie, zluta nalezi osvétleni, purpurova znamena svételné scény
a pomoci oranzova ovladame topeni.

Busch-priOn nabizi tyto varianty:
e Otocny ovladaci prvek
e 1l-nasobny ovladac
e 3-ndsobny ovladac
e 2-nasobna kombinace s displejem
e 3-nasobna kombinace s displejem

PACH Al

Obr. 4-11a 3- Obr. 4-2 Provedeni PriOn
nasobny ovladace

a Otocny ovladaci

prvek

V projektu je pouzit 3,5 TFT displej barevny s oto¢nym ovladacem, ktery se umist'uje na
dvojnasobnou zakladnu priOn. K displeji je ptipevnéna standardni uzaviraci horni liSta
s infracervenym prijima¢em a snimacem piibliZeni a standardni uzaviraci dolni liStou se
snimacem teplot. Displej se pfipojuje na vykonovou sbérnicovou spojku. Oto¢né tlacitko se
upeviiuje na Zaluziovy akéni Clen.

[11]
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5. Programovani a poc. rizeni systému KNX a rozhrani
KNX/DALI pomoci soft. ETS

K planovani, projektovani a uvedeni KNX instalace do provozu je potieba softwarovy nastroj.
Nastroje musi mit dvé zakladni vlastnosti. Jasnou strukturu a jednoduché pouzivani.

Pti projektovani/programovani budovy s KNX ujasnit:
e Vyuziti a druh objektu
e Druh a Cetnost zmén ve vyuzivani
e Systémové soucasti
e Extra poZadavky investora
e A predevsim limit ndkladt

KNX systém - projektanti a elektroinstalatéfi uvadi do provozu pomoci softwaru ETS
(Engineering Tool Software). V mém projektu byl pouzit program ETS 3 Profesional. Jiz existuje
novejsi verze ETS 4. Bohuzel Skola na tuto verzi nevlastni licenci. Systémové predpoklady ETS3
jsou shrnuty v Tab. 5-1.

Tab. 5-1 Systémové predpoklady

Operacni systém MS windows 98/ME/2000/NT/XP
Opera¢ni pamét’ RAM 128 MB (256MB)

Procesor 400MHz (1 GHz)

Graficka karta True color VGA

Rozliseni 800x600 (1024x768)

5.1. Projektovani v ETS 3 Profesional

Pti projektovani s ETS nasledujici odrazky piedstavuji principialni postup. (U menSich
projektd 1ze nékteré kroky preskodit)

e Nastaveni ETS 3

e Nacteni databaze produkti

e Zalozeni projektu s pottebnymi tdaji

e Vytvoteni struktury projektu (Struktura, topologie)

e Pfistroje s prislusnou aplikaci vlozit do struktury

e Nastaveni parametr produkta

e Vytvoreni skupinové adresy

e Pfipojit komunikaéni objekty produkttit KNX se skupinovymi adresami
e Prifadit projektované produkty k topologii sbérnice

e Prifadit projektované produkty k vytvorenym funkcim
e Piekontrolovat projekt

e Vytisknout dokumentaci

e Ulozit projekt

5.1.1.Pracovni prostiedi ETS 3

Pracovni obrazovka mize vypadat jako na Obr. 5-1
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File Edit View Qummifsioning Qiagrnostics Extras Window ﬂelpr ) ‘ ] SymbOlOVé. liéta
DE-@- X |2-c- | VTREREOEED & v GosEEEEas | =X a@a@
Topology in KNX panel (1) , . KNX pan
= — Nahled topologie ==
KNX panel (1) Address Name Description 9 Building
=] 1 New Area B NevwArez Ih
=-[E] 1.1 New Line .
4] 11.- SV/530320.5 Power supply,320mA,M N. ob Jektu
] ﬂ 1.1.1 6126 2f-Switch sensor,FM

-@] 11.2 UD/52.300.2 Universal Dim Act, 2-fol
i@ ] 1.1.3 USB/SL.1 USB-Interface, MDRC

-] 11.4 JA/$4.230.1 Shutter Actuator,4fold,2:
3} ﬂ 1.1.5 DLR/58.16.1M DALI-Light Controller,
] ﬂ 1.1.6 6127MF 4f-Switch sensor multi funcl
@] 1.1.7 6126 2f-Switch sensor,FM .
-] 1.1.8 634x-00x-500 Busch-priOn

Stavova menu

Group Addresses in KNX panel (1) , . ,
e = i o Nahled skupinovych adres

skupinove aresy 2110: Output A - Switch 1.1.2 UD/52.300.2 Universal Dim Act, 2-fold,300VA MDRC
UD/S Svetla [5218: Rocker 2 - Switching 1.1.1 6126 2f-Switch sensor,FM S

1[2T_A] Z_A_VYP/ZAP ’ ) X .
22T A] Z A Strivani [#135: Output B - Switch 1.1.2 UD/52.300.2 Universal Dim Act.,2-fold,300VA,MDRC S

3 [Prion] Z_A_VYP/ZAP

=14 [2T_A] Z_AB_Central ZAP/VYP l

5 [Prion] Z_A_Stmivani

Ready New connection e 11 |

Obr. 5-1 Zdkladni obrazovka

Zakladni obrazovka se sklada z
e LiSta menu
e Symbolova lista — zde jsou umistény ikony rychlého spusténi
e Stavova menu — Zobrazuje aktualni informace stavu

Nahled projektovani — Nahled projektovani se muze skladat z jednoho ¢i vice oken
Prostiedi si uzivatel muze ménit, plocha se mize lisit.

5.1.2.Nahled projektovani

Nahledova okna slouzi v ETS3 k zobrazovani projektu. Mohou slouZit souc¢asné.

ETS 3 nabizi nasledujici ndhledy

e Nahled pristroji — V tomto okné jsou zobrazeny vSechny pfistroje

e Nihled objektii — Zde se nachazi veSkera specifikace veskerych u€astnikil (aktorti a
senzoru) a jejich umisténi dle dispozice objektu.

e Nahled topologie — PouZiva se k stanoveni skutecné sbérnicové struktury a pridéleni
fyzickych adres ptistrojim. Ptistroje pfifazené k odliSnym liniim lze zde rozlisit.

e Nahled skupinovych adres — Slouzi jenom k ptehlednosti. Zde jsou uvedeny
nadefinované skupinové adresy. Lze pouzit az titiroviiova struktura. Po zvoleni
skupinové adresy je ukazano, které komunikacni objekty byly skupinové adrese
ptidéleny.[9]

5.1.3.VKkladani specifikace

Nez zaCneme pracovat s ucastnikem, je tfeba nahrat specifikaci tohoto zafizeni z databaze.
Databazi Ize stahnout ze stranek vyrobce. Z této databaze lze naimportovat jednotliva zatizeni.
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Product Finder ®

Manufacturer. | ABB 2

Order number: Medium type: Twisted Pair v

Product family: Product name:  ia/s

Product type:

1 | into 1.1 New Line
Name Description Product Order Number  Program Progr... DIN Rail Moun...
#1JA/52.230.1 Shutter Actuator... Shutter 2/2.5 JA/S2.230.1 Shutter Actuator,... GH Q631 0071... Shutter 2f/2.5 25 Yes
ﬂ JA/S4.230.1 Shutter Actuator... Shutter 4f/2.5 JA/S4.2301 Shutter Actuator,... GH Q631 0072... Shutter4f/2.5
& 1JA/54.230.1M Shutter Actuat... Shutterdf M/2.5  JA/S4.230.1M Shutter Actuat.. GH Q6310064... Shutter 4f M/2.5 25 Yes
£|JA/54.24.1 Shutter Actuator,... Shutter4f DC/2.5 JA/S4.24.1 Shutter Actuator,4... GH Q631 0073... Shutter 4f 24V/2.5 25 Yes
QJA/Sd.SMI.lM, Shutter Act. ... Shutter SMI4f..  JA/S4.SMLIM Shutter Act. M... 2CDG110028.. Shutter SMI4f M/1.1 11 Yes
Q JA/S8.230.1 Shutter Actuator... Shutter 8f/2.5 JA/S8.230.1 Shutter Actuator,... GH Q6310063... Shutter 8f/2.5 25 Yes
#1JA/58.230.1M Shutter Actuat... Shutter8f M/25  JA/S8.230.1M Shutter Actuat.. GH Q6310078... Shutter 8f M/2.5 25 Yes

Obr. 5-2 Viozeni pristroje

Vlozené zatizeni Ize individualn€ nastavit z pfednastaven¢ho nastaveni.

— — bl
# ° 1.1.5 DLR/S8.16.1M DAU-Light Controller,8f MDRC @

General - G2 Group
Light sensor F
Central

Status - Central Name G2

G1 Group s : -

-G1 Status Select additional function [nght control v]

-G1 Fault = Brighl

! ghtness value when turned ON %

- G1 Functions [only if additional function is not activated) [1 00 % (255) v]

G2 Group

-G2 Status Minimal brightness value [1 %z (3 v]

- G2 Fault

- G2 Light controller )| Maximum brightness value [100 % [255) v]

a2 Contlgl Operaing Permit channel to be tumed on via dim [ v]

- G2 Functions ~ | | telegram yes

[ oK ] [ Cancel ] [ Default ] Info

= = E=—a 4

Obr. 5-3 Individualni nastaveni parametrii zarizeni

5.2. Pomocné nastroje pro programovani rozhrani KNX/DALI

Rozhrani KNX/DALI Ize programovat pomoci ETS 3, avSak nékteré nastaveni by byly ptilis
slozité (rozdéleni do skupin, nastaveni snimace osvétleni, ...). Proto pro ABB i-bus KNX DALI
brany a DALI reguldtory osvétleni, existuji dva ndstroje pro nastaveni téchto zatizeni.

5.2.1.DALI Tool (DGS-Tool)

Nastroj KNX/DALI zatizeni. Pouzitim tohoto nastroje, 1ze DALI zatizeni (naptiklad
ptredfadniky, stmivace, atd.) sestavovat do riiznych skupin. V ptipadé¢ potieby kontrolovat
nastaveni.
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DALI tool obsahuje funkce:

e Piipojeni zafizeni mezi ABB i-bus ®KNX a DALI zatizeni

e Test (spinac ON / OFF) jednotlivych zatizeni DALI nebo skupin svétel

e Zménit adresu jednotlivych zatizeni DALI (DALI addresses)

e Pfidé¢leni zatizeni DALI do skupin svétel (DALI group)

e Zobrazeni vSech svétel a balastnich poruch (per device and lighting group)
e Zobrazeni monitorovan¢ho zatizeni DALI

e Spousténi prediadnikt funkce “Detect ballast* sledovani, aby bylo zajiSténo spravné

zatizeni DALI
e Zobrazeni konfliktu osvétlovacich skupin uloZzené v KNX DALI zatizeni
e Piitazeni zatizeni DALI k osvétlovaci skupiné miize byt uloZena do *. txt souboru

b5 e o vz A o e e

File Extra ? File Extra ?
l Output & ] Dptians |

%
@1 | &2 3 4 5 6 7
1 1 5 Physical address for configuration o ok E o & E o
Disconnect from device | 9 10 11 12 13 14 15

17 18 19 20 21 22 23
iy Gt it T iy it T

25 26 27 28 29 30 31
| Gty Gl Gl T Gty qr T3

33 34 35 36 37 38 39
T b b ar T qr Tr

‘ |41 42 43 a4 45 46 47
& % % &> & % &

‘ | 49 50 5] | 52 53 54 55
Gty Gl Gty T Gty Gty Gty

l T I ™ ™ I
Ballast monitoring [Buttons enabled in configuration mode]

Channel A: 2 ballasts detected 2 ballasts monitored

: Conflicts [Buttons enabled in configuration mode] : 57 58 59 60 61 62 63
Mo conflicts detected.
| G1 G2 G3 G4 G5 GE G7
r |
G3 G10 G11 G12 G13 G4 G15

GE

G16

16

24

32

40

43

56

64

Obr. 5-4 DALI Tool
[8]

5.2.2.Light controller Tool (LRS-Tool)
Light controller Tool je nastroj pro ABB i-bus ® KNX DALI Light

controller DLR/ S 8.16.1M.
Naésledujici funkce jsou integrovany do tohoto nastroje:

e Pripojeni zafizeni k DALI regulatorim osvétleni DLR / S 8.16.1M

e Nastaveni hodnoty jasu osvétlovaci skupiny

e Vyvolani kalibrace konstantniho osvétleni

e Vizualizace a sledovani hodnot senzori.

e Cteni hodnot , setpoint®, , daylight* a ,brightness value”
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Light Controller T¢

m physical address

close connection

device data

manufacturer ABB device type AD58
version of application 1.0 control groups 8
Group G1 v
addtional function
light controller is not active
switch sensor value
[ switch on ] [ switch off ] [ read ] 255 nomal
brightness value calculation for light control

= 1. enable
= calibration

light controller parameter

[ setpoint (control parameter)

254  nomal wiite

)
[ actual calculated setpoint ] 164
}

[ actual value 255  nomal

l daylight compensation factor | 0 write
relative dimming
stop up v

Obr. 5-5 Light controller Tool

Na Obr. 5-6 je znazornén princip zastoupeni stalych svétel. Spravnym nastavenim vazby
osvétleni mistnosti bude konstantni v priabéhu celého dne.

Zadana hodnota DALI Light Controller
+ C DLR/S 8.16.1M
Alguain! - Ii I DALI kontrolni

Hiodpota = a hodnota
SeNZOr
hodnota ol
\‘[|'/ Svételny senzor
iz | hodnotu jasu
I +¢ umeélé svétlo podil
Nahrana |Absorbéni a
hodnota jasu reflexni ¢ O+'
atributy z mistnost Hodnotu jasu
denni podil

Obr. 5-6 Princip zastoupeni stalych svétel

[8]
5.3. Nastroj pro nastaveni ovlada¢e BUSH priOn

Tento nastroj je urcen k nastaveni funkci priOnu, méa obdobné prostiedi jako ETS3. Néastroj se
instaluje jako upgrade ETS3. Je potieba ho nainstalovat, neleze nahrat jako import. Lze ho
stahnout zdarma ze stranek vyrobce. Jednotlivé funkce, se spojuji stejné jako v ETS3 pretazenim
do jednotlivych skupinovych adres vytvofenych v ETS3. Nahravani naprogramovanych funkci,
se provadi pomoci sbérnice, ptfes ETS3 ¢i SD kartu zasunutim do pfistroje.
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6. Navody a technicka dokumentace pro laboratorni
ulohy - rizeni osvétleni v KNX.

6.1. Laboratorni aloha ¢.1 — Jednotka UD/S — Zakladni
naprogramovani

Cil dlohy: Seznameni se s panelem KNX. Zakladni programovani v programu ETS3.

6.1.1.Zadani

Na panelu mame dvé zarovkova svitidla (zarovka A [horni] a Zarovka B [dolni]) a jedno
dvoj tlacitko A. Naprogramujte nasledujici funkce podle Tab. 6-1 pro toto tlaéitko.

Tab. 6-1 Laboratorni navod 1 - Funkce tlacitek

Zarovka Dvou tladitko Oznaceni v ,,Group Addresses*
A | Vypnutia zapnuti 7. ﬁogfkr;’)‘ Iirt?giy [2T_A] Z_A_Vyp/Zap
A Postupné stmivani ﬁog‘ﬁ(r:)i D;gglil y [2T_A] Z_A_Stmivani
A+B | Vypnutia zapnuti lfogg)okl:)i %ﬁ‘;ﬁy [2T_A] Z_AB_Cen. Vyp/Zap

6.1.2.Popis ulohy
Na panelu byly umistény prvky pouzivajici decentralizovany sbérnicovy systém. Pouziva
otevieny protokol KNX.

KNX je kompletni systém pro fizeni inteligentnich budov a domacnosti. Mizeme ho
pouzit nejen k ovladani zaluzii (rolety, markyzy, ventilatory,...), osvétleni (spinani, stmivani),
zabezpeceni a vytapéni. VSechny technologické ¢asti v domé sjednocuje do jednoho logicky
uspofadaného systému.

K planovani, projektovani a uvedeni KNX instalace do provozu je potfeba softwarovy
nastroj. Nastroje musi mit dvé zakladni vlastnosti, jasnou strukturu a jednoduché pouZzivani.
V tloze bude pouzit K tomuto ucelu program ETS 3 Profesional.

V tloze se bude ovladat osvétleni panelu. K tomuto ucelu se bude vyuzivat spinaci a
stmivaci akéni ¢len (UD/S 2.300.2). Modul mé dva fiditelné vystupy. Je ptipojen ke sbérnici,
ktera je napajena z napajeciho zdroje (SV/S30.160.5). Bude ovladan pomoci sbérnicové spojky
(6120), ktera bude slouzit jako tlacitko, diky aplikaénimu programu nahranému z ETS a tlacitku
(6126) ptipevnénému na ni. Pfikazy se nahravaji na sbérnici pomoci USB modulu (USB/S 1.1).
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6.1.3.Schéma zapojeni
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Obr. 6-1 Laboratorni navod 1 — Schéma zapojeni

6.1.4.Pouzité pristroje

Tab. 6-2 Laboratorni navod 1 - Seznam moduldrni prvkii pouzitych na panelu

Typové ¢islo

Nazev

SV/S30.160.5

Napéjeci zdroj

UD/S 2.300.2 Spinaci a stmivaci akéni Elen
USB/S 1.1 FM USB

6126 Dvoutlacitkovy snimac

6120 Sbérnicova spojka (Nevklada se)
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6.1.5.Postup resSeni
1) Zapnéte z plochy “ETS 3 Profesional.exe*
2) Zapojte ulohu dle Obr. 6-1 a nechte zkontrolovat vyucujicim.
3) Vyzkousejte tlacitka A, B a C. Pokud budou fungovat. (zavolejte vyucujiciho, poradi
vam, jak vyfesit problém)
4) Zalozte novy projekt
a. kliknéte na ,,File*“, vyberte ,,New project*
b. Vyplite ndzev projektu ve tvaru ,, KNX_XX. XX XXXX* naptiklad ,,KNX
20.03.2011¢
c. typ media ponechte ,,Medium* > TP (Twisted pair)*

Elle Edit View Commissioning Diagnostics Extras Window Help

D New Project Ctrl+N FQ @ 7

_; m-" Nnen/Manane Praiscte Ctrle0)

r - »
% * Add New Project [

; Name: | [ 0K I
Medum: [P v

[V] Create Line 1.1

M | &

4 FIUJECL NINA parier (L) }4f0|d 2_: IE]_].L-.L-J

Obr. 6-2 Laboratorni navod 1 — ZalozZeni projektu

5) Vlozte ptistroje (Topology)
a. Kliknéte pravym tlac¢itkem na ,,1.1 New Line* a vyberte ,,Add Devices*
b. Vlozte pfistroje uvedené v Tab. 6-2 (i tlacitko)

| in KNX | ,
i il ki Product Finder Vyrobce (Ponechat ABB)
[EEE KNX panel (1) B
- 1 New Area s T Typ media (Ponechat TP)
N Wc : ) anufacturer: :
2 g 1'1'; orapse A, Order number: Medium type: [Twis!ed Pair V]
& 111 =
a-d]114 Add Devices £ Product family: [‘A"W '] Product name:  ia/s
5 é] 113 Download...
3, N 2 Delet Product type: , ., . L
w-d] 114 elete d, Nazev piistroje (typové ¢.)
- 115 i olle 5 >
iR % 1 lﬁ; Ses Coment e - [ Find ] [ Insert ] 1 v into 1.1 New Line
= é:l 111 Cut Name Description Product Order Number  Prc
- ﬂ 118 Copy EJA/SZ.ZBO.I Shutter Actuator... Shutter 2f/2.5 JA/S2.230.1 Shutter Actuator,... GH Q6310071... Sht
Propertios N T-M|)A/54,2301 Shutter Actuator... Shutter 4f/2.5 JA/54,.230.1 Shutter Actuator,... GH Q6310072... Sh
Wlis sma mmm an . - PO - et e P e sma mme s s, e ara e R e ] -

Obr. 6-3 Laboratorni ndvod 1 — VioZeni pﬁ:v}rbje

6) Nastavte parametry tlacitka (Topology)
a. Kliknéte pravym tlac¢itkem na ,,6126 2f...“, vyberte ,,Edit Parameters*
b. V zilozce BCU-Type nastavte rezim na ,,FM-Dimming actuator
c. V zalozce Dimming speed u Factor for passing the dimming range zmérte
hodnotu na ,,20*
V zalozkach Rocker 1 a Rocker 2 dle Obr. 6-4
e. Vysledné nastaveni by se mélo shodovat z Obr. 6-5
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X panel (1)

% 1116126 2f-Switch sensorfM____

'Line

SV/$30.320.5 Power supply,320mA;
. 6126 2f-Switch sensor,FM
' UD/S2.300.2 Universal Dim Act. .2 f

1
3
a
A

Dimming actuator general
Dimming actuator operation modes
Dimming speed

Read-only memory

PR
Rockert

1.1.1 6126 2f-Switch sensor,FM

BCU-Type

Fr-Dimming actuator (TP) J

1 USB Expand
:JA/St Expand Al BCU-Type Rocker 1
i DLR/| Dimming actuator general
16127 Edit Parameters... Dimming actuator operation modes - —
i ~—— | Dimming speed [Dperahon mode of rocker [Dlmmmg sensor
6126 Change Application P,

1 634x | Read-only memory . -

Download... orking mode of the rocker eft = , right =

Work de of th k [I ft = DARKER/OFF, right = BRIGHTER/ON
. Rocker 2 -
Device Info... Operation mode of LED [show wvalue of object rocker short
Reset device... I
| Colour of the LED [DFF = green, ON = red
Unload...
Delete — —
) # 7 1.1.1 6126 2f-Switch sensor,FM —

Unlink
T Conversion 1 BPU-Type Hocker:2
E— Dimming actuator general
— Cut Dimming actuator operation modes = —
Sk Dimming speed Operation mode of rocker [SW|tch1ng sensor ]
s aresy Copy Read-only memory : -
: Goto Rocker 1 Working mode of the rocker [Ieft =0FF , right = ON
e
[LAlZ Properties Operation mode of LED [shows value of object rocker t
[_A] Z-re y
rion) Z_A_VYP/ZAP Colour of the LED [DFF = green, ON =red
[_A] Z_AB_Central ZAP/VYP

Obr. 6-4 Laboratorni navod 1 — Uprava parametrii

Obr. 6-5 Laboratorni navod 1 — Vystupy nastaveného tlacitka

Number  Name Object Function Description Group Addresses
o Output Switching

o1 Dimmer rel. dimming

02 Dimmer Brightness value

[ Rocker1 short Switching 0/0/2

07 Rocker1 long Dimming 0/0/1

08 Rocker 2 Switching 0/0/4

7) Nastavte parametry stmivaciho ¢lena (Topology)
a. Kliknéte pravym tlac¢itkem na ,,UD/S2...“, vyberte ,,[Edit Parameters*
b. V zaloZzce General u Parameter settings nastavte rezim na ,,channel setting
global (together)* (Nastaveni bude pro oba vystupy stejné)
c. V zalozce switch v Switch ON via na ,,60%°
d. V zalozce Dimming v Rel. Dimming speed from... na ,,8°,



Navody a technicka dokumentace pro laboratorni ulohy - Fizeni osvétleni v KNX.

35

"

# " 1.1.2 UD/52.300.2 Universal Dim Act. 2-fold 300VA MDRC

General

A-B Vstup stejné nastaveni

e —

Min. a max. stmivani

inirum dimming value

A-B: General

A-B: Function = -

A-B: Switch Parameter settings [-:hannel zetting global [fogether] v] ]
AR Dimiro - — — —
B 1.1.2 UD/52.300.2 Universal Dim Act. 2-fold, 300VA MDRC —

EY— A-B: Dimming | Rychlost stmivéani

A-B: General m— A

4B Function [Hel. dimmitig speed fram 0...100% a [= ]

A-B: Switch in & [0...65.535] =2

Dirnrning ) o
AR Value td aximurn dirnming value [1002 [255] V]

[20% 51)

Dirnrning walue apply to Switch, Dimming |< MOTE
and staircase lighting function

Allawe switching on via relative dimming [_I,Jes
Allows zwitching off via rel. dimming ’yes

Rel. dimming speed changeable via object ’

[Dbject: Rel. dimming speed 0...100%) A

Obr. 6-6 Laboratorni navod 1 — Nastaveni parametrii stmivaciho c¢lenu
8) Vytvoite novou stiedni adresu (Group addresses)
a. Kliknéte pravym tla¢itkem na ,,Main Group® a vyberte ,,Add MainGroups®, tim
vytvoiime stiedni skupinu ,,KNX
9) Vytvoite novou stiedni adresu (Group addresses)
a. Kliknéte pravym tla¢itkem na ,,Main Group* a vyberte ,,Add MiddleGroups®,
tim vytvofime stfedni skupinu ,,UD/S Svetla“

Group Addresses in KNX panel (1)

Collapse

Add MiddleGroups...
Add GroupAddresses...
Delete

J.MAN_J-J._Q_Z_‘

Export Group Addresses...
Import Group Addresses...

Copy

Properties

[4T_B] Topeni/chlazeni
[4T_B] Z_Nahoru/Dolu
: [4T_B] Z_Krok

[88] 8 [4T_B] Topeni/chlazeni Stop

Stfedni skupina Description

> |
&l

Name:
Generate Address

@ Fill up [use first free)

Cancel
i Nézev (UD/S Svétla)

Cut
Copy

Properties

S Svetla : 5
JAJS [Teplo/Zaluzie] Skupinové adresa - Add GroupAddresses...
27— DRSS Svetts DALY 4127 Delete
¥ | Add New Group Addresses - Export Group Addresses...
. = Import Group Addresses...
Number of items: 1 =

1 ) Append
) Start with: 0
\ — —

Obr. 6-7 Laboratorni navod 1 — Vlozeni pristroje

10) Vytvotte tfi nové skupinové adresy (Group addresses)
a. Jednotlivé skupiny vytvoite dle a Obr. 6-7 nazvéte dle Obr. 6-8

Maingroups
-8 0 skupinove aresy

1[2T_A] Z_A_VYP/ZAP
2 [2T_A] Z_A_Stmivani
3 [2T_A] Z_AB_Central ZAP/VYP

Object Device
[10: Output A - Switch

Eﬁﬂ& Rocker1 short - Switching

1.1.2 UD/S2.300.2 Universal Dim Act.,2-fold,300VA,MDRC
1.1.1 6126 2f-Switch sensor,FM

Object Device
[F212: Output A - Relative dimming

27: Rocker 1 long - Dimming

1.1.2 UD/S2.300.2 Universal Dim Act,,2-fold,300VA MDRC
1.1.1 6126 2f-Switch sensor,FM

bject Device

\1

[110: Output A - Switch
[518: Rocker 2 - Switching
[5135: Output B - Switch

—

1.1.2 UD/S2.300.2 Universal Dim Act.,2-fold,300VA MDRC
1.1.1 6126 2f-Switch sensor,FM
1.1.2 UD/S2.300.2 Universal Dim Act.,2-fold,300VA MDRC
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Obr. 6-8 Laboratorni navod 1 — Skupinové adresy

11) Sparujte vstupy stmivaciho ¢lena ,,UD/S...* a vystupy tlacitka ,,6126 (Group addresses)

Vw7

a. Nejjednodussi

cesta ke sparovani je pretazenim (napiiklad rozkliknéte ,,UD/S...

a pretahneme ,,Output A- switch” do [2T_A] Z_A_Stmivani, totéz provedeme u

tlacitka) dle Obr. 6-
Postup opakujte i pro stmivani a centralni Zapinani/Vypinani. Vysledek by se mél

9

shodovat z Obr. 6-8

Topology in KNX panel (1)

| 6126

1%\-" 0 skupinove aresy
E\-v- 0 UD/S Svetla
1[2T_A]Z_A_VYP/ZAP

PfEE 2T ATT7 A Cal

[7: Rocker 1 long - Dimming

F12: Output 4 - Relative dimming >

EE KNX panel (1) Number  Name Object Function
& @ 2, Mewfren . o Output Switching
=B 11 NewLine 1 Dimmer rel. dimming
& ﬂ 1.1.- SV/S30.320.5 Power supply,320mA,NM @i Dimmer Bhiness vaki
-t ] 1.1.1 6126 2f-Switch sensor,FM s T L
-] 112 UD/S2.300.2 Universal Dim Act,2-fol [~ 5 — — = — =~ ~ === = === == A_g_ ————— |
4] 113 USB/SL1 USB-InterfaceMDRC {47 _ _ _Rockerllong _ __ Dimming __ __ _ ' UD/S 2.300.2
4] 114 JA/S4.2301 Shutter Actuator,4fold,2: 98 Rockes2 Swaching .
»_':-ﬂ 1.1.5 DLR/S8.16.1M DALI-Light Controller, ‘\Number Name Object Function
-] 1.1.6 6127MF 4f-Switch sensor multi funct 01 General Excess temperature
@] 11.7 6126 2f-Switch sensor,FM EHZ General Critical excess temperature
23] éﬂ 1.1.8 634x-0x-500 Busch-priOn 10 Output A Switch
|32 owputA Relative dimming _ _ _ _}
DZII?( Output A Brightness value //
432, Output A Load type ,/
[ EE] “ Output A Error signal ,
0434 \  OutputA Status byte ,/
3435 ‘\ Qutput B Switch 7
\ ’
\ ’
\ ’
- /
7
Group Addresses in KNX panel (1) ‘\ ,’
Maingroups Object / Device

1.1.2 UD/S2.300.2 Universal Dim Act.,2-fold,300VA MDRC
1.1.1 6126 2f-Switch sensor,FM

Obr. 6-9 Laboratorni navod 1 — Sparovani vstupit a vystupii

12) Zkontrolujte, zda v projektu nejsou chyby
a. Vyberte Diagnostics/check project. Systém vam zkontroluje strukturu projektu.
Pokud jste postupovali spravné, objevi se vam tabulka s pfedpokladanou

spotfebou instalace.

[

Check KNX panel (1)

===

(1.1 New Line : Total power consumption on line "1.1 New Line" is 53 mA (no data for 5 devices, estimated with 5 mA each)

-

Obr. 6-10 Laboratorni navod 1 — Zjisténi spotieby

13) Prirad’te ,,USB S1.1° unikatni individualni adresu.
a. Kliknéte pravym tlacitkem na ,,USB S1.1, vyberte ,,Download”
b. U Access vyberte moznost ,, Local “ a zvolte ,,Program adress & application*
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C. Program vas vyzve, abyste piitadili individualni adresu z jeho seznamu K pfistroji,
ktery mu fyzicky odpovida. Ptifazeni se provede pomoci programovaciho tlacitka.
Ukazka vyskytu programovacich tlacitek je na Obr. 6-12.

Topology in KNX panel (1)
KNX panel (1) Ni| ®° Download oo
= 1 New Area
- 11 New Line Access [ Program Individual Address ]E]
-] 1.1.- SV/S30.320.5 Power supply,320mA,NV ) Local —
-] 111 6126 2f-Switch sensor,FM © Remote | Download Application Program |
-4 ] 1.1.2 UD/S2.300.2 Universal Dim Act,,2-fol [ Program Address & Application ]
;2 W] 1.1.3 USB/S1.1 USB-Interface, MDRC -
w-d] 114 JA/ - [~ Prompt before each device [ Partial Download ]E]
#-m] 116612 ;
4l Add Devices | Address Room Function Description I |
-] 117612 Download ‘
4] 118634 dl113
Delete
Set Current Line
Cut
Copy < | m | »
Properties Note: Proceeding will clear the undo stack.
o None of the previous editing operations can be undone.

Obr. 6-11 Laboratorni navod 1 — Download

Programovaci tlacitko

wl
6110 U -101
Sehaltaktor/-sensor
24 V- 1230V~ 50 Ha

2300 VA (W0 AX) Y

Busch-lnstalationsbus “ EIB

L ¥N

Obr. 6-12 Laboratorni navod 1 — Umisténi programniho tlacitka

14) Ptifad’te unikatni individualni adresu ke zbylym ptistrojim
a. Kliknéte pravym tla¢itkem na jednotlivé prvky (napt. UD/S,6126, USB jiZ se ne
ptidava), vyberte ,,Download”
U Access vyberte moznost ,, Remote “ a zvolte ,,Program adress & application
Program vas vyzve, abyste ptifadili individualni adresu z jeho seznamu K piistroji,
ktery mu fyzicky odpovida. Pfifazeni se provede pomoci programovaciho tlacitka.
Ukazka vyskytu programovacich tlacitek je na Obr. 6-12.

Pti zménach, programovani funkci a skupinovych adres, v ramci této ulohy,
jiz neni nutné opakovat body 14) a 15). Sta¢i pouze vybrat ,,partial
download*.

15) Nyni mtzete vyzkouset funkce panelu.
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6.2. Laboratorni uloha ¢.2 — Jednotka JA/S

Cil ilohy: Seznameni s Zaluziovym akénim ¢lenem JA/S. Vyzkouseni si nékterych jeho funkci.

6.2.1. Zadani

Na panelu realizujete vlastni ovladani vytapéni, ventilace a zaluzii. K ovladani pouzijte
Ctyf tlacitko (B). Naprogramujte nasledujici funkce podle Tab. 6-3 pro toto tlacitko. (Nastaveni
zarovek ponechte, z ptedchozi laboratorni tlohy 1)

Tab. 6-3 Laboratorni navod 2 - Funkce tlacitek

Spotiebic¢ Funkce Ctyi-tladitko Oznaceni v ,,Group
Addresses*
Zaluzie Vyjeti zaluzie Gplné B (prvni Dlouhy [4T_B] Z_Nahoru/Dolu
az nahoru/dolu kolibka) stisk
Zaluzie Popojeti o jeden B (prvni Kratky stisk | [4T_B] Z_Krok
krok nahoru/dola kolibka)
Vytapéni Topeni/Chlazeni B (druha Dlouhy [4T_B] Topeni/Chlazeni
kolibka) stisk
Vytapéni Topeni/Chlazeni B (druha Kratky stisk | [4T_B] Topeni/Chlazeni
blokovani kolibka) stop
Ventilator Ptepnuti sméru B (tfeti kolibka) | Kratky stisk | [4T_B] V_Vyp/Zap
otaceni.

6.2.2.Popis ulohy

Zaluzie, rolety a markyzy nds nejen chrani proti neprijemnym slunecnim paprskiim a
witvari prijemné svételné podminky, ale také vyznamné prispivaji k usporam energetickych
ndkladii na topenti, chlazeni a umélé osvétleni. Ucinné stinéni proti slunecnimu zdieni a fizeni
inteligentnich prvkii na priceli domu patri mezi silné stranky systému ABB i-bus® EIB/KNX. [34]

V této uloze si nasimulujeme ovladani zaluzii, vytapéni a spinani piistroje (napf-.
ventilator), k tomu vyuzijeme zaluziovy ak¢ni ¢len (JA/S 4.230.1). Modul ma ¢tyfi parové
vystupy. Je pfipojen ke sbérnici, ktera je napajena z napéjeciho zdroje (SV/S30.160.5). Bude
ovladan pomoci sbérnicové spojky (6120), ktera bude slouzit jako tlacitko, diky aplika¢nimu
programu nahranému z ETS a tlacitku (6127) pfipevnéném na ni. P¥ikazy se nahravaji na sbérnici
pomoci USB modulu (USB/S 1.1). V modulech SV/S30.160.5 a USB/S 1.1 je jiz nahran
aplikacni program nemusime nahravat opét.
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6.2.3.Schéma zapojeni
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Obr. 6-13 Laboratorni navod 2 - Schéma zapojeni

6.2.4.Pouzité pristroje

Tab. 6-4 Laboratorni navod 2 - Seznam moduldrnich prvkii pouzitych na panelu

Typové &islo

Nazev

SV/S30.160.5

Napajeci zdroj (JiZ vilozen z predchozi ulohy)

JA/S 4.230.1 Zaluziovy akéni Clen

USB/S 1.1 USB (Jiz vlozen z predchozi ulohy)
6127-MF Ctyi-tlagitkovy snimac

6120 Sbérnicova spojka (Nevklada se)
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6.2.5.Postup resSeni
1) Zapojte ulohu dle Obr. 6-13
2) Vlozte ptistroje (Topology)
a) Vlozte ptistroje uvedené v Tab. 6-4
3) Nastavte parametry tlacitka 6127 (B)
a) V zalozce BCU-Type nastavte rezim na ,,FM bus coupler*
b) V zaloZzce Rocker 1 a Rocker 2 v Operating mode of rocker na ,,Shutter sensor*
c) V zalozce Rocker 3 v Operating mode of rocker na ,,switching sensor
d) Vysledné nastaveni by se mélo shodovat z Obr. 6-14

Number  Name Object Function Description Group Addresses
4o Output Switching

o1 Dimmer rel. dimming

02 Dimmer Brightness value

EIZIG Rocker1 short Switching 0/0/2

@7 Rockerl long Dimming 0/0/1

s Rocker 2 Switching 0/0/4

Obr. 6-14 Laboratorni ndavod 2 — Vystupy, nastaveného tlacitka

4) Nastavte parametry zaluziového ¢lenu (Topology)

a) V casti A nastavte
i) General A - Operating mode — ,,Blinds*
i) Drive - Total travel time —,,5*

b) V casti B nastavte
i) General B - Operating mode — ,,shutter*
i) Drive - Total travel time —,,50¢
iii) Drive - Pause on change in direction —,,1400*

c) V casti C nastavte
i) General C - Operating mode — ,,Ventilation flaps / switch mode”
i) General C - Position on bus voltage failure — ,,open / on*
iii) General C - Position on bus voltage recovery — ,,open / on*
iv) General C - Position after programming or after a bus reset —,,open / on*
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B 114 JA/54230.1 Shutter Actuator 4fold 230VAC,MDRC.

S

A.X Safety

>

A General

Manual

Operating mode

{

Blinds

B 1.1.4 JA/S4.230.1 Shutter Actuator,4fold, 230VACMDRC

A.X Safety - Drive
Manual F
Total travel time [s] Calfn ¢
06,000 § <o.6
A General Duration of louvre adjustment [ms] 00 =]
Drive 50..1,000 =
B 1.1.4 JA/S4.230.1 Shutter Actuator,4fold, 230VAC,MDRC ' g
AKX Safety - B General
Manual
Operating mode Shutter v l
B 1.1.4 JA/S4.230.1 Shutter Actuator,4fold 230VAC,MDRC . &
A.X Safety 7 Drive
Manual F
Total travel time [s] = =]
0.6,000 2l =
'{3‘ General Pause on change in direction [ms] [see 1400 e
Drive technical data of drivel] 50..10,000 x
Safety Start-up delay [ms] 0 e
Status 0.255 ~
Pos. 1 = :
Deceleration delay [ms [=
Pos. 2 255 i g =]
Uflt,utputs are disconnected from voltage [Total tavel time + 10% Overflow v]
after
B General Limit travelling range [no v]
Cafetn

Obr. 6-15 Laboratorni névod 2 - Nastaveni parametrii Zaluziového clenu

5) Vytvoite novou sttedni adresu s nazvem JA/S [Teplo/Zaluzie] (Group addresses)
6) Vytvoite ¢tyfi nové skupinové adresy (Group addresses)
a) Jednotlivé skupiny nazvéte dle Obr. 6-16

B3] Maingroups

B Maingroup

0 skupinove aresy

1 JA/S [Teplo/Zaluzie]

—_—

Object
: Rocker 1 long - Move shutter
14: Rocker1 long - M h
.512111: Output A - Move blinds Up-Down

Device

1.1.6 6127MF 4f-Switch sensor multi functional, FM
1.1.4 JA/54.230.1 Shutter Actuator,4fold,230VAC, MDRC

0 [4T_B] Z_Nahoru/Dolu

J Object

1 [4T_B] Z_Krok
2 [4T_B] Topeni/chlazeni

3 [4T_B] Topeni/chlazeni Stdp
...[g8] 4[4T_B]V_VYP/ZAP

82112: Output A - Louvre adj./ Stop Up-Down
<l15: Rocker 1 short - Adjust lamella of shutter

Device
1.1.4 JA/S4.230.1 Shutter Actuator,4fold,230VAC, MDRC
1.1.6 6127MF 4f-Switch sensor multi functional, FM

Object
Elﬂlﬁ: Rocker 2 long - Move shutter
Elﬂ41: Output B - Move shutter Up-Down

Device
1.1.6 6127MF 4f-Switch sensor multi functional, FM
1.1.4 JA/S4.230.1 Shutter Actuator,4fold,230VAC,MDRC

Object
[#17: Rocker 2 short - Adjust lamella of shutter
EBMZ: QOutput B - Stop Up-Down

Device
1.1.6 6127MF 4f-Switch sensor multi functional, FM
1.1.4 JA/S4.230.1 Shutter Actuator,4fold,230VAC,MDRC

Object
F71: Output C - Ventil.Open-Closed/ On-Off
[#]18: Rocker 3 - Switching

Device
1.1.4 JA/S4.230.1 Shutter Actuator,4fold,230VAC,MDRC
1.1.6 6127MF 4f-Switch sensor multi functional, FM

Obr. 6-16 Laboratorni navod 2 - Skupinové adresy
7) Sparujte vstupy zaluziového ¢lena ,,JA/S...* a vystupy tlacitka ,,6127* (B) (Group addresses)

a) Vysledek by se mél shodo

vat s Obr. 6-16
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8) Nabhrajte nové funkce do laboratorniho panelu
a) Kliknéte pravym tlac¢itkem na jednotlivé prvky, s kterymi bylo pracovano v této tloze
(napt. JA/S, 6127, USB jiz se ne pridava), vyberte ,,Download”
b) U Access vyberte moznost ,, Remote “ a zvolte ,,partial download & application
9) Nyni mtZete vyzkouset funkce panelu.
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6.3. Laboratorni uloha ¢.3 — Rozhrani KNX/DALI

Cil ulohy: V tloze si vyzkousite zakladni praci s prvky DALI pomoci jednotky DLR/S. A pouziti
svételn¢ho ¢idla k fizeni osvétleni.

6.3.1.Zadani

Na panelu DALI mame dvé svitidla (zafivkové). Zativkové svitidlo A (vpravo) a zafivkové
svitidlo B (vlevo). Hlavni panel je vybaven svételnym senzorem a dvou tla¢itkem. Senzor bude
ptifazen k zarivkovému svitidlu A. Naprogramujte nasledujici funkce podle Tab. 6-5 pro toto
tlacitko.

Tab. 6-5 Laboratorni navod 2 - Pouzité funkce

o v znaceni r
Zarivka Dvou tlaéitko Oznaceni v ,,Group

Addresses*
Vypnuti a zapnuti C (horni
A zativky (automatické . Kratky stisk | [2T_C] Z_A_Vyp/Zap
P kolibka)
stmivani)
. ;o C (horni Dlouhy .
A Postupné stmivani Kolibka) stisk [2T_C] Z_A_Stmivani
. , C (dolni Kratky stisk | [2T_C]
A+B | Vypnutia zapnuti kolibka) | levé strany. | Z AB Viyp/Zap Leva
. . C (dolni Kratky stisk | [2T_C]
B Vypnutia zapnuti kolibka) | pravé strany | Z B. Viyp/Zap_Prava

6.3.2.Popis ulohy

V této tloze je pouzité specialni rozhrani KNX/DALI (DLR/S 8.16.1M) uréené pro
ovladani osvétleni pomoci ¢idel (DALI) ¢i klasickym (KNX) ovlada¢em. Tedy ovladani se
provadi pomoci KNX telegramti. Pomoci jednoho modulu Ize ovladat az 64 zatizeni (piediadnik)
Vv 16 moznych skupinach svétel. K 16 skupinam lze prid¢€lit az 8 senzort pro automatické fizeni
jasu. Diky tomu mtizeme realizovat energeticky usporné osvétleni.

Jak jiz bylo zminéno, vySe v loze je pouZito zatizeni (DLR/S 8.16.1M). K tomuto zafizeni
je ptipojeno ¢idlo (LF U2.1) pies vstupy 1 a 2. K zatizeni jsou ptipojeny paralelné piediadniky
(TRIDONIC) pomoci DALI sbérnice na DA+ a DA-. Zatizeni je pfipojeno pies +,- K KNX
sbérnici. Pfedfadniky jsou napéjeny sitovym napétim bez zavislosti na KNX/DALI zafizeni.
Rizeni se provadi pomoci DALI sbérnice.

Rozdélovani do skupin a nastaveni svételného ¢idla se provadi pomoci specialnich tool
programu ,,DALI Tool (DGS-Tool)* a ,,Light controller Tool (LRS-Tool)”

DALI Tool je nastroj KNX/DALI zafizeni. Pouzitim tohoto nastroje, lze DALI zatizeni
(naptiklad ptedtadniky, stmivace, atd.) sestavovat do rtiznych skupin. V ptipadé potieby
kontrolovat nastaveni.

Light controller Tool je nastroj pro ABB i-bus ® KNX DALI Light controller DLR/ S
8.16.1M. Pouzitim tohoto nastroje lze pfipojit zatizeni k DALI regulatoriim osvétleni DLR / S
8.16.1M, nastaveni hodnoty jasu osvétlovaci skupiny, vyvolani kalibrace konstantniho osvétleni,
¢teni hodnot ,,setpoint®, ,,daylight* a ,,brightness value”.
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Na Obr. 6-17 je zobrazen princip zastoupeni stalych svétel. V uloze nastavime vazbu pouze
tak, aby svétlo pfi zastinéni svételného senzoru zapnulo svitidlo.

Zadana hodnota DALI Light Controller
+’O DLR/S 8.16.1M
=
'r"‘\ké“a'”' B T - I DALI kontrolni
odnota = a hodnota
senzor
hodnota o i
\—[|—/ Svételny senzor .
Ll i hodnotu jasu
4 +¢ umélé svétlo podil
Nahrana Absorbcni a
hodnota jasu reflexni ¢ O+'
atributy z mistnosti Hodnotu jasu
denni podil

Obr. 6-17 Laboratorni ndavod 3 - Princip zastoupeni stalych svetel
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6.3.3.Schéma zapojeni
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Obr. 6-19 Laboratorni ndavod 3 — Schéma zapojeni 2
6.3.4.Pouzité pristroje
Tab. 6-6 Laboratorni navod 3 - Seznam moduldrnich prvkii pouzitych na panelu
Typové ¢islo Nazev
SV/S30.160.5 Napajeci zdroj (JiZ vioZen s predchozi ulohy)
DLR/S 8.16.1M Jednotka DALI
LF/U2.1 Svételny senzor (nevklada se)
USB/S 1.1 USB (Jiz viozen s predchozi uilohy)
6127 Ctyf-tlagitkovy snimaé
6120 Sbérnicova spojka (Nevklada se)

6.3.5.Postup FeSeni
1) Zapojte ulohu dle Obr. 6-18 a Obr. 6-19
2) Vlozte ptistroje (Topology)
a) Vlozte pristroje uvedené v Tab. 6-6
3) Nastavte parametry tlacitka ,,6126 (C)
a) V zalozce BCU-Type nastavte rezim na ,,FM-Dimming actuator
b) V zalozce Dimming speed v Factor for passing the dimming range na ,,20*
c) V zalozce Rocker 1 v Operation mode of rocker na ,, Dimming sensor”
d) V zalozce Rocker 2 v Operating mode of rocker na ,,Flexible allocation*
4) Nastavte parametry jednotky DALI (Topology)
a) V casti G1 Group
i) G1Group
(1) Select additional function - “Light control”
i) G1 Light controller
(1) Actual control value (input) only for more than one light sensor — “upper sensor
value”
(2) Allow switching on/off during light control — “switching on and off via going
up/down”
(3) Switch off if control deviation is greater than — “21”
(4) Compensation factor for daylight calibration automatically — “no”
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(5) Restore factor for daylight compensation after download- “no”
iii) Control Operating

(1) Brightness value when light control is activated — “50%0”

(2) Follow-up time of the inactive control in s [0...65,535] — “0”

(3) Switch on — “no reaction”

b) V casti G2 Group

i) G2 Group
(1) Brightness value when turned ON — “80%0”

5) Vytvoite novou stiedni adresu s nazvem DLR/S_Svetla_DALI (Group addresses)
6) Vytvoite Ctyii nové skupinové adresy (Group addresses)

a) Jednotlivé skupiny nazvéte dle Obr. 6-20

: 2 DLR/S_Svetla_DALI 2l | Object Device
-8 (1) [il-gl ;—2—‘5/”;’ AR BRl6: Rocker 1 short - Switching 1.1.7 6126 2f-Switch sensor,FM
: p EZT_C} Z_Aé :/n;:/,azr:p L [5#130: Group 1 - Switch 1.1.5 DLR/S8.16.1M DALI-Light Controller,8f, MDRC
i..[28
i 4 [ZT-B] Z-B \;YP/Zpr P_ravaa BZI?»I: Group 1 - Activate function controller 1.1.5 DLR/S8.16.1M DALI-Light Controller,8f, MDRC
= i - Object Device
[#7: Rocker1 long - Dimming 1.1.7 6126 2f-Switch sensor,FM
[#2134: Group 1 - Relative dimming 1.1.5 DLR/S8.16.1M DALI-Light Controller,8f, MDRC
Object Device
[19: Rocker 2 left - Switching 1.1.7 6126 2f-Switch sensor,FM
[E11: DALI output - Switch 1.1.5 DLR/S8.16.1M DALI-Light Controller,8f, MDRC
= | Object Device
[#218: Rocker 2 right - Switching 1.1.7 6126 2f-Switch sensor,FM
[#142: Group 2 - Switch 1.1.5 DLR/S8.16.1M DALI-Light Controller,8f, MDRC

Obr. 6-20 Laboratorni ndavod 3 - Skupinové adresy
7) Sparujte vstupy DALI jednoty ,,DLR...“ a vystupy tlac¢itka ,,6126% (C) (Group addresses)

8)

a)

Vysledek by se mé¢l shodovat z Obr. 6-20

Piitad’te jednotlivé DALI pfedfadniky, do dvou nezavislych skupin G1 a G2.

a)

b)
c)

d)

Zjistéte fyzickou adresu DALI jednotky pro ptipojeni.

i) Kliknéte pravym tlacitkem mysi na ,,DLR/S...“ a vyberte z nabidky ,,Properties*

i) V General zjistite fyzickou adresu. Viz Obr. 6-21.

Spust'te z plochy ,,DGS-Software-Tool de-en*

Vypnéte fyzickou adresu podle Obr. 6-21 a potvrd’te. V nasledujicim okné ETS

Connection Manager potvrd'te ,,OK*

Pro pfitazeni ptedfadniku do skupin je tieba ptepnout program do konfiguraéniho modu

viz Obr. 6-22.

V ¢asti Ballast monitoring hodnoty v okné Channel A se musi shodovat. Pokud se

neshoduji, je tfeba klinout na ,,Detect ballast*.

V zéaloZce Output A piifad'te predfadnik 1 do skupiny G1 a prediadnik 2 do skupiny G2

i) Kliknéte na danou skupinu a zménou znaménka +/- piidavate nebo odebirate dany
ptedfadnik viz Obr. 6-23

ii) Program ukoncete ,,File/Exit*
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1.1.5 DLR/S8.16.1M DALI-Light Controller,8f MDRC

5] ¥ D&/s-Software-Tool V0.2.0.4

General | Installationhints | Comment | Program Infarmation | Catalog E| * fal

File

Extra 7

Lazt download:

i Farameter..

2832011 1517:23

I Phyz. Address: =
Dezcription:
Praduck: DLR/S8.16. 10 DALI-Light Cantraller,8f MDRC
Frogram: Cortrol Dim Groups 8f DALLA.0
Lazt modified:  28.3.2011 15:16:15

I‘I |1 |5 Physical address for configuration

Connect to device

Obr. 6-21 Laboratorni navod 3 - Zjisténi fyzické adresy

[Extra ?

Vlozte heslo

Enable configuration mode

Change password

Sprache/Language

.ABB*

A
=
E nfigura

’1_ |1_ [5_ Physical

Disconned

Channel &:

—Ballast monitoring [Buttons enabled iy

|2 ballasts dete

/ode

Enter password: v

Caution: You influence the plant status.
Please disable Staircase -, Sequence and
Slave-Mode.

.

Cancel

Obr. 6-22 Laboratorni ndavod 3 - Prepnuti do konfiguracniho modu

File Extra 7 . , v . ’
Oiptorrs Pfed klinuti na G1 Pied klinuti no
. | [ I -
=1 Predradnik 7 8 @ 1 1 5 6 7 8 |
| H & = = = = 2 2
12/ 13 14 15| 16 9 100 11 12| 13 14 15 16
Sledovani o o & & & Ea E e
17| 18 19 20 21 22 23 24 17 18 19| 20 21| 22 23 24
L - N - N - N AN IR |
25 26 27 28 29 30 31| 32 25 |26/ 27 28 29 30 31 32
| & (o = & = = & =
33 34 335 36 37 38 39 40 33 |34 35 36 37 38 39 40
H 4 = = = & £ £
M| 42 43 44 45 46 47| 48 M1 42| 43 44 45 46 A7 48
H 4 = = = & L L
49 SKubing G2 54 55 56 49 |50/ 51 52 53 54 55 56
P o 2 # = % = # =
57 5; /ﬁa 60 61 62 63 64 57 vss 59 60 61 62 63 64
w o |
Gl G2 G3 G4 G5 GE G7 Ga
GY G10 G11 Gl12 G13 G14 G15 G1E

Obr. 6-23 Laboratorni navod 3 - Rozdéleni predradnikii do skupin
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9) Nahrajte nové nastaveni ,,DLR/S...* do modulu
a) Kliknéte pravym tla¢itkem na ,,DLR/S...“, vyberte ,,Download”
b) U Access vyberte moznost ,,Remote “ a zvolte ,,Program adress & application*
10) Prifad’te ke skuping 1 svételny senzor a nastavte citlivost.
a) Spust'te z plochy ,,LRS-TOOL*
b) Vyplite fyzickou adresu a potvrd'te. (Adresa je stejna jak v bod¢ 8)
€) V nasledujicim okné ETS Connection Manager potvrd’te ,,OK*
d) Aktivujte senzor u skupiny G1 v ,,additional function‘ kliknutim na ,,activate*
e) V casti ,brightness value ” kliknéte na ,,write ” a zapiSte hodnotu “255” viz Obr. 6-24
f) V casti, light controller parameter” nastavte:
i) “Setpoint” na ,,254* kliknutim na ,,write " a poté potvrdit kliknutim na tlacitko
“Setpoint”
i) “daylight compensation factor” na ,,0° kliknutim na ,,write ” a poté potvrdit kliknutim
na tlacitko “daylight”
g) Poté kliknéte na “close connection”

|
D physical address 115 = help
close connection
device data
manufacturer ABB device type AD58
version of application 1.0 control groups 8
Group G1 v
additional function
light controller is not active
switch sensor value
switch on J [ switch off l [ read ] 0 no value
brightness value calculation for light control

g 1. enable
calibration

light controller parameter
0 x [ setpoint (control parameter) ] 0 no value write
write
l actual calculated setpoint ] 0
— [ actual value ] 0 no value
[ daylight compensation factor | 0 write
relative dimming
stop up v

Obr. 6-24 Laboratorni ndvod 3 - Nastaveni svételného senzoru

11) Nahrajte nové funkce do laboratorniho panelu
a) Kliknéte pravym tlac¢itkem na jednotlivé prvky, s kterymi bylo pracovano v této tloze
(napt. DLR/S..., 6126, USB jiz se nenahrava), vyberte ,,Download”
b) U Access vyberte moznost ,, Remote ““ a zvolte ,,partial download*
12) Nyni mizete vyzkouset funkce panelu.
a) Napf. zapnutim zafivky A. Nechat ji ztlumit na minimalni hodnotu a nasledujicim
ptiloZenim ruky na senzor ji nechat rozsvécovat.
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6.4. Laboratorni uloha ¢.4 — Ovlada¢ BUSH priOn

Cil dlohy: Vyzkouset si zdkladni naprogramovani ovlada¢e BUSH priOn.

6.4.1.Zadani

Na panelu je umistén ovlada¢ Bush priOn. Ovladejte pomoci tohoto ovladace zaluzie, ventilator a
osvétleni (zafivkové, zarovkové). Vyuzijte jiz naprogramované jednotky z tloh 1-3.
Naprogramujte nasledujici funkce podle. Tab. 6-7

Tab. 6-7 Laboratorni navod 4 - Pouzité funkce

PriOn —,,Circuit menu

v . Oznaceni v ,,Group
Zarovka entry 2« Addresses
A Vypnuti a zapnuti Z. List entry 1 : UD/S-[Prion] [Prion] Z A Vypl/Zap
A Postupné stmivani Z_A Vyp/Zap_Stmivani [Prion] Z_A_ Stmivani
Spotrebit PriOn —,,Circuit menu Oznaceni v ,,Group
P entry 3« Addresses
¥ . Vyjeti zaluzie Gplné .
Zalwzie | 7 ahorwdolu | Listentry 1: JA/S—[Prion] | L ron] ZNahoru/Dolu
Faluzie Popojeti o Jederi krok Z_Krok/Nahoru/Dolu [Prion] Z_Krok
nahoru/doli
- Piepnuti sméru List entry 2 : JA/S— [Prion] .
Ventilator otadent. V Viyp/Zap [Prion] V_Vyp/Zap
Zativka PriOn —,,Circuit menu Oznaceni v ,,Group
entry 2« Addresses
A+B Vypnuti a zapnuti List entry 2: DLR/S-[Prion] [Prion] Z_AB_Vyp/Zap
A+B Postupné stmivani Z_AB_Vyp/Zap_Stmivani [Prion] Z_AB_ Stmivani

6.4.2.Popis ulohy

Na panelu je umistén prvek BUSH priOn. Pomoci prvku BUSH priOn Ize ovladat a
monitorovat funkce v celé mistnosti/budové. Ovlada¢em lze nejen ovladat zaluzie, Fidit vytapéni,
ovladat osvétleni, scény a casové funkce. VSechny tyto funkce lze ovladat oto¢nym ovladacem.
Jednotlivé funkce 1ze rozdélit barvami. Ovladac se nemusi nutné skladat z oto¢ného tlacitka a
TFT displeje, jak je pouZito v uloze. Lze pridat/ubrat tlacitko (a), senzor tepla, ptijima¢ IR, TFT

displej a oto¢ny ovladac.

V této tloze je pouzit BUSH priOn ovlada¢ obsahujici TFT 3,5 barevny displej usazeny
na vykonovou sbérnicovou spojku (6120-13-500). Tato spojka potiebuje piipojeni sbérnice, ale
také napajeni ze zdroje (CP-D 24/2.5). Dale obsahuje oto¢né tlacitko usazené na zaluziovy akéni
¢len (6356U-500), IR a tepelny senzor. Senzory se nepiipojuji na sbérnicové spojky, ale
k zékladng drzici vSechny ¢asti pohromadé.
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6.4.3.Schéma zapojeni
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Obr. 6-25 Laboratorni ndavod 4 - Schéma zapojeni

6.4.4.Pouzité pristroje
Tab. 6-8 Laboratorni navod 2 - Seznam moduldrnich prvkii pouzitych na panelu

Typové Cislo Nazev
SV/S30.160.5 Napajeci zdroj (JiZ vlozen s predchozi uilohy)
DLR/S Jednotka DALI (Jiz viozen s predchozi ulohy)
UD/S 2.300.2 Spmam a stmivaci akéni Clen (JiZ viloZen s predchozi

ulohy)

JAJS 4.230.1 Zaluziovy akéni &len (Jiz vioZen s predchozi iilohy)
LF/U2.1 Svételny senzor (nevklada se)
USB/S 1.1 USB (Jiz viozen s predchozi wilohy)
634%-3x%-500 gggdaé BUSH-PriOn (univerzalni zkratka pro vice
6120 (A) Sbérnicova spojka (Nevklada se)
6120 (B) Sbérnicova spojka (Nevklada se)
6120 (C) Sbérnicova spojka (Nevklada se)
6120-13-500 Vykonova sbérnicova spojka (Nevkldda se)
CP-D 24/2.5 Napajeci zdroj pro vykonové spojky (Nevkldda se)
6356U-500 Seb)érnicové spojka pro zaluziovy aké¢ni ¢len (Nevkldda
6126 (A) onutlaéitkovy snimac (Jiz vlozen s predchozi ulohy)
6127 (B) Ctyt tlacitkovy snimac (Jiz vlozen s predchozi wlohy)

6126 (C) Dvoutlacitkovy snimac (Jiz vlozen s predchozi ulohy)
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6.4.5.Postup reSeni
1) Zapoijte ulohu

a) Zapojeniz Obr. 6-18 zistava stejné dopojite dle Obr. 6-25

2) Vlozte ptistroje (Topology)
a) Vlozte ptistroje uvedené v Tab. 6-8

3) Doplite nové skupinové adresy do existujicich stfednich skupin. (Group addresses)
a) Jednotlivé skupiny nazvéte dle Tab. 6-7. Vysledek by mél vypadat jako Obr. 6-26.

Object
310: Output A - Switch
1: 1Bit-Object -

Maingroups
=-[88] 0 skupinove aresy
=-{88] 0 UD/S Svetla

Device

1.1.2 UD/52.300.2 Universal Dim Act.,2-fold,300VA MDRC
1.1.8 634x-%0x-500 Busch-priOn

1[2T_A]Z_A_VYP/ZAP
2 [2T_A] Z_A_Stmivani
3 [2T_A] Z_AB_Central ZAP/VYP
4 [Prion] Z_A_VYP/ZAP

Object
[12: Output A - Relative dimming
| 14: 4Bit-Object -

Device

1.1.2 UD/S2.300.2 Universal Dim Act.,2-fold,300VA MDRC
1.1.8 634x-300¢-500 Busch-priOn

5 [Prion] Z_A_Stmivani Object
=88] 1JA/S [Teplo/Zaluzie] -
F212: Output A - Louvre adj./ Stop Up-Down

Device

1.1.4 JA/54.230.1 Shutter Actuator,4fold,230VAC,MDRC
1.1.8 634x-300¢-500 Busch-priOn

/g8 0 [Prion] Z_Krok i _
1 [Prion] Z_Nahoru/Dolu | G211 18it-Object -
- [Prion] V_Vyp/Zap Object

[4T_B] V_VYP/ZAP 5]2111: Output A - Move blinds Up-Down
[4T_B] Topeni/chlazeni E]Z]l: 1Bit-Object -

Device

1.1.4 JA/54.230.1 Shutter Actuator,4fold,230VAC,MDRC
1.1.8 634x-300¢-500 Busch-priOn

[4T_B] Z_Nahoru/Dolu Object

[4T_B] Z_Krok (471: Output C - Ventil.Open-Closed/ On-Off
8 [4T_B] Topeni/chlazeni Stop G 1Bit-Object -

Device

1.1.4 JA/54.230.1 Shutter Actuator,4fold,230VAC,MDRC
1.1.8 634x-0-500 Busch-priOn

=) 2 DLR/S_Svetla_DALI
Object

0 [2T_C] Z_A_VYP/ZAP
.. - 1[2T_C] Z_A_Stmivani 512115: DALI output - Relative dimming
[14: 4Bit-Object -

[2T_C] Z_AB_VYP/ZAP_Leva

Device
1.1.5 DLR/S8.16.1M DALI-Light Controller,8f, MDRC
1.1.8 634x-300¢-500 Busch-priOn

[2T_B] Z_B_VYP/ZAP_Prava
[88] 5 [Prion] Z_AB_Stmivan
--[g8] 6 [Prion] Z_AB_Vyp/Zap

11: DALI output - Switch

<-@1;_1Em-0bject -

Device
1.1.5 DLR/S8.16.1M DALI-Light Controller,8f, MDRC
1.1.8 634x-300¢-500 Busch-priOn

Obr. 6-26 Laboratorni ndavod 4 - Skupinové adresy

4) Vlozte vstupy jednotlivych modult dle Obr. 6-26 (Vystupy PriOnu se ptifadi pozdé&ji)
5) Naprogramujte jednotlivé funkce uvedené v Tab. 6-7 do ovladac¢e PriOn
a) Kliknéte pravym tla¢itkem na ,,634x-xxx-500 vyberte ,,Edit Parameters® (otevie se

specialni nastroj pro nastaveni PriOnu)

b) Pied zapocetim prace vymazte piedchozi nastaveni
A. Kliknéte na zalozku File/Reset

€) Nastavte prislusenstvi displeje v okné ,,Function”

A. Kliknéte levym tlacitkem na ,,Inactive* v fadku ,,Carrier base ”, vyberte ,,Double

Carrier base »

d) Piifad'te display k ,,Control element top*“ v okné ,,Function”
A. Kliknéte levym tlac¢itkem na ,,Inactive* v fadku ,,Control element top ”, vyberte

»3.5”TFT display”

e) Rozbalte menu ,,Control element top* v okné ,,Function ”. Aktivujte ,,Circuit menu
settings* a v tomto menu vytvoite dvé nova roletovaci menu.
A. Kliknéte levym tla¢itkem na ,,Inactive“ v fadku ,,Circuit menu settings ”, vyberte

,2Active”,

B. Piioznac¢eném fadku ,,Circuit menu settings” v okn¢ ,,Parameter nastavte hodnotu v

SNuber of freely...” na ,,3* (V tomto okné si miizete nastavit ¢estinu, pro tuto ¢ést

menu)
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9)

h)

Prvni nové vytvotené ,,Circuit menu entry2* bude urceno pro ovladani svétel. Vlozte
funkce uvedené v Tab. 6-7 Laboratorni navod 4 - Pouzité funkceTab. 6-7 pro zarovky a
zativky do tohoto menu.
A. Nové vytvofené menu (,,Circuit menu entry*) aktivujte. A nazvéte menu v
,Parameter* jako ,,Svétlo*
B. V okn¢ ,Parameter” vytvoite dvé nové pod-menu (,,list entry*) obdobn¢ jak v e)
C. V okn¢ ,Parameter* nazvéte menu, nastavte vhodnou ikonu a nastavte jazyk.
D. V tadcich ,list entry 1« a , list entry 2 kliknéte levym tlacitkem na ,,Inactive®,
vyberte ,,Dimming relative”
(1) Menu , list entry 1“ v okn¢ ,,Parameter nazvéte ,,UD/S-[Prion]
Z_A_Vyp/Zap_Stmivani‘
(2) Menu , list entry 1« v okn¢ ,,Parameter nazvéte ,,DLR/S-[Prion]
Z_AB_Vyp/Zap_Stmivani‘
Druhé nové vytvotené ,,Circuit menu entry3“ bude urceno pro ovladani rolet a ventilace.
Vlozte funkce uvedené v Tab. 6-7 Laboratorni navod 4 - Pouzité funkceTab. 6-7 pro
zaluzii a ventilator do tohoto menu.
A. Nové vytvofené menu (,,Circuit menu entry*) aktivujte. A nazvéte menu v
LParameter jako ,.Zaluzie/Ventilator
B. V okn¢ ,Parameter vytvoite dvé nové pod-menu (,,list entry*), obdobné jak v e)
C. V okné ,,Parameter* nazvéte menu, nastavte vhodnou ikonu a nastavte jazyk.
D. V tadku ,list entry 1 kliknéte levym tla¢itkem na ,,Inactive, vyberte ,,Blind,
symbol”
(1) Menu ,list entry 1« v okn¢ ,,Parameter nazvéte ,,JA/S— [Prion]
Z Krok/Nahoru/Dolu*
E. V tadku ,list entry 2 kliknéte levym tla¢itkem na ,,Inactive, vyberte ,,Switching”
(1) Menu ,list entry 1« v okn¢ ,,Parameter* nazvéte ,,JA/S— [Prion] V_Vyp/Zap*
Sparujte vstupy piipravené z bodu 3 a vystupy priOnu (Sparovani proved’te pfetaZzenim
dle Obr. 6-27)
A. Circuit menu entry 2
(1) List entry 1:
(@) ,,Switching*“ - [Prion] Z_A Vyp/Zap
(b) ,,Relative dimming“ - [Prion] Z_A_Stmivani
(2) List entry 2:
(@) ,,Switching“ — [Prion] Z_AB_Vyp/Zap
(b) ,,Relative dimming“ - [Prion] Z_AB_ Stmivani
B. Circuit menu entry 3
(1) List entry 1:
(@) ,,Moving blinds* - [Prion] Z_Nahoru/Dolu
(b) ,,Stop blind adjust - [Prion] Z_Krok
(2) List entry 2:
(a) “Switching” - [Prion] V_Vyp/Zap
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E% Circuit menu entry 2 Active
_El_% Listentry1 Dimming relative
————————— R C = T
B [Prion] Z_A_VYP/ZAP [_ 0/3]
r==—====n == B [ relative dimming 1
= = = = B2 [Prion] Z_A_Stmivani [010/5]
EI% List entry 2 Dimming relative
(W Switchin
. _&a [Prion] Z_AB_VypiZap [0/2/6]
pp——— - Bk relative dlmmmg 1
= =~ — B%[PrionTZ-AB Stmivam 10/2/5]
E1%%: Circuit menu entry 3 Active
EI% List entry 1 Blind, symbol

- _L E] [ Moving blinds

=~ _BEIPriou Z Natierd/Dol _[b, 1]
- E] [C}» Stop blind adjust

~ "B [Prion] Z_Krok [ ﬂ)r
EI‘{ﬁ_& List entry 2 Switching
B} Switching
B3 [Prion] V_Vyp/Zap [0/1/2)

Control element bottom Rotary control element
Bottom cover strip Temperature sensor cover ¢

1

’ﬁ Product information lﬁ Display preview | []

External addresses i {.J General functions l

—% Channel_1 Inactive

=53 Extemal group addresses

E skupinove aresy [0]
% UD/S Svetla [0]
[2T_AIZ_A_VYP/ZAP [1]
---- [2T_Al Z_A_Stmivani [2]
.82 [Prion] Z_A_VYP/ZAP [3] <~ |
§ [2T_A] Z_AB_Central ZAP/VYP [41
] [Prion] Z_A_Stmivani [5] < - —
A/S [Teplo/Zaluzie] [1]

| »

m

e |- " i
‘ X

g [Prion] Z_Nahoru/Dolu [1] q— — — —
..... o [Prion] V_Vyp/Zap [2]

W AT RIV WYR/7AP I ‘

Obr. 6-27 Laboratorni ndavod 4 - Sparovanz vstupii a vystupi (prion)

i) Nabhrajte nastaveni do sbérnice
A. Kliknéte na zalozku Commissioning/Programming/...via bus
6) Nahrajte nové funkce do laboratorniho panelu
a) Kliknéte pravym tla¢itkem na ,,New Line, vyberte ,,Download”
b) U Access vyberte moznost ,, Remote “ a zvolte ,,partial download* vyzvu na piid¢leni
adresy USB stornujte.
7) Nyni miZete vyzkouSet funkce panelu. Po vyzkouSeni funkci Vymazte svou praci z panelu
(ptiprava pro druhou skupinu)
a) V oznacte vSechny prvky v okné topologii, kliknéte na né€ pravim tla¢itkem a z moznosti
vyberte ,,unload®. V nasledujicim okné vyberte ,,programé& individual addresses*
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(. Zavér
7.1. Stavajici stav

Pouziti univerzalniho sbérnicového KNX systému, je perspektivni v oblastech fizeni
rozséhlych komplexti budov, ale i v mensich administrativnich budovach diky integrovani mnoha
funkci do jednoho systému. U klasické instalace by to bylo velmi nakladné a slozité. Jednotlivé
systémy na sebe nemaji vazby a vznikaji ztraty (naptiklad topeni/klimatizace nebo
osvétleni/zaluzie/stmivani). Také je vyhodné pouzit digitalni fizeni pomoci systémt DALI, ktery
je specialné navrzen k tizeni osvétleni. Dokéze reagovat na denni svétlo, snizenim jasu umélého
osvétleni, nebo zaluziovymi jednotkami. Dale nabizi funkci, kde jedno svitidlo, postavené blize k
oknu sviti vice a druh¢, dal od okna ménég, coz vede k tsporam energie. Dalsi vyhodou systému
DALI je, Ze Ize na jeden master prvek (DLR/S) ptipojit az 64 slave prvkl (Predradnik). Oproti
KNX/EIB, kde je potteba ptivést kazdy ptivod svétla do svételného modulu. DALI Ize spojit se
systémem KNX pies rozhrani KNX/DALI. Systém DALI se stava subsystémem KNX. PouZiti v
oblastech mén¢ vykonovych instalaci, jako je naptiklad rodinny diim, kde je rozsah instalace
podstatné mensi, se jiz systém KNX moc nevyuziva, protoze naklady na potizeni a udrzbu
pfevysuji uspory a vyhody. Pro tento to ti¢el bych navrhoval pouZziti menSich systémil. Naptiklad
INELS, Ego-N a NikoBus nabizeji balicky instalaci, které ovladaji jen osvétleni, topeni atd.

7.2. Vyznam a vyuZiti dosazenych vysledki

V ramci mé prace vznikly dva panely vyuzivajici systém KNX a rozhrani KNX/DALI. Tyto
panely budou urceny pro vyuku na tstavu elektroenergetiky. K paneltim byly vytvoreny
laboratorni ulohy obsahujici schéma zapojeni, jednoduchy popis prvka a vysvétleni zapojeni.
Popis naprogramovani jednotlivych prvkl. Zde je vyuzito mnoha obrazkl pro snazsi, rychlejsi a
piehledné;jsi praci. K panelu vznikly ¢tyii laboratorni tlohy. Prvni tilloha slouzi k sezndmeni se
systémem KNX a k naprogramovani nejjednodussich funkci na modulu UD/S. V druhé tloze
a nastavit spojeni prvek DALI/KNX kde si student vyzkousi ptifadit dvé zarivky, ovladané
pomoci svételného senzoru. V posledni, ¢tvrté Gloze, student vyuzije n€které naprogramované
funkce z predchozich uloh a vloZi je do piehledného LCD ovladac¢e BUSCH priOn.

7.3. Zavéry prace a jeji prinos

Prace Vas seznamuje s univerzalnim prostiedim KNX a DALI. Ve vytvofenych ulohéch je vidét
vyhody pouziti DALI jako subsystém pii osvétlovani v jiném systému. Oproti pouze KNX
systému osvétleni, které je na panelu také pouzito. Prace méla pro mne obrovsky ptinos, protoZe
jsem se dikladné sezndmil s obéma systémy. Vyzkousel jsem si sdm slozit a zapojit tyto dva
systémy.

7.4. Navrh dalSiho postupu

Jako dalsi postup bych navrhoval rozsifeni laboratornich uloh. Displej priOn obsahuje
mnoho funkci, které 1ze vyuzit. Po dokoupeni ovladace Ize realizovat dalkové ovladani priOn
nebo vyuziti tepelného senzoru k ovladani ¢i zobrazovani teploty. Také bych navrhoval vytvofit
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panel s pouzitim dal$ich zafizeni DALI jako spina¢, snimac ptichodu a ovladat zatizeni v ramci
sbérnice DALI.
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