LUXOMAT® Schémata pro
elektromontéry a projektanty
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Venkovni pohybové detektory
(montéz na strop)

Venkovni pohybové detektory
(montéz na ze )

Venkovni pohybové detektory
(montdz na strop a na ze )

Master 1 kandlovy p itomnostni detektor
(montéz na strop)

Master 2 a 3 kandlovy p itomnostni
detektor (montdz na strop a ze )

Master DALI 1 a 2 kandlovy
p itomnostni detektor (montdz na strop)

Master DIM 3 kandlové p itomnostni
detektor (montdz na strop)

Master DALI p itomnostni
DETEKTORY (montdz na strop)

24V p itomnostni detektor
(montéz na strop)

24V p itomnostni detektor
(montéz na ze )
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SCHEMATA ZAPOJENI
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SCHEMATA ZAPOJENI PRO VENKOVNI POHYBOVE DETEKTORY\VT‘%-
(MONTAZ NA STROP)

<y

Standardni zapojeni pro 1 kandlovy pohybovy detektor

Schéma zapojeni pro

L * *  RC-plus next

N ° ¢ LCplus
¢ LCClickN
* |C-Mini

E1 * PD3N-1C

* PD4N-1C
* PD9-1C
+  HF-MDI
*  HF-H-MD1 Standard

N|JL|L

Cl
]

Standardni zapojeni pro 1 kandlovy pohybovy detektor s funkci
trvalého osvétleni

Schéma zapojeni pro
*  RCoplus next

i '
N * - * LCplus
i e |CClick-N
*  IC-Mini
S1 I

E1 * PD3N-1C
* PD4N-1C

QP mmm e ———— L4 PDQ']C

*  HF-MDT

e HF-H-MD1 Standard

volitelné:
S1 = spinani permanentniho svétla
RC = Odrugovaci ¢len (pokud je pottebal)

Schéma zapojeni pro
* *  RCeoplus next

L
N ° * LCplus
¢ LCClick-N
I—r *  LC-Mini

T | E1 * PD3N-1C
* PD4N-1C
* PD9-1C
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T1 = NC spina¢

Dodate&né ru¢ni spindni je mozné (po stisk-
nuti cca 2 sek.). Potenciometry nesmi byt v
N[lLI[L pozici ,test” nebo ,slunce”. Pokud ano, tak
(4] jsou nastavené hodnoty ztracené.
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SCHEMATA ZAPOJENI PRO VENKOVNI POHYBOVE DETEKTO%RF?' \
(MONTAZ NA ZED)

Paralelni zapojeni 1 kandlovych pohybovych detektord

L ® ®
N ® )

El

N|JL|L| INJL]|L

Cl Cl
] ]

Standardni zapojeni pro 1 kanalovy pohybovy detekior

e e
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Cl
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| E1
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RC

Paralerni zapojeni pro 1 kandlovy detektor

® e °

L
N ) ®

E1 I
a

Cl

Cl

] ]

Schéma zapojeni pro
*  RCplus next max. 5 paralelné

*  LCplus max. 5 paralelné
¢ LCClickN  max. 2 paralelné
e LC-Mini max. 2 paralelné

e PD3N-1C max. 8 paralelné
*  PD4N-1C max. 8 paralelné
e PD9-1C max. 8 paralelné

Schéma zapojeni pro
* Indoor 180R

volitelné:

S1 = spinani permanentniho svétla

T1 = NO spina¢, dodate¢né manualni
spinani je mozné

RC = Odru3ovaci ¢len (pokud je pottebal)

Schéma zapojeni pro
* Indoor 180-R max. 8 paralelné

volitelné
T1 = NO spina¢, dodateé¢né manudlni
spinani je mozné

SCHEMATA ZAPOJENI



SCHEMATA ZAPOJENI PRO VENKOVNI POHYBOVE DETE\¥OR>’F% =
(MONTAZ NA STROP A NA ZED) F
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Schéma zapojeni pro

L L 4 *"—o ¢ *  RC-plus next
N T e LCplus
* LCClickN
|—\ H [NT1 *  LC-Mini
T T2
E1 30sec. - + PD3N-1C/PD3N-1C
10 min. e PD4N-1C
73 . PD9-IC
N|LJL
Cl
.
Standardni zapojeni pro 1 kandlovy pohybovy detektor (napf. schodist&)
Schéma zapojeni pro
L L 4 *— 4 * Indoor 180-SC+SCT1 max. 10 Indoor-SC
. !
NI[L
30sec. - E1
10 min.
43
]
LT1] [
Cl Cl
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N MONTAZ NA STROP A NA ZED
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SCHEMATA ZAPOJENI PRO VENKOVNI POHYBOVE DETEKTOQR{T:* U

Standardni zapojeni pro 2 kandlovy pFitomnostni detektor

Schéma zapojeni pro
° * e PD3N-2C

[ L
N °

M1 = HVAC funkce

N|L|[L [NOINO

Cl C2
1 [

Standardni rezim pro 2 vodi¢ové vedeni, triak

Schéma zapojeni pro
* Indoor 180-T

L

b
N !
i volitelné
S1 = spinani permanentniho svétla
S1 I
1

C1

Standardni rezim pro 2 vodi¢ové vedeni, relé

Schéma zapojeni pro
* * Indoor 180-R/2W-UK

t '
N : * Indoor 180-R2D
| volitelné
S1 I

E1 S1 = spinani permanentniho svétla
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SCHEMA ZAPOJEN| PRO MASTER 1 KANALOVY \(\"1‘*
 PRITOMNOSTNI DETEKTOR (MONTAZ NA STROP)

ey

Standardni zapojeni pro 1 kanalovy pfitomnostni detektor Master
s R svorkou

Schéma zapojeni pro
* PD5-M-1C

| L
N

volitelné
T1 = NO spinaé pro poloautomaticky rezim
Slave pro zvétseni snimané zény

Master Slave

Standardni zapojeni pro 1 kandlovy pfitomnostni detektor Master
se svorkamiRa S

Schéma zapojeni pro
* PD9-M-1C

L
N

volitelné
T1 = NO spina¢ pro poloautomaticky rezim
Slave pro zvét$eni snimané zény

[ ] SR

Master Slave

Standardni zapojeni pro 1 kandlovy pfitomnostni detektor Master (NO)

Schéma zapojeni pro
[ —o «  PD9-M-1CSDB
E N LY
g
5]
=
% El
N | L INOINO
Cl
]
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\ SCHEMA ZAPOJENI PRO MASTER 1 KANALOVY \’1’*‘ '-
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~ WAV BEG. N PRITOMNOSTNI DETEKTOR (MONTAZ NA STROP)
LT =\

Standardni zapojeni pro 1 kandlovy pfitomnostni detektor Master
se svorkamiRa S

Schéma zapojeni pro

L ° ¢ PD2M-1C
N — «  PD4-M-1C
volitelné

T1 = NO spina¢ pro poloautomaticky rezim
Slave pro zvétseni snimané zény

____________ .

-t+-d--F---------- "

. |

_____ \ ] |

1 1 1

SI|N RIN([L
Master Slave

Standardni zapojeni pro 1 kandlovy pfitomnostni detektor Master PS
se svorkamiRa S

Schéma zapojeni pro
L ® ® *  PD4-M-1C-C-PS
N

volitelné
T1 = NO spina¢ pro poloautomaticky rezim
Slave pro zvétseni snimané zény

= - - - -

Master Slave

SCHEMATA ZAPOJENI
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_SCHEMA ZAPOJENI PRO MASTER 2 A 3 KANALOVY \“
PRITOMNOSTNI DETEKTOR (MONTAZ NA STROP A ZED)

RI{N]|L NO[NO

C1 C2

J [
Master Slave

Standardni zapojeni pro 2 kandlovy DUO pfitomnostni detektor Master

I
I
I
L NOINO| R RIN

C1]|C2 C1 C2
] [
Master Slave

Standardni zapojeni pro 3 kandlovy TRIO pFitomnostni detektor Master

Schéma zapojeni pro

* PDIN-M-2C
* PD2-M-2C
*  PD4-M-2C

* Indoor 180-M-2C
M1 = HVAC funkce

volitelné
T1 = NO spina¢ pro poloautomaticky rezim
Slave pro zvétseni snimané zény

Schéma zapojeni pro
* PD4-M-2CDUO

volitelné

T1&2 = NO spina¢ pro poloautomaticky
rezim

Slave pro zvétseni snimané zény

Schéma zapojeni pro

L
N

* PD4-M-3CTRIO

volitelné

T1&2 = NO spinaé pro polo-
automaticky rezim

Slave pro zvét$eni snimané

-------------- zény

Slave




SCHEMA ZAPOJEN| PRO MASTER DALI 1 A 2 KANALOVY. \\ A=\
PRITOMNOSTNI DETEKTOR (MONTAZ NA STROP) '

Standardni zapojeni pro DIM pFitomnostni detektor Master

Schéma
L ® ° zapojeni pro
N . o « PDIN-MDIM
«  PD2MDIM
«  PD4-MDIM
N *  PD5-MDIM
L E1  1-10 VEVSA " PD9MDIM
+
T1
Rl e B e i 1
VAR N .
o
———————————————— " 1
: ! I :
SINJL|L]|+]-]R RIN|L
C1
]
Master Slave
volitelné
T1 = NO spina¢ pro poloautomaticky rezim
Slave pro zvétseni snimané zény
Standardni zapojeni pro DIM HVAC pFitomnostni detektor Master
Schéma
- . > o zapojeni pro

o PD4-M-

N —9 * [ DIM-HVAC

QE E1l 1-10 V EVSA
ﬁ\ q :

+|—|z

¢ -t----F-d--F----m - - \
o-r--4--F-4--F-4----"-"-"-""-"-oom - I -
| 1 Z
______________ | 1 o
: L
s[N|[L[no[no[ta] + ] -]Rr RINTL ‘g‘
VAV|VAV| C1 | C1 §
L
Master ~ Slave

M1 = HVAC funkce

volitelné
T1 = NO spina¢ pro poloautomaticky rezim
Slave pro zvétseni snimané zény
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SCHEMA ZAPOJENI PRO MASTER DIM 3 KANAIOVA \H
PRITOMNOSTNI DETEKTOR (MONTAZ NA STROP)

S\

Schéma
zapojeni pro
e * o PD4-M-
=1 g DUO-DIM
‘N
L E1 1-10VEVSA
I +
A N
L L
E2 1-10VEVSA
+
[ -
-t-4--ft-q------"=-"""""""-"-""-""--- 1
U A .|
o
Tt T T TT T T T s T T 1 1 1
1 1 | 1
SIN([L|L|+]-]+]|R R{N]|L
C1 C2
g
Master Slave
Standardni zapojeni pro TRIO DIM pFitomnostni detektor Master
Schéma
zapojeni pro
L—*—* * - PDAM,
N *‘ o —® TRIO-DIM
|| L Bl 110V
+
T T2 -
»—\‘ »—\ E(32)
T L E2 1-10V
+
z @ -
g
S|
<
E il s el e B e e |
S ;!
A o
S|SINOINOINJL|L[+]-]+]R R{N[L
C1/2| C3 c3 C1 |C1/2| C2
Master I\J |_\J Slave

volitelné
T1&2 = NO spina¢ pro poloautomaticky rezim
Slave pro zvétseni snimané zény
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DETEKTORY (MONTAZ NA STROP)

SCHEMATA ZAPOJENI PRO MASTER DALI PRITOMNOSTN \\ 2\

Standardni zapojeni pro DALI pfitom

nostni detektor Master

L ® ® L
N —@ N
DA E1 DALI / DSI
DA
n
i e B
O I
1 1
jmm T 1 1 1
1 1 | 1
SIN[L[+][-]R RINJ|L
DA1
Master Slave

Standardni zapojeni pro DUO DALI pfitomnostni detektor Master

Schéma zapojeni pro
*  PD2-M-DALI/DSI
* PD4-M-DALI/DSI
* PD9-M-DALI/DSI

Schéma
L ] ] ] L zapojeni pro
® ¢ PD4-M-
N * DNA El DALI/DSI DUO-DAL
DA
L
N
|T]A\ | DA E2  DALI/DSI
DA
L 111"
r1rr 1T
| 1 I 1
1 . ! 1
S [NJL|-J+1[+2][R RIN[L
DA1/2 DA1/2
Master Slave

volitelné

T1 = NO spina¢ pro poloautomaticky rezim

Slave pro zvétseni snimané zény

'z
i
9
<
N
%
w
T
O
a




SCHEMATA ZAPOJEN| PRO MASTER DALI PRITOMNOSTN '*_

.‘ "I /v
B.E.G. NN DETEKTORY (MONTAZ NA STROP
e =\ ( )

Standardni zapojeni pro TRIO DALI pFitomnostni detektor Master

Schéma
zapojeni pro
rh [ | 1 rh . PDAM-
TRIO-DALI
DA E1 DAL
DA
———1 L
N E2 DALl
l_\ DA
i i -
N
DA E3 DALl
® DA
e e (R e e R e e L L -:
o -t+-J--F-q4--F-q4---"-"-"-"-"-"—"--""---—- T
1 1
T b
S [SINJL[+[-[+]-]+]|R RINJ|L
DA1/2|DA3 DA1 DA2 DA3
Master Slave

volitelné
T1&2 = NO spina¢ pro poloautomaticky rezim
Slave pro zvétseni snimané zény
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SCHEMA ZAPOJENI PRO 24V PRITOMNOSTNI DETEKTOR \\ 2N
(MONTAZ NA STROP)

.' ) "'L..'lL

Schéma zapojeni pro

~/+ ® o o ° o PD2-M-2C24V-3A
i/ ¢ T e PD2-M-2C-24V-RR
24V | I
AC/DC I R
) b ]| e
P N A ,
Tk peqE====aes N o
T— e e il ks il st ;! g
: [ ! I

R [24v]24v]NO[NOJNO[NO R [24V][24V]INO/NO[NO[NO
~[+| ~/-|~/+ C1 C2 ~f+| ~/- | ~/+ C1 C2

Master L\J L\J Slave I_\J I\J

Standardni zapojeni pro 2 kanalovy 24V pFitomnostni detekior Master s jazyékovym relé

Schéma zapojeni pro

~/+ . ' e PD2-M-2C-24V-RR
~/- —e X1= Svételny senzor
24v ] X1 Tka-1sMQ
Ac/b R T i
n X2
. loooood
O ,
¢ -t--f-t-o--------- - ------ v
A A Lo L
;| I

R [2av[2av NOJNO|NOINO R [24v]24v[NOJNOJNOJNO
~[+| ~/-|~/+ C1 C2 ~[+| ~/-|~/+ Cl1 C2

Master L%"l L\J Slave l_\J I\J

volitelné
T1 = NO spina¢ pro poloautomaticky rezim
Slave pro zvétseni snimané zény
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Standardni zapojeni pro 1 kanalovy 24 V pfitomnostni detektor

Schéma zapojeni pro
~/+ ® P * Indoor 180-R24V-3A
~/- —e * Indoor 180-R24V-RR
24V litelné
AC/DC volitelné . .
’TT\ T1 = NO spina¢ pro poloautomaticky rezim
|.2 v v]4
=il = = s
]

Standardni zapojeni pro 1 kanélovy 24V pfitomnostni detektor
s jazyékovym relé

Schéma zapojeni pro

~/+ 4 * «  Indoor 180-R24V-RR
~/- P
24V I i , volitelné
AC/DC EXT T1 = NO spina¢ pro poloautomaticky rezim
1B Slave pro zvétseni snimané zény
-1-d--ft-d-----mmme - :
L e T -
) (S R R o
T : : (I
R [24v][24vINOINO R [24v]24v[NO]NO
~[+|~/-|~/+] Q1 ~[+|~/-]~/+] C1
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