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DM 00.00.00
Wymagania ogolne

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegétowych Specyfikacji Technicznych.

Przedmiotem niniejszych Specyfikacji Technicznych jest zestawienie wymagan i norm
niezbednych do wykonania :

PRZEBUDOWA WEWNETRZNYCH DROG OSIEDLOWYCH -
BOCZNYCH OD UL. BIADASOWSKIEJ W ZAGORNIKU
DZ.NR 361/1 ,2232/1, 361/2, 2232/2, 362/1 , 363/7, 358/4, 363/1 ,
358/2, 364/2, 384/1, 384/3, 392/1, 2323, 392/2, 362/2, 362/3, 368/4,
384/2 - GM.ANDRYCHOW, OBREB : 0007 ZAGORNIK, JEDN.
EWID.121801 5 ANDRYCHOW - OBSZAR WIEJSKI

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacje Techniczne sa dokumentem kontraktowym obowigzujagcym przy realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

1. 01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

2. 03.03.01 KORYTKA SCIEKOWE

3. 04.01.01 KORYTOWANIE WRAZ PROFILOWANIEM I ZAGESZCZENIEM PODLOZA
4. 04.04.04 PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO

5. 05.03.05 NAWIERZCHNIE Z MIESZANEK BITUMICZNYCH

6. 05.03.26 WZMOCNIENIE PODLOZA GEOWLOKNINA

7. 05.05.02 NAWIERZCHNIE Z DESKTRUKTU

8. 07.01.01 OZNAKOWANIE POZIOME

9. 07.02.01 OZNAKOWANIE PIONOWE

10. 08.01.03 UZUPELNIENIE ,UMOCNIENIE POBOCZY KRUSZYWEM

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catos¢ techniczno -
uzytkowa (droge) albo jego czgs¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet)

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazddéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania przewidziana do usunigcia po
jego zakonczeniu.

1.4.5. Dziennik Budowy- opatrzony pieczecig Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego,
rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen i innej korespondencji
technicznej pomiedzy Kierownikiem Projektu, Wykonawca i projektantem.

1.4.6. Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.



1.4.8. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemne;j, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.9. Korona drogi - jezdni z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielgcymi jezdnie.

1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.4.11. Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami
TOWOW.

1.4.12. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.13. Rejestr Obmiaréw - akceptowany przez Kierownika Projektu rejestr z ponumerowanymi
stronami stuzacy do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen,
szkicow 1 ew. dodatkowych zatacznikéw. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegaja potwierdzeniu
przez Kierownika Projektu.

1.4.14. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzania wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jakosci
materiatow oraz robot.

1.4.15. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

1.4.16. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen
od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych

b) warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewniajaca
lepsze roztozenie naprgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzagca do wyréwnania nierownosci podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

d) podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podloze.
Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) podbudowa zasadnicza - gorna cz¢$¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwdch warstw.

f) podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spelniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze
zawiera¢ warstwe¢ mrozoochronna, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czgstek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

1.4.17. Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.18. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a je$li przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robdt budowlanych.

1.4.19. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajgcymi pas terenu przeznaczony do
umieszczenia w nim drogi oraz drzew i krzewdow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chroniacych ludzi i $rodowisko przed
ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.20. Pobocze - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow,
umieszczenie urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca
jednocze$nie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.21. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.
1.4.22. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji
Projektowe;.

1.4.23. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknig¢tej obudowy konstrukcyjnej, stuzace do
przeptywu matych ciekow wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego,
pieszego.

1.4.24. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.25. Przetargowa Dokumentacja Projektowa - cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.26. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
naruszonym w czasie realizacja zadania budowlanego.



1.4.27. Szeroko$é¢ calkowita obiektu (mostu/ wiaduktu) - odleglo$¢ migdzy zewnetrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadiej do osi podtuznej, obejmuje catkowitg
szerokos¢ konstrukcyjng ustroju niosacego.
1.4.28. Szeroko$¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegdlnych rodzajow ruchu oraz szeroko$¢ chodnikow mierzona w $wietle porgczy mostowych z
wylaczeniem konstrukeji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od pieszego.
1.4.29. Kosztorys ( Slepy) - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.
1.4.30. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebna catos¢
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego speinienia przewidywanych funkcji
techniczno - uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa,
modernizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowe;j lub jej elementu.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera
1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Klauzuli 21 Danych kontraktowych
przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne punktéw gtownych trasy oraz
reperow, Dziennik Budowy oraz Dokumentacj¢ projektowa i ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Zgodnos$¢ robot z Dokumentacja Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane
przez Inzyniera Wykonawcy stanowiag cz¢s¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegélnione w chocby
jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w Dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera , ktéry dokona
odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacja
Projektowa i ST.

Dane okres$lone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za warto$ci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac¢ bliskg zgodno$s¢ z okre§lonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowsa
lub ST, wptynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty beda niezwlocznie
zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie terenu budowy.
Przed przystagpieniem do robot Wykonawca zabezpieczy plac robot na okres trwania budowy..
Wykonawca zapewni stale warunki widocznos$ci w dzien i w nocy ewentualnych zapor i
znakow, dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera
Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwieSci na tablicach informacyjnych ,ktére beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest
wlaczony w Ceng Kosztorysowa.
1.5.4. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét.
Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie:
o) utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej
B) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisdéw i norm
dotyczacych ochrony $§rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub uciagzliwosci dla oséb lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu
lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dzialania. Stosujac si¢ do tych
wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
- skladowiska ukopow i drog dojazdowych



- $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

e zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi
e zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami

e mozliwo$cig powstania pozaru

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdOw ochrony przeciwpozarowej.

Materialy tatwopalne bgda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezultat realizacji robot
1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia.
Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
1.5.7. Ochrona wlasnos$ci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable, itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bgdacych wihascicielami
tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umieSci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla
wszelkiego rodzaju roboét, ktére maja by¢é wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen
podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia
robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inzyniera i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.5.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdow.

Pojazdy lub tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na
swiezo ukonczony fragment budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe wszelkich
robdt w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera
1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisoéw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby praca nie byla wykonywana w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywatl wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzgt i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie i sg uwzglednione w Cenie Kosztorysowe;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt i za wszelkie materialy 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera

Wykonawca bedzie utrzymywacé roboty do czasu ostatecznego odbioru , utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajagcym stanie
przez caty czas , do momentu ostatecznego odbioru.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie
w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypehienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
metod i w sposob ciggly bedzie informowaé Inzyniera o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odnosne dokumenty.



2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materialow

Wszystkie materialy uzyte do wykonania robdt winny posiada¢ odpowiednie §wiadectwa
dopuszczenia do stosowania (atesty)

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.
2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow.
Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos$¢ i
wlasciwos¢ do robot i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera

Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych robot, powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inzyniera

Liczba i wydajnos¢ sprzgtu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie z terminami
przewidzianym w Kontrakcie.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

4. TRANSPORT
Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na of przy
transporcie materiatdow /sprzetu na i z terenu robot/. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od
wladz co do przewozu nietypowych tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym przewozie
powiadamiat Inzyniera
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkoéw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z terminem
przewidzianym Kontraktem.
Wykonawca begdzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z Kontraktem, oraz za jakos¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektows,
wymaganiami ST oraz poleceniami Inzyniera

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagaé tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na
wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inzyniera
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos$¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatoéw i elementéw robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzyniera
uwzgledni wyniki badan materiatow i robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkeji i przy
badaniach materiatow, do$wiadczenia z przeszto$ci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazana kwestig.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytulu
ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakoS$ci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera
programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposoéb wykonywania robot,



mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujagce wykonanie robot zgodnie z
Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera

Program zapewnienia jakos$ci bgdzie zawierac:
a) czes¢ ogoblna opisujaca:
organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposdb prowadzenia robot
oznakowanie robot
bhp,
wykaz zespotu roboczego,
wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania robot
wyposazenie w sprzet
%) czes¢ szczegblowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
e wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
e rodzaje i ilo§¢ srodkdéw transportu
e sposoOb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,
e sposob pomiarow i badan- jesli takie wymaga Inwestor (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek)
[ ]
6.

sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.
2. Zasady kontroli jakoSci robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg roboét i jakoSci materiatdéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do
pobierania probek i badan materialdéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzyniera moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadawalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
Projektowej 1 ST.

Minimalne wymagania co do zakresy badan i ich czgstotliwos¢ sa okre§lone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z Kontraktem.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow
ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie préobek.

Probki beda pobierane losowe. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzyniera bgdzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialty nie zostang przez Wykonawce
usuniete lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonaweca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera

Przed przystapieniem do pomiardéw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera
o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera
6.5. Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedhug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
6.6. Badania

Dla celow kontroli jakosci 1 zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materialow u zrodta ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonych przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodnos$¢ materiatéw i robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce.



Inzynier moze pobiera¢ probki materialow i1 prowadzi¢ badania nie zaleznie od Wykonawcy
na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych Iub
dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materialow 1 robot z Dokumentacjag Projektowg i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych
przepisow i dokumentow technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z :

- Polska Normg lub

- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacja okre§lona w pkt.1 i ktore spetniajg wymogi Specyfikacji techniczne;.

W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te same dokumenty, okreslajagce w sposdb jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonywanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy.
1. Dziennik Budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i

Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.

odpowiedzialno§¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami

spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy bgda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zataczone do dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zalgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentacji projektowe;,

uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jako$ci i harmonogramdw robét,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementdéw robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

uwagi i polecenia Inzyniera

- daty zarzadzenia wstrzymania roboét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z opisem w  Dokumentacji Projektowe;,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot.,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzal,

- inne istotne informacje o przebiegu robot

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda
przedtozone Inzyniera do ustosunkowania si¢.

Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajgciem stanowiska.



Whis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. projektant

nie jest jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.
2. Rejestr Obmiarow.

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu
kazdego z elementow robot. obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w
jednostkach przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiarow.
3. Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia o jakosci materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zatgczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera
4. Pozostale dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt. 1 - 3 nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie(zgloszenie ) na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy
¢) protokoty odbioru robot
d) protokoty ustalen
e) korespondencj¢ na budowie
5. Przechowywanie dokument6w budowy.
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy begda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu
na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera
o zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru Obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robot
lub gdzie indziej w Specyfikacjach technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera
na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesigcznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Inzyniera
7.2. Zasady okreSlania ilo$ci robot i materialéw.

Dtugosci 1 odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe.

Jesli Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej,
objetosci wyliczone w m’® jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekro;.

Ilosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach Iub kilogramach zgodnie
z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda
zaakceptowane przez Inzyniera

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robot, a takze w przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaréow. W razie braku miejsca szkice mogg by¢



dotaczone w formie oddzielnego zalacznika do Rejestru Obmiarow, ktéorego wzor zostanie uzgodniony
z Inzynierem.
8. ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
- odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu
- odbiorowi czgsciowemu
- odbiorowi ostatecznemu
odbiorowi pogwarancyjnemu

8 1. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzyniera

Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera

Jako$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia na podstawie dokumentow zawierajacych
komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
Dokumentacja Projektowsa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbior czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych cze$ci robot Odbioru
cze$ciowego dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje
Inzynier
8.3. Odbior ostateczny robdét.
Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilo$ci, jakoS$ci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi§mie o tym
fakcie Inzyniera

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentdéw, o ktorych
mowa w punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajagca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedlozonych dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robdt z Dokumentacjg Projektowa 1 ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robodt
uzupetniajgcych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupehiajacych
w warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustala
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacjg Projektowa i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto§¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokédt odbioru

ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:

1. Dokumentacj¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji Kontraktu.

Specyfikacje techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupetniajace lub zamienne).

Recepty i ustalenia technologiczne

Dzienniki Budowy i rejestry Obmiarow (oryginaty)

Wyniki pomiaréow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych ( jesli takie wymagane)
Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow
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7. Opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw
zataczonych do dokumentéw odbioru

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenie, itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych
robot wilascicielom urzadzen.

9. Geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu.(jesli jest wymagana)

10. Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej(jesli
jest wymagana)

W przypadku, gdy wg komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcag wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robo6t poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.
8.4. Odbior pogwarancyjny.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usuni¢ciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3. “Odbior ostateczny robot”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdélne.
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota pozycji kosztorysu bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania 1 badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w Specyfikacji
Technicznej i w dokumentacji Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty kosztorysowe robot beda obejmowac:

- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogélne Specyfikacji Technicznej DM 00.00.00.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkow Kontraktu i Wymagan Ogolnych zawartych
w  Specyfikacji Technicznej DM 00.00.00. obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w
dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89 z 25.08.1994 r. poz. 414 — ( tekst
jedn.Dz.Ustaw Nr243 poz.1623 z 2010r z pdZzniejszymi zmianami )

. Rozporzadzenie MGP i B z 19.12.1994 r. (Dz. U. Nr 10) z p6zniejszymi zmianami

3. Rozporzadzenie MGP i B z 21.02.1995 r. (Dz. U. Nr 25, poz. 133 z dnia 13 marca 1995r.) z
poézniejszymi zmianami

4. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z
poézniejszymi zmianami) z pdzniejszymi zmianami.



D.01.01.01
Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

1) WSTEP
1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem osi trasy oraz wyznaczeniem punktow
wysokosciowych przy robotach zwigzanych z przebudowa wewnetrznych drog osiedlowych
— bocznych od ul. Biadasowskiej w Zagdrniku.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wyznaczenie:
1. punktow glownych osi trasy i punktéw wysokos$ciowych
2. uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami
3. wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow, konturow robot w obrebie pasa drogowego
4. zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie 1 ewentualne odtworzenie
5. wykonanie uproszczonej dokumentacji geodezyjnej dla kontroli robot przez Inzyniera.
1.4. OkreSlenia podstawowe
1.4.1. Punkty gléwne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy 1 koncowy punkt trasy.
Pozostate okreslenia s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami 1 z definicjami podanymi w D-M.00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.
Ogoblne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz
za ich zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania
og6lne”.
2.MATERIALY
Do utrwalenia punktéw gléwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane
z gwozdziem lub prgtem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o
dhugosci okoto 0,50 metra, trzpienie stalowe.
Do stabilizacji pozostatych punktow mozna stosowac paliki drewniane o
dhugosci okoto 0,30 m i $rednicy 0,05 ® 0,08 m. Swiadki wbijane obok palikow
osiowych powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.
3.SPRZET
Do odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktow wysokosciowych nalezy
stosowac nastepujacy sprzet:

. teodolity lub tachimetry
o dalmierze

o niwelatory

o tyczki

. taty

. tasmy miernicze, szpilki

Sprzgt stosowany powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej dokladnosci
pomiaru i posiada¢ stosowne legalizacje.
4. TRANSPORT

Srodkiem transportowym dla sprzetu i materialdw jest samochod
dostawczy lub inny gwarantujacy przewozenie sprzetu i materiatdw w sposob
uniemozliwiajacy ich uszkodzenie.



5.WYKONANIE ROBOT
Zasady wykonywania prac.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujagcymi
instrukcjami GUGIK.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane przez osoby posiadajace
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢
za nastgpstwa niezgodnosci wykonanych robot z Dokumentacja Projektowa, ST
oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez Inzyniera.

W oparciu o Dokumentacje Projektowa Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia 1 pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdlowego
wytyczenia robot.

Wykonawca powinien sprawdzié, czy rzedne terenu okreslone w
Dokumentacji Projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli
rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig si¢ od rzednych okreslonych w
Dokumentacji Projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy
musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okres$lajace w sposdb wyrazny i
jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktoéw. Forma i wzér tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong¢ i utrzymanie wszystkich
punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. punkty zniszczone
wskutek zaniedbania Wykonawcy beda odtworzone na jego koszt.

Celem doktadnego odtworzenia geometrii poziomej i pionowe]
Wykonawca powinien opracowaé uproszczong dokumentacje geodezyjna
zawierajacg nastepujace elementy:

. odtworzenie (wyznaczenie) osi w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej lub innej osnowy geodezyjnej okreslonej w
Dokumentacji Projektowe;.

. zatozenie reperoOw roboczych w nawigzaniu do panstwowego uktadu wysokosciowego
dla odtworzenia projektowanej niwelety.

Wyznaczenie osi trasy.

O$ powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych 1 w punktach
posrednich nie rzadziej niz co 5 m na tuku 1 50 m na prostych odcinkach.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy nie moze by¢ wieksze
niz 5 cm. Rzedne punktdw osi nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscig do 1 cm w
stosunku do rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

Do utrwalenia osi nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych, rur
stalowych lub trzpieni i ich usuniecie jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy
Wykonawca zastgpi je odpowiednikami po obu stronach osi, umieszczonymi
poza granicg robot. Wyznaczenie roboczych punktéw wysokosciowych

Robocze punkty wysoko$ciowe nalezy zalozy¢ poza granicami robot
zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow towarzyszacych. mozna
wykorzysta¢ punkty state na stabilnych istniejagcych budowlach wzdluz trasy
drogowej lub o ile brak takich punktoéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci
stupkéw  betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych osadzonych w
gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie.

Maksymalna odlegto§¢ pomiedzy reperami roboczymi wzdluz trasy
drogowej — 100 m.

Rzedne reperow nalezy okresli¢ z taka dokltadnos$cig, aby $redni btad
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm /km stosujac niwelete podwojna
w nawigzaniu do reperéw panstwowych. Rzgdne punktéw posrednich pomiedzy
podanymi na profilu podtuznym nalezy wyznaczy¢ z dokladno$ciag istniejace]



krzywizny pionowej, na ktoérej si¢ znajduja, stosujac formule matematyczng
uwzgledniajaca dtugos¢ cieciwy i strzatke krzywizny.

Repery powinny by¢ wyposazone w oznaczenia zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:

- wyznaczenie krawedzi nasypow 1 wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy
robot ziemnych),

- Wwyznaczenie W czasie trwania robot ziemnych zarysu nasypow w przekrojach
poprzecznych i powinno by¢ wykonane w punktach okres§lonych w Dokumentacji
projektowej i w innych dodatkowych miejscach wymagajacych uzupeinienia dla
poprawnego wykonania robot i zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczenia przekrojow poprzecznych nalezy stosowaé dobrze
widoczne paliki lub wiechy.
Przy wykonywaniu robdt wykonczeniowych nalezy wyznaczy¢ palikami

podstawe nasypu i krawedzie wykopu w odstepach nie wigkszych niz 15 m, a

ponadto wyznaczy¢ pochyltosci skarp tatami przybitymi do palikow.

6. KONTROLA ROBOT

Ogolne zasady kontroli podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania

ogblne” pkt 6. Kontrole jakosci prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wedhlug

zasad okre$lonych w instrukcjach 1 wytycznych GUGIK z doktadno$ciami

podanymi w specyfikacjach opisujgcych dany asortyment robot.

7.0BMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z odtworzeniem

(Wyznaczeniem) trasy w terenie jest / km trasy drogowe;.

ogo6lne zasady obmiaru podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

8.0DBIOR ROBOT

Odbioru dokonuje Inzynier po sprawdzeniu prawidtowosci wykonania

robot na podstawie szkicéw 1 dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu

z kontroli geodezyjnej, ktore przedktada Inzynierowi Wykonawca.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$¢ za kilometr nalezy przyjmowac¢ na podstawie szkicow i
dziennikdw pomiardéw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjne;.

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

. wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy, granic robot i punktéw wysokosciowych
o uzupehienie trasy dodatkowymi punktami
. wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow
. wykonanie pomiarow biezacych w miarg postepu robdt, zgodnie z Dokumentacja
Projektowa
. zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem
1 oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie
. prowadzenie dokumentacji geodezyjne;j
. dostarczenie materiatdw 1 sprzgtu
o inwentaryzacja powykonawcza rob6t — jesli jest wymaga
10.PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioréw robdt drogowych i mostowych realizowanych na
drogach zamiejskich krajowych i1 wojewodzkich, GDDP Warszawa, 1989.

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.



Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK, 1979.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne 1 wysokosciowe, GUGIK, 1979.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

Wytyczne techniczne G-3.2. pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.



D - 04.04.04
PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO
1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem podbudéw z thucznia kamiennego pod nawierzchnie jezdni

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z przebudowa przy robotach zwigzanych z przebudowa
wewnetrznych drog osiedlowych — bocznych od ul. Biadasowskiej w Zagorniku.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonywaniem podbudéw z kruszywa tamanego o frakeji :
- podbudowa warstwa dolna 63/80mm grub. 30cm
- podbudowa warstwa gorna 40/63mm grub 20 cm z zaklinowaniem

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z tlucznia kamiennego - cze¢$¢ konstrukcji nawierzchni sktadajaca si¢ z jednej lub
wigcej warstw nosnych z thucznia i klinca

1.4.2. Pozostate okreslenia sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami

i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST D-
M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materialow
Materialami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z ttucznia, wg PN-S-96023 [9], sa:
— kruszywo tamane zwykte: ttuczen i kliniec, wg PN-B-11112 [8],
— woda do skropienia podczas watowania i klinowania.
2.3. Wymagania dla kruszyw
Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ nastepujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112 [8]:
— thuczen od 60,0 mm do 80 mm,
— kliniec od 0 mm do 25.0 mm,

Inzynier moze dopusci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, wybrane sposrod
wymienionych w PN-S-96023 [9], dla ktérych wymagania zostang okreslone w SST.

Jako$¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8], okre§lonymi
dla:
— klasy co najmniej 11 - dla podbudowy zasadniczej,
— klasy II 1 III - dla podbudowy pomocnicze;j.

Do jednowarstwowych podbudéw lub podbudowy zasadniczej nalezy stosowaé kruszywo
gatunku co najmniej 2.



Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicach 1 i 2 niniejszej specyfikacji
Tablica 1. Wymagania dla thucznia i klinca, wg PN-B-11112 [§]

Lp. Wiasciwosci Klasa II Klasa III
1 | Scieralnos¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42
[7]:
a) po pelnej liczbie obrotdéw, % ubytku masy, nie wigcej
niz:
- w thuczniu 35 50
- w klincu 40 50
b) po 1/5 pelnej liczby obrotéw, % ubytku masy w
stosunku do ubytku masy po pelnej liczbie obrotow, nie 30 35
wigcej niz:
2 | Nasigkliwo$¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie
wiecej niz: 2,0 3,0
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych 3,0 5,0
b) dla kruszyw ze skal osadowych
3 | Odpornos¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5],
% ubytku masy, nie wigcej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeobrazonych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skal osadowych 5,0 10,0
4 | Odpornos$¢ na dziatanie mrozu wedlug zmodyfikowanej
metody bezposredniej, wg PN-B-06714-19 [5] i PN-B-
11112.[’8], % ubytku masy, nie wigcej niz: nic bada sic
- w klificu 30 nie bada sie
- w thuczniu nie bada si¢

Tablica 2. Wymagania dla thucznia i klinca w zaleznosci od warstwy podbudowy

thuczniowej, wg PN-B-11112 [8§]

Podbudowa
Lp. Wiasciwosci jednowarstwowa lub | Podbudowa pomocnicza
podbudowa zasadnicza
1 | Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawarto§¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm,
odsianych na mokro, % m/m, nie wigcej niz: 3 4
- w thuczniu 4 5
- w klincu
b) zawarto$¢ frakcji podstawowej, % m/m, nie
mniej niz:
- w thuczniu i w klincu 75 65
¢) zawarto$¢ podziarna, % m/m, nie wigcej niz:
- w tluczniu i w klincu 15 25
d) zawarto$¢ nadziarna, % m/m, nie wigcej niz:
- w thuczniu i w klincu 15 20
2 | Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, wg PN-B-
06714-12 [1], % m/m, nie wigcej niz:
- w thuczniu 1 w klincu 0,2 0,3
3 |Zawarto$¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-
06714-16 [3], % m/m, nie wigcej niz:
- w thuczniu 40 45
- w klincu nie bada si¢ nie bada si¢
4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, barwa
cieczy wg PN-B-06714-26 [6]:
- w tluczniu 1 w klincu, barwa cieczy nie
ciemniejsza niz: Wzorcowa
2.4. Woda

Woda uzyta przy wykonywaniu zageszczania i klinowania podbudowy moze by¢ studzienna
lub z wodociagu, bez specjalnych wymagan.




3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z thucznia kamiennego powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
a) réwniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadania thucznia i klinca,
b) rozsypywarek kruszywa do roztozenia klinca,
¢) walcow statycznych gtadkich do zageszczania kruszywa grubego,
d) walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zageszczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubego
klincem,
e) szczotek mechanicznych do usunigcia nadmiaru klinca,
f) walcow ogumionych lub stalowych gtadkich do koncowego dogeszczenia,
g) przewoznych zbiornikow do wody zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze pod podbudowe tluczniowa powinno spetnia¢é wymagania okreslone w OST D-
04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza”.

Podbudowa thuczniowa powinna by¢ ulozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie
drobnych czastek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistym, pod podbudowg tluczniowa
powinna by¢ utozona warstwa odcinajaca lub wykonane ulepszenie podtoza.

W przypadku zastosowania pomiedzy warstwa podbudowy thuczniowej a spoistym gruntem
podtoza warstwy odcinajacej albo odsaczajacej, powinien by¢ spelniony warunek nieprzenikania
czastek drobnych, wyrazony wzorem:

d

<15

gdzie: Dis - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej albo
odsaczajacej,
dss - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podloza.
Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie

z dokumentacjg projektowa lub wedtug zalecen Inzyniera, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych
specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢ wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach rownoleglych do osi drogi
lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.
5.3. Wbudowywanie i zageszczanie kruszywa

Minimalna grubo$¢ warstwy podbudowy z thucznia nie moze by¢ po zageszczeniu mniejsza od
1,5-krotnego wymiaru najwigkszych ziarn tlucznia. Maksymalna grubos¢ warstwy podbudowy po
zaggszczeniu nie moze przekraczac¢ 20 cm. Podbudowe o grubosci powyzej 20 cm nalezy wykonywac
w dwoch warstwach.



Kruszywo grube powinno by¢ roztozone w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu
uktadarki albo réwniarki. Grubos$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej
zageszezeniu 1 zaklinowaniu osiggneta grubos¢ projektowang.

Kruszywo grube po rozlozeniu powinno by¢ przywatowane dwoma przejsciami walca
statycznego, gladkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zaggszczanie
podbudowy o przekroju daszkowym powinno rozpocza¢ si¢ od krawedzi 1 stopniowo przesuwac si¢
pasami podluznymi, cze¢$ciowo naktadajgcymi si¢ w kierunku osi jezdni. Zageszczenie podbudowy o
jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpocza¢ si¢ od dolnej krawedzi i przesuwac sie
pasami podtuznymi, czgsciowo naktadajacymi si¢, w kierunku jej gornej krawedzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, po przywatowaniu kruszywa grubego
nalezy roztozy¢ kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego. Do
zageszczania nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniej 18 kN/m, albo
plytowa zageszczarka wibracyjng o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m?. Grubo$¢ warstwy
luznego kruszywa drobnego powinna by¢ taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubego
zostaty wypetnione kruszywem drobnym. Jezeli to konieczne, operacje rozktadania i w wibrowywanie
kruszywa drobnego nalezy powtarza¢ az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie penetrowaé
warstwe kruszywa grubego.

Po zaggszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego nalezy usunaé¢ z podbudowy szczotkami
tak, aby ziarna kruszywa grubego wystawaly nad powierzchni¢ od 3 do 6 mm.

Nastepnie warstwa powinna by¢ przywalowana walcem statycznym gladkim o nacisku
jednostkowym nie mniejszym niz 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu dogeszczenia kruszywa
poluzowanego w czasie szczotkowania.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nast¢pnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana
w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe
do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawic¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane
przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza
Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji.
Badania te powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w  pkt 2.3 i
tablicach 1 i 2 niniejszych OST.
6.3. Badania w czasie robodt
6.3.1. Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 3.
Tablica 3.Czestotliwos¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z thucznia kamiennego

Czestotliwos$¢ badan

Lp. Wyszczegoblnienie badan Minimalne ilosci ) Makgymalna po-
wierzchnia podbudowy na

badan na dziennej jedno badanic (m?)

dzialce roboczej

1 | Uziarnienie kruszyw
2 | Zawarto$¢  zanieczyszczen  obcych  w 2 600
3 | kruszywie

Zawartos¢ ziarn nieforemnych w kruszywie

Scieralnos¢ kruszywa

Nasigkliwos$¢ kruszywa

Odporno$¢ kruszywa na dzialanie mrozu
Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych

6000
i przy kazdej zmianie Zrodta pobierania materiatow

NN A




6.3.2. Badania wtasciwosci kruszywa

Probki nalezy pobieraé w sposob losowy z rozlozonej warstwy, przed jej zageszczeniem.
Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

Badania pelne kruszywa, obejmujace ocen¢ wszystkich wtasciwosci okreslonych w pkt 2.3
powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce z czestotliwos$cia gwarantujaca zachowanie jakosci
roboét 1 zawsze w przypadku zmiany zrodla pobierania materiatdw oraz na polecenie Inzyniera. Probki
do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawcg w sposob losowy, w obecnosci Inzyniera.
6.4. Wymagania dotyczace no$nosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czgstotliwos$¢ oraz zakres pomiaréw

Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaré6w podano w tablicy 4.

Tablica 4. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z ttucznia

kamiennego
Lp. Wyszczegodlnienie badan i pomiaréw Minimalna czg¢stotliwo$¢ pomiarow
1 Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1 km

w sposob ciagly planografem albo co 20 m tatg na

2 Rownos¢ podtuzna kazdym pasie ruchu

3 Ré6wnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne™ 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysokodciowe co 100 m w osi jezdni i na jej krawedziach

6 Uksztaltowanie osi w planie®’ co 100 m

7 | Grubo$¢ podbudowy Podczas budowy: o . .
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie

rzadziej niz raz na 400 m*
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

8 Nosnos¢ podbudowy nie rzadziej niz raz na 3000 m*

*) Dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksztalttowanie osi w planie nalezy wykonaé¢ w
punktach gtéwnych tukoéw poziomych.

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy

Szerokos$¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraweznikow szerokos$¢ podbudowy powinna by¢ wicksza od szerokosci
warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazana w dokumentacji projektowe;.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg lub planografem, zgodnie z
normg BN-68/8931-04 [11].

Nieré6wnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg.

Niero6wnosci podbudowy nie mogg przekraczac:
- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowg z tolerancjg = 0,5 %.

6.4.5. Rzgdne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztattowanie osi w planie




O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi
projektowanej o wiecej niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub o wigcej niz + 5
cm dla pozostatych drog.

6.4.7. Grubos$¢ podbudowy

Grubo$¢ podbudowy nie moze r6znic¢ si¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej £ 2 cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.

6.4.8. Nosnos¢ podbudowy

Pomiary no$no$ci podbudowy nalezy wykonaé¢ zgodnie z BN-64/8931-02 [10].
Podbudowa zasadnicza powinna spelnia¢ wymagania dotyczace no$nosci, podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania nosno$ci podbudowy zasadniczej w zalezno$ci od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztatcenia mierzony przy uzyciu ptyty o $rednicy
Kategoria ruchu 30cm (MPa)
Pierwotny M /. Wtorny M %/
Ruch lekki 100 140
Ruch lekko $redni i $redni 100 170

Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomocniczej mierzony ptytg o $rednicy 30 cm,
powinien by¢ wickszy od 50 MPa.
Zageszczenie podbudowy nalezy uznaé za prawidlowe, gdy stosunek wtdrnego modutu

odksztatcenia M Z' do pierwotnego modutu odksztatcenia M 2 jest nie wiekszy od 2,2.
11
M £
< 22
Mg

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech
geometrycznych od okre§lonych w punkcie 6.4, powinny by¢ naprawione. Wszelkie naprawy i
dodatkowe badania i pomiary zostang wykonane na koszt Wykonawcy.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm 1 nie
zapewni to podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢
podbudowe przez spulchnienie warstwy na petng grubos¢, do potowy szerokosci pasa ruchu (lub pasa
postojowego czy utwardzonego pobocza), dotozenie materiatu i powtdrne zaggszcezenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubosc

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiednig glebokos¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupelnione nowym materiatem o
odpowiednich wiasciwosciach, wyréwnane i ponownie zageszczone. Roboty te Wykonawca wykona
na wilasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy. Koszty
poniesie Wykonawca.

6.5.3. Niewlasciwa nosnos$¢ podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie
roboty niezb¢dne do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie
no$nosci podbudowy wynikto z niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m?* (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z kruszywa tamanego
grub.30cm i 20cm




8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* podbudowy ttuczniowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— przygotowanie podtoza,

— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

— rozlozenie kruszywa,

— zageszczenie warstw z zaklinowaniem,
— przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji techniczne;j,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1.

Nk v

PN-B-06714-12
PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-B-06714-42
PN-B-11112

PN-S-96023

BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
obcych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwos$ci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednia

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie S$cieralno$ci w bebnie Los
Angeles

Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych
Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego
Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podloza przez obcigzenie plyta

Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i fatg.

D.03.03.01.



BETONOWE KORYTKA SCIEKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania

1 odbioru umocnienie dna rowu betonowymi elementami prefabrykowanych o wymiarach
50x38x21 cm na tawie z chudego betonu grub, 10 cm 1 na podsypce cementowo-piaskowe;j
przy robotach zwigzanych z przebudowa wewnetrznych drog osiedlowych — bocznych od ul.
Biadasowskiej w Zagorniku.

1.2. Zakres stosowania ST
ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p. 1.1.

Zakres robot ujetych w ST
Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie robot zawartych w p. 1.1.

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z normami, wytycznymi i okre$leniami
podanymi w ST.DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacjg Projektowa, ST 1 poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robot
podano w ST.DM. 00.00.00. "Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY

Stosowane materialy

Betonowy prefabrykat Sciekowy - Katalogu Powtarzalnych Elementow Drogowych.
Chudy beton — jako tawa pod elementy

Podsypka cementowo - piaskowa -jako podtoze pod prefabrykaty Sciekowe
Zaprawa cementowo - piaskowa - do wypetnienia spoin.

2.2. Wymagania jakosciowe dla materialow

2.2.1. Prefabrykaty scieckowe betonowe

Beton klasy B25 wg PN-88/B-06250

Stopien mrozoodpornosci F 100 wg PN-88/B-06250

Stopien wodoszczelnosci W6 wg PN-88/B-06250
Nasigkliwo$¢ betonu nie wigksza niz 5 % wg PN-88/B-06250 Tolerancje wykonania:
grubo$¢: 3 mm

szerokos$¢: 3 mm

dtugos¢: 10 mm

2.2.2. Plyty chodnikowe betonowe wg BN-80/6775-03/03

2.2.3. Pozostale materialy

Podsypka cementowo - piaskowa : piasek $rednio lub gruboziarnisty z cementem
portlandzkim 25 w ilosci 100-200 kg cementu na | m3 piasku wg PN-90/B-14501. Zaprawa
cementowo - piaskowa: piasek srednioziarnisty z cementem portlandzkim 25 w ilosci 300 kg
cementu na | m3 piasku wg PN-90/B-14501. Woda wg PN-88/B-32250.

3. SPRZET
Mozna zastosowa¢ dowolny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT



Do transportu prefabrykatow stosowa¢ samochody skrzyniowe, zabezpieczajac materiat przed
przesuwaniem i uszkodzeniem. Dow6z kruszywa moze odbywac si¢ przy uzyciu dowolnych
srodkow transportu zaakceptowanych przez Inzyniera. Transport mieszanek cementowo -
piaskowych przy uzyciu szczelnych pojemnikéw metalowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zakres prac objetych ST:

Wyprofilowanie i zaggszczenie podloza.

Wykonanie fawy z chudego betonu grub. 10 cm i rozscielenie, wyprofilowanie i zaggszczenie
podsypki cementowo - piaskowej.

Ulozenie prefabrykatow elementdéw Sciekowych 50x38x21cm

5.2. Wymagania jakosciowe wykonania robot

Wykonania $cieku zgodne z kartami Katalogu Powtarzalnych Elementow Drogowych.
Dopuszczalne odchytki wymiarowe:

spadek podhuzny: 1%

odchylenie w planie: 5 cm

prostoliniowos$¢ w rzucie z gory: 5 mm/m

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jako$ci materialow

Whbudowane materialy powinny spelnia¢ wymagania podane w p. 2.2.

6.2. Kontrola jakoSci wykonania

Kontrola jako$ci wykonania polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonanych robot z
Dokumentacjg Projektowg lub kartami katalogowymi i czy zostaly spelnione wymagania
podane w p. 5 niniejszej ST.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru jest Im2 wykonania tawy betonowej i 1 m dtugosci utozonego $cieku
Scieku

8. ODBIOR ROBOT

Odbior prefabrykatéw zgodnie z wymaganiami normy BN-80/6775-03/01. Odbiér polega na
sprawdzeniu ilo$ci 1 zgodno$ci wykonanych robdt z Dokumentacja Projektowa, Katalogiem
Powtarzalnych Elementéw Drogowych i wymaganiami okreslonymi w niniejszej ST,
sprawdzeniu dokumentoéw wykonanych badan technicznych, bezposrednim sprawdzeniu
rownosci spadkdw 1 wypelnienia spoin oraz na wizualnej ocenie wykonanych robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za wykonang i odebrang ilo§¢ metréw utozonego $cieku odwadniajacego wedlug
ceny jednostkowej, ktora uwzglednia zakup 1 dostarczenie wszystkich niezbednych
czynnikow produkcji, wyprofilowanie i zaggszczenie podtoza, roz$cielenie, wyprofilowanie i
zageszezenie podsypki cementowo-piaskowej, utozenie prefabrykatow oraz uporzadkowanie
terenu po wykonaniu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-88/B-06250  Beton zwyktly

PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykle

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania



D - 04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
1 ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem

i zageszczaniem podtoza pod konstrukcje nawierzchni jezdni przy robotach zwigzanych

z przebudowa wewnetrznych drég osiedlowych — bocznych od ul. Biadasowskiej w
Zagorniku.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t ujetych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych

z wykonaniem robo6t jak pkt.1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami

1 definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w SST D-00.00.00Wymagania ogélne pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢
sie¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzgtu:

réwniarek , spycharek i koparek; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie
podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy
maszyny,walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu
podtoza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SSTD-00.00.00”Wymagania ogolne”’pkt4

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia
podtoza bezposrednio przed rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw
nawierzchni. Wczesdniejsze przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zageszczania podtoza jest mozliwe wylacznie za zgodg Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podiozu nie moze odbywac
si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta



Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢
wczesniej przygotowane. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno umozliwia¢
naciggnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10
metrow. Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w
ktérym prowadzone sa roboty 1 do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac¢ recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn,
na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie. Sposdb wykonania
musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na
odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera. Profilowanie i zaggszczenie podtoza nalezy
wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podtoza. Zaleca si¢, aby
rzgdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzgdne
podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony 1 wystepuja zanizenia poziomu w podtozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gitebokos¢
zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania
obowigzujace dla gérnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzgdnych wysokos$ciowych i1 zages$ci¢ warstwe do uzyskania warto$ci wskaznika zageszczenia
Do profilowania podtoza nalezy stosowa¢ rowniarki. Sciety grunt powinien byé
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.
Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie
podtoza nalezy kontynuowac¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia tabl. 1

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia podtoza (Is)

Strefa korpusu - Minimalna wartos$¢ Is:
Ruch mniejszy od cigzkiego
Gorna warstwa o grubosci 20 cm - 1,00

Na glebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni podtoza - 0,97

1. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Wilgotnos$¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej
z tolerancja od -20% do +10%.Dodatkowo nalezy sprawdzi¢ no$no$¢ warstwy gruntu na
powierzchni robdt ziemnych na podstawie pomiaru wtérnego modutu odksztatcenia E2
zgodnie z PN-02205:1998

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym
stanie. Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza
nastgpi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezb¢dnych
napraw.

Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na
wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT



6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan 1 pomiarow

Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i
zageszczenia koryta 1 wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw wykonanego koryta 1
wyprofilowanego podtoza

Ip Wyszczegolnienie badan i pomiarow | Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaréw

1 Szerokos$¢ koryta 10 razy na 1 km

2 Réwnos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne * 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysoko$ciowe co 100 m

6 Uksztattowanie osi w planie * co 100 m

7 Zageszczenie, wilgotno$¢ gruntu w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
podtoza rzadziej niz raz na 600 m2

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i1 uksztattowania osi w planie nalezy
wykona¢ w punktach gtownych lukéw poziomych

6.2.2. Szerokos$¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szeroko$¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze ro6zni¢ si¢ od szerokosci projektowane;j
o wigcej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowg fatg
zgodnie z normg BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg tata.

Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa z tolerancjg + 0,5%.

6.2.5. Rzgdne wysoko$ciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 3 cm
dla autostrad 1 drog ekspresowych lub wigcej niz £ 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zaggszczenia koryta 1 wyprofilowanego podioza okreslony wg BN-77/8931-12 [5]
nie powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢ porownanie warto$ci modutow
odksztatcenia, to warto$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia,
okreslonych zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wigksza od 2,2.
Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotno$¢
gruntu podloza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.
6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego
podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do giebokosci co
najmniej 10 cm, wyrdwnanie i powtdrne zagg¢szczenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT




7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m2 ( lub m3) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00Wymagania

ogolne”pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu - zatadunek odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie
na odl. 3km

- profilowanie dna koryta lub podioza,

- zageszczenie,

- utrzymanie koryta lub podtoza,

- przeprowadzenie pomiardow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni planografem i tata
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
6. PN-S-02205:1998 Drogi Samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania



05.03.05.
NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego.
Niniejsza specyfikacja dotyczy wykonania warstwy wigzacej gr. 6 cm i $cieralnej gr. 4cm
przy robotach zwigzanych z przebudowa wewnetrznych drég osiedlowych — bocznych
od ul. Biadasowskiej w Zagorniku.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbdlowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot jak w pkt 1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem Niniejsza specyfikacja dotyczy wykonania warstwy wigzace]
gr. 6cm i Scieralnej gr.4cm

Nawierzchni¢ z betonu asfaltowego mozna wykonywa¢ dla drog o kategorii ruchu od
KR1 do KR6 wg ,,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych”,
IBDiM - 1997 [10] wg ponizszego zestawienia:

Poréwnanie klasyfikacji ruchu wedtug dotychczasowego i nowego Katalogu

Katalog typowych Katalog typowych konstrukcji nawierzchni
konstrukcji jezdni podatnych i potsztywnych
podatnych, 1983
Liczba osi liczba osi obliczeniowych 100
kategoria ruchu | obliczeniowych | kategoria ruchu | kN/pas/dobe
100 kN/pas/dobe
R, (bardzo lekki) |<4 KRI1 =12
R, (lekki) 4+12
R; (lekkosredni) |13 +24 KR2 13+70
R4 ($redni) 25+70
Rs (ciezki) 71 +335 KR3 71 +335
KR4 336 =+ 1000
R (bardzo | > 335 KRS 1001 + 2000
cigzki)
KR6 > 2000

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Mieszanka mineralna - mieszanka kruszywa i wypeliacza mineralnego o okreslonym
sktadzie 1 uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa - mieszanka mineralna z odpowiednia ilo$cig asfaltu,
wytworzona w okre§lony sposob, spetniajaca okreslone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarnieniu rownomiernie
stopniowanym, ulozona 1 zaggszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna dodawana do lepiszcza w celu
zwigkszenia jego przyczepnosci do kruszywa.

1.4.5. Podloze pod warstwe asfaltowa - powierzchnia przygotowana do utozenia warstwy
z mieszanki mineralno-asfaltowe;.



1.4.6. Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczalnikami.

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego
asfaltu w wodzie.

1.4.8. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami 1 z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano
w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Asfalt

Nalezy stosowaé asfalt drogowy spetniajacy wymagania okre$lone w PN-C-
96170:1965 [5].

W zalezno$ci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu nalezy stosowac¢ asfalty drogowe
podane w tablicy 11 2.
2.3. Wypelniacz

Nalezy stosowa¢ wypelniacz wapienny, spelniajagcy wymagania okreslone w PN-S-
96504:1961. dla wypetniacza podstawowego.
Przechowywanie wypetniacza powinno by¢ zgodne z PN-S-96504:1961 .

Tablica 1. Wymagania wobec materiatow do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

Lp. |Rodzaj materiatu Kategoria ruchu
nr normy KR 1-2 KR 3-6
1 Kruszywo famane
granulowane ~ wg  PN-B-
11112:1996:
a) z litego surowca skalnego,
ze skal: Kkl LII; gat.1,2 kl. LIIV; gat.1
- magmowych JW. JwW.
- przeobrazonych jw. jw.?
- osadowych kl. I; gat.1
b) z surowca sztucznego JW.
(zuzle pomiedziowe i kl. LIT"; gat. 1
stalownicze) JW.
c) z surowca naturalnie
rozdrobnionego
2 Kruszywo tamane zwykle
wg PN-B-11112:1996 kL.LII; gat.1,2 -
3 Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 kl. I, II -
4 Grys 1 zwir kruszony
wg WT/MK-CZDP 84 kl.LII; gat.1,2 klLI; gat.1
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 | gat. 1,2 -
6 Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy, podstawowy
zastepczy
b) innego pochodzenia pyty z odpylania, |-
wg orzeczenia laboratorium | popioty lotne z
drogowego wegla
kamiennego




7 Asfalt drogowy D 50, D 70, D 50*, D 70
wg PN-C-96170:1965 D 100

8 Polimeroasfalt drogowy DE30 A,B, DE30 A,B,
wg TWT PAD, Prace IBDiM | DE&0 A,B,C, DES0 A,B,C,
4/93 DP80 DP80

1) tylko pod wzgledem $cieralnos$ci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak

dla kl. I; gat. 1

2) tylko dolomity kl.I, gat.1 w ilosci = 50% m/m we frakcji grysowe;j
innymi kruszywami, w ilosci = 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i piaskowce

bez ograniczenia ilo§ciowego

W mieszance z

3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatbw do warstwy wiagzacej,
1 wzmacniajacej z betonu asfaltowego

wyréwnawczej

Lp. |Rodzaj materiatu Kategoria ruchu
nr normy KR 1-2 KR 3-6
1 Kruszywo famane
granulowane  wg  PN-B-
11112:1996:
a) z litego surowca skalnego,
ze skal: kl. LII; gat.1,2 kl. LIIV; gat.1
- magmowych JW. Jw.
- przeobrazonych JW. JW.
- osadowych kl. I; gat.1
b) =z surowca sztucznego |jw.
(zuzle  pomiedziowe i k. LIIV; gat. 1
stalownicze)® JW.
c) z surowca naturalnie
rozdrobnionego

2 Kruszywo tamane zwykle
wg PN-B-11112:1996

k1.LII; gat.1,2

3 Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996

kL I, 1T

4 Grys i zwir kruszony
wg WT/MK-CZDP 84

kI.LILIII; gat.1,2

k1.LII; gat.1,2

5 Piasek wg PN-B-11113:1996

gat. 1,2

6 Wypelniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 podstawowy, podstawowy
zastepczy
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, | pyty z odpylania®
wg orzeczenia laboratorium | popioty lotne z
drogowego wegla
kamiennego
7 Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 D 50,D 70 D 50

1) tylko pod wzgledem $cieralno$ci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

2) stosunek wypetniacza podstawowego do pylow powinien by¢ = 1

3) za zgoda lokalnych stuzb ochrony srodowiska




Dla kategorii ruchu KR 1-2 dopuszcza si¢ stosowanie wypetniacza innego
pochodzenia, np. pyly z odpylania, popioty lotne z wegla kamiennego, na podstawie
orzeczenia laboratoryjnego i za zgoda Inzyniera.

2.4. Kruszywo

W zaleznos$ci od kategorii ruchu i warstwy nalezy stosowaé kruszywa podane w
tablicy 11 2.

Sktadowanie kruszywa powinno odbywaé si¢ w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego
frakcjami.

2.5. Asfalt uplynniony

Nalezy stosowa¢ asfalt uplynniony speiniajacy wymagania okre§lone w PN-C-
96173:1974 [6].

2.6. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa¢ drogowe kationowe emulsje asfaltowe spelniajagce wymagania
okreslone w WT.EmA-94 [12].

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
powinien wykaza¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z nastepujacego sprzetu:
— wytworni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub cigglym do wytwarzania
mieszanek mineralno-asfaltowych,
— uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zageszczanego,
— skrapiarek,
— walcow lekkich, $rednich i cigzkich stalowych gladkich z wibracja
— nie dopuszcza si¢ stosowania walcoOw trojkotowych
— walcoéw ogumionych,
— samochodow samowytadowczych z przykryciem brezentowym.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt 4.
4.2. Transport materialow
4.2.1. Asfalt
Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.

4.2.2. Wypetniacz

Wypehiacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu
materiatéw sypkich, umozliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypehiacz workowany mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.3. Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami
kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowytadowczymi
wyposazonymi w pokrowce brezentowe.
W czasie transportu mieszanka powinna by¢ przykryta pokrowcem.



Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin z
jednoczesnym spelnieniem warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca si¢ stosowanie samochodéw termosow z podwdjnymi $cianami skrzyni
Wyposazonej w system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej
Przed przystagpieniem do robot, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca
dostarczy Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz
wyniki badan laboratoryjnych i probki materiatow pobrane w obecnos$ci Inzyniera.
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:
— doborze sktadnikéw mieszanki,
— doborze optymalne;j ilo$ci asfaltu,
— okresleniu jej wlasciwosci 1 porownaniu wynikéw z zatozeniami projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miesci¢ si¢ w polu dobrego
uziarnienia wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1. Warstwa $cieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy
Scieralnej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rze¢dne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralnej do warstwy
Scieralnej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu

Kategoria ruchu
Wymiar KR 1-2 KR 3-6
oczek
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
ZawartoS¢ 0/16 0/8 lub
asfaltu 0/20 lub 0/6,3 |0/20 0/20" |0/16 0/12,8
0/12,8
Przechodzi
przez:
20,0 100 100 100
16,0 83+10 | 100 80+10 [67+10 |100
12,8 0 85+10 0 0 83+10 [ 100
9,6 66+93 |0 67+85 [52+80 |0 75+100
8,0 61+88 |70+10 [100 60+74 |40+67 |70+88 |68+89
6,3 53+83 |0 82+10 |54+67 |30+50 |61+78 |57+75
4,0 48+79 162+94 |0 48+60 |22+40 |56+70 [48+60
2,0 40+70 |56+87 |60+10 |40+50 |21+37 |43+58 [35+48
30+60 |45+76 |0 28+38 |21+36 |30+42
(zawarto$¢ 35+64 [40+70
frakcji (52+64)
grysowej) | (40+70 (62+72 | (64+79 | (58+70
(36+65 | (30=60 |) ) )
0,85 ) ) 25+36
0,42 18427
0,30 22+46 20+28 |20+35 |18+28 |16+23
0,18 17436 |26+50 [27+52 |13+20 |17+30 |12+20 |12+17
0,15 15431 [20+39 [21+40 |11+18 |15+28 |10+18 [11+15
0,075 |11+22 |17+33 |[17+34 |[7+12 [14+23 [9+14 |79
10+21 |13+24 |13+25 |6+11 11+22 | 8+12
6+9 12422 | 12422 |5+7 10+15 |69
7+11 8+12
Orientacyjna




zawartos¢
asfaltu w|[5,0+6, 5,06, |5,5+6, [4,5+5, [4,3+5, [4,8+6, |4,8+6,5
mieszance 5 5 8 6 4 0
mineralno-
asfaltowej,
%, m/m

1) mieszanka o uziarnieniu nieciagglym; uziarnienie nietypowe dla betonu asfaltowego

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy S$cieralnej z betonu
asfaltowego przedstawiono na rysunkach
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1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej 0+20 mm do warstwy

Scieralnej z betonu asfaltowego dla KR 1-2

Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej 0+16, 0+12,8 mm do warstwy
Scieralnej z betonu asfaltowego dla KR 1-2
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Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan probek
wykonanych wg metody Marshalla. Probki powinny spetnia¢ wymagania podane w tablicy .
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Warstwa wigzaca, wyrOwnawcza 1 wzmacniajaca z betonu asfaltowego

Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy
wigzacej , wyrdéwnawcze] 1 wzmacniajacej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci
asfaltu podano w tablicy .

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy wigzacej,
wyrownawczej 1 wzmacniajacej z betonu asfaltowego przedstawiono na rys. Sktad mieszanki
mineralno-asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan probek wykonanych wg
metody Marshalla; probki powinny spelnia¢ wymagania podane w tablicy



Wykonana warstwa wigzaca, wyrOwnawcza 1 wzmacniajaca z betonu asfaltowego
powinna spetnia¢ wymagania podane w tablicy.

Tablica . Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych oraz warstwy S$cieralnej
z betonu asfaltowego

Lp. | Wiasciwosci Kategoria ruchu
KR 1-2 KR 3-6
1 Uziarnienie mieszanki, mm 0/6,3; 0/8; 0/12,8; 0/16;
0/12,8; 0/16; 0/20
0/20
2 Modut sztywno$ci pelzania ", |nie wymaga sie = 14,0
MPa
3 Stabilno§¢ wg Marshalla w
temperaturze 60° C, kN =5,5% =10,0"
4 Odksztalcenie wg Marshalla w
temp. 60°C, mm 2,0+5.0 2,0+4.5
5 Wolna przestrzeh w probkach
Marshalla, % v/v 1,5+4,5 2,0+4.,0
6 Wypehienie wolnej przestrzeni
w probkach Marshalla, % 75,0+90,0 78,0+86,0
7 Grubo$¢ warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowej 0
uziarnieniu: cm 1,5+4,0
-0/6,3 2,044,0
-0/8 3,5+5,0 3,5+5,0
-0/12,8 4,0+5,0 4,0+5,0
-0/16 5,0+7.0 5,0+7,0
- 0/20
8 Wskaznik zageszczenia warstwy, | = 98,0 = 98,0
%
9 Wolna przestrzen w warstwie, | 1,5+5,0 2,0+5,0
v/v
1) oznaczony wg wytycznych - IBDiM, Zeszyt nr 48
2) probki zageszczone 2 x 50 uderzen
3) probki zageszczone 2 x 75 uderzen




Tablica

. Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek do warstwy wiazace;j,

wyréwnawczej i wzmacniajacej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu

Kategoria ruchu
Wymiar oczek sit KR 1-2 | KR 3-6
#, mm Mieszanka mineralna, mm
0/20 0/16 0/12,8 0/25 0/20 0/16
Przechodzi przez:
25,0 100
20,0 100 80+100 |100
16,0 75+100 |100 7090 80<=100 |[100
12,8 65+93 80<100 [100 62+83 66+90 80100
9,6 57+86 70+1006 |70+100 |55+74 58+82 70491
8,0 52+81 4+94 62+100 |50+69 50+75 62+83
6,3 47+77 55+85 55+80 45+63 44+67 55+73
4,0 40+67 42+70 45+65 32+52 36+55 41+60
2,0 30+55 30+50 35+55 25+41 25+41 30+45
(zawarto$¢ frakcji| (45+70) |(45+70) |(45+65) [(59+75) |[(59+75) |(55+70)
grysowej)
20+40 20+40 25+45 16+30 16+30 20+33
0,85 13+30 14+29 18+38 10+22 9+22 13+25
0,42 10+25 11+24 15+35 9+19 8+20 10+21
0,30 6+17 8+17 11+27 6+14 5+15 9+16
0,18 5+15 7+15 9+25 5+13 5+14 6+14
0,15 3+7 3+8 3+9 4+6 4+7 5+8
0,075
Orientacyjna zawartos¢
asfaltu  w mieszance
mineralno-asfaltowej, |4,3+5,8 [4,3+5,8 [4,5+6,0 [4,0+55 [4,0+5,5 [4,3+5,8
% m/m
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graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej 0+20 mm do warstwy wigzacej, wyrownawczej i
wzmacniajacej z betonu asfaltowego dla KR 1-2

Rys. 4. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej 0+16 mm do warstwy wiazacej,
wyrdwnawczej i wzmacniajacej z betonu asfaltowego dla KR 1-2

Tablica Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych i warstwy wigzacej,
wyrdwnawcze]  oraz wzmacniajacej z betonu asfaltowego
Lp. | Wlasciwosci Kategoria ruchu
KR 1-2 KR 3-6
1 | Uziarnienie mieszanki, mm 0/12,8; 0/16; 0/16; 0,20;
0/20 0/25
2 |Modut sztywnosci pelzania ", |nie wymaga sie =16,0
MPa
3 |Stabilnos¢ wg Marshalla w|= 8,0
temperaturze 60° C, kN =6,0” =110
4 | Odksztalcenie wg Marshalla w
temp. 60° C, mm 2,0+5,0 1,5+4,0
5 | Wolna przestrzen w probkach
Marshalla, zageszczonych 2x75 | 4,5+8,0 4,5+8,0
uderzen, % v/v
6 | Wypetnienie wolnej przestrzeni
w probce Marshalla, % 65,0+80,0 =75,0
7 | Grubo$¢ warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowej 0
uziarnieniu: cm
-0/12,8 3,5+5,0
- 0/16 4,0+6,0 4,0+6,0
- 0/20 6,0+8,0 6,0+8,0
- 0/25 - 7,0+10,0
8 | Wskaznik zageszczenia | = 98,0 =980
warstwy, %
9 |Wolna przestrzeh w warstwie, | 5,0+9,0 5,0+9,0
v/v
1) oznaczony wg wytycznych - IBDiM, Zeszyt nr 48
2) dla warstwy wyrownawczej

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltowg produkuje si¢ w otaczarce o mieszaniu cyklicznym
lub ciggtym zapewniajacej prawidtowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenie 1 wymieszanie
oraz zachowanie temperatury sktadnikow 1 gotowej mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Dozowanie skladnikow, w tym takze wstepne, powinno by¢é wagowe i
zautomatyzowane oraz zgodne z receptg. Dopuszcza si¢ dozowanie objetosciowe asfaltu, przy
uwzglednieniu zmiany jego gestosci w zalezno$ci od temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikow mogg wynosi¢: jedna dziatka elementarna wagi,
wzglednie przeptywomierza, lecz nie wiecej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanie $rodka adhezyjnego, to powinien on by¢ dozowany
do asfaltu w sposob i w ilo$ciach okre§lonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by¢ ogrzewany w sposob posredni, z ukladem
termostatowania, zapewniajacym utrzymanie stalej temperatury z tolerancjg + 5° C.

Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku powinna wynosic:



-dlaD 50 145°C +165°C
-dlaD 70 140° C + 160° C

Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po
dodaniu wypetniacza uzyskata witasciwg temperatur¢. Maksymalna temperatura goracego
kruszywa nie powinna by¢ wyzsza o wigcej niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki
mineralno-asfaltowe;.

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna

Wynosic:
-zD 50 140° C = 170° C
-zD70 135°C +165°C

Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana (z oznakami niebieskiego dymu w czasie
wytwarzania) oraz o temperaturze nizszej od wymaganej powinna by¢ potraktowana jako
odpad produkcyjny.

5.4. Przygotowanie podloza

Podtoze pod warstwg nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by¢ wyprofilowane
i rowne, bez kolein. Powierzchnia podtoza powinna by¢ sucha i czysta.

Nierownosci podtoza pod warstwy asfaltowe nie powinny by¢ wigksze od podanych
w tablicy .

Tablica . Maksymalne nierownosci podtoza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. | Drogi i place Podloze pod warstwe
Scieralng wi3zaca
1  |Drogiklasy I, ITi III 6 9
Drogi klasy IViV 9 12
3 | Drogi klasy VI i VII oraz place i|12 15
parkingi

W przypadku gdy nieréwnos$ci podtoza s wigksze od podanych w tablicy , podioze
nalezy wyrownac¢ poprzez frezowanie lub utozenie warstwy wyréwnawcze;j.

Przed rozlozeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, podltoze nalezy skropi¢
emulsja asfaltowg lub asfaltem uptynnionym w ilo$ci ustalonej w SST. Zalecane ilo$ci asfaltu
po odparowaniu wody z emulsji lub uptynniacza podano w tablicy .

Tablica . Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uptynniacza
z asfaltu uptynnionego

Lp. |Podtoze do wykonania warstwy z|Ilo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z
mieszanki betonu asfaltowego emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uplynnionego  kg/m’

Podloze pod warstwe asfaltowa

1 | Podbudowa/nawierzchnia thuczniowa 0,7-1,0
2 |Podbudowa z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie 0,5-0,7
3 | Podbudowa z chudego betonu lub gruntu
stabilizowanego cementem 0,3-0,5
4 |Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej
powierzchni 0,2-0,5

Powierzchnie czotowe kraweznikow, wlazéw, wpustow itp. urzadzen powinny by¢
pokryte asfaltem lub materiatem uszczelniajagcym okreslonym w SST 1 zaakceptowanym
przez Inzyniera.



5.5. Polaczenie migdzywarstwowe

Kazda utozong warstwe nalezy skropi¢ emulsja asfaltowg lub asfaltem uptynnionym
przed ulozeniem nastepnej, w celu zapewnienia odpowiedniego polaczenia
miedzywarstwowego, w ilosci ustalonej w SST.

Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uplynniacza
podano w tablicy .

Tablica . Zalecane ilo$ci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uptynniacza
z asfaltu uplynnionego

[lo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z
emulsji  lub uptynniacza z asfaltu

Lp. | Polgczeni h warstw i
p. | Polagczenie nowych wars uptynnionego kg/m’

1 Podbudowa asfaltowa

2 |Asfaltowa warstwa wyrownawcza lub|(0,3-0,5
wzmacniajaca

3 | Asfaltowa warstwa wigzaca 0,1-0,3

4 Asfaltowa warstwa Scieralna

Skropienie powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na
odparowanie wody lub ulotnienie uplynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co
najmniej:

— 8 h przy ilosci powyzej 1,0 kg/m? emulsji lub asfaltu uptynnionego,
— 2h przy ilosci 0,5 + 1,0 kg/m? emulsji lub asfaltu uptynnionego,

— 0,5 hprzy ilo$ci 0,2 + 0,5 kg/m* emulsji lub asfaltu uptynnionego.
5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ uktadana, gdy temperatura
otoczenia w ciggu doby byla nie nizsza od 5° C. Nie dopuszcza si¢ ukladania warstw
nawierzchni z betonu asfaltowego podczas opadoéw atmosferycznych oraz silnego wiatru (V >
16 m/s).

5.7. Zardb probny

Wykonaweca przed przystapieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltowych jest
zobowigzany do przeprowadzenia w obecnosci Inzyniera kontrolnej produkcji w postaci
probnego zarobu.

W pierwszej kolejnosci nalezy wykonac probny zardb na sucho, tj. bez udziatu asfaltu,
w celu kontroli dozowania kruszywa i zgodnosci sktadu granulometrycznego z projektowana
krzywa uziarnienia. Probke mieszanki mineralnej nalezy pobra¢ po oprdznieniu zawartosci
mieszalnika.

Po sprawdzeniu skladu granulometrycznego mieszanki mineralnej, nalezy wykonac
petny zar6éb probny z udziatem asfaltu, w ilo$ci zaprojektowanej w recepcie. Sprawdzenie
zawartoS$ci asfaltu w mieszance okres$la si¢ wykonujac ekstrakcje.

Tolerancje zawartosci sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem sktadu
zaprojektowanego powinny by¢ zawarte w granicach podanych w tablicy .



Tablica . Tolerancje zawarto$ci sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem sktadu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej probki metodg ekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe do nawierzchni drég
Lp |Sktadniki mieszanki mineralno- | o kategorii ruchu
asfaltowe;j
KR 1-2 KR 3-6
1 |Ziarna pozostajace na sitach o
oczkach # (mm):
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; |+ 5,0 +4,0
8,0; 6,3; 4,0, 2,0
2 10,85, 0,42; 0,30; 0,18; 0,15;|£3,0 +2,0
0,075
3 |Ziarna przechodzace przez sito
o oczkach # (mm) 0,075 +2,0 +1,5
4 | Asfalt +0,5 +0,3

5.8. Odcinek prébny

Przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka prébnego, co najmniej na 3 dni przed
rozpoczegciem robot, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czy uzyty sprzet jest wlasciwy,
— okreslenia grubosci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed zageszczeniem,

koniecznej do uzyskania wymaganej w dokumentacji projektowej grubosci warstwy,
— okre$lenia potrzebnej ilosci przejs¢ walcow dla uzyskania prawidlowego zageszczenia
warstwy.

Do takiej proby Wykonawca uzyje takich materialdw oraz sprzetu, jakie beda
stosowane do wykonania warstwy nawierzchni.

Odcinek prébny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez InZyniera.

Wykonawca moze przystagpi¢c do wykonywania warstwy nawierzchni po
zaakceptowaniu odcinka probnego przez Inzyniera.
5.9. Wbudowywanie i zaggszczanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana uktadarka wyposazong
w uktad z automatycznym sterowaniem grubo$ci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie
z dokumentacja projektowa.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna by¢ nizsza od minimalnej
temperatury mieszanki podanej w pkt 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbywac si¢ zgodnie ze schematem przej$¢ walca
ustalonym na odcinku probnym.

Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zageszczania powinna wynosi¢ nie mniej
niz:
-dla asfaltu D 50 135°C,
- dla asfaltu D 70 125° C,

Zageszczanie nalezy rozpocza¢ od krawedzi nawierzchni ku $rodkowi. Wskaznik
zageszczenia ulozonej warstwy powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicy.

Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, réwnolegle lub
prostopadle do osi drogi.

ZYacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie co
najmniej o 15 cm. Ztacza powinny by¢ catkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny
by¢ w jednym poziomie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robdét



Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania lepiszcza,
wypehniacza oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan 1 pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiar6w w czasie wytwarzania mieszanki

mineralno-asfaltowej podano w tablicy .

Tablica . Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowe;j

Czestotliwos¢ badan
Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej dzialce roboczej
1 Uziarnienie mieszanki mineralnej | 2 probki
2 Sktad  mieszanki  mineralno- | 1 probka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni | 2 probki przy produkeji ponad 500 Mg
3 Wiasciwosci asfaltu dla kazdej dostawy (cysterny)
4 Witasciwo$ci wypetniacza 1 na 100 Mg
5 Wilasciwosci kruszywa 1 na 200 Mg 1 przy kazdej zmianie
6 Temperatura sktadnikow
mieszanki mineralno-asfaltowej | dozor ciagly
7 Temperatura mieszanki | kazdy pojazd przy zatadunku 1 w czasie
mineralno-asfaltowej wbudowywania
8 Wyglad mieszanki mineralno- | jw.
asfaltowej
9 Wiasciwosci probek mieszanki
mineralno-asfaltowej pobranej w|jeden raz dziennie
wytworni

6.3.2. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Probki do badan uziarnienia mieszanki mineralnej nalezy pobra¢ po wymieszaniu
kruszyw, a przed podaniem asfaltu. Krzywa uziarnienia powinna by¢ zgodna z
zaprojektowang  w recepcie laboratoryjne;.

6.3.3. Sktad mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg
PN-S-04001:1967 . Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjng z tolerancja
okreslong w tablicy .

6.3.4. Badanie wlasciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny nalezy okresli¢ wtasciwosci asfaltu, zgodnie z pkt 2.2.
6.3.5. Badanie wlasciwosci wypetiacza

Na kazde 100 Mg zuzytego wypelniacza nalezy okres§li¢ wiasciwosci wypetniacza,
zgodnie z pkt 2.4.

6.3.6. Badanie wtasciwosci kruszywa
Z czestotliwo$cia podang w tablicy11 nalezy okresli¢ wlasciwosci kruszywa,zgodnie z pkt 2.5
6.3.7. Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej polega na odczytaniu
temperatury na skali odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce. Temperatura
powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej i SST.

6.3.8. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j




Pomiar temperatury mieszanki  mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym
zanurzeniu termometru w mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadnos$¢ pomiaru + 2° C. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami
podanymi w recepcie i SST.

6.3.9. Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej
wygladu w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.10. Wiasciwos$ci mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Wiasciwosci  mieszanki  mineralno-asfaltowej nalezy okresla¢c na prébkach
zageszczonych metoda Marshalla. Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna.
6.4. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego
6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z
betonu asfaltowego podaje tablica 12.

6.4.2. Szeroko$¢ warstwy

Szerokos¢ warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z
dokumentacja projektowa, z tolerancja = 5 cm. Szeroko$¢ warstwy asfaltowej nizej potozonej,
nie ograniczonej kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna
by¢ szersza z kazdej strony co najmniej o grubo$¢ warstwy na niej potozonej, nie mniej
jednak niz 5 cm.

6.4.3. ROwnos¢ warstwy

Nierownosci podtuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-
68/8931-04 nie powinny by¢ wigksze od podanych w tablicy .

Tablica . Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiar6w wykonanej warstwy z betonu

asfaltowego
Lp. |Badana cecha Minimalna czestotliwos¢ badan 1
pomiaréw
1 Szeroko$¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km
2 Rownos¢ warstwy 10 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km
3 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku drogi o dtugosci 1 km
4 Rzedne wysokosciowe warstwy pomiar rzednych niwelacji podtuzne;j
1 poprzecznej oraz usytuowania osi
wedtug
5 Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy
Grubo$¢ wykonywanej warstwy 3 razy (w osi 1 na brzegach warstwy) co
25m
Ztacza podtuzne i poprzeczne cata dlugos$¢ ztacza
8 Krawedz, obramowanie warstwy cata dtugos¢
Wyglad warstwy ocena ciagta
10 | Zageszczenie warstwy 2 probki z kazdego pasa o dlugosci do
1000 m
11 | Wolna przestrzen w warstwie JW.
12 | Grubos¢ warstwy JW.

Tablica . Dopuszczalne nierownosci warstw asfaltowych, mm



Lp. |Drogiiplace Warstwa §cieralna | Warstwa wigzaca
1 Drogi klasy I, II, IIT 4 6

Drogi klasy IVi V 6 9
3 Drogi klasy VI i VII oraz place i parkingi | 9 12

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i1 na tukach
powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 0,5 %.

6.4.5. Rzgdne wysokosciowe

Rzedne wysokosciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa,
z tolerancjg + 1 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacja projektowa,
z tolerancjg = 5 cm.

6.4.7. Grubos¢ warstwy

Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z grubo$cig projektowa, z tolerancja = 10 %.
Wymaganie to nie dotyczy warstw o grubos$ci projektowej do 2,5 cm.

6.4.8. Zlacza podtuzne i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub
prostopadle do osi. Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte
wzgledem siebie co najmniej o 15 cm. Zigcza powinny by¢ catkowicie zwigzane, a
przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwa $cieralna przy opornikach drogowych i urzadzeniach w jezdni powinna
wystawa¢ 3+5 mm ponad ich powierzchni¢. Warstwy bez opornikoéw powinny by¢ réwno
obciete lub wyprofilowane oraz pokryte asfaltem.

6.4.10. Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolitg teksture, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszczacych si¢ i spekanych.

6.4.11. Zageszezenie warstwy 1 wolna przestrzen w warstwie

Zageszczenie 1 wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami
ustalonymi w recepcie laboratoryjne;.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) poszczegdlnych warstw nawierzchni z
betonu asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania og6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? warstwy wigzacej lub $cieralnej nawierzchni z betonu
asfaltowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— dostarczenie materiatow,
— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych 1 kraweznikow,
— rozlozenie i zaggszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obciecie krawedzi 1 posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiaréw 1 badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

4. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakowanie i

transport

. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

6. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawierzchni
drogowych

7. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Mieszanki mineralno-bitumiczne. Badania

. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypehiacz kamienny do mas bitumicznych

9. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i
lata.

10.2. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych. IBDiM - 1997

Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe Em A-94. IBDiM - 1994

WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakos$ci grysow i zwirow kruszonych

z naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchni drogowych

Zasady projektowania betonu asfaltowego o zwigkszonej odpornos$ci na odksztatcenia trwate.

Wytyczne oznaczania odksztatcenia i modutu sztywnosci mieszanek mineralno-bitumicznych

metoda petzania pod obcigzeniem statycznym. IBDiM - Zeszyt 48/1995.
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D.08.01.03. UZUPELNIENIE, UMOCNIENIE
POBOCZY KRUSZYWEM

1.WSTEP

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z umocnieniem poboczy materiatem kamiennym.



1.2. Zakres stosowania SST
SST stanowi dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST
Roboty ktorych dotyczy Specyfikacja obejmuja wykonanie nawierzchni poboczy
materiatem kamiennym 0/31,5mm grub. 15 cm i szer. 0,50 m — obustronnie przy robotach
zwigzanych z przebudowa wewngetrznych drog osiedlowych — bocznych od ul.
Biadasowskiej w Zagorniku.

1.4.0kreslenia podstawowe
Okreslenia s3 zgodne z obowiazujacymi polskimi normami 1 definicjami podanymi w SST
00.00.00. ,,Przepisy Og6lne”

1.5.0go6lne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania i zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w
SST 00.00.00. ,,Przepisy Ogolne”

2.MATERIALY
Do wykonania rob6t nalezy uzy¢ materiatow kamiennych, drobnofrakcyjnych: thuczen
0/31,5mm

3.SPRZET
Roboty mozna wykona¢ recznie lub mechanicznie. Do zageszczania nawierzchni poboczy
nalezy uzy¢ walca stalowego.

4. TRANSPORT
Do transportu materiatdw mozna dowolnego $rodka transportowego akceptowanego przez
Inzyniera.

5.WYKONANIE ROBOT
Po wykonaniu nawierzchni i uformowaniu oraz zaggszczeniu poboczy nalezy oczyscié
uformowac przewidziany projektem spadek poprzeczny i przygotowang réwna
powierzchnie zagesci¢ walcem stalowym. Grubo$¢ warstwy po zagegszczeniu powinna
wynosi¢ $r. 15 cm.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzeniu podlega grubos$¢ warstwy, zageszczenie warstwy oraz spadek poprzeczny.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarows jest 1 m* wykonanego pobocza.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robdt dokonuje Inzynier po zgtoszeniu do odbioru.
Odbiorowi podlegaja:

grubo$¢ wykonanej warstwy

rownos¢ warstwy

zageszczenie warstwy



Ewentualne roboty poprawkowe Wykonawca wykona wlasnym staraniem i na wlasny
koszt.

9.PODSTAWA PEATNOSCI

Placi si¢ za 1m? rzeczywiScie wykonanego umocnienia pobocza.

Cena jednostkowa uwzglednia zakup, dostarczenie niezbednych czynnikéw produkc;ji,
rozscielenie kruszywa, uformowanie spadkow, zaggszczenie warstwy, uporzadkowanie
terenu robdt, materialty pomocnicze 1 odpady, dostarczenie sprzgtu i odwoz.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

BN-72/8932-01 Budowle Kolejowe 1 drogowe. roboty ziemne.
Instrukcja o dokonywaniu odbioréw drogowych i mostowych realizowanych na drogach
zamiejskich, krajowych i wojewddzkich.

05.03.26a WZMOCNIENIE PODLOZA GEOWLOKNINAMI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania

i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem warstwy separacyjno — filtracyjnej z geowlokniny



przy robotach zwigzanych z przebudowa wewngtrznych drog osiedlowych — bocznych od ul.
Biadasowskiej w Zagorniku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t drogowych.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem warstwy separacyjno — filtracyjnej z geowldkniny o wytrzymatosci 15 kN/m
stosowanej w obrebie nowej konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w ST D-M-00.00.00,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt
L.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-
M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materialem stosowanym przy wykonywaniu warstwy separacyjno — filtracyjnej jest
geowtoknina o wytrzymatosci 15kN/m.

2.3. Wymagania dla geowlokniny

Geowldkniny przewidziane do uzycia jako warstwy separacyjno - filtracyjnej powinny
posiada¢ aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke.

Wilasciwosci stosowanej geowtdkniny:

1) Wytrzymato$¢ na rozcigganie wzdhuz/wszerz — min. 15 kN/m

2) Wydtuzenie przy obcigzeniu max. -

wzdhuz — 90 (£20) %

wszerz — 80 (£ 20) %

3) Sita przebicia — metoda CBR — min. 2,5 kN

4) Wielko$¢ porow 090 — 103 (= 15) um

5) Odporno$¢ na przebicie — min. 9 mm

6) Wodoprzepuszczalno$¢ w kierunku prostopadtym do ptaszczyzny wiokien — 7,69 * 10-2
2.4. Skladowanie materialow

2.4.1. Sktadowanie geowtoknin

Geowlokniny przeznaczone na warstwy separacyjno — filtracyjnej nalezy przechowywaé w
opakowaniach wg pkt 4.3 w pomieszczeniach

czystych, suchych i wentylowanych.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STD-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”’pkt 3.
3.2. Sprz¢t do wykonania robot

Wykonawca przystgpujacy do wykonania warstwy separacyjno - filracyjnej powinien
wykaza¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z nastepujacego sprzetu:

a) walcow statycznych,

b) ptyt wibracyjnych lub ubijakow mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STD-M-00.00.00 Wymagania ogolne pkt
4.

4.2. Transport geowloknin

Geowldkniny moga by¢ transportowane dowolnymi $rodkami transportu pod warunkiem:



c) opakowania bel (rolek) folig, brezentem lub tkaning techniczna,

d) zabezpieczenia opakowanych bel przez przemieszczaniem si¢ w czasie przewozu,

e) ochrony geowldknin przez zawilgoceniem i nadmiernym ogrzaniem,

f) niedopuszczenie do kontaktu bel z chemikaliami, thuszczami oraz przedmiotami mogacymi
przebi¢ lub rozcig¢ geowtdkniny.

Kazda bela powinna by¢ oznakowana w spos6b umozliwiajacy jednoznaczne stwierdzenie, ze
jest to materiat do wykonania warstwy separacyjno — filtracyjne;j.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podtoze gruntowe powinno spelnia¢ wymagania okreslone w ST D-02.00.00 ,,Roboty
ziemne” oraz D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza”.
Warstwy separacyjno - filtracyjne powinny by¢ wytyczone w sposéb umozliwiajacy
wykonanie ich zgodnie z dokumentacjg projektowa,

z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownoleghych do osi drogi,
lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggni¢cie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3. Rozkladanie geowloknin

Warstwe geowldkniny nalezy rozktadaé na wyprofilowanej powierzchni podtoza,pozbawione;j
ostrych elementéw, ktére moga spowodowaé uszkodzenie warstwy (na przyktad kamienie,
korzenie drzew i1 krzewow). W czasie rozkladania warstwy z geowldkniny nalezy spetni¢
wymagania okreslone w ST lub producenta dotyczace szerokosci na jaka powinny zachodzié¢
na siebie sgsiednie pasma geowtokniny lub zasad ich taczenia oraz ewentualnego
przymocowania warstwy do podtoza gruntowego.

5.4. Zabezpieczenie powierzchni geowloknin

Po powierzchni warstwy separacyjno — filtracyjnej, wykonanej z geowldknin nie moze
odbywac si¢ ruch jakichkolwiek pojazdow.

Lezaca wyzej warstwe nawierzchni nalezy wykonywac rozktadajac materiat ,,od czota”, to
znaczy tak, ze pojazdy dowozace materiat i wykonujace czynnos$ci technologiczne poruszaja
si¢ po juz utozonym materiale.

5.5. Utrzymanie warstwy separacyjno - filtracyjnej

Warstwa separacyjno - filtracyjna, a przed ulozeniem nast¢pnej warstwy powinny by¢
utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza si¢ ruchu budowlanego po wykonanej warstwie separacyjno - filtracyjnej z
geowtoknin.

Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Geowlokniny przeznaczone do wykonania warstwy separacyjno - filtracyjnej powinny
posiada¢ aprobate techniczng, zgodnie z pkt 2.4.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan 1 pomiardw

Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i
zageszczenia warstwy separacyjno - filtracyjnej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow warstwy odsaczajacej i odcinajacej z
geowtokniny



Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna czestotliwo$¢ badan i
1 pomiarow pomiaréw

1 Szeroko$¢ warstwy 10 razy na 1 km

2 Rownos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

6.3.2. Szeroko$¢ warstwy

Szeroko$¢ warstwy nie moze si¢ r6zni¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -
5 cm.

6.3.3. ROwnos¢ warstwy

Nieréwnosci podtuzne warstwy separacyjno — filtracyjnej nalezy mierzy¢:

4 metrow3 tata, zgodnie z normg BN-68/8931-04 [7].

Nieréwnosci poprzeczne warstwy separacyjno - filtracyjnej nalezy mierzy¢ 4 metrowg lata.
Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.3.4. Badania dotyczace warstwy separacyjno - filtracyjnej z geowtdknin

W czasie uktadania warstwy separacyjno — filtracyjnej z geowtdknin nalezy kontrolowac:
a) zgodnos$¢ oznaczenia poszczegdlnych bel (rolek) geowtoknin z okreslonym w
dokumentacji projektowej,

b) rownos¢ warstwy,

c) szeroko$¢ warstwy

d) wielko$¢ zaktadu przyleglych pasm i sposéb ich taczenia,

e) zamocowanie warstwy do podioza gruntowego, o ile przewidziano to w dokumentacji
projektowe;.

Ponadto nalezy sprawdzi¢, czy nie nastapito mechaniczne uszkodzenie geowlokniny
(rozerwanie, przebicie). Pasma geowldkniny uzyte do

wykonania warstwy odcinajacej 1 odsaczajacej nie powinny mie¢ takich uszkodzen.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) warstwy separacyjno — filtracyjnej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z

zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m2 warstwy separacyjno - filtracyjnej z geowtdknin obejmuje:

a) prace pomiarowe,

b) dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy geowtoknin,
c) pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji technicznej,

d) utrzymanie warstwy.



10. PRZEPISY ZWIAZANE
Wytyczne budowy nasypdéw komunikacyjnych na stabym podtozu z zastosowaniem

geotekstyliow, IBDiM, Warszawa.

05.05.02. NAWIERZCHNIA Z DESTRUKTU

1.WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej j Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni pobocza z destruktu grubosci Scm



wraz ze skropieniem przy robotach zwigzanych z przebudowa drog wewn. osiedlowych
- bocznych od ul. Biadasowskiej w Zagorniku

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét

Ustalenia zawarte w niniejsze specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy

- wykonanie umocnienia pobocza z destruktu o grubosci Scm.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji zgodne z obowigzujacymi normami i ST
D.00.00.00,,Wymagania og6lne”.

1.4.1. Destrukt — materiat uzyskany z frezowania istniejacej warstwy bitumiczne;.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnosci z
Dokumentacja Projektowa, ST 1 poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
2. Materialy

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu rob6t wg zasad niniejszej specyfikacji jest:
2.1. Destrukt z frezowania nawierzchni bitumicznych .

2.2. Kationowa emulsja asfaltowa — wymagania jak w ST D.04.03.01.

2.3. Kruszywo— wymagania jak w PN-B-11112: 1996.

3. Sprzet

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca powinien dysponowac nastepujagcym sprawnie
technicznie sprzetem:

- rowniarki, spycharki,

- walec ogumiony, walec gtadki, walec wibracyjny lub wibrator ptytowy,

- sprzet do skropienia emulsjg asfaltowg jak w ST .

4. Transport

Destrukt przewozony bedzie srodkami transportu samowytadowczego w sposob
zabezpieczajacy go przed zanieczyszczeniem.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST D.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.
5.2. Zakres wykonywanych robot

W przygotowywanym korycie gruntowym nalezy rozscieli¢ 1 zagesci¢ warstwe destruktu
bitumicznego (material z frezowania nawierzchni bitumicznej). Grubo$¢é warstwy po
zageszczeniu — Scm. Skropienie emulsjg asfaltows .

Powierzchni¢ skropiong nalezy za miatowac

6. Kontrola jakoS$ci robot

6.1. Kontroli podlega w szczego6lnosci zgodnosci wykonania robot z Dokumentacija
Projektowa:

- jako$¢ uzytych materiatow

- przygotowanie podtoza,

- grubos$ci warstw,

- stopien zageszczenia,

- spadkow poprzecznych,

- rOwnosci nawierzchni.

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

7. Obmiar robét

Jednostka obmiaru jest 1 m2 (metr kwadratowy) nawierzchni z destruktu bitumicznego.
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”. Inzynier oceni
wyniki badan i pomiardw przedlozone przez Wykonawce zgodnie z niniejsza SST.



W wypadku stwierdzenia usterek, Inzynier ustali zakres robdt poprawkowych do wykonania.
Wykonawca wykona je na koszt wlasny w ustalonym terminie.

9. Podstawa platnoSci

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne”.
Platno$¢ za 1 m2 wykonanej warstwy nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem, oceng jakosci
uzytych materialéw i oceng jakosci wykonanych robot, na podstawie wynikow pomiarow i
badan.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie robdt prowadzonych w pasie drogowym,

- zakup 1 transport materiatu niezbednego do wykonania robdét,

- roz$cielenie 1 zaggszczenie warstwy destruktu,

- skropienie powierzchni emulsjg kationowa,

- mialowanie skropionych powierzchni,

- przeprowadzenie niezb¢dnych pomiarow wymaganych w specyfikacji,

- uporzadkowanie placu budowy.

10. Przepisy zwigzane

Nie wystepuja.

D.07.02.01 OZNAKOWANIE PIONOWE

1.WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sag wymagania dotyczace



wykonania i1 odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem oznakowania pionowego ( B-

20 ,D-40) przy robotach zwigzanych z przebudowa drég wewn. osiedlowych — bocznych od
ul. Biadasowskiej w Zagorniku

1.2.Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy 1
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
ustawieniem, kontrola i odbiorem znakéw pionowych:

-znakow ostrzegawczych

-znakow informacyjnych 1 uzupetniajacych,

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczg oznakowania o zakresie okreslonym w projekcie
2. MATERIALY

Znaki drogowe

Nalezy stosowa¢ znaki drogowe odblaskowe wykonane przez wytworni¢ znakéw drogowych
z odpowiednim atestami i §wiadectwami jakosci i zgodno$ci z obowigzujaca

"Instrukcja o znakach drogowych pionowych", zaakceptowane przez Inzyniera i zarzad drogi.
Sprawdzenie zgodnos$ci nalezy do Wykonawcy. Miejsce pozyskania, wytwornia znakow
drogowych, musi by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. Niniejsza SST nie obejmuje wykonania
znakéw drogowych, za ktore odpowiada wytwodrca znakdw.

Grupa wielkosci znakow

-srednie.

Zamocowanie znakow

Dozwolone jest stosowanie wytgcznie typowych zamocowan, ktore zostang zaakceptowane
przez zarzad drogi.

Stupki

-zalecane stupki stalowe ocynkowane o @ 50 lub 70. Stupki muszg by¢ pomalowane w
wytworni zgodnie z obowigzujacymi zasadami i normami.Materiaty do fundamentéw znakoéw
-beton B-10.

3.SPRZET

Przy wykonaniu oznakowania pionowego, przewozie, zatadunku i wytadunku materialow
mozna stosowac:

-ewentualnie wiertnice do wykonywania dotow pod stupki w gruncie zwigztym,

-betoniarki przewozne do wykonywania fundamentéw betonowych "na mokro",

-$rodki transportu materiatow.

4. TRANSPORT

Warunek podstawowy

-gwarancja nie zniszczenia znakow, stupkéw itp.

Transport znakéw, konstrukcji wsporczych 1 osprzetu (uchwyty, sruby, nakretki itp.) powinien
si¢ odbywac¢ srodkami transportowymi w sposéb uniemozliwiajacy ich przesuwanie si¢ w
czasie transportu.

5.WYKONANIE ROBOT

Wykonawca robdt obowigzany jest zna¢ i1 posiada¢ na budowie "Instrukcje o znakach
drogowych pionowych".

Znaki winny by¢ tak ustawione, aby byly widoczne.

Lokalizacj¢ znakdéw nalezy okresla¢ na podstawie planéw sytuacyjnych oznakowania z
jednoczesnym sprawdzeniem, czy znaki nie ograniczaja widocznosci kierujagcym ani pieszym.
Na rysunkach podano lokalizacje¢ znakdw.

Odleglos¢ ustawienia znaku na krawedzi jezdni ustali¢ wg. zasad "Instrukcji o znakach
drogowych pionowych".

Wysoko$¢ ustawienia znakdéw na stupkach ustali¢ wg. zasad "Instrukcji o znakach drogowych
pionowych" i po sprawdzeniu widocznosci.

Na odcinku o przekroju ulicznym stosowac zasady, jak dla ulic niezaleznie od tego, czy znak
znajduje si¢ na chodniku, na trawniku. Wszystkie znaki stojace w trojkatach widocznos$ci
pieszych ustawia¢ powyzej 2,20 m.



Do fundamentéw znakow nalezy uzy¢ beton B-10.

Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:

-odchytka od pionu, nie wigcej niz +1%,

-odchytka w wysokosci umieszczenia znaku nie wigcej niz + 2 cm.

Kazdy wykonany znak drogowy musi mie¢ tabliczk¢ znamionowg z:

a)nazwa, marka fabryczng lub innym oznaczeniem umozliwiajacym identyfikacje wytworcy
lub dostawcy,

b)data produkcji,

c)oznaczeniem dotyczacym materiatu lica znaku,

d)data ustawienia znaku.

Zaleca sig, aby tabliczka znamionowa konstrukcji wsporczych zawierata rowniez miesiac i
rok wymaganego przegladu technicznego. Napisy na tabliczce znamionowej muszg by¢
wykonane w sposob trwaty i wyrazny, czytelny w normalnych warunkach przez caly okres
uzytkowania znaku.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wszystkie materiaty dostarczone na budowe ze §wiadectwem dopuszczenia do stosowania lub
z zaswiadczeniem o jakosci (atestem) producenta powinny by¢ sprawdzone w zakresie
powierzchni wyrobu 1 jego wymiarow.

W czasie wykonywania rob6t nalezy zbadac:

-zgodno$¢ ustawienia znakow pionowych z dokumentacja projektowa (lokalizacja, wymiary,
wysoko$¢ zamocowania znakoéw),

-zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiaréw,

-poprawno$¢ wykonania fundamentéw pod stupki,

-poprawnos$¢ ustawienia stupkow do znakow,

7.0BMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi sa:

-szt. (sztuka) dla znakowi stupkow

8.0DBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i normami, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg. pkt. 6 daty wynik pozytywny.
9.PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 szt. obejmuje:

-roboty przygotowawcze,

-wykonanie fundamentow,

-dostarczenie i ustawienie shupkow do znakow,

-zamocowanie tarcz znakéw i tablic drogowych na stupkach (B-20 , D-40)

10.INNE DOKUMENTY

Dz.U. RP Zalacznik do nru 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r.

-Szczegotowe warunki techniczne dla znakow 1 sygnalow drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na drodze

-System dopuszczania do stosowania pionowych znakow drogowych (Opracowanie:
Transprojekt -Warszawa, 1994 r. Projekt).

- State odblaskowe znaki drogowe, urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego
zalecenia IBDiM do udzielania aprobat technicznych NR/2005



D.07.01.01 OZNAKOWANIE POZIME

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot z zakresu
oznakowania poziomego przy robotach zwigzanych z przebudowa drog wewn. osiedlowych
— bocznych od ul. Biadasowskiej w Zagorniku .

1.2. Zakres stosowania ST.
ST jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres roboét objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem, kontrolg 1 odbiorem oznakowania poziomego stosowanego na drogach o
nawierzchni twardej.

Roboty polegaja na wykonaniu 1 ustawieniu nastgpujacego oznakowania poziomego
- linie krawegdziowe ciagte i przerywane,
Szczegolowy plan ich rozmieszczenia oferent otrzyma od Inzyniera po przyznaniu kontraktu.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z normami, wytycznymi i okre$leniami
podanymi w ST. D. 00.00.00.
Oznakowanie poziome — znaki drogowe poziome, umieszczone na nawierzchni w postaci linii
ciggtych lub przerywanych, pojedynczych lub podwojnych, strzatek, napisow, symboli oraz
innych linii zwigzanych z oznaczeniem okre§lonych miejsc na tej nawierzchni.
Znaki podtuzne — linie rownolegte do osi jezdni lub odchylone od niej pod niewielkim katem,
wystepujace jako linie segregacyjne lub krawedziowe, przerywane lub ciagte.
Strzatki — znaki poziome na nawierzchni, wystepujace jako strzatki kierunkowe stuzace do
wskazania dozwolonego kierunku jazdy oraz strzatlki naprowadzajace, ktére uprzedzaja o
koniecznosci opuszczenia pasa, na ktorym si¢ znajduja.
Znaki poprzeczne — znaki wyznaczajace miejsca przeznaczone do ruchu pieszych i
rowerzystow w poprzek jezdni oraz miejsca zatrzymywania pojazdow.
Znaki uzupetniajace — znaki w postaci symboli, napisow, linii przystankowych oraz inne linie
okreslajace szczegdlne miejsca na nawierzchni.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt i ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST 1 poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robot
podano w ST. D. 00.00.00.

2. Materialy.

Materiaty do poziomego znakowania drég — materiaty zawierajace rozpuszczalniki, wolne od
rozpuszczalnikow lub punktowe elementy odblaskowe, ktore moga zosta¢ naniesione albo
wbudowane przez malowanie, natryskiwanie, odlewanie, wttaczanie, rolowanie, klejenie itp.
na nawierzchnie drogowe , stosowane w temperaturze otoczenia lub w temperaturze
podwyzszone;.

Materialy do oznakowania grubowarstwowego — materiaty naktadane warstwa o grubosci 3,0
— 5,0 mm. Mogg by¢ zastosowane chemoutwardzalne masy stosowane na zimno lub masy
termoutwardzalne.

Kulki szklane — materiat do posypywania lub narzucania pod ci$nieniem na oznakowanie
wykonane materiatami w stanie cieklym, w celu uzyskania widzialno$ci oznakowania w nocy.



3. Sprzet.

Do wykonania oznakowania grubowarstwowego nalezy stosowa¢ mechaniczne lub
reczne uktadarki mas termoplastycznych i chemoutwardzalnych.
Zastosowane uktadarki musza zapewni¢ réwnomierng i o zalozonej grubosci warstwe
rozlozonego materiatu, zachowujac wymiary i ostro$¢ krawedzi.

4. Transport.
Do transportu stuzg dowolne $rodki transportowe zaakceptowane przez Inzyniera.

5. Wykonanie robot.

5.1. Nawierzchnia przygotowana do wykonania znakowania musi by¢ czysta i sucha.

5.2. Przedznakowanie.

W celu doktadnego wykonania poziomego oznakowania drogi, na odcinkach, na ktorych
wykonane begdzie nowe oznakowanie nalezy wykonaé przy uzyciu sprze¢tu geodezyjnego
przedznakowanie, stosujac si¢ do wustalen zawartych w dokumentacji projektowe;,
»Szczegdtowych warunkach technicznych dla znakéw drogowych poziomych i warunkach ich
umieszczania na drogach, SST 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru,

5.3. Wykonanie znakowania drogi materiatami grubowarstwowymi

Material znakujacy nalezy naktada¢ r6wnomierng warstwa o zadanej grubos$ci 3,0 — 5,0 mm,
zachowujac wymiary i ostro$¢ krawedzi.

Ilo§¢ materiatu zuzyta w czasie prac, okreslona przez srednie zuzycie na metr kwadratowy,
nie moze si¢ rozni¢ od ilosci ustalonej, wiecej niz 20%.

5.4.0znakowanie 1 zabezpieczenie robot

Wykonawca zapewnia oznakowanie i1 zabezpieczenie odcinka robot wg zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu.

6.Kontrola jakoSci robot.
6.1.Kontrola jakosci rob6t polega na sprawdzeniu wykonania wg wymogoéw podan. w p. 21 5.
6.2. Oznakowanie poziome powinno si¢ charakteryzowac nastgpujacymi parametrami:

- widzialno$¢ w dzien — wspolczynnik luminacji w §wietle rozproszonym Qd powinien
wynosi¢ przy odbiorze robot co najmniej 130 med/m?lx

- widzialno$¢ w nocy — powierzchniowy wspotczynnik odblasku R1 powinien wynosi¢
w stanie suchym przy odbiorze rob6t minimum 300 med/m?/1x
6.3.Tolerancja wymiaré6w oznakowania

Tolerancja wykonanego oznakowania poziomego, zgodnego z dokumentacja
projektows i ,,Szczegdtowymi warunkami technicznymi dla znakow poziomych....”, powinna
odpowiada¢ nastepujacym warunkom:

- szeroko$¢ linii moze si¢ r6zni¢ od wymaganego o £5mm

- dlugos¢ linii moze by¢ mniejsza od wymaganej co najwyzej o 50 mm lub wigksza co
najwyzej o 150 mm

- dla linii przerywanych, dtugo$¢ cyklu sktadajacego si¢ z linii i przerwy nie moze
odbiega¢ od $redniej liczonej z 10 kolejnych cykli o wigcej niz o = 50 mm dlugosci
wymagane;.

- dla strzatek, liter i cyfr rozstaw punktow naroznikowych nie moze mie¢ wickszej
odchytki od wymaganego wzoru niz + 50 mm, dla wymiaru dtugosci 1 + 20 mm dla wymiaru
szerokosci

- wymoég zachowania prostolinijno$ci a na tlukach zachowania na calej dtugosci
jednakowej krzywizny.

7.0bmiar robot.
Jednostka obmiarowg oznakowania poziomego jest m*> ( metr kwadratowy) powierzchni
naniesionych linii i znakow.

8. Odbior robot.
Roboty podlegaja odbiorowi wg ST. D 00.00.00. Badania przy odbiorze polegaja na



sprawdzeniu technicznych dokumentéw kontrolnych i1 przeprowadzeniu pomiarow dla
sprawdzenia wymogow podanych w p. 21 5.

9. Podstawa platnosci.
Cena wykonania 1 m? oznakowania poziomego obejmuje:
- prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakowanie robot
- przygotowanie 1 dostarczenie materialow
- oczyszczenie nawierzchni
- przedznakowanie
- naniesienie powloki znakéw na nawierzchni¢ drogi o ksztalcie i wymiarach zgodnych z
dokumentacja projektowa 1 ,,Szczegbtowymi warunkami technicznymi dla znakéw
poziomych”,
- ochrong znakéw przed zniszczeniem przez pojazdy w czasie prowadzenia robot
— przeprowadzenie pomiaro6w i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
techniczne;j

10. Przepisy zwiazane

10.1. Normy
1. PN-C-81400 Wyroby lakierowe. Pakowanie, przechowywanie i transport
2. PN-0O-79252 Opakowania transportowe z zawartoscig. Znaki i znakowanie.

Wymagania podstawowe.

10.2. Inne dokumenty

Instrukcja o znakach drogowych poziomych. Zatacznik do zarzadzenia Ministra Transportu

1 Gospodarki Morskiej z dnia 3 marca 1994 r. (M.P. Nr 16, poz. 120)

Warunki techniczne. Poziome znakowanie drég. POD-97. Seria ,,I” - Informacje, Instrukcje.
Zeszyt nr 55. IBDiM, Warszawa, 1997.
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