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Vas list zn./ zo dna: Nasa znacka: V Martine, dna:
R-1954/0V0-555/23/Ca 22.05.2023

Vec: Vysvetlenie sit’aznych podkladov - 2
Vézeny zaujemca,

na zaklade ziadosti zaujemcu 0 vysvetlenie informacii k nadlimitnej zakazke ,,Digitalny
skiagraficky RTG pristroj - zavesny*, ktora bola uverejnena v Dodatku k uradnému vestniku
EU zo dia 02.05.2023 pod ¢&islom 2023/S 085-260629 a vo Vestniku verejného obstardvania
¢. 87/2023 zo dna 03.05.2023 pod oznacenim 16372-MST, Vam v zmysle § 48 zakona ¢.
343/2015 Z. z. o verejnom obstaravani a 0 zmene a doplneni niektorych zakonov v zneni
neskorSich predpisov (d’alej len ,,zakon o verejnom obstardvani) podavame nasledovné
vysvetlenie:

Otazka ¢. 1:

Vlastny navrh na
plnenie predmetu
zakazky

Pozadovany minimalny technicko-medicinsky parameter / opis/
pozadovana minimalna hodnota

1. Technicka Specifikacia Podmienka

1.6 Zabudované¢ AEC komorky a DAP
meter so zapisom k aktivnemu obrazu

Ano, DAP na zaklade
ano parametrov detektora,
nie fyzicky DAP meter

Bude verejny obstaravatel’ akceptovat’ nami pontukany digitalny RTG pristroj, ktory disponuje
DAP vypocitanym na zaklade parametrov detektora?

Odpoved’ ¢. 1:
Verejny obstaravatel’ bude dotazované akceptovat pre zabudované detektory, avsak nebude
akceptovat pre treti volny detektor.



Otazka ¢. 2:

PoZzadovany minimalny technicko-medicinsky parameter / opis/ Vlasu.ly navrh na
. L e e plnenie predmetu
pozadovana minimalna hodnota .
zakazky
1. Technicka Specifikacia Podmienka
2. Stropny zaves RTG ziaric¢a Podmienka
2.1 Pozdiiny posuv stativu (ohniska) . Ano, 4.1700 mm
Y min. 3000 mm (motorizovany aj
RTG Ziarica .
manualny posuv
2.2 Transversalny posuv stativu (ohniska) . Ano, 1900 m,m.
Ve ey min. 1900 mm (motorizovany aj
RTG Ziarica .
manualny posuv)
Ano, 1600 mm
2.3 Vertikalny posuv stativu RTG Ziarica | min. 1600 mm (motorizovany aj
manualny posuv)
Ano, + 180°/- 135°
2.4  Rotacia RTG Ziari¢a okolo vertikalnej |+ 180°/- 135° __ Stupnov
. , N (rotacia/otacanie RTG
0s1 stativu stupnov ve ey :
ziari¢a okolo stlpa —
manudlny posuv)
Ano, autotracking,
: , . , autopositioning
2.5 Motopz,ovany syn’chronlzovany pphyb (motorizécia v 4 osiach
s vertikalnym stativom a elevaénym ~ vozdizny. priecn
stolom (full Autotracking + ano pozdizy, p Y5
. N vertikalny, uhlovy
Autopositioning) s moznostou , vy
N . . naklon RTG ziarica),
pouzivat' i manudlny posuv stativu . , - ,
moznost’ aj manualneho
posuvu
3.8 Motorizovany synchronizovany pohyb Ano, motorizovany
bucky clony so Ziaricom v pozdlznom |ano pohyb RTG Ziari¢a pri
smere i pri jeho rotacii uhlovom ndklone
5.7  Vertikalny posun a naklananie Ano
detektora plno motorizované so Ano
zobrazenim hodnot + dialkové
ovladanie

Chceli by sme verejného obstaravatel'a poziadat’ o informaciu, ¢i pod pojmom full Autotracking
a Autopositioning pozaduje motorizovany synchronizovany pohyb stropného zavesu/stativu
minimalne v pozdiznom posuve stativu RTG Ziari¢a, transversalnom posuve stativu RTG Ziari¢a,
vertikdlnom posuve stativu RTG Ziari€a a motorizacii rotdcie RTG Ziarica (uhlovy néklon)
S moznost'ou aj manualneho ovladania (teda pohyb v minimalne v 4 smeroch)?

Odpoved’ ¢. 2:
Ano, pohyb minimalne v 4 smeroch, motorizovany aj manudlny.

S pozdravom

MUDr. Ivan Kocan, PhD., MHA
riaditel’ UNM



