Zatacznik nr 5

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Biezgce utrzymanie drog gminnych na terenie Gminy Andrychow w roku 2025



1). NAPRAWA NAWIERZCHNI TtUCZNIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem naprawy nawierzchni ttuczniowe;.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji robdt na drogach gmin-
nych na terenie Gminy Andrychow.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej ST dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych
z wykonaniem i odbiorem naprawy nawierzchni ttuczniowej:
a/ profilowanie istniejgcych drég z roztozeniem warstwy ttucznia wraz z zageszczeniem —  grubo$é warstwy po
zageszczeniu min. 10 cm.

1.4. Ogélne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie ro-
bot, metody uzyte przy robotach oraz za ich zgodnos¢ z poleceniami Zamawiajgcego.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatéw
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni ttuczniowej:
- kruszywo tamane zwykte - ttuczen i kliniec,
- mieszanka drobna granulowana,
- woda do skropienia podczas watowania i zamulania.

2.2. Wymagania dla materiatéow
Klasa i gatunek kruszywa, w zaleznosci od kategorii ruchu.
Dla drdg obcigzonych ruchem:
$rednim i lekkosrednim - kruszywo klasy co najmniej Il gatunek 2,
lekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy Il lub I, gatunek 2.

3. SPRZET

Sprzet do wykonania nawierzchni

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robdt powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego

sprzetu:

- koparka,

- spycharka,

- uktadarka lub rowniarka do rozscielania ttucznia,

- walec statyczny, zwykle o nacisku jednostkowym, co najmniej, 30 kN/m, ew. walec wibracyjny o nacisku jednost-
kowym watu wibrujgcego, co najmniej 18 kN/m lub ptytowa zageszczarka wibracyjna o nacisku jednostkowym,
co hajmniej 16 kN/m?

- przewoznych zbiornikdw do wody (beczkowozdéw) zaopatrzonych w urzgdzenia do rozpryskiwania wody oraz
pomp do napetniania beczkowozéw wodg,

- samochdéd samowytadowczy.

4. TRANSPORT
Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi samowytadowczymi srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Sposéb wykonania roboét przy naprawie nawierzchni:



a/ profilowanie istniejgcych drég z roztozeniem warstwy ttucznia wraz z zageszczeniem — grubo$é warstwy po
zageszczeniu min. 10 cm.
5.1.1. Wykonaniu robét przygotowawczych
Przed przystgpieniem do robét nalezy, na podstawie wskazan przedstawiciela Zamawiajgcego ustali¢ lokalizacje
terenu robét.

5.1.2. Wysuszeniu i oczyszczeniu ubytkow w nawierzchni
Wysuszenie ubytkéw nalezy wykonac przez wykopanie rowkdw odwadniajacych, odprowadzajacych wode poza
droge. Istniejace ubytki nalezy oczysci¢ z btota i innych zanieczyszczen.

5.1.3. Profilowaniu i zageszczeniu
Profilowanie drogi na dtuzszym odcinku, na ktérym znajduje sie wieksza liczba wybojow, kolein itp., ma za
zadanie poprawienie poprzecznego przekroju drogi i wyréwnania jej nieréwnosci.
Profilowanie drogi zaleca sie wykonywac réwniarkami, lecz dopuszcza sie tez uzycie spycharek.
W czasie profilowania réwniarka powinna:
- wyréwnywac wyboje poprzez $ciecie wygdrowan, powstatych z materiatu wyniesionego
z wybojoéw przez kota pojazddw oraz z nierdwnomiernego zageszczenia jezdni,
- odtworzy¢ profil pierwotny przez Sciecie poboczy.
Profilowang droge, nalezy watowac walcami drogowymi 4 t.
Profilowang droge zaleca sie, ze wzgledow organizacyjnych, podzieli¢ na odcinki, ktére rowniarka moze
naprawié¢ w ciggu 1- 2 dni.

5.1.4. Powierzchniowa naprawa nawierzchni kruszywem tamanym wraz z zageszczeniem
Kruszywo grube powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu uktadarki albo
rowniarki. Grubos$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu
i zaklinowaniu osiggnieto grubos¢ min. 10cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystgpieniem do roboét
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien, na zgdanie Zamawiajgcego, przedtozy¢ atesty materiatéw
przeznaczonych do wykonania robét.

6.2. Kontrola jakosci w czasie robot
a/ kontrola zageszczenia i no$nosci podtoza oraz nawierzchni—1 raz,
b/ kontrola grubosci warstw nawierzchni - na biezgco, dopuszczalne odchytki 10%,
¢/ kontrola szerokosci koryta i nawierzchni— na biezgco,
d/ kontrola spadkéw poprzecznych podtoza i nawierzchni, tatg z poziomnica co 20 m, tolerancja 0,5%,
e/ kontrola réwnosci w spadku podtuznym podtoza i nawierzchni mierzona 4-metrowg tatg, co 20 m; dopuszczalne
nieréwnosci pod tatg 15 mm.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

6.3.1. Niewtasciwe uziarnienie i wiasciwosci kruszywa.
Wszystkie kruszywa nie spetniajgce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji zostang
odrzucone.
Jezeli kruszywa, nie spetniajgce wymagan zostang wbudowane, to na polecenie Zamawiajgcego, Wykonawca
wymieni je na wtasciwe, na wtasny koszt.
6.3.2. Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni
Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie na catg grubos¢ warstwy,
wyréwnane i powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.
Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po ich wykonaniu nastgpi ponowny pomiar i ocena.

6.3.3. Niewtasciwa nosnos¢ nawierzchni
Jezeli nosnos¢ nawierzchni bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne
do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez przedstawiciela Zamawiajgcego.



Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca tylko wtedy, gdy zanizenie nosnosci nawierzchni
wynikto z niewtasciwego wykonania przez Wykonawce robat.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej naprawy nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w umowie.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z ST i wymaganiami Zamawiajgcego, jezeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne. Odbiér tych robdt powinien by¢ zgodny
z wymaganiami ujetymi w umowie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m? mechanicznego profilowania istniejgcej nawierzchni drég ttuczniowych z roztozeniem
warstwy ttucznia wraz z zageszczeniem obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot i jego utrzymanie, w tym réwniez opracowanie typowych projektdw tymczasowej organi-
zacji ruchu na czas realizacji robét, a po ich zakoriczeniu demontaz tymczasowego oznakowania,

- zakup ttucznia,

- dostarczenie i wbudowanie ttucznia.

- dostarczenie sprzetu,

- wykonanie naprawy nawierzchni zgodnie z pkt. 5.1.,

- przeprowadzenie pomiaréw badan wymaganych w niniejszej ST,

- uporzadkowanie terenu robot,

- odwiezienie sprzetu.

2). SCINANIE POBOCZY.

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych ze $cinaniem poboczy drég na terenie Gminy Andrychéw.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji ST dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonywaniem i
odbiorem :
a/ $cinania poboczy,

2. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do Scinania poboczy powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego
sprzetu:

- koparko-tadowarka,

- réwniarka,

- samochdd dostawczy.

3. TRANSPORT

Przy wykonywaniu robdét okreslonych w niniejszej ST, mozna korzysta¢ z dowolnych srodkéw transportowych
przeznaczonych do przewozu gruntu, materiatu kamiennego.



4. WYKONANIE ROBOT

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca jest zobowigzany, w zaleznosci od charakteru wykonywanej

naprawy, dokonac¢:

a) usuniecia z naprawianych powierzchni zanieczyszczen takich jak gatezie, kamienie, lisScie z drzew, skoszone
trawy i chwasty, réwniez pachotkéw badz innych elementdw, ktérych usuniecie czasowe nie spowoduje
zagrozenia dla bezpieczenstwa ruchu drogowego,

Scinanie poboczy nalezy wykonaé sprzetem mechanicznym wymienionym w pkt 2. Nadmiar gruntu uzyskanego

ze $cinania poboczy nalezy zutylizowac.

W przypadku wystepowania ubytkdw i zanizenia w poboczach nalezy je uzupetni¢ materiatem kamiennym

lub destruktem asfaltowym.

Po wykonaniu robét Wykonawca jest zobowigzany do usuniecia gruntu ze skarp, jezeli w trakcie robét grunt

zostat tam przesuniety oraz do ustawienia, usunietych na czas robdt, pachotkdw lub innych elementéw

znajdujacych sie na poboczu przed rozpoczeciem robét.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tatg 4-metrowa.
6. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg wykonanych robét na poboczach jest mb wykonanych robét.
7. ODBIOR ROBOT
Odbidr polega na ocenie rzeczywistego wykonania prac w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
8. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1mb s$cinania poboczy obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- koszt opracowania typowych projektéw organizacji ruchu na czas wykonywania robét oraz koszt montazu

i demontazu tymczasowego oznakowania,

- $ciecie poboczy reczne lub mechaniczne,

- wywoéz nadmiaru gruntu,

- koszt odptatnosci za sktadowanie,

- koszty materiatu i sprzetu,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

3). UZUPELNIENIE POBOCZY MATERIAtEM KAMIENNYM LUB KORA ASFALTOWA.

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z uzupetnieniem poboczy materiatem kamiennym lub kora asfaltowg wzdtuz drég gminnych.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji ST dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonywaniem i
odbiorem robdt zwigzanych z uzupetnieniem poboczy materiatem kamiennym lub kora asfaltowg wzdtuz drég
gminnych.



2. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do uzupetniania poboczy powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania
z nastepujacego sprzetu:

- koparko-tadowarka,

- rowniarka,

- samochdd dostawczy

- walec drogowy o masie min. 4 t.

3. TRANSPORT

Przy wykonywaniu robdt okreslonych w niniejszej ST, mozna korzysta¢ z dowolnych srodkéw transportowych
przeznaczonych do przewozu materiatu kamiennego lub kory asfaltowe;.

4. WYKONANIE ROBOT

Pobocza nalezy uzupetni¢ materiatem kamiennym lub kora asfaltowg grubos¢ po zageszczeniu min. 10 cm ze
spadkiem podtuznym przynajmniej 2% i szerokosci min. 1 m. Pobocza nalezy zagescicie walcem drogowym.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tatg 4-metrowa.
6. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowg wykonanych robét na poboczach jest mb wykonanych robét.
7. ODBIOR ROBOT
Odbidr polega na ocenie rzeczywistego wykonania prac w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
8. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1mb uzupetnienia poboczy obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- koszt opracowania typowych projektow organizacji ruchu na czas wykonywania robot oraz koszt montazu i
demontazu tymczasowego oznakowania,

- koszty materiatu i sprzetu,

- koszty Srodkdéw transportu,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

4). PRACA SPRZETU.

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczgce pracy sprzetu tj. koparko-tadowarka,
samochdd samowytadowczy 6-12 t, walec drogowy o masie min. 4t.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji prac przy
uzyciu sprzetu wymienionego w pkt. 1.1.

2. SPRZET

Wykonawca musi dysponowac nastepujgcym sprzetem:



- koparko-tadowarka.

- samochodem samowytadowczym 6-12t,
- walcem samojezdnym o masie min 4t.
- ptytowg zageszczarka wibracyjna.

3. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa wykonanych robét jest m/g.
4. ODBIOR ROBOT
Odbidr polega na ocenie rzeczywistego wykonania prac w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
5. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena 1 m/gobejmuje:
- koszt dojazdu na teren prac,
- koszt paliwa,

- koszt amortyzacji.

5). DOSTAWA MATERIAtU KAMIENNEGO.

1.WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru dostaw materiatéw kamiennych zwigza-
nych naprawg i remontem drég na terenie Gminy Andrychéw.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres dostaw objetych Specyfikacjg Techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg zasad prowadzenia dostaw :
a/ ttucznia drogowego ptukanego drobnego o frakcji 10-31 mm,
b/ ttucznia drogowego grubego o frakcji 30-61 mm,

2. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakosc
wykonywanych dostaw.

Sprzet powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy i odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i ilosci Specyfikacji
Technicznej lub wymaganiom Zamawiajgcego. llo$¢ i wydajnosé sprzetu powinna gwarantowaé wymagang jakos$¢
oraz terminowo$¢ wykonania dostaw. Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.

2.1. Sprzet stosowany do dostaw.
Wykonawca powinien dysponowacé nastepujgcy sprzetem:
a/ samochdd dostawczy samowytadowczy 6t -12t
b/ samochdd dostawczy samowytadowczy 24t

3. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jakos$c
wykonywanych dostaw.

Liczba i rodzaj srodkéw transportu powinny zapewni¢ prowadzenie dostaw zgodnie z zasadami okreslonymi w
Specyfikacji Technicznej i wskazaniami Zamawiajgcego, w terminie przewidzianym w zamowieniu. Przy ruchu na
drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu
do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych. Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na
wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych.



4. WYKONANIE DOSTAW

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie dostaw zgodnie z warunkami zaméwienia, za prawidtowg jako $¢
wykonanych dostaw oraz za ich zgodnosc¢ z ST i poleceniami Zamawiajgcego.

Zamawiajacy podejmuje decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoscig i postepem dostaw, a ponadto w
sprawach zwigzanych z interpretacjg dokumentacji przetargowej i Specyfikacji Technicznej oraz dotyczacych
akceptacji wypetnienia warunkéw zamédwienia przez Wykonawce. Dostawy realizowane beda na podstawie zlecen
Zamawiajacego okreslajgcych zakres, miejsce i termin wykonania dostawy.

5. KONTROLA JAKOSCI DOSTAW
Do obowigzku Wykonawcy nalezy zapewnienie jakosci dostaw posiadajgcych aktualne gwarancje, swiadectwa,
aprobaty lub certyfikaty dopuszczajgce do stosowania w budownictwie oraz spetniajagcych wymagania
Zamawiajacego.
6. ODBIOR.
Odbidr polega na ocenie rzeczywistego wykonania dostawy w odniesieniu do ich ilosci, jakoscii wartosci.
7. PODSTAWA KALKULACII.
Cena 1t obejmuje:

- zakup materiatu kamiennego,
- dostawe i roztadunek materiatu kamiennego.

6). ODTWORZENIE ORAZ OCZYSZCZENIE ROWOW Z NAMULU, PROFILOWANIE SKARPY ROWOW WRAZ Z
WYWOZEM UROBKU

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem oraz czyszczeniem rowéw z namutu, profilowaniem skarp rowéw wraz z wywozem
namutu.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

2. SPRZET

Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
a/ koparko-tadowarka na podwoziu kotowym z wymiennym oprzyrzagdowaniem ramienia koparki (umozliwiajg-
cym mechaniczne profilowanie skarp rowodw,)
b/ samochdd dostawczy samowytadowczy.

3. WYKONANIE ROBOT

W wyniku prac odtworzeniowych nalezy uzyska¢ podane ponizej wymiary geometryczne rowu i skarp:
» dlarowu przydroznego w ksztatcie:
a) trapezowym - szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:1,3, gtebokos$¢ od 0,30 m do
1,20 m liczona jako réznica poziomow dna i nizszej krawedzi gérnej rowu;
b) tréjkatnym - dno wyokraglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachylenie skarpy wewnetrznej 1:3, na-
chylenie skarpy zewnetrznej od 1:3 do 1:10, gtebokosé¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jako rdznica poziomoéw
dna i nizszej krawedzi gérnej rowu;



c) optywowym - dno wyokraglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, krawedzie gérne wyokraglone tukami ko-
towymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenie skarpy wewnetrznej 1:3, a skarpy zewnetrznej od 1:3 do
1:10, gtebokos¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jako réznica poziomoéw dna i nizszej krawedzi gérnej rowu;

dla rowu stokowego - ksztatt trapezowy, szerokos¢ dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5 do 1:3, gte-

bokos$¢ co najmniej 0,50 m. Réw ten powinien by¢ oddalony co najmniej o 3,0 m od krawedzi skarpy drogowej

przy gruntach suchych i zwartych i co najmniej o 5,0 m w pozostatych przypadkach,

dla rowu odptywowego - ksztatt trapezowy, szeroko$¢ dna co najmniej 0,40 m, gtebokos¢ minimum 0,50 m, prze-

bieg prostoliniowy, na zatamaniach trasy tuki kotowe o promieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek podtuzny rowu powinien wynosi¢ 0,2%; w wyjagtkowych sytuacjach na odcin-

kach nie przekraczajacych 200 m - 0,1%. Najwiekszy spadek podtuzny rowu nie powinien przekraczaé:

przy nieumocnionych skarpach i dnie
a) w gruntach piaszczystych - 1,5%,

b) w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylastych - 2,0%,
¢) w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,
d) w gruntach skalistych - 10,0%;

przy umocnionych skarpach i dnie

a) matg trawiastg - 2,0%,

b) darning - 3,0%,

c) faszyng - 4,0%,

d) brukiem na sucho - 6,0%,

e) elementami betonowymi - 10,0%,

f) brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.

Namut i nadmiar gruntu nalezy zatadowad i przekaza¢ do Regionalnej Instalacji do przetwarzania odpaddéw wska-

zanej w Planie Gospodarki Odpadami Wojewddztwa Matopolskiego lub odwiez¢ na sktadowisko wtasne.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i powinien zapewni¢ odpowiedni, zaakceptowany przez
Zamawiajacego, system kontroli jakosci, witgczajac personel, sprzet, i wszystkie urzadzenia niezbedne do ich
wykonania.

5. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg wykonanych robét jest mb wykonanych robét.

6. ODBIOR ROBOT

Odbidr polega na ocenie rzeczywistego wykonania prac w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

7. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 mb obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- koszt opracowania typowych projektow organizacji ruchu na czas wykonywania robot oraz koszt montazu i
demontazu tymczasowego oznakowania,

- koszt materiatow,

- koszty materiatu i sprzetu,

- koszty utylizacji urobku,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

6). CZYSZCZENIE RECZNE ROWOW UMOCNIONYCH KORYTKAMI WRAZ Z WYWOZEM NAMULU

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robédt
zwigzanych z czyszczeniem recznym rowow umochnionych korytkami wraz z wywozem namutu.



1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w pkt. 1.1.

2. SPRZET

Wykonawca powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
a/ topata
b/ samochéd dostawczy

3. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca ma obowigzek reczne wyczyszczenie rowdw umochionych korytkami  betonowymi
z zanieczyszczen i namutu. Uzyskany urobek nalezy zutylizowac. Koszty utylizacji ponosi Wykonawca.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i powinien zapewni¢ odpowiedni, zaakceptowany przez
Zamawiajacego, system kontroli jakosci, wtgczajac personel, sprzet i wszystkie urzadzenia niezbedne do ich
wykonania.

5. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowg wykonanych robét jest mb wykonanych robét.
6. ODBIOR ROBOT
Odbidr polega na ocenie rzeczywistego wykonania prac w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
7. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 mb obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- koszt opracowania typowych projektow organizacji ruchu na czas wykonywania robot oraz koszt montazu i
demontazu tymczasowego oznakowania,

- koszty materiatu i sprzetu,

- koszty utylizacji urobku,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

7). CZYSZCZENIE ODWDNIENIA LINIOWEGO (KORYTKO Z KRATA STALOWA) WRAZ Z WYWOZEM NAMUtU

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z czyszczeniem odwodnienia liniowego (korytko z krata stalowg) wraz z wywozem namutu.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.
2. SPRZET
Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
a/ topata

b/ samochéd dostawczy

3. WYKONANIE ROBOT
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Wykonawca ma obowigzek wyczyszczenia odwodnienia liniowego korytka po przez zdemontowania kraty
stalowej usuniecie zanieczyszczen i namutu z korytek oraz ponowny montaz kraty stalowej na tasmie bitumicznej
lub gumowej. Uzyskany urobek nalezy zutylizowac. Koszty utylizacji ponosi Wykonawca.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i powinien zapewni¢ odpowiedni, zaakceptowany przez
Zamawiajacego, system kontroli jakosci, wiaczajac personel, sprzet i wszystkie urzgdzenia niezbedne do ich
wykonania.

5. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg wykonanych robét jest mb wykonanych robét.
6. ODBIOR ROBOT
Odbidr polega na ocenie rzeczywistego wykonania prac w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
7. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 mb obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- koszt opracowania typowych projektéw organizacji ruchu na czas wykonywania robdt oraz koszt montazu i
demontazu tymczasowego oznakowania,

- koszty materiatu i sprzetu,

- koszty utylizacji urobku,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

8). UMOCNIENIE SKARP PLYTAMI BETONOWYMI AZUROWYMI 60x40x10

1.WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt

zwigzanych z umocnieniem skarp ptytami betonowymi azurowymi 60x40x10.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w pkt. 1.1.

2. SPRZET
Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
a/ koparko-tadowarka
b/ samochéd dostawczy

3. WYKONANIE ROBOT

Ptyty azurowe nalezy montowac¢ metoda kotkowania, a w razie potrzeb uktadaé na podsypce cementowo-
piaskowe;j.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole robét i powinien zapewnié¢ odpowiedni, zaakceptowany przez
Zamawiajacego, system kontroli jakosci, wigczajac personel, sprzet i wszystkie urzgdzenia niezbedne do ich

wykonania.

5. OBMIAR ROBOT
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Jednostkg obmiarowa wykonanych robét jest m? wykonanych robét.

6. ODBIOR ROBOT
Odbidr polega na ocenie rzeczywistego wykonania prac w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
7. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 m’ obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- koszt opracowania typowych projektow organizacji ruchu na czas wykonywania robot oraz koszt montazu i
demontazu tymczasowego oznakowania,

- koszty materiatu i sprzetu,

- koszty utylizacji urobku,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

9). UMOCNIENIE SKARP PLYTAMI BETONOWYMI TYPU JOMB 100X75X12,5

1.WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z umocnieniem skarp ptytami betonowymi typu Jomb 100x75x12,5.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w pkt. 1.1.

2. SPRZET
Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
a/ koparko-tadowarka
b/ samochdd dostawczy

3. WYKONANIE ROBOT

Ptyty typu Jomb nalezy montowac¢ metoda kotkowania, a w razie potrzeb uktada¢ na podsypce cementowo-
piaskowe;j.

4. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i powinien zapewni¢ odpowiedni, zaakceptowany przez
Zamawiajacego, system kontroli jakosci, wiaczajac personel, sprzet i wszystkie urzadzenia niezbedne do ich
wykonania.

5. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowa wykonanych robét jest m? wykonanych robét.
6. ODBIOR ROBOT
Odbiér polega na ocenie rzeczywistego wykonania prac w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

7. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 m? obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
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- koszt opracowania typowych projektow organizacji ruchu na czas wykonywania robot oraz koszt montazu i
demontazu tymczasowego oznakowania,

- koszty materiatu i sprzetu,

- koszty utylizacji urobku,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10). WYMIANA PRZEPUSTOW RURUOWYCH

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z remontem przepustow o Srednicy fi 300-400 oraz fi 500-600.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

2. MATERIAL

Do remontu przepustéw nalezy stosowac rury karbowane z polipropylenu PP o $rednicy fi 300-400 oraz fi 500-600

3. SPRZET

Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
a/ koparko-tadowarka
b/ samochdéd dostawczy

4. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca zobowigzany jest do przygotowania terenu robdt w zakresie:
a/ odwodnienia,

b/ czasowego przetozenia koryta cieku w przypadku przeptywu wody w rowie, na ktérym bedzie wykonywany prze-
pust,

¢/ wytyczenia osi przepustu i krawedzi wykopu,

d/ z przepustu nalezy usungé namuty, kamienie, zanieczyszczenia.

Sposob wykonywania robot ziemnych pod fundamenty $cianek czotowych i tawe fundamentowga powinien by¢ do-

stosowany do wielkosci przepustu, gtebokosci wykopu, uksztattowania terenu i rodzaju gruntu. Wykop nalezy wy-

konywaé w takim okresie, aby po ich zakonczeniu mozna byto przystgpi¢ do wykonywania przepustu.

tawa fundamentowa powinna by¢ wykonana z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie.

Uktadanie rur PP nalezy wykonaé recznie, nie powodujac uszkodze mechanicznych rur.

Deskowanie $cianek czotowych wykonywanych z betonu ,,na mokro”. Nastepnie nalezy wykona¢ betonowanie.

Powierzchnie elementéw betonowych, ktére po zasypaniu znajdg sie pod ziemig, nalezy zagruntowac przez:

a/ dwukrotne smarowanie betonu emulsjg kationowa w przypadku powierzchni wilgotnych,

b/ smarowanie roztworem asfaltowym w przypadku powierzchni suchych, lub innymi metodami zaakceptowanymi
przez Zamawiajgcego.

Zasypke (mieszanka, piasek, grunt rodzimy) nalezy uktadaé jednoczesnie z obu stron przepustu, warstwami o jedna-
kowej grubosci z jednoczesnym zageszczaniem.

Po zageszczeniu zasypanego przekopu pod przepust nalezy teren wyrdwnacd i przygotowac podtoze pod wykonanie
nawierzchni.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i powinien zapewni¢ odpowiedni, zaakceptowany przez
Zamawiajacego, system kontroli, jakosci, wtaczajac personel, sprzet i wszystkie urzadzenia niezbedne do ich
wykonania.

6. OBMIAR ROBOT
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Jednostkg obmiarowg wykonanych robét jest mb wykonanych robét.

7. ODBIOR ROBOT
Odbidr polega na ocenie rzeczywistego wykonania prac w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
8. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 mb obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- koszt opracowania typowych projektdw organizacji ruchu na czas wykonywania robot oraz koszt montazu
i demontazu tymczasowego oznakowania,

- koszty materiatu i sprzetu,

- koszty utylizacji urobku,

- uporzagdkowanie miejsca prowadzonych robét.

11). WBUDOWANIE KORYTEK

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wbudowaniem korytek skrzynkowych i kolejowych.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w pkt. 1.1.

2. MATERIAL

Scieki nalezy uktadac¢ z korytek betonowych skrzynkowych 30x40x50 oraz korytek kolejowych 50x50x50
3. SPRZET

Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
a/ koparko-tadowarka
b/ samochéd dostawczy

4. WYKONANIE ROBOT

Korytka nalezy utozyé na podsypce cementowo-piaskowej grubosci minimum 10 cm. Podtoze pod umocnienia powin-
no by¢ wyréwnane i zageszczone. Spoiny elementow prefabrykowanych nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm.
Spoiny prefabrykatow nalezy wypetni¢ zaprawg cementowo-piaskowg, przygotowang w stosunku 1:2. Spoiny przed
zalaniem nalezy oczyscic¢ i zmy¢ wodga. Z obu stron prefabrykatu, wykop nalezy wypetnic piaskiem lub zwirem i staran -
nie zagescic.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i powinien zapewni¢ odpowiedni, zaakceptowany przez
Zamawiajacego, system kontroli, jakosci, wtaczajac personel, sprzet i wszystkie urzadzenia niezbedne do ich
wykonania.

6. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg wykonanych robét jest mb wykonanych robét.

7. ODBIOR ROBOT
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Odbidr polega na ocenie rzeczywistego wykonania prac w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

8. PODSTAWA PtATNOSCI

Cena 1 mb obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- koszt opracowania typowych projektdw organizacji ruchu na czas wykonywania robdt oraz koszt montazu
i demontazu tymczasowego oznakowania,

- koszty materiatu i sprzetu,

- koszty utylizacji urobku,

- uporzgdkowanie miejsca prowadzonych robét.

12). WYKONANIE KRAT NAJAZDOWYCH

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z wykonaniem i montazem krat najazdowych na istniejgcych korytek oraz montazu wygtuszenia pod
krate.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

2. MATERIAL

Kraty najazdowe nalezy wykona¢ ze preta stalowego zebrowego min. 12 mm. oraz pfaskownika. Do montazu
krat nalezy zastosowac¢ tasme wygtuszajaca np. taSme gumowo-bitumiczna.

3. SPRZET

Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
a/ samochdd dostawczy

4. WYKONANIE ROBOT

Wymiary kraty nalezy dostosowac kazdorazowo indywidualnie do istniejgcych korytek w terenie. Element
wsporczy na korytko nalezy wykona¢ z ptaskownika, a samg krate z druta zebrowego. Krate nalezy zamontowac
na korytkach na wczesniej przygotowanym podtozu z tasmy gumowo-bitumicznej. po zamontowaniu krata nie
moze ulegaé przesunieciu.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i powinien zapewni¢ odpowiedni, zaakceptowany przez
Zamawiajacego, system kontroli, jakosci, wtaczajgc personel, sprzet i wszystkie urzadzenia niezbedne do ich
wykonania.
6. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg wykonanych robét jest mb wykonanych robét.
7. ODBIOR ROBOT

Odbidr polega na ocenie rzeczywistego wykonania prac w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
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Cena 1 mb obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- koszt opracowania typowych projektdw organizacji ruchu na czas wykonywania robdt oraz koszt montazu
i demontazu tymczasowego oznakowania,

- koszty materiatu i sprzetu,

- koszty utylizacji urobku,

- uporzgdkowanie miejsca prowadzonych robét.

13). USUNIECIE ZAPADLISK

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z usunieciem lokalnych zapadlisk w chodnikach i placach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

2. MATERIAL
Materiat uzyty do usuniecia zapadlisk nalezy dostosowac do istniejgcej nawierzchni (kostka brukowa).
3. SPRZET

Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
a/ samochdd dostawczy

4. WYKONANIE ROBOT

Usuniecie zapadlisk nawierzchni z kostki brukowe]j nalezy wykona¢ poprzez rozbiérke istniejgcej nawierzchni,
uzupetnienie lub w razie potrzeb wymiane podbudowy oraz ponowne utozenie kostki z rozbidrki. W razie
uszkodzenie kostki z rozbidrki oraz koniecznosci zwiekszenia jej ilosci nalezy dotozy¢ nowg kostke tego samego
rodzaju.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i powinien zapewni¢ odpowiedni, zaakceptowany przez
Zamawiajacego, system kontroli, jakosci, wtaczajgc personel, sprzet i wszystkie urzadzenia niezbedne do ich
wykonania.

6. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa wykonanych robét jest m? wykonanych robét.
7. ODBIOR ROBOT
Odbidr polega na ocenie rzeczywistego wykonania prac w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
8. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 m? obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- koszt opracowania typowych projektdw organizacji ruchu na czas wykonywania robdt oraz koszt montazu
i demontazu tymczasowego oznakowania,

- koszty materiatu i sprzetu,

- koszty utylizacji urobku,
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- uporzgdkowanie miejsca prowadzonych robét.

14). NAPRAWY MASA ASFALTOWA

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robédt
zwigzanych z naprawg nawierzchni masa asfaltowa.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w pkt. 1.1.

2. MATERIAL

Uzupetnienie lokalnych ubytkdw w nawierzchni asfaltowej nalezy wykonac przy uzyciu masa asfaltowa na zimno.

Masa bitumiczna na zimno sktada sie z nastepujacych sktadnikow:

a/ kruszywa - kruszywo stanowi podstawe masy bitumicznej na zimno. Kruszywo zapewnia wytrzymatos¢ i
stabilnos¢ masy.

b/ bitum - bitum jest materiatem spoiwowym, ktory tgczy kruszywo i zapewnia szczelnos¢ potaczenia.

¢/ dodatki - dodatki mogg by¢ dodawane do masy bitumicznej na zimno w celu poprawy jej wtasciwosci, takich jak
odpornos¢ na wode, Scieranie lub pekanie.

Materiat przechowywa¢ w suchym miejscu w oryginalnych opakowaniach. Zaleca sie przechowywanie

w temperaturze powyzej 5°C.

3. SPRZET
Wykonawca powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
a/ samochdd dostawczy
b/ walec drogowy
c/ ptyta wibracyjna
4. WYKONANIE ROBOT
Przed wytozeniem masy dziura musi zosta¢ doktadnie oczyszczona, a znajdujgce sie w niej luzne elementy
powinny zostac¢ usuniete. Nastepnie nalezy zagruntowac¢ nawierzchnie, co zwieksza jej przyczepnosé. Po
uzupetnieniu ubytku masg na zimno nalezy jg zagesci¢ mechanicznie.
5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i powinien zapewni¢ odpowiedni, zaakceptowany przez
Zamawiajacego, system kontroli, jakosci, wtaczajgc personel, sprzet i wszystkie urzadzenia niezbedne do ich
wykonania.
6. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg wykonanych robét jest tona wykonanych robot.
7. ODBIOR ROBOT
Odbidr polega na ocenie rzeczywistego wykonania prac w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1t obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
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- koszt opracowania typowych projektdw organizacji ruchu na czas wykonywania robot oraz koszt montazu
i demontazu tymczasowego oznakowania,

- koszty materiatu i sprzetu,

- koszty utylizacji urobku,

- uporzagdkowanie miejsca prowadzonych robét.

15). DOSTAWA MATERIAtOW BUDOWLANYCH

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru dostaw
materiatéw budowlanych.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

2. MATERIAL

Przedmiotem dostaw jest:
a) korytka skrzynkowe 30x40x50,
b) korytka kolejowe 50x50x50,
¢) ptyty azurowe zbrojone typu Jomb 100x75x12,5,
d) ptyty azurowe 60x40x10,
e) rury PCV @ 400,
f) rury PCV @ 500,
g) masa bitumiczna na zimno.
3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na jakos¢
wykonywanych dostaw. Dostawy nalezy wykonywa¢ samochodem dostawczym samowytadowczym 6t -12t

4. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca zobowigzany jest do dostarczenia materiatéw budowlanych na miejsce wskazane przez
Zamawiajgcego na terenie catej Gminy Andrychéw.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i powinien zapewni¢ odpowiedni, zaakceptowany przez
Zamawiajacego, system kontroli, jakosci, wtgczajgc personel, sprzet i wszystkie urzadzenia niezbedne do ich
wykonania.

6. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa wykonanych robét jest szt, mb i tona wykonanych robot.

7. ODBIOR ROBOT

Odbidr polega na ocenie rzeczywistego wykonania prac w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

8. PODSTAWA PtATNOSCI

Cena obejmuje:
- koszty materiatu i sprzetu.
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