
	Názov obstarávateľa:
	Poľnohospodárske družstvo "Olšavica-Brutovce" so sídlom v Olšavici

	IČO: 
	00 204 200

	Predmet zákazky: 
	Robotický prihŕňač krmiva s funkciou LIDAR a zdvíhaním bubna

	Množstvo:
	1 ks 

	

	Obchodné meno uchádzača:
	/vyplní uchádzač/

	Sídlo:
	/vyplní uchádzač/

	IČO:
	/vyplní uchádzač/

	Telefonický kontakt:
	/vyplní uchádzač/

	E-mail:
	/vyplní uchádzač/

	Štatutárny zástupca uchádzača (resp. osoba úradne splnomocnená na takýto úkon):
	/vyplní uchádzač/


	Špecifikácia, požadovaný technický parameter/vlastnosť:
	Vyjadrenie uchádzača,

či ponúkaný tovar spĺňa:
ÁNO / NIE

	Vizuálna autonómna navigácia
Robot musí využívať vizuálny navigačný systém založený na kamerovom snímaní okolitého prostredia.
	/vyplní uchádzač/

	Navigačný systém musí umožňovať autonómny pohyb pozdĺž kŕmneho stola bez potreby súvislej magnetickej vodiacej pásky, vodiaceho drôtu alebo pravidelne rozmiestnených magnetických bodov po celej trase.
	/vyplní uchádzač/

	LiDAR senzor pre priestorovú navigáciu a detekciu prekážok
Robot musí byť vybavený LiDAR senzorom umožňujúcim bezkontaktné snímanie okolitého priestoru, presnú lokalizáciu prekážok a podporu autonómnej navigácie.
	/vyplní uchádzač/

	Údaje z LiDAR senzora musia byť využívané na priebežné vyhodnocovanie priestoru pred a v okolí robota počas jeho pohybu.
	/vyplní uchádzač/

	Navigačný a bezpečnostný systém musí využívať kombináciu údajov z LiDAR senzora a kamerového systému, čím sa zvyšuje spoľahlivosť detekcie prekážok a bezpečnosť prevádzky.
	/vyplní uchádzač/

	Bezkontaktná detekcia prekážok pred kolíziou
Robot musí byť schopný rozpoznať osoby, zvieratá alebo predmety pred fyzickým kontaktom s prekážkou.
	/vyplní uchádzač/

	Pri detekcii prekážky musí systém automaticky reagovať zastavením, spomalením alebo úpravou pohybu robota.
	/vyplní uchádzač/

	Bezpečnostný systém nie je založený iba na mechanickom kontaktnom nárazníku.
	/vyplní uchádzač/

	Integrovaný kamerový systém so vzdialeným živým náhľadom
Robot musí byť vybavený integrovaným kamerovým systémom umožňujúcim používateľovi vzdialene sledovať aktuálny obraz z priestoru prevádzky
	/vyplní uchádzač/

	Živý obraz musí byť dostupný prostredníctvom mobilného zariadenia alebo vzdialeného používateľského rozhrania.
	/vyplní uchádzač/

	Vzdialená správa a ovládanie
Systém musí umožňovať vzdialenú kontrolu prevádzkového stavu robota, nastavovanie pracovného harmonogramu, správu pracovných úloh a manuálne diaľkové ovládanie zariadenia.
	/vyplní uchádzač/

	Zariadenie musí podporovať vzdialenú dátovú komunikáciu a aktualizáciu softvéru bez nutnosti fyzického zásahu do riadiacej jednotky.
	/vyplní uchádzač/

	Automatický zdvih prihŕňacieho mechanizmu
Robot musí byť vybavený automaticky zdvíhateľným prihŕňacím plášťom alebo prihŕňacím mechanizmom
	/vyplní uchádzač/

	Zdvih musí umožňovať bezpečný prejazd cez nerovnosti, prahy, rampy a prechody medzi jednotlivými časťami prevádzky bez zachytenia alebo poškodenia prihŕňacieho mechanizmu.
	/vyplní uchádzač/

	Po prejazde musí byť možné automatické vrátenie prihŕňacieho mechanizmu do pracovnej polohy.
	/vyplní uchádzač/

	Konštrukcia musí umožňovať prevádzku na stúpaní minimálne 15° (27 %).
	/vyplní uchádzač/

	Pracovná rýchlosť a rozmery
Pracovná rýchlosť robota pri prihŕňaní krmiva musí byť minimálne 18 m/min.
	/vyplní uchádzač/

	Celkový priemer zariadenia max. 1 080 mm
	/vyplní uchádzač/

	Lítiový akumulátor a automatické nabíjanie
Zariadenie musí byť vybavené lítiovým trakčným akumulátorom s menovitým napätím minimálne 48 V a kapacitou minimálne 40 Ah.
	/vyplní uchádzač/

	Robot musí zabezpečovať automatický návrat k nabíjacej stanici a automatické nabíjanie bez zásahu obsluhy.
	/vyplní uchádzač/

	Kapacita akumulátora musí umožňovať minimálne 16 hodín prevádzky pri nepretržitom pracovnom režime.
	/vyplní uchádzač/

	Pohonný systém
Robot musí byť vybavený minimálne dvoma samostatnými elektrickými poháňacími motormi.
	/vyplní uchádzač/

	Menovitý výkon každého poháňacieho motora musí byť minimálne 400 W.
	/vyplní uchádzač/

	Pohonný systém musí umožňovať pracovnú rýchlosť minimálne 18 m/min.
	/vyplní uchádzač/

	Voliteľný rozlišovací parameter
Integrovaný reproduktor umožňujúci prehrávanie zvukového alebo akustického signálu počas prevádzky robota.
	/vyplní uchádzač/


SPLNENIE KRITÉRIA

	Kritérium:
	Hodnota:

	Cena v EUR bez DPH 
	/vyplní uchádzač/

	Názov a typové označenie
	/vyplní uchádzač/


Pozn. Cenu (kritérium) uchádzač uvádza aj priamo v systéme JOSEPHINE.
Dátum vyhotovenia ponuky: /vyplní uchádzač/
-----------------------------------------------------

  pečiatka a podpis štatutárneho zástupcu uchádzača
