Zatacznik Nr4.3 - 1

Zgodnie z definicjami okreslonymi w Zataczniku III do dyrektywy Unii Europejskiej

SZCZEGOLOWA
SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

BUDOWLANYCH

ROBOTY CIESIELSKIE

(Kod CPV 45422000-1)



1. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specytikacji Technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace realizacji robot ciesielskich przewidzianych do wykonania w ramach robot
budowlanych - termomodernizacja budynku mieszkalnego- lesniczowki w miejscowosci
Zalesniak 2, 89-400 Sepolno Krajenskie.
Zakres stosowania specyfikacji.
Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie wszystkich robot majacych na celu wykonanie robdt budowlanych
w w/w budynku przewidzianych w projekcie budowlanym. Obejmuja one prace zwigzane z
dostawg materiatow, wykonawstwem i wykonczeniem robot ciesielskich wykonywanych na
budowie.

1.2. Zakres rob6t objetych specyfikacja
W ramach prac budowlanych przewiduje si¢ wykonanie nastgpujacych robot ciesielskich:
- wykonanie nabitek 10 x 10 cm na istniejace krokwie,
- wszystkie inne nie wymienione wyzej roboty ciesielskie jakie wystepuja przy realizacji
umowy.
Rozwigzania techniczne stanowigce podstawe do wykonania tych robot sg przedstawione w
projekcie budowlanym na rysunkach Nr 8, 10, 11 oraz w opisie technicznym.

1.3. Okre$lenia podstawowe
Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi Polskimi
Normami i Og6lng Specyfikacja Techniczng p. 1.5.

1.4. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w Ogolnej Specyfikacji
Technicznej p.2. Niniejsza specyfikacja obejmuje cato$¢ robot zwigzanych z wykonywaniem
robot ciesielskich:
- wykonanie nabitek 10 x 10 cm na istniejace krokwie,
- roboty pomocnicze.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych rob6t oraz ich zgodno$¢ z umowa,
projektem wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.
Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji inspektora
nadzoru inwestorskiego.

1.5. Dokumentacja, ktora nalezy przedstawi¢ w trakcie budowy.
Dokumentacja przedstawiana przez Wykonawce w trakcie budowy musi by¢ zgodna z
zasadami podanymi w Ogoélnej Specyfikacji Techniczne;.
Dodatkowo wykonawca dostarcza¢ begdzie nastgpujace informacje:
1. Rysunki robocze wymagane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
2. Swiadectwa jako$ci materialdow wyszczegélnionych w dalszej czesci opracowania.
3. Zalecenia i instrukcje dostarczane przez producentow, wyszczegolnione w dalszej czesci
opracowania.

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotyczgce materiatow



Ogo6lne wymagania dotyczace materiatéw i ich rodzaju podano w Ogoélnej Specyfikacji
Technicznej p.4.

2.2 Drewno
Materiatem zastosowanym do wykonania nabitek na krokwie beda krawedziaki sosnowe
wykonane z tarcicy obrzynanej klasy II. Nie wolno stosowa¢ innego asortymentu drewna.
Elementy konstrukcji wigzby dachowej moga mie¢ wilgotno$¢ maksymalnie 23 %.
Niedopuszczalne jest aby drewno na w/w konstrukcje mialo widoczne zepsute i smotowe seki,
sinizng, rdzenie podwojne, czerwien, zgnilizng migkka, rakowato$¢, zagrzybienie oraz
pekniecia mrozowe 1 piorunowe. Drewno musi by¢ zabezpieczone srodkiem grzybo-, ognio-, i
owadobojczym.

2.3 Laczniki
Do taczenia elementow konstrukcji drewnianych nalezy zastosowac taczniki metalowe takie
jak gwozdzie, sworznie, wkrety i Sruby stalowe.

3. SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej p.5

3.2. Sprzet do niezbedny do wykonania Robot
Rodzaje sprzgtu uzywanego do robot ciesielskich pozostawia si¢ do uznania wykonawcy, po
uzgodnieniu z inspektorem nadzoru budowlanego. Jakikolwiek sprz¢t, maszyny lub narzedzia
nie gwarantujace zachowania wymagan jakosciowych robét i przepisow BIOZ zostang przez
inspektora nadzoru inwestorskiego zdyskwalifikowane 1 niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu.
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej p.6

4.2. Transport materiatow
Wszystkie materiaty niezbedne do wykonania elementéw wchodzacych w sktad robot
ciesielskich mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu zaakceptowanymi przez
inspektora nadzoru inwestorskiego. Zatadunek, transport i roztadunek materiatow nalezy
przeprowadzi¢ zgodnie z przepisami BIOZ 1 przepisami o ruchu drogowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogdlne wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p. 2.1

5.2. Nabitki na krokwie

5.2.1. Przygotowanie elementéw drewnianych.
Krawedziaki po przywiezieniu na plac budowy przed ich obrobka powinny by¢ sktadowane na
rownych podktadach w prostopadiosciennych pryzmach, tak aby poszczegélne jej elementy nie
stykatly si¢ ze soba. Czola poszczegdlnych krawedziakow powinny by¢ zabezpieczone poprzez
ich obicie deseczkami w celu zapobiezenia ich spekania. Krawedziaki przed ich
zamontowaniem powinny by¢ zabezpieczone srodkiem impregnacyjnym ,,Fobos 4”, poprzez 30
minutowg kapiel najlepiej pod cisnieniem w autoklawach.. Widoczne elementy konstrukcyjne



muszg by¢ przestrugane. Podczas obrobki elementéw konstrukeji czynno$ci elementow
powtarzajacych si¢ wielokrotnie nalezy wykonywac¢ grupowo (np.: $cigcia koncow,
nawiercanie otworow itp.). Nastepnie nalezy przeprowadzi¢ znakowanie, ktére ma na celu
okreslenie miejsca zestawu w catej konstrukcji. Montaz poszczegdlnych elementow prowadzi¢
z uzyciem odpowiedniego sprz¢tu (wg. uznania wykonawcy zaakceptowanego przez inspektora
nadzoru inwestorskiego)

5.2.2. Dopuszczalne odchytki w doktadnosci wykonania robot ciesielskich.
Roboty ciesielskie musza by¢ wykonane zgodnie z okreslonymi powyzej wymaganiami dla
prac ciesielskich. Niedotrzymanie powyzszych wymagan bedzie podstawa do odmowy
przyjecia prac ciesielskich. Odrzucone elementy zostang naprawione lub wymienione na koszt
wlasny wykonawcy. Wszelkie naprawy lub wymiana elementéw podlegaja powyzszym
warunkom i muszg by¢ zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

5.2.3. Badania materiatow
Badaniem objete beda cechy techniczne zastosowanego drewna konstrukcyjnego, takie jak:

- gestos¢ pozorna,

- wilgotnos¢,

- wytrzymato$¢ na zginanie, rozcigganie i $ciskanie,

- twardo$¢.
Probki do badan powinny by¢ pobrane z materiatéw losowo przed wbudowaniem. Badania
przeprowadzone powinny by¢ za pomocg tradycyjnych metod badawczych w obecnosci
inspektora nadzoru inwestorskiego. Wyniki badan nie powinny by¢ inne niz dane dostarczone
przez producenta tarcicy. Odchylenia miedzy tymi danymi dyskwalifikuja badany materiat do
uzycia.

5.2.4. Drobne naprawy
Wszystkie uszkodzenia wykonanych elementow niezaleznie od tego czy sg eksponowane, czy
nie, powinny by¢ naprawiane zgodnie z zaleceniami niniejszego dzialu. Przed przystapieniem
do napraw wykonawca jest zobowigzany uzyskac¢ (poza okreslonymi wyjatkami) zgode
inspektora nadzoru inwestorskiego co do sposobu wykonywania naprawy. Powierzchnia
uszkodzen lub caty wadliwy element musi by¢ usuni¢ty. Przed rozpoczgciem napraw i
zamowieniem materiatdéw nalezy okresli¢ technike naprawy. Wykonawca powinien ja
przedstawi¢ 1 przekonsultowac z inspektorem nadzoru inwestorskiego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej p.7
Kontrola jako$ci robot polega na sprawdzeniu:
- Jako$ci zastosowanego drewna,
- Jako$ci stopnia impregnacji drewna,
- Jako$ci potaczen drewnianych elementéw konstrukeji,
- Wymiaréw zastosowanych przekrojow drewna,
- Doktadno$ci montazu poszczegodlnych elementdéw konstrukcji.
W czasie kontroli szczeg6lna uwaga bedzie zwracana na sprawdzenie zgodnos$ci prowadzenia
robot ciesielskich z projektem organizacji rob6t i przepisami BIOZ.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady prowadzenia obmiaréw robot
Ogolne zasady dokonywania obmiaréw robdt podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.8.



Podstawa dokonywania obmiaréw, okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach
poszczegbdlnych pozycji, jest zataczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot.

7.2. Jednostki obmiarowe.
Jednostkami obmiarowymi s3:
- 1 m3 wbudowanego drewna konstrukcyjnego.

8. ODBIORY ROBOT I PODSTAWY PLATNOSCI

Ogolne zasady odbiorow robot i dokonywania ptatnosci podano w Specyfikacji Techniczne;j
pkt 9. Odbidr robot polega na sprawdzeniu wymiardow oraz jakosci wykonania robot
ciesielskich. Podstawg ptatnosci sg ceny jednostkowe poszczegolnych pozycji zawartych w
wycenionym przez wykonawce przedmiarze robot, a zakres czynnos$ci objetych ceng okreslony
jest w ich opisie.

Ceny jednostkowe obejmuja:

- dostarczenie niezbednych materialow i innych czynnikéw produkc;ji.

- wykonanie i rozbiorka potrzebnych rusztowan i deskowan.

- wykonanie nabitek na istniejace krokwie.

- prace wykonczeniowe oraz oczyszczenie stanowiska pracy i usuni¢cie — bedacych
wlasnoscig wykonawcy — materiatéw rozbidrkowych z placu budowy.

9. PRZEPISY I DOKUMENTY ZWIAZANE

9.1 Zwigzane normatywy

1. Budownictwo ogdlne- Tom 2.

2. Konstrukcje z drewna i materiatow drewnopochodnych.
3. Roboty stolarskie, ciesielskie 1 dekarskie.

9.2 Zalecane normy

Maja zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie (PN) i branzowe (BN), w
tym w szczegolnosci:

PN-61/D-95007 — Drewno tartaczne iglaste,

PN-57/D-01001 — Drewno iglaste,

PN-57/D-96000 — Tarcica iglasta,

PN-EN 408:1998 — Konstrukcje drewniane. Drewno konstrukcyjne lite i klejone,

PN-EN 388:1999 — Drewno konstrukcyjne. Klasy wytrzymatosci,

PN-ISO 3443-8 - Tolerancje w budownictwie.

Szczegdtowa Specyfikacje Techniczne Wykonania
1 Odbioru Robot Budowlanych opracowat :



