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D 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Specyfikacja Techniczna D 00.00.00 Wymagania Ogolne odnosi si¢ do wymagan wspdlnych dla poszczegdlnych
wymagan technicznych, dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktore zostang wykonane w ramach budowy
»dylowki” na szlakach zrywkowych z drewna iglastego okragtego korowanego na terenie Lesnictwa Skawica Obregb
Zawoja dziatki nr ewid. 22682/138, 22682/147, 22682/148, 22682/149, 22628/189, 22682/194, 22682/195,
22682/196, Obreb Skawica dziatki nr ewid. 7448/6, 7448/11.

1.2 ZAKRES STOSOWANIA ST

Jako czgé¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych, Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywaé i rozumie¢ w
zlecaniu 1 wykonaniu Robo6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Wymagania ogdlne nalezy rozumiec i stosowaé w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:
D 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

D 01.00.00 OBSLUGA GEODEZYJNA

D 01.01.01 Odtworzenie (Wyznaczenie) trasy i wytyczenie robot

D 02.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D 02.01.01 Usunigcie pni i krzakow

D 02.02.01 Usunigcie ziemi roslinnej

D 03.00.00 ROBOTY ZIEMNE

D 03.01.01 Wykonanie wykopow i nasypow w gruntach III-VII kategorii
D 04.00.00 ODWODNIENIE

D 04.01.01 Wykonanie czesci przelotowe;j

D 05.00.00 NAWIERZCHNIA

D 05.01.01 Mechaniczne profilowanie i zaggszczenie podtoza

D 05.02.01 Nawierzchnia — dyléwka z drewna okragtego iglastego korowanego
D 05.03.01 Wykonanie narzutu kamiennego

Specyfikacje Techniczne zgodne sg z zasadami ,,Wytycznych udzielania zaméwien publicznych” Zatacznik do
zarzadzenia nr 4 Generalnego Dyrektora Drog Publicznych z dnia 5 kwietnia 1995r. wydanych przez Generalng
Dyrekcje Drog Publicznych i uwzgledniajg normy panstwowe, instrukcje i przepisy stosujace si¢ do Robot.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Szlak zrywkowy — przygotowany pas terenu, na ktorym odbywa si¢ zrywka drewna z miejsca pozyskania do
drogi wywozowej.

1.4.2. Dziennik budowy — opatrzony pieczecia Zamawiajacego zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych
odbioréw robdt, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem,
Wykonawcg i projektantem.

14.3. Iniynier — osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego, o ktorej poinformowany jest Wykonaweca,
odpowiedzialna za nadzorowanie robdt i administrowanie kontraktem.

1.4.4. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach kontraktu.

1.45. Jezdnia — cz¢$¢ korony szlaku przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6. Konstrukcja nawierzchni — uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia, stuzacych do
przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacy dogodne warunki dla ruchu.

1.4.7. Wodopust — budowla na powierzchni szlaku zrywkowego stuzaca dla ujgcia wod powierzchniowych i
odprowadzenia poza szlak na stok.

1.48. Dyléowka — umocnienie podmokiego szlaku komunikacyjnego zabudowa z drewna okraglego stuzaca do
zapewnienia przejscia czy przejazdu po szlaku zrywkowym w miejscach zalegania wody opadowej lub w
miejscach wysiekow bez koniecznos$ci osuszania takich miejsc.

1.49. Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacjg projektowa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.10. Niweleta — wysoko$ciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi szlaku.



1.4.11. Ksigga obmiaru — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie
dodatkowych zalacznikow. Wpisy w Ksiedze Obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.12. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ — zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okre§lony — z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robo6t budowlanych.

1.4.13. Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.

1.4.14. Polecenie Iniyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.15. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna begdaca autorem Dokumentacji Projektowej.

1.4.16. Przedsigwziecie budowlane — kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.

1.4.17. Rysunki — cz¢$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu
bedacego przedmiotem robot.

1.4.18. Przedmiar — wykaz rob6t z podaniem ich iloéci w kolejno$ci technologicznej ich wykonania.

1.4.19. Zadanie budowlane — czes$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢ konstrukeyjna lub
technologiczna, zdolng do samodzielnego speinienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

15. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektows, ST i
poleceniami Inzyniera.

151. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Dokumentach Kontraktowych przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ reperow i punktow poligonowych,
Dziennik Budowy i Ksiege Obmiaru Robot oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST. Na
Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$é za ochrone przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru
koncowego Robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

152. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa begdzie zawiera¢ nizej wymienione rysunki, obliczenia i dokumenty:

I.1. Czgs¢ Opisowa

1.2. Czgs$¢ Rysunkowa

1. Wycinek z mapy gospodarczej w skali 1:5000 (orientacja) Lesnictwo Skawicarys. 1.1, 1.2, 1.3
2. Sytuacja w skali 1:1000

3. Rysunek konstrukcyjny nawierzchni w skali 1:50

4. Rysunek czesci przelotowej w skali 1:20

1.3. Cze¢$¢ Kosztorysowa

Il. Materialy przetargowe — Specyfikacje Techniczne

153. Zgodnos$é robot z Dokumentacja Projektowg i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera
Wykonawcy stanowia czes¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w choc¢by jednym z nich sa obowiazujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej Dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych
dokumentow obowiazuje nastgpujaca kolejnos¢ ich waznosci:

1. Specyfikacje Techniczne,

2. Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku rozbieznos$ci opis
wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

154. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji Kontraktu az do
zakonczenia 1 odbioru koncowego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace w tym: ogrodzenia,
porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony Robot,
wygody spotecznosci i innych.

Fakt przystapienia do Robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo§ciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych,
ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w
dobrym stanie przez caly okres realizacji Robot.



Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w Ceng
Kontraktowa.

155, Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania Robét

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony

srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania Robot Wykonawca bedzie:

(@) utrzymywacé Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

(b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanic si¢ do przepisbw 1 norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie 1 wokol Terenu Budowy oraz bedzie unika¢
uszkodzen lub wucigzliwo$ci dla osoéb lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dzialania. Stosujac si¢ do tych
Wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1. Lokalizacje sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych;

2. Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, mozliwo$ciag powstania pozaru.

Optfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji Robot norm okreslonych w odpowiednich przepisach dotyczacych

ochrony srodowiska, obcigza Wykonawcg.

156. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisdOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywacé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy w
maszynach i pojazdach.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji
Robot albo przez personel Wykonawcy.

157. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigckszym od
dopuszczalnego.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robdt bedg mialy $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materialdw na srodowisko.

158. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiajacego w ramach plonu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

159. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szczegblnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzgt i odpowiednig
odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

1510. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robdt i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do Rob6t od Daty
Rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia Zakonczenia przez Inzyniera, Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do
czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy
byty w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru koficowego.

1511. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z Robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia Robot.

2. MATERIALY

2.1. ZRODLA UZYSKANIA MATERIALOW

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do
Robot Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub



wydobywania tych materialéw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inzyniera. Wykonawca powinien kazdorazowo skalkulowa¢ cen¢ materialdw uwzgledniajac transport materiatéw od
wytwoércy do miejsca wbudowania.

2.2. MATERIALY NIE ODPOWIADAJACE WYMAGANIOM

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy.

2.3. PRZECHOWYWANIE I SKEADOWANIE MATERIALOW

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne do Robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ 1 wiasciwos¢ do Robdt i byty dostepne do kontroli
przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych Robdt. Sprzet uzywany do Robdét powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiagzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyna niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy. Wykonawca powinien uwzgledni¢ dopuszczalne no$nosci na
obiektach, na drogach dojazdowych do placu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Roboét zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatdw i wykonywanych Robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, wymaganiami ST.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow Robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKOSCI (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu zapewnienia

jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i

organizacyjne gwarantujace wykonanie Rob6t zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami

przekazanymi przez Inzyniera. Program zapewnienia jakos$ci bedzie zawierac:

(@) czes¢ ogdlng opisujgca:

- organizacj¢ wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadzenia Robot,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robdt,

- bhp,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos$¢ 1 terminowos¢ wykonania poszczegodlnych elementow Robot,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych Robét,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli,

(b) cze$¢ szczegdtowy opisujacy dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi,

- rodzaje i ilo$¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materiatow, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp.,



- sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkow przed utraty ich whasciwosci w czasie transportu,
- sposob postgpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli Robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zalozong jakos$¢ Robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole Robot i jakos$ci materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania
probek 1 badan materialdow oraz Robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdow oraz Robot z czgstotliwos$cia zapewniajaca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w ST, normach i wytycznych, W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnic
wykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.

6.3. ATESTY JAKOSCI MATERIALOW I URZADZEN

Przed wykonaniem badan jako$ci materialdw przez Wykonawce, Inzynier moze dopusci¢ do uzycia materiaty
posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich pelng zgodnos$¢ z warunkami podanymi w ST,, W przypadku materiatow,
dla ktoérych atesty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do Robot bedzie posiadac atest okreslajacy w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe beda posiadaé atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych
przez niego badan. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Materiaty posiadajace atesty a urzadzenia - wazne legalizacje moga by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli zostanie
stwierdzona niezgodnosc¢ ich wiasciwosci z ST to takie materiaty i/lub urzadzenia zostang odrzucone.

6.4. DOKUMENTY BUDOWY

6.41. Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w

okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego.

Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujagcymi przepisami spoczywa na

Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i bgdg dotyczyé przebiegu Roboét, stanu bezpieczenstwa

ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z

podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w

porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty begda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i

opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe;,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméw Robot,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow Robot,

- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach, uwagi i
polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania Robdt, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow Robdt zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czgsciowych i koncowych odbioréw Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowe;,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania Robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

- dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegdlnych elementdéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedlozone Inzynierowi do

ustosunkowania si¢. Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich

przyjecia lub zajgciem stanowiska.



642. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentdéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt. 6.4.1 nastgpujace dokumenty:
(8) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

(b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

(c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

(d) protokoty odbioru Robot,

(e) protokoty z narad i ustalen,

(f) korespondencje na budowie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja projektowa i ST w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wiyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek biad Iub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie
zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wedhug instrukeji
Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. RODZAJE ODBIOROW ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym przez
Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

(a) odbiorowi Roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

(b) odbiorowi czgsciowemu,

(c) odbiorowi kohcowemu,

(d) odbiorowi ostatecznemu.

8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH I ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych Robot, ktore
w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér Robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w
czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu Robot Odbioru
Robot dokonuje Inzynier.

8.3. ODBIOR CZESCIOWY

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czesci Robot Odbioru czgéciowego Robot dokonuje sie
wg zasad jak przy odbiorze koncowym Robot.

8.4. ODBIOR KONCOWY ROBOT

Odbidér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera, Odbiér koncowy
Robot nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera
zakonczenia Robot i przyjecia dokumentow, o ktéorych mowa w pkt 7.5.

Odbioru koncowego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecno$ci Inzyniera i Wykonawcy.
Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i
pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot z Dokumentacja Projektowa i ST. W toku odbioru
koncowego Robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow Robdt zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot uzupelniajacych i Robot poprawkowych. W przypadkach
niewykonania wyznaczonych Roboét poprawkowych lub Robdt uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub Robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustala nowy termin odbioru koncowego. W przypadku
stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych Robot w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od
wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wpltywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢
wykonywanych Robdt w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.



8.5. DOKUMENTY DO ODBIORU KONCOWEGO ROBOT

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koficowego Roboét jest protokét odbioru koficowego Robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowiagzany przygotowaé nastepujace dokumenty:
- Dokumentacje¢ Projektowa z naniesionymi zmianami,
- Specyfikacje Techniczne,
- uwagi 1 zalecenia Inzyniera, zwlaszcza przy odbiorze Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, i
udokumentowanie wykonania jego zalecen,
- recepty i ustalenia technologiczne,
- Dzienniki Budowy i Ksiggi Obmiaru,
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne z ST i PZJ,
- atesty jakoSciowe wbudowanych materiatow,
- sprawozdanie techniczne,
- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego. Sprawozdanie techniczne bedzie zawierac:
- zakres i lokalizacje wykonywanych Robot,
- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazanej przez Zamawiajacego,
- uwagi dotyczace warunkow realizacji Robot,
- datg rozpoczecia i zakonczenia Robot.
W przypadku, gdy wg komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego Robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego Termin wykonania Robot poprawkowych i Robot uzupethiajacych wyznaczy komisja.

8.6. ODBIOR OSTATECZNY

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych Roboét zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbiodr ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru koncowego.

8.7. ODBIOR POGWARANCYJNY

Odbiodr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4. ,,0dbior koncowy robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe platnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Ustawa z dnia 07 lipca 1994r. Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414, z pdzn. zm.);

[2] Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioréw robot drogowych i mostowych.

[3] Warunki umowy.

[4] Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 22 marca 2006r. w sprawie szczegotowych zasad zabezpieczenia
przeciwpozarowego lasow.



D 01.00.00 OBSLUGA GEODEZYJNA
D 01.01.01 ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY
I WYTYCZENIE ROBOT

1. WSTEP

1.1 PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej jest wykonanie robot na budowie.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu wyznaczenia osi trasy i punktoéw wysokosciowych wedtug zasad niniejszej ST sa:
- palei paliki drewniane,

- rury metalowe,

- badz inne materiaty akceptowane przez Inzyniera.

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub prgtem stalowym, shupki
betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,5m. Pale drewniane umieszczone w sgsiedztwie punktow zalamania
trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ $rednicg 0,15 do 0,2m 1 dtugosé 1,5 do 1,7m. Do stabilizacji pozostatych
punktow nalezy stosowaé paliki drewniane o dtugoséci okolo 0,3m i $rednicy 0,05 do 0,08m. Swiadki wbijane obok
palikow osiowych powinny mie¢ dlugos¢ okoto 0,5m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

Do wyznaczania trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac sprzgt:
- tyczki,

- taSmy

- lub inny sprzet akceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. TRANSPORT SPRZETU I MATERIALOW

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami Giownego Urzedu Geodezji i
Kartografii (GUGIK).

5.1. WYZNACZENIE PUNKTOW NA OSI

Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy drogowej w zgodnosci z Dokumentacjg Projektowsg. Wyznaczone
punkty na osi budowli nie powinny by¢ przesuniete wigcej niz o 3cm w stosunku do projektowanych, a rzedne
punktéw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1cm w stosunku do rzednych projektu. O$ trasy powinna by¢
wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich, w odleglosciach zaleznych od charakterystyki terenu i
uksztaltowania trasy.

Wytyczenie osi trasy powinno by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

5.2. WYZNACZANIE POLOZENIA OBIEKTOW

Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie — zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontro]i jako$ci robot podano w ST.U.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Kontrolg osnowy roboczej oraz prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wg zasad okre§lonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa jest kilometr (km) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Odbiodr robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie szkicow i dziennikow pomiardw
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe platnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.

Cena 1km wykonania robdt obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych;

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami;

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych;

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow;

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace odszukanie
i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.



D 02.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D 02.01.01 USUNIECIE PNI I KRZAKOW
1. WSTEP
1.1 PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
usunigciem pni i krzakow.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1 SPRZET DO USUWANIA PNI I KRZAKOW

Do wykonywania robdt zwigzanych z usunieciem drzew i krzakow nalezy stosowac:

- pity mechaniczne;

- specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuni¢cia z pasa drogowego;

- spycharki;

- koparki lub ciagniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrebem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. TRANSPORT PNI | KARPINY

Pnie, karpine oraz gatezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym do 200m.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 1.5.

5.1. ZASADY OCZYSZCZANIA TERENU PNI I KRZAKOW

Roboty zwigzane z usunigciem pni i krzakéw obejmuja wykarczowanie pni i krzakéw, wywiezienie pni, karpiny poza
teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dolow oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostatosci po
wykarczowaniu.

Teren pod budowe drogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopéw i w innych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej, powinien by¢ oczyszczony z pni i krzakow.

W miejscach dokopoéw i tych wykopow, z ktorych grunt jest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren nalezy
oczys$ci¢ z roslinnosci, wykarczowaé pnie i usungé korzenie tek, aby zawarto$§¢ czeSci organicznych w gruntach
przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypoéw teren nalezy oczyscic tak, aby czgsci roslinnosci nie znajdowaty si¢ na glebokosci do 60cm
ponizej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypu.

Poza miejscami wykopoéw doty po wykarczowanych pniach nalezy wypehic¢ gruntem przydatnym do budowy nasypow
i zagg$cic, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST D 02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

Doty w obrebie przewidywanych wykopow nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed gromadzeniem si¢ w nich wody.

5.2. ZNISZCZENIE POZOSTALOSCI PO USUNIETEJ ROSLINNOSCI

Sposob zniszczenia pozostatosci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z wskazaniami Inzyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie galezi na kor¢ drzewng za pomocg specjalistycznego sprzgtu, to sposéb wykonania
powinien odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzgtu. Nieuzyteczne pozostato$ci po przerébce powinny by¢ usunigte
przez Wykonawce z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalenie roslinnosci w czasie robdt przygotowawczych Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby
odbyta si¢ ona z zachowaniem wszystkich wymogoéw bezpieczenstwa i odpowiednich przepisow p.poz.



Pozostato$ci po spaleniu powinny by¢ usunigte przez Wykonawce z terenu budowy. Jesli pozostatosci po spaleniu, za
zgoda Inzyniera, sg zakopywane na terenie budowy, to powinny by¢ one ukladane w warstwach. Kazda warstwa
powinna by¢ przykryta warstwa gruntu. Ostatnia warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu o grubo$ci co najmniej
30cm i powinna by¢ odpowiednio wyréwnana i zaggszczona. Pozostatosci po spaleniu nie moga by¢ zakopywane pod
rowami odwadniajacymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktorych odbywa si¢ przeplyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA ROBOT PRZY USUWANIU DRZEW | KRZAKOW

Sprawdzenie jakos$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia roslinnosci, wykarczowania korzeni i
zasypania dotow. Zageszczenie gruntu wypehiajacego doty powinno spetniaé odpowiednie wymagania okreslone w
OST D 02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z usunigciem drzew i krzakow jest:
- dlapni-sztuka;

- dla krzakow — hektar;

- dla karpiny — metr przestrzenny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH I ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych pniach, przed ich
zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe platnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.

Platnos$¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt. 7.

Cena wykonania robo6t obejmuje:

- wycigcie i wykarczowanie pni i krzakow;

- wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy lub przerobienie galezi na kor¢ drzewna, wzglgdnie spalenie
na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu;

- zasypanie dotow;

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.



D 02.02.01 USUNIECIE ZIEMI ROSLINNEJ

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych ze
zdjeciem warstwy humusu.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. SPRZET DO ZDJECIA HUMUSU

Do wykonania robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:
- réwniarki;

- spycharki.

4, TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 4.

4.2. TRANSPORT HUMUSU

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem samochodowym.
Wybor $rodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.5.
Teren pod budowe drogi w pasie robdt ziemnych, w miejscach dokopow i w innych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu.

5.2. ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

Warstwa humusu powinna by¢ zdj¢ta z przeznaczeniem do pozniejszego uzycia przy umacnianiu skarp, sadzeniu drzew
i krzewow oraz do innych czynnosci okre§lonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu
powinno by¢ wykonane zgodnie ze wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidtowego wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie
dla bezpieczenstwa robot (zmienna grubos¢ warstwy humusu, sgsiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac reczne
wykonanie robot, jako uzupetienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjaé z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz w innych miejscach okre§lonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera. Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od
glebokosci jego zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie, itp.) powinna by¢ zgodna z
ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub wskazana przez Inzyniera, wedlug faktycznego stanu wystgpowania.
Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy skladowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca skltadowania humusu powinny by¢ przez
Wykonawcg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy.
Nie nalezy zdejmowaé¢ humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby unikna¢ zanieczyszczenia
gling lub innym gruntem nieorganicznym.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA USUNIECIA HUMUSU

Sprawdzenie jakos$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunig¢cia humusu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy (m?) zdjetej warstwy humusu.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe platnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.
Cena 1m? wykonania rob6t obejmuje zdjecie humusu wraz z rozplantowaiem.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepu;ja.



D 03.00.00 ROBOTY ZIEMNE
D 03.01.01 WYKONANIE WYKOPOW I NASYPOW W GRUNTACH
111-VII KATEGORII

1. WSTEP

1.1 PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z
wykonaniem wykopoéw w gruntach I1I-VII kategorii.

1.2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem wykopow
w gruntach I11-VII kategorii i obejmuja:

- wykonanie wykopow z przemieszczeniem gruntu na nasypy;

- wykonanie wykopow z przemieszczeniem gruntu na odktad;

- wykonanie wykopow w gruntach skalistych;

- wykonanie nasypow;

- odspojenie mechaniczne;

- formowanie i zaggszczenie.

2. MATERIALY (grunty)

Niniejsza ST dotyczy gruntéw w wykopach zaliczonych do kategorii III-VII.

3. SPRZET

3.1. SPRZET STOSOWANY DO WYKONANIA WYKOPOW

Do wykonania wykopow i przemieszczania gruntu moze by¢ stosowany sprzgt:
- spycharki 100KM;

- koparka podsiebierna o pojemnosci tyzki 0,6m?;

- wiertarki, mtoty pneumatyczne, zrywarki, sprezarki spalinowe;

- ubijaki, ptyty wibracyjne;

- samochody wywrotki;

- lub inny sprzet akceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. TRANSPORT GRUNTU

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie, celem wbudowania w nasyp lub odktad, moga by¢ stosowane
nastepujace srodki transportu:
- spychacz S-100KM z przepychem na odlegtos¢ do 10mb.

5, WYKONANIE ROBOT

5.1 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

Przed rozpoczeciem robot, wyznaczona zostanie trasa i punkty wysokoSciowe wraz ze wszystkimi zmianami,
zatwierdzonymi przez Inzyniera.

5.2. ODWODNIENIE PASA ROBOT ZIEMNYCH

Wykonawca powinien wykonac¢ urzadzenia, ktore zapewnia odprowadzenie wod opadowych poza obszar robot ziemnych
tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Jezeli wskutek zaniedban Wykonawcy grunty
ulegna nawodnieniu, ktére spowoduje ich trwalg nieprzydatnos¢. Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntow i
zastgpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego na
te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt. Jezeli w trakcie wykonywania robot ziemnych zostana stwierdzone



urzadzenia podziemne nie wykazane w Dokumentacji Projektowej, np. przewody, itp., wowczas roboty nalezy przerwac i
powiadomi¢ o tym fakcie Inzyniera, ktéry podejmie decyzje odnosnie kontynuowania robot.

5.3. WYKONYWANIE WYKOPOW

531. Wykonywanie wykopow z przewiezieniem gruntu na odktad

Wykopy powinny by¢ wykonane w takim okresie, aby po ich zakonczeniu mozna bylo przystapi¢ natychmiast do
wykonania warstwy konstrukcyjnych.. Odspajanie i transport gruntéw przewidzianych do budowy nasypow sa
dopuszczalne tylko wowczas, gdy w miejscu wbudowania zapewniono prace sprzetu gwarantujacego roztozenie i
zageszczenie gruntu.

5.4. ZAGESZCZENIE GRUNTU W WYKOPACH

Zageszczenie gruntu w wykopach i1 miejscach zerowych robdt ziemnych powinno spetnia¢ wymagania dotyczace

minimalnej warto$ci wskaznika zagegszczenia (Is) podane w tablicy 1.

Tablica 1 Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych
Minimalna warto$¢ Is

Ruch mniejszy od ciezkiego

Strefa korpusu

Goérna warstwa podtoza w wykopie o grubosci 20cm 1,00
Na glebokosci od 20 do 50cm od powierzchni robdt ziemnych 0,97
5.5. ODSPAJANIE MECHANICZNE GRUNTOW SKALISTYCH

Odspajanie mechaniczne gruntéw skalistych mozna przeprowadzaé:

- milotami mechanicznymi, ktore zaglebia si¢ w grunt w celu rozsadzenia go;

- zrywarkami, ktore rozluzniajg grunt po przejezdzie z zaglebionymi w grunt z¢bami.

Przy odspajaniu mechanicznym nalezy przestrzegaé, aby:

- glebokos¢ rozluznienia gruntu nie wykraczata poza poziom koryta drogowego;

- nie odbywat si¢ ruch maszyn i §rodkéw transportu po rozluznionym gruncie;

- rozdrobnienie gruntu umozliwialo uzycie $rodkow do zatadowania lub przemieszczenia gruntu (koparek,
ladowarek, zgarniarek, rowniarek, itp.).

5.6. OGOLNE ZASADY WYKONANIA NASYPOW

Nasypy powinny by¢ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podtuznego, ktore okreslono w

dokumentacji projektowej, z uwzglednieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawczasu przez Inzyniera.

W celu zapewnienia statecznosci nasypu i jego rOwnomiernego osiadania, nalezy przestrzegaé nastepujacych zasad:

- nasypy nalezy wykonywaé¢ metoda warstwowsa, z gruntow przydatnych do budowy nasypow; nasypy powinny by¢
wznoszone rownomiernie na catej szerokosci;

- grubo$¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznosci od rodzaju gruntu i sprzgtu
uzywanego do zageszczania; przystgpienic do wbudowania kolejnej warstwy nasypu moze nastapi¢ dopiero po
stwierdzeniu przez Inzyniera prawidlowego wykonania warstwy poprzedniej;

- grunty o réznych wlasciwosciach nalezy wbudowywaé w oddzielnych warstwach o jednakowej grubos$ci na calej
szerokosci nasypu; grunty spoiste nalezy wbudowywaé w dolne, a grunty niespoiste w gorne warstwy nasypu;

- warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy wbudowywac poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnego (o
wspdtczynniku K10<10-5m/s) ze spadkiem goérnej powierzchni okoto 4% + 1%; kiedy nasyp jest budowany w
terenie plaskim spadek powinien by¢ obustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczu spadek powinien by¢
jednostronny, zgodny z jego pochyleniem; uksztaltowanie powierzchni warstwy powinno uniemozliwia¢ lokalne
gromadzenie si¢ wody;

- od strony nasypowej nalezy zostawi¢ pnie oraz wykona¢ wyciecie stopni w zboczu o spadku gornej powierzchni
wynoszacym okoto 4% (£1%) i szerokosci 0,8-1,5m i wysokosci 0,3m z catkowitym usunigciem ziemi z
wykopu w celu zabezpieczenia przed zsuwaniem si¢ nasypu;

- gbrng warstwe nasypu o grubo$ci co najmniej 0,5m nalezy wykonaé z gruntéw niewysadzinowych o wskazniku
wodoprzepuszczalnosci Ky > 6x10°m/s i wskazniku roznoziarnistosci U >5; jezeli Wykonawca nie dysponuje
gruntem o takich wlasciwosciach, Inzynier moze wyrazi¢ zgode na ulepszenie gornej warstwy nasypu poprzez
stabilizacje cementem, wapnem lub popiotami lotnymi; w takim przypadku jest konieczne sprawdzenie warunku
nosnosci i mrozoodpornosci konstrukcji nawierzchni i wprowadzenie korekty polegajacej na rozbudowaniu
podbudowy pomocniczej;

- jezeli w okresie zimowym nastgpuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gorna powierzchnia jest wykonana z
gruntu spoistego, to jej spadki poprzeczne powinny by¢ uksztattowane ku osi nasypu, a woda odprowadzona poza
nasyp z zastosowaniem S$cieku; takie uksztaltowanie gornej powierzchni gruntu spoistego zapobiega powstaniu
potencjalnych powierzchni poslizgu w gruncie tworzacym nasyp;

- grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinien by¢ bezzwlocznie wbudowany w nasyp; Inzynier moze
dopusci¢ czasowe sktadowanie gruntu, pod warunkiem jego zabezpieczenia przed nadmiernym zawilgoceniem.



56.1. Wykonywanie nasypow w okresie deszczéw

Wykonywanie nasypow nalezy przerwaé, jezeli wilgotno$¢ gruntu przekracza warto$¢ dopuszczalng, tzn. jest
wigksza od wilgotno$ci optymalnej o wiecej niz 10% jej wartosci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nie wolno uktada¢ nastepnej warstwy gruntu.

Osuszenie mozna przeprowadzi¢ w sposob mechaniczny lub chemiczny poprzez wymieszanie z wapnem palonym
albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym zawilgoceniem, poszczegdlne jego warstwy oraz korona nasypu
po zakonczeniu robdt ziemnych powinny by¢ réwne i mie¢ spadki potrzebne do prawidtowego odwodnienia.

W okresie deszczowym nie nalezy pozostawia¢ nie zaggszczonej warstwy do dnia nastgpnego. Jezeli warstwa
gruntu nie zageszczonego ulegla przewilgoceniu, a Wykonawca nie jest w stanie osuszy¢ jej i zagesci¢ w czasie
zaakceptowanym przez Inzyniera, to moze on nakaza¢ Wykonawcy usuni¢cie wadliwej warstwy.

56.2. Wykonywanie nasypow w okresie mrozéw

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypéw w temperaturze, przy ktorej nie jest mozliwe osiagniecie w nasypie
wymaganego wskaznika zageszczenia gruntow.

Nie dopuszcza si¢ wbudowania w nasyp gruntow zamarznietych lub gruntow przemieszanych ze $niegiem lub lodem.

W czasie duzych opaddéw $niegu wykonywanie nasypow powinno by¢ przerwane. Przed wznowieniem prac nalezy
usunag¢ $nieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jezeli warstwa nie zaggszczonego gruntu zamarzla, to nie nalezy jej przed rozmarzni¢ciem zaggszczaé ani uktadaé
na niej nast¢pnych warstw.

56.3. Ogdélne zasady zageszczania gruntu

Kazda warstwa gruntu, jak najszybciej po jej rozltozeniu, powinna by¢ zageszczona z zastosowaniem sprzetu
odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystgpujacych warunkow.

Roztozone warstwy gruntu nalezy zaggszczaé od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.

Grubo$¢ warstwy zaggszczonego gruntu oraz liczbe przej$¢ maszyny zageszczajacej zaleca si¢ okreslié
doswiadczalnie dla kazdego rodzaju gruntu i typu maszyny.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA WYKONANIA WYKOPOW

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okreslonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowej. W czasie kontroli szczegdlng uwagg nalezy zwrdcic na:

(a) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu pkt. 5.2.,

(b) doktadno$¢ wykonania wykopow, zapewnienie statecznosci skarp;

(c) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w punkcie 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA ROBOT

Jednostka obmiarowg jest metr szeScienny (m3) wykonanego wykopu, nasypu i odktadu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST.D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.



D 04.00.00 ODWODNIENIE

D 04.01.01 WYKONANIE CZESCI PRZELOTOWEJ
1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem czesci przelotowej z drewna.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w
pkt. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem czesci
przelotowej z drewna okraglego 1 w postaci okraglakow.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

14.1. Czesé przelotowa — element odwodnienia pod konstrukcja nawierzchni wykonany z drewna okraglego na
budowie.

2. MATERIALY

2.1. RODZAJE MATERIALOW DO WYKONANIA CZESCI PRZELOTOWEJ

- belki $18-22cm z drewna okraglego iglastego korowanego $rednia 20cm;
- paliki $8cm diugosci 1,0m;
- gwozdzie i klamry;

3. SPRZET

3.1 SPRZET DO WYKONANIA CZESCI PRZELOTOWEJ

- lancuchowa pita spalinowa 2,2KM;

- wiertarka z wiertlami do drewna;

- lopaty i oskardy do wykonania wykopow;

- ubijak reczny do zageszczania Scian bocznych;
- ciagnik kotowy 37kW;

- przyczepa skrzyniowa 10t.

4. TRANSPORT

41. TRANSPORT PRZY WYKONANIU CZESCI PRZELOTOWE]

Elementy na wykonanie przepustow mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. WYKONANIE | WBUDOWANIE CZESCI PRZELOTOWEJ

511. Przygotowanie podloza

Przy uzyciu oskardow i topat wykona¢ koryto pod cz¢$¢ przelotows.
Zageszczenie podtoza przy uzyciu recznych ubijakow.



512. Montaz czeSci przelotowej

Montaz czesci przelotowej z elementdéw wykonanych wedhug rysunku konstrukcyjnego, tj. uktada si¢ Scianke z
dwoch belek jedna na drugiej z drewna iglastego okraglego korowanego o srednicy ¢18-22cm $rednia ¢$20cm
dhugosci 4,0m. Obok w odlegtosci 50cm lub w odlegtosci 2,0m uktada si¢ drugg Sciank¢ o tych samych
parametrach.

Belki mocuje si¢ przy pomocy gwozdzi i klamer.

Belki umacnia si¢ palikami o $rednicy 8cm dtugosci 1,0m z obu stron przepustu szt. 2 na jedng $cianke.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA JAKOSCI WYKONANIA CZESCI PRZELOTOWE]J

Kontrola polega na odbiorze:

- wykonania koryta pod cz¢$¢ przelotows i jego zageszczenia,
- jako$ci drewna do wykonania;

- trwaloSci zespolenia elementow;

- stopnia zageszczenia Scian za belkami.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA CZESCI PRZELOTOWEJ

Jednostka obmiarowa jest metr szecienny (m®) wykopu, drewna.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.
Cena wykonania 1m® wykonania czesci przelotowej obejmuje:

- wykonanie wykopu pod czes¢ przelotowa;

- montaz przepustu z drewna iglastego okragtego korowanego;

- zageszczenie za §cianami.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych Tom I Roboty ogélnobudowlane wyd.
Arkady 1989
PN-B-03150 Konstrukcje z drewna i materiatdow drewnopodobnych



D 05.00.00 NAWIERZCHNIA
D 05.01.01 MECHANICZNE PROFILOWANIE
1 ZAGESZCZENIE PODLOZA

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem Specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem profilowania
i zaggszczaniem podioza.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

Przy wykonaniu robdt Wykonawca powinien dysponowac nastepujacym sprawnym technicznie sprzetem:
a) do profilowania podtoza

- sprzet uzupehiajacy reczny;

b) sprzet zageszczajacy

- walec wibracyjny jednoosiowy 0,6t.

4, TRANSPORT
Nie wystepuje.
5. WYKONANIE ROBOT

Wykonanie profilowania i zageszczanie podtoza mozna rozpoczaé dopiero po odebraniu wszystkich robdt zwigzanych z
wykonaniem elementow odwodnienia w korpusie ziemnym. Tylko za zgoda Inzyniera mozliwe jest wczesniejsze
wykonanie profilowania i zageszczanie podloza; przy tym w dobrych warunkach atmosferycznych. Do wykonania i
profilowania nalezy przystapi¢ bezposrednio przed wykonaniem warstw podbudowy i nawierzchni. Rodzaj sprzetu
nalezy dostosowac do rodzaju gruntu zalegajacego w podiozu. Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢
do jego dogeszczania przez walowania. Zageszczanie podloza nalezy kontrolowa¢ wedlug normalnej proby Proctora,
przeprowadzonej zgodnie z PN-88/B-04481, wskaznik zaggszczania nalezy okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA ROWNOSCI

Kontrola réwnos$ci polega na sprawdzeniu w sposob ciagly zgodnosci z Dokumentacja Projektowa pochylen
podluznych i spadkéw poprzecznych.

6.2. KONTROLA ZAGESZCZENIA

Wyprofilowane podloze nalezy doggsci¢ do glebokosci 50 cm, a wskaznik zaggszczenia nie powinien by¢ mniejszy niz
0,97 wedtug proby Proctora.

6.21. NosSnos¢
Modut wtorny E2>60MPa, ugiecie pod kotem samochodu 57,5kN mierzone belkg Benkehnana < ,8mm.

6.3. SPADKI POPRZECZNE

Spadki poprzeczne podtoza powinny by¢ zgodne z projektem (tolerancja + 0,5%) badane co 20,0m.



6.4. RZEDNE NIWELETY ROBOT ZIEMNYCH

Rzedne niwelety robot ziemnych nalezy sprawdzaé co 25,0m.

7. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie badania i
pomiary wedhug pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy (m?®) wykonanego profilowania z zageszczeniem podioza do wartosci Is-
0,95 oraz formowaniem i zaggszczeniem poboczy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

PN-81/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

PN-60/B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarnosci bierne;j.

PN-68/B-6050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy odbiorze.

PN-55/B-04492 Grunty budowlane. Badanie wtasciwosci fizycznych. Oznaczenie wskaznika
wodoprzepuszczalnosci.

BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika nosnoéci gruntu jako podtoza nawierzchni
podatnych.

BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.



D 05.02.01 NAWIERZCHNIA Z DREWNA OKRAGLEGO IGLASTEGO
KOROWANEGO

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem dyloéwki z
drewna okraglego iglastego korowanego.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w
pkt. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z
drewna okraglego iglastego korowanego.

14. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.41. Dylowka —budowla poprzeczna z drewna okraglego iglastego korowanego na odcinkach nieprzejezdnych.

2. MATERIALY

2.1. RODZAJE MATERIALOW DO WYKONANIA DYLOWKI V4 DREWNA
OKRAGLEGO

- belki podtuzne $20-25cm $rednia 22,5¢cm korowane (legary) z drewna okraglego iglastego;
- belki poprzeczne ¢$15-20cm $rednia 17,5c¢cm korowane (podktad) z drewna okraglego iglastego;

- gwozdzie.
3. SPRZET
3.1. SPRZET DO WYKONANIA DYLOWKI Z DREWNA OKRAGLEGO

- tancuchowa pita spalinowa 2,2KM;

- wiertarka z wierttami do drewna;

- zuraw samochodowy samojezdny;

- ciagnik kotowy;

- przyczepa skrzyniowa;

- lopaty;

- inny sprzgt akceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. TRANSPORT PRZY WYKONANIU DYLOWKI Z DREWNA OKRAGLEGO

Elementy na wykonanie dylowki z drewna okraglego iglastego mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
Sposob zatadunku i roztadunku srodkéw transportowych nalezy dostosowaé do wytrzymatosci podtoza aby nie dopuscié
do obtlukiwania krawedzi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. MONTAZ DYLOWKI Z DREWNA OKRAGLEGO

Montaz belek wykona¢ na naktadke wedtug rysunku konstrukcyjnego nr przy uzyciu klamer i gwozdzi.
Na wczesniej wykonanym wyprofilowanym i zaggszczonym podiozu gruntowym uklada si¢ podtuzne belki (legary)
$20-25cm srednia 22,5cm w ilosci 2 sztuki w rozstawie 2,5m lub 3 sztuki w rozstawie 1,5m w rozstawie po 0,5m.



Na belki podtuzne (legary) uktada si¢ poprzecznie belki — poktad z walkow o $rednicy ¢15-20cm $rednia 17,5cm
dhugosci 3,5-4,0m jedna obok drugiej.

Polaczenia belek wykonuje si¢ na naktadke i mocuje si¢ przy pomocy gwozdzi.

Docigcie i wpasowanie krotkich odcinkoéw watkéw w otwory wynikajace z krzywizny watkow sgsiednich.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA JAKOSCI WYKONANIA DYLOWKI Z DREWNA OKRAGLEGO

Kontrola polega na odbiorze:

- jakosci drewna na dylowece;

- trwalosci zespolenia poszczegolnych weztow;
- wizualnej ocenie utozenia poktadu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa jest:

- metr szeScienny (m°) legarow drewnianych;

- metr szescienny (m®) poktadu i kraweznikow;

- metr szeScienny (m®) zasypania warstwa ziemi z gruntu rodzimego;
- sztuki (1szt.) paliki drewniane.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie badania i
pomiary, z zachowaniem tolerancji wedtug pkt. 6, daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu 0 Kontrakt.
Cena wykonania 1m® dylowki obejmuje:

- montaz poszczeg6lnych elementdow legary;

- montaz poszczegbdlnych elementow poktadu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych Tom I Roboty ogélnobudowlane wyd.
Arkady 1989.
PN-B-03150 Konstrukcje z drewna i materiatdéw drewnopodobnych.



D 05.03.01 WYKONANIE NARZUTU KAMIENNEGO

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem narzutu kamiennego.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w
pkt. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem narzutu
kamiennego.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.41. Kamiehi narzutowy — kamien narzutowy nieobrobiony lub obrobiony w ksztalcie nieregularnym i
zaokraglonych krawedziach o cigzarze powyzej 50kg.
2. MATERIALY

2.1. RODZAJE MATERIALOW

- kamien narzutowy powyzej 50kg.

3. SPRZET

3.1 SPRZET DO WYKONANIA NARZUTU

- zuraw samochodowy samojezdny

4. TRANSPORT

4.1. TRANSPORT PRZY WYKONANIU NARZUTU

Kamien mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.
Sposob zatadunku i roztadunku $rodkow transportowych nalezy dostosowa¢ do wytrzymatosci kamienia, aby nie
dopusci¢ do obtlukiwania krawedzi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. UKLADANIE NARZUTOW

Narzut nalezy uktada¢ we wczesniej wykonanym wykopie przy uzyciu zurawia lub r¢cznie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA JAKOSCI NARZUTU

Kontrola polega na wizualnej ocenie utozenia kamienia przez Inzyniera.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA NARZUTU

Jednostkg obmiarowa jest metr sze$cienny (m®) utozonego narzutu.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.
Cena wykonania 1m® umocnienia skarpy narzutem kamiennym

- roboty pomiarowe i przygotowawcze;

- dostarczenie i wbudowanie materiatow;

- uporzadkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

PN-B-11112:1996 Kruszywa tamane.
PN-B-11104:1960 Kamien famany.
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SPIS TRESCI

D 00.00.00

D 01.00.00
D 01.01.01

D 02.00.00
D 02.01.01
D 02.02.01
D 02.03.01

D 03.00.00
D 03.01.01

D 04.00.00
D 04.01.01

D 05.00.00
D 05.01.01
D 05.02.01
D 05.03.01

D 06.00.00
D 06.01.01

WYMAGANIA OGOLNE

OBSLUGA GEODEZYJINA

Odtworzenie (wyznaczenie) trasy 1 wytyczenie robot

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
Usunigcie pni i krzakow
Usunigcie ziemi roslinne;j

Roboty rozbiorkowe

ROBOTY ZIEMNE

Wykonanie wykopdw i nasypéw w gruntach III-1V kategorii

ODWODNIENIE

Wykonanie czg¢sci przelotowe;j

NAWIERZCHNIA
Mechaniczne profilowanie i zaggszczenie podtoza
Nawierzchnia — dylowka z drewna okraglego iglastego korowanego

Wykonanie narzutu kamiennego

UBZPIECZENIE BRZEGOW

Kaszyca drewniana



D 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Specyfikacja Techniczna D 00.00.00 Wymagania Ogolne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla poszczegolnych
wymagan technicznych, dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktore zostang wykonane w ramach budowy
,»dylowki” na szlakach zrywkowych z drewna iglastego okragtego korowanego na terenie Lesnictwa Mosorne Obregb
Zawoja dziatki nr ewid. 22682/162, 22682/209.

1.2 ZAKRES STOSOWANIA ST

Jako czgé¢ Dokumentdéw Przetargowych i Kontraktowych, Specyfikacje Techniczne nalezy odczytywac i rozumie¢ w
zlecaniu 1 wykonaniu Robo6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Wymagania ogdlne nalezy rozumiec i stosowaé w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami Technicznymi:
D 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

D 01.00.00 OBSLUGA GEODEZYJNA

D 01.01.01 Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i wytyczenie robot

D 02.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D 02.01.01 Usunigcie pni i krzakow

D 02.02.01 Usunigcie ziemi roslinnej

D 02.03.01 Roboty rozbiérkowe

D 03.00.00 ROBOTY ZIEMNE

D 03.01.01 Wykonanie wykopow i nasypéw w gruntach I1I-1V kategorii
D 04.00.00 ODWODNIENIE

D 04.01.01 Wykonanie czesci przelotowe;j

D 05.00.00 NAWIERZCHNIA

D 05.01.01 Mechaniczne profilowanie i zaggszczenie podtoza

D 05.02.01 Nawierzchnia — dyléwka z drewna okragtego iglastego korowanego
D 05.03.01 Wykonanie narzutu kamiennego

D 06.00.00 UBEZPIECZENIE BRZEGOW

D 06.01.01 Kaszyca drewniana

Specyfikacje Techniczne zgodne sg z zasadami ,,Wytycznych udzielania zamoéwien publicznych” Zalgcznik do
zarzadzenia nr 4 Generalnego Dyrektora Drog Publicznych z dnia 5 kwietnia 1995r. wydanych przez Generalng
Dyrekcje Drog Publicznych i uwzgledniaja normy panstwowe, instrukcje i przepisy stosujace si¢ do Robot.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

14.1. Szlak zrywkowy — przygotowany pas terenu, na ktorym odbywa si¢ zrywka drewna z miejsca pozyskania do
drogi wywozowej.

1.4.2. Dziennik budowy — opatrzony pieczecig Zamawiajacego zeszyt z ponumerowanymi stronami, shuzacy do notowania
wydarzen zaistniatych w czasie wykonania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot,
przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem, Wykonawcg i projektantem.

14.3. Iniynier — osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego, o ktorej poinformowany jest Wykonaweca,
odpowiedzialna za nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.

1.4.4. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach kontraktu.

1.45. Jezdnia — cz¢$¢ korony szlaku przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6. Konstrukcja nawierzchni — uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia, stuzacych do
przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacy dogodne warunki dla ruchu.

1.4.7. Wodospust — budowla na powierzchni szlaku zrywkowego stuzaca dla ujecia wod powierzchniowych i
odprowadzenia poza szlak na stok.

1.48. Dyléowka — umocnienie podmokiego szlaku komunikacyjnego zabudowa z drewna okraglego stuzaca do
zapewnienia przej$cia czy przejazdu po szlaku zrywkowym w miejscach zalegania wody opadowej lub w
miejscach wysiekow bez konieczno$ci osuszania takich miejsc.

1.49. Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja projektowa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.10. Niweleta — wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi szlaku.



1.4.11. Ksigga obmiaru — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicoOw i ewentualnie
dodatkowych zalacznikow. Wpisy w Ksiedze Obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.12. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ — zgodno$¢ wykonywanych roboét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostal okre$lony — z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robo6t budowlanych.

1.4.13. Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.

1.4.14. Polecenie Iniyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.15. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;j.

1.4.16. Przedsiewzigcie budowlane — kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.

1.4.17. Rysunki — cz¢$¢é Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu
bedacego przedmiotem robot.

1.4.18. Przedmiar — wykaz rob6t z podaniem ich iloéci w kolejno$ci technologicznej ich wykonania.

1.4.19. Zadanie budowlane — czes$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowiaca odrebng catos¢ konstrukcyjna lub
technologiczna, zdolng do samodzielnego speinienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

15. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektows, ST i
poleceniami Inzyniera.

151. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w Dokumentach Kontraktowych przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ reperow i punktow poligonowych,
Dziennik Budowy i Ksigge Obmiaru Roboét oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST. Na
Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
koncowego Robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

152. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa begdzie zawiera¢ nizej wymienione rysunki, obliczenia i dokumenty:
I.1. Czgs¢ Opisowa

1.2. Czgs$¢ Rysunkowa

Wycinek z mapy gospodarczej w skali 1:5000 (orientacja) Le$nictwo Mosorne rys. 1.1, 1.2
Sytuacja w skali 1:1000 rys. 2/1, 2/2

Rysunek konstrukcyjny nawierzchni w skali 1:50

Rysunek czesci przelotowej w skali 1:20

Rysunek konstrukcyjny ubezpieczenia skarpowego w skali 1:100

.3. Czes¢ Kosztorysowa

I. Materialy przetargowe — Specyfikacje Techniczne

agrwdE

153. Zgodnos$¢é robot z Dokumentacja Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera
Wykonawcy stanowia czes¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w choc¢by jednym z nich sa obowiazujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej Dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych
dokumentow obowiazuje nastgpujaca kolejnos¢ ich waznosci:

1. Specyfikacje Techniczne,

2. Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku rozbieznosci opis
wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

154. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji Kontraktu az do
zakonczenia i odbioru koncowego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace w tym: ogrodzenia,
porecze, os$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony Robot,
wygody spotecznosci i innych.

Fakt przystapienia do Robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilociach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych,



ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w
dobrym stanie przez caly okres realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odr¢bnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w Ceng
Kontraktows.

155, Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania Robét

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony

srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca bedzie:

(@) utrzymywac¢ Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

(b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanic si¢ do przepisbw 1 norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie 1 wokol Terenu Budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub wucigzliwo$ci dla os6b lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych
wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:

1. Lokalizacje sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych;

2. Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, mozliwo$cig powstania pozaru.

Optfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji Robot norm okreslonych w odpowiednich przepisach dotyczacych

ochrony $rodowiska, obcigza Wykonawcg.

156. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywacé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy w
maszynach i pojazdach.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
Robot albo przez personel Wykonawcy.

157. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robdt beda mialy $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdéw na srodowisko.

158. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiajgcego w ramach plonu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

159. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdw dotyczacych bezpieczefistwa i higieny pracy. W
szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

1510. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone¢ Robdt i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do Rob6t od Daty
Rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia Zakonczenia przez Inzyniera, Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do
czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy
byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru koncowego.

1511. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
praw, przepisoOw i wytycznych podczas prowadzenia Robot.



2. MATERIALY

2.1 ZRODLA UZYSKANIA MATERIALOW

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialdow przeznaczonych do
Robot Wykonawca przedstawi szczegdétowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materialow i odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inzyniera. Wykonawca powinien kazdorazowo skalkulowa¢ cen¢ materialdw uwzgledniajac transport materiatéw od
wytwoérey do miejsca wbudowania.

2.2. MATERIALY NIE ODPOWIADAJACE WYMAGANIOM

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy.

2.3. PRZECHOWYWANIE I SKEADOWANIE MATERIALOW

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy bedg one potrzebne do Robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ 1 wiasciwos¢ do Robdt i byty dostepne do kontroli
przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych Robdt. Sprzet uzywany do Roboét powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na
jakos$¢ wykonywanych Robot i whasciwosci przewozonych materiatow.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy. Wykonawca powinien uwzgledni¢ dopuszczalne nosnosci na
obiektach, na drogach dojazdowych do placu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robdt zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych Robét, za ich zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami ST.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow Robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKOSCI (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu zapewnienia
jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantujace wykonanie Robdt zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inzyniera. Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

(@) czgs¢ ogbdlng opisujaca:

- organizacj¢ wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadzenia Robot,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robét,

- bhp,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementoéw Robot,

- system (sposob i procedure¢) proponowanej kontroli i sterowania jako$ciag wykonywanych Robot,



- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli,

(b) cze$¢ szczegdtowy opisujacy dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi,

- rodzaje i ilo$¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materiatow, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwos$ci w czasie transportu,

- sposob postgpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli Robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggna¢ zatozona jako$¢ Robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole Robdt i1 jakosci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania
probek i1 badan materialéow oraz Robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdw oraz Robdt z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w ST, normach i wytycznych, W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okre$lone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢
wykonanie Rob6t zgodnie z Kontraktem.

6.3. ATESTY JAKOSCI MATERIALOW I URZADZEN

Przed wykonaniem badan jakoSci materialow przez Wykonawcg, Inzynier moze dopusci¢c do uzycia materialy
posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodno$¢ z warunkami podanymi w ST,, W przypadku materiatow,
dla ktorych atesty s3 wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do Robot bedzie posiadaé atest okreslajacy w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe bedg posiadac atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych
przez niego badan. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Materiaty posiadajace atesty a urzadzenia - wazne legalizacje moga by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli zostanie
stwierdzona niezgodno$¢ ich whasciwosci z ST to takie materiaty i/lub urzadzenia zostang odrzucone.

6.4. DOKUMENTY BUDOWY

641 Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego i Wykonawce w

okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego.

Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na

Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i bgda dotyczy¢ przebiegu Robot, stanu bezpieczenstwa

ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z

podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika, w

porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i

opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- datg przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméw Robot,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegodlnych elementow Robot,

- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach, uwagi i
polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw Robdt zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czgsciowych i koncowych odbioréw Robdt,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania Robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

- dane dotyczace jakosci materiatdow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzal,

- wyniki prob poszczegodlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robot.



Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedlozone Inzynierowi do
ustosunkowania si¢. Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

642. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt. 6.4.1 nastgpujace dokumenty:
(8) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

(b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

(c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

(d) protokoty odbioru Robdt,

(e) protokoty z narad i ustalen,

(f) korespondencje na budowie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i ST w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wiyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek blad Iub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie
zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wedtug instrukcji
Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. RODZAJE ODBIOROW ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym przez
Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

() odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

(b) odbiorowi czgsciowemu,

(c) odbiorowi kohcowemu,

(d) odbiorowi ostatecznemu.

8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH I ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbiodr Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych Robot, ktore
w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w
czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu Robot Odbioru
Robot dokonuje Inzynier.

8.3. ODBIOR CZESCIOWY

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci Robdt Odbioru czesciowego Robdt dokonuje sig
wg zasad jak przy odbiorze koncowym Robot.

8.4. ODBIOR KONCOWY ROBOT

Odbidér koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera, Odbiér koncowy
Robét nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera
zakonczenia Robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w pkt 7.5.

Odbioru koncowego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i Wykonawcy.
Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i
pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot z Dokumentacja Projektowa i ST. W toku odbioru
koncowego Robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw Robdt zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Rob6t uzupetniajacych i Robdt poprawkowych. W przypadkach
niewykonania wyznaczonych Robo6t poprawkowych lub Robét uzupehiajagcych w warstwie $cieralnej lub Robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustala nowy termin odbioru koncowego. W przypadku



stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych Robot w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od
wymaganej Dokumentacjg Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczefistwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$¢
wykonywanych Robot w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.5. DOKUMENTY DO ODBIORU KONCOWEGO ROBOT

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego Robot jest protokdt odbioru koficowego Robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:
- Dokumentacje¢ Projektowa z naniesionymi zmianami,
- Specyfikacje Techniczne,
- uwagi 1 zalecenia Inzyniera, zwlaszcza przy odbiorze Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, i
udokumentowanie wykonania jego zalecen,
- recepty i ustalenia technologiczne,
- Dzienniki Budowy i Ksiggi Obmiaru,
- wyniki pomiar6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne z ST i PZJ,
- atesty jakosciowe wbudowanych materiatow,
- sprawozdanie techniczne,
- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego. Sprawozdanie techniczne bedzie zawierac:
- zakres i lokalizacj¢ wykonywanych Robot,
- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazanej przez Zamawiajacego,
- uwagi dotyczace warunkow realizacji Robot,
- datg rozpoczecia i zakonczenia Robot.
W przypadku, gdy wg komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego Robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetiajace beda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego Termin wykonania Robot poprawkowych i Robot uzupehiajacych wyznaczy komisja.

8.6. ODBIOR OSTATECZNY

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbior ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru koncowego.

8.7. ODBIOR POGWARANCYJNY

Odbiodr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4. ,,0dbior koncowy robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Ustawa z dnia 07 lipca 1994r. Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414, z p6zn. zm.);

[2] Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioréw robot drogowych i mostowych.

[3] Warunki umowy.

[4] Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 22 marca 2006r. w sprawie szczegotowych zasad zabezpieczenia
przeciwpozarowego lasow.



D 01.00.00 OBSLUGA GEODEZYJNA
D 01.01.01 ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY
I WYTYCZENIE ROBOT

1. WSTEP

1.1 PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej jest wykonanie robot na budowie.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu wyznaczenia osi trasy i punktoéw wysokosciowych wedtug zasad niniejszej ST sa:
- palei paliki drewniane,

- rury metalowe,

- badz inne materiaty akceptowane przez Inzyniera.

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub prgtem stalowym, shupki
betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,5m. Pale drewniane umieszczone w sgsiedztwie punktow zalamania
trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ $rednice 0,15 do 0,2m i dtugos¢ 1,5 do 1,7m. Do stabilizacji pozostatych
punktow nalezy stosowaé paliki drewniane o dtugoséci okolo 0,3m i $rednicy 0,05 do 0,08m. Swiadki wbijane obok
palikow osiowych powinny mie¢ dlugos¢ okoto 0,5m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET

Do wyznaczania trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac sprzgt:
- tyczki,

- taSmy

- lub inny sprzet akceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. TRANSPORT SPRZETU I MATERIALOW

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami Giownego Urzedu Geodezji i
Kartografii (GUGIK).

5.1. WYZNACZENIE PUNKTOW NA OSI

Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy drogowej w zgodnosci z Dokumentacjg Projektowsg. Wyznaczone
punkty na osi budowli nie powinny by¢ przesuniete wigcej niz o 3cm w stosunku do projektowanych, a rzedne
punktéw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1cm w stosunku do rzednych projektu. O$ trasy powinna by¢
wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich, w odlegtosciach zaleznych od charakterystyki terenu i
uksztaltowania trasy.

Wytyczenie osi trasy powinno by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

5.2. WYZNACZANIE POLOZENIA OBIEKTOW

Dla kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie — zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontro]i jako$ci robot podano w ST.U.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Kontrolg osnowy roboczej oraz prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wg zasad okre§lonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa jest kilometr (km) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Odbiodr robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie szkicow i dziennikow pomiardw
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe platnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.

Cena 1km wykonania robdt obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych;

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami;

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych;

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow;

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace odszukanie
i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.



D 02.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D 02.01.01 USUNIECIE PNI I KRZAKOW
1. WSTEP
1.1 PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
usunigciem pni i krzakow.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1 SPRZET DO USUWANIA PNI I KRZAKOW

Do wykonywania robdt zwigzanych z usunieciem drzew i krzakow nalezy stosowac:

- pity mechaniczne;

- specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuni¢cia z pasa drogowego;

- spycharki;

- koparki lub ciagniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrgbem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. TRANSPORT PNI | KARPINY

Pnie, karpine oraz gatezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym do 200m.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.5.

5.1. ZASADY OCZYSZCZANIA TERENU PNI I KRZAKOW

Roboty zwigzane z usunigciem pni i krzakéw obejmuja wykarczowanie pni i krzakéw, wywiezienie pni, karpiny poza
teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie doldw oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostalosci po
wykarczowaniu.

Teren pod budowe drogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopéw i w innych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej, powinien by¢ oczyszczony z pni i krzakow.

W miejscach dokopow i tych wykopow, z ktorych grunt jest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren nalezy
oczys$ci¢ z roslinnosci, wykarczowaé pnie i usungé korzenie tek, aby zawarto$§¢ czeSci organicznych w gruntach
przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren nalezy oczysci¢ tak, aby czesci rodlinnodci nie znajdowaly sie na glebokosci do 60cm
ponizej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypu.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych pniach nalezy wypehic¢ gruntem przydatnym do budowy nasypow
i zagg$cic, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST D 02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

Doty w obrebie przewidywanych wykopow nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed gromadzeniem si¢ w nich wody.

5.2. ZNISZCZENIE POZOSTALOSCI PO USUNIETEJ ROSLINNOSCI

Sposob zniszczenia pozostatosci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z wskazaniami Inzyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie galezi na kor¢ drzewng za pomocg specjalistycznego sprzgtu, to sposéb wykonania
powinien odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzgtu. Nieuzyteczne pozostato$ci po przerdbce powinny by¢ usunigte
przez Wykonawce z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalenie roslinnosci w czasie robdt przygotowawczych Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby
odbyta si¢ ona z zachowaniem wszystkich wymogoéw bezpieczenstwa i odpowiednich przepisow p.poz.



Pozostato$ci po spaleniu powinny by¢ usunigte przez Wykonawce z terenu budowy. Jesli pozostatosci po spaleniu, za
zgoda Inzyniera, sg zakopywane na terenie budowy, to powinny by¢ one ukladane w warstwach. Kazda warstwa
powinna by¢ przykryta warstwa gruntu. Ostatnia warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu o grubo$ci co najmniej
30cm i powinna by¢ odpowiednio wyréwnana i zaggszczona. Pozostatosci po spaleniu nie moga by¢ zakopywane pod
rowami odwadniajacymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktorych odbywa si¢ przeplyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA ROBOT PRZY USUWANIU DRZEW | KRZAKOW

Sprawdzenie jakos$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia ro$linnosci, wykarczowania korzeni i
zasypania dotow. Zageszczenie gruntu wypehiajacego doty powinno spetniaé odpowiednie wymagania okreslone w
OST D 02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z usunigciem drzew i krzakow jest:
- dlapni-sztuka;

- dla krzakow — hektar;

- dla karpiny — metr przestrzenny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH I ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych pniach, przed ich
zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe platnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.

Platnos$¢ nalezy przyjmowaé na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt. 7.

Cena wykonania robo6t obejmuje:

- wycigcie i wykarczowanie pni i krzakow;

- wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza teren budowy lub przerobienie galezi na kor¢ drzewna, wzglgdnie spalenie
na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu;

- zasypanie dotow;

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.



D 02.02.01 USUNIECIE ZIEMI ROSLINNEJ

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych ze
zdjeciem warstwy humusu.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. SPRZET DO ZDJECIA HUMUSU

Do wykonania robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:
- réwniarki;

- spycharki.

4, TRANSPORT

4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 4.

4.2. TRANSPORT HUMUSU

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem samochodowym.
Wybdr érodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.5.
Teren pod budowe drogi w pasie robdt ziemnych, w miejscach dokopow i w innych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu.

5.2. ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

Warstwa humusu powinna by¢ zdj¢ta z przeznaczeniem do pozniejszego uzycia przy umacnianiu skarp, sadzeniu drzew
i krzewow oraz do innych czynnoéci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu
powinno by¢ wykonane zgodnie ze wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidtowego wykonania rob6t, wzglgdnie moze stanowi¢ zagrozenie
dla bezpieczenstwa robot (zmienna grubos¢ warstwy humusu, sgsiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac reczne
wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdjaé z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz w innych miejscach okre§lonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera. Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od
glebokosci jego zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie, itp.) powinna by¢ zgodna z
ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub wskazana przez Inzyniera, wedlug faktycznego stanu wystgpowania.
Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy skladowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca skltadowania humusu powinny by¢ przez
Wykonawcg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy.
Nie nalezy zdejmowaé¢ humusu w czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby uniknaé¢ zanieczyszczenia
gling lub innym gruntem nieorganicznym.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA USUNIECIA HUMUSU

Sprawdzenie jakos$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunig¢cia humusu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy (m?) zdjetej warstwy humusu.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe platnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.
Cena 1m? wykonania robot obejmuje zdjecie humusu wraz z rozplantowaiem.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepu;ja.



D 03.00.00 ROBOTY ZIEMNE

D 03.01.01 WYKONANIE WYKOPOW I NASYPOW
W GRUNTACH I1l1-1V KATEGORII

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem wykopow w gruntach III-1V kategorii.
1.2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem wykopoéw w
gruntach H1-IV kategorii i obejmuja:

- wykonanie wykopow;

- wykonanie wykopow z utozeniem gruntu na odktad;

- wykonanie zasypania z r¢cznym zaggszczeniem.

2. MATERIALY (grunty)

Niniejsza ST dotyczy gruntow w wykopach zaliczonych do kategorii III-1V.

3. SPRZET

3.1. SPRZET STOSOWANY DO WYKONANIA WYKOPOW

Do wykonania wykopow i przemieszczania gruntu moze by¢ stosowany sprzet:
- spychacz S-100KM,;

- lopaty, oskardy do wykonania wykopow;

- ubijaki, ptyty wibracyjne;

- lub inny sprzet akceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. TRANSPORT GRUNTU

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie, celem wbudowania w nasyp lub odktad, moga by¢ stosowane
nastepujace $rodki transportu: spychacz S-100KM z przepychem na odlegtos¢ do 10mb.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

Przed rozpoczgciem robdt, wyznaczona zostanie trasa i punkty wysokosciowe wraz ze wszystkimi zmianami,
zatwierdzonymi przez Inzyniera.

5.2. ODWODNIENIE PASA ROBOT ZIEMNYCH

Wykonawca powinien wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnig odprowadzenie wod opadowych poza obszar robot
ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Jezeli wskutek zaniedban Wykonawcy
grunty ulegna nawodnieniu, ktore spowoduje ich trwata nieprzydatnosé. Jezeli w trakcie wykonywania robot ziemnych
zostang stwierdzone urzadzenia podziemne nie wykazane w Dokumentacji Projektowej, np. przewody, itp., wowczas
roboty nalezy przerwac i powiadomi¢ o tym fakcie Inzyniera, ktory podejmie decyzj¢ odno$nie kontynuowania robot.



5.3. WYKONYWANIE WYKOPOW

531. Wykonywanie wykopow z przewiezieniem gruntu na odktad

Wykopy powinny by¢ wykonane w takim okresie, aby po ich zakonczeniu mozna bylo przystapi¢ natychmiast do
wykonania warstwy konstrukcyjnych.. Odspajanie i transport gruntoéw przewidzianych do budowy nasypow sa
dopuszczalne tylko wowczas, gdy w miejscu wbudowania zapewniono pracg sprzetu gwarantujacego rozlozenie i
zageszczenie gruntu.

5.4. ZAGESZCZENIE GRUNTU W WYKOPACH

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robdt ziemnych powinno spelia¢ wymagania dotyczace
minimalnej warto$ci wskaznika zageszczenia (Is) podane w tablicy 1.

Tablica 1 Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych
Minimalna warto$¢ Is
Ruch mniejszy od cigzkiego

Strefa korpusu

Goérna warstwa podloza w wykopie o grubosci 20cm 1,00
Na glebokosci od 20 do 50cm od powierzchni robdt ziemnych 0,97
5.5. OGOLNE ZASADY ZAGESZCZANIA GRUNTU

Kazda warstwa gruntu, jak najszybciej po jej rozlozeniu, powinna by¢ zaggszczona z zastosowaniem sprzetu
odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych warunkow.

Rozlozone warstwy gruntu nalezy zageszczac od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.

Grubo$¢ warstwy zageszczonego gruntu oraz liczbe przejs¢ maszyny zageszczajacej zaleca si¢ okreslic doswiadczalnie
dla kazdego rodzaju gruntu i typu maszyny.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA WYKONANIA WYKOPOW

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okreSlonymi w niniejszej
specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowej. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na:

(8) odwodnienie wykopoéw w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu pkt. 5.2.,

(b) doktadno$¢ wykonania wykopow, zapewnienie statecznosci skarp;

(c) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w punkcie 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA ROBOT

Jednostka obmiarowa jest metr szecienny (m®) wykonanego wykopu, nasypu i odktadu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST.D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.



D 04.00.00 ODWODNIENIE

D 04.01.01 WYKONANIE CZESCI PRZELOTOWEJ
1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem czg$ci przelotowej.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w
pkt. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem czesci
przelotowej z drewna okraglego 1 w postaci okraglakow.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

14.1. Czesé przelotowa — element odwodnienia pod konstrukcja nawierzchni wykonany z drewna okraglego na
budowie.

2. MATERIALY

2.1. RODZAJE MATERIALOW DO WYKONANIA CZESCI PRZELOTOWEJ

- belki $18-22c¢m z drewna okraglego iglastego korowanego $rednia 20cm;
- paliki $8cm diugosci 1,0m;
- gwozdzie i klamry;

3. SPRZET

3.1 SPRZET DO WYKONANIA CZESCI PRZELOTOWEJ

- lancuchowa pita spalinowa 2,2KM;

- wiertarka z wiertlami do drewna;

- lopaty i oskardy do wykonania wykopow;

- ubijak reczny do zageszczania Scian bocznych;
- ciagnik kotowy 37kW;

- przyczepa skrzyniowa 10t.

4. TRANSPORT

41. TRANSPORT PRZY WYKONANIU CZESCI PRZELOTOWE]

Elementy na wykonanie przepustdéw mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. WYKONANIE | WBUDOWANIE CZESCI PRZELOTOWEJ

511. Przygotowanie podloza
Przy uzyciu oskardow i topat wykona¢ koryto pod przepusty.
Zageszczenie podtoza przy uzyciu recznych ubijakow.



512. Montaz czeSci przelotowej

Montaz czesci przelotowej z elementéw wykonanych wedtug rysunku konstrukcyjnego, tj. uktada si¢ Scianke z
dwoch belek jedna na drugiej z drewna iglastego okragtego korowanego o $rednicy ¢15-25c¢m $rednia 20cm
dhugosci 4,0m. Obok w odlegtosci 50-200cm uktada si¢ druga scianke o tych samych parametrach.

Belki mocuje si¢ przy pomocy gwozdzi i klamer.

Belki umacnia sig¢ palikami o $rednicy 8cm dtugosci 1,0m z obu stron przepustu szt. 2 na jedng $cianke.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA JAKOSCI WYKONANIA CZESCI PRZELOTOWEJ

Kontrola polega na odbiorze:

- wykonania koryta pod przepust i jego zageszczenia;
- jako$ci drewna do wykonania;

- trwaloS$ci zespolenia elementow;

- stopnia zageszczenia Scian za belkami.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA CZESCI PRZELOTOWEJ

Jednostka obmiarowa jest metr szescienny (m®) wykopu, drewna.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 dalty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.
Cena wykonania 1m® wykonania czesci przelotowej obejmuje:

- wykonanie wykopu pod cze$¢ przelotows;

- montaz przepustu z drewna iglastego okraglego korowanego;

- zageszczenie za §cianami.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych Tom I Roboty ogélnobudowlane wyd.
Arkady 1989
PN-B-03150 Konstrukcje z drewna i materiatdéw drewnopodobnych



D 05.00.00 NAWIERZCHNIA
D 05.01.01 MECHANICZNE PROFILOWANIE
1 ZAGESZCZENIE PODLOZA

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem Specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem profilowania
i zaggszczaniem podioza.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

Przy wykonaniu robdt Wykonawca powinien dysponowac nastepujacym sprawnym technicznie sprzetem:
a) do profilowania podtoza

- sprzet uzupehiajacy reczny;

b) sprzet zageszczajacy

- walec wibracyjny jednoosiowy 0,6t.

4, TRANSPORT
Nie wystepuje.
5. WYKONANIE ROBOT

Wykonanie profilowania i zageszczanie podtoza mozna rozpoczaé dopiero po odebraniu wszystkich robdt zwigzanych z
wykonaniem elementow odwodnienia w korpusie ziemnym. Tylko za zgoda Inzyniera mozliwe jest wczeSniejsze
wykonanie profilowania i zageszczanie podloza; przy tym w dobrych warunkach atmosferycznych. Do wykonania i
profilowania nalezy przystapi¢ bezposrednio przed wykonaniem warstw podbudowy i nawierzchni. Rodzaj sprzetu
nalezy dostosowac do rodzaju gruntu zalegajacego w podiozu. Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢
do jego dogeszczania przez walowania. Zageszczanie podloza nalezy kontrolowa¢ wedlug normalnej proby Proctora,
przeprowadzonej zgodnie z PN-88/B-04481, wskaznik zaggszczania nalezy okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA ROWNOSCI

Kontrola réwnos$ci polega na sprawdzeniu w sposob ciagly zgodnosci z Dokumentacja Projektowa pochylen
podituznych i spadkdéw poprzecznych.

6.2. KONTROLA ZAGESZCZENIA

Wyprofilowane podloze nalezy doggsci¢ do glebokosci 50 cm, a wskaznik zaggszczenia nie powinien by¢ mniejszy niz
0,97 wedtug proby Proctora.

6.21. NosSnos¢
Modut wtorny E2>60MPa, ugiecie pod kotem samochodu 57,5kN mierzone belkg Benkehnana < ,8mm.

6.3. SPADKI POPRZECZNE

Spadki poprzeczne podtoza powinny by¢ zgodne z projektem (tolerancja + 0,5%) badane co 20,0m.



6.4. RZEDNE NIWELETY ROBOT ZIEMNYCH

Rzedne niwelety robot ziemnych nalezy sprawdzaé co 25,0m.

7. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie badania i
pomiary wedhug pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy (m?) wykonanego profilowania z zageszczeniem podioza do wartosci Is-
0,95 oraz formowaniem i zaggszczeniem poboczy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

PN-81/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

PN-60/B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarnosci bierne;j.

PN-68/B-6050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy odbiorze.

PN-55/B-04492 Grunty budowlane. Badanie wlasciwosci fizycznych. Oznaczenie wskaznika
wodoprzepuszczalnosci.

BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika nosnoéci gruntu jako podtoza nawierzchni
podatnych.

BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.



D 05.02.01 NAWIERZCHNIA Z DREWNA OKRAGLEGO IGLASTEGO
KOROWANEGO

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem dylowki z
drewna okraglego iglastego korowanego.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w
pkt. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z
drewna okraglego iglastego korowanego.

14. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.41. Dylowka —budowla poprzeczna z drewna okraglego iglastego korowanego na odcinkach nieprzejezdnych.

2. MATERIALY

2.1. RODZAJE MATERIALOW DO WYKONANIA DYLOWKI V4 DREWNA
OKRAGLEGO

- belki podtuzne $20-25cm $rednia 22,5¢cm korowane (legary) z drewna okraglego iglastego;
- belki poprzeczne ¢$15-20cm $rednia 17,5c¢cm korowane (podktad) z drewna okraglego iglastego;

- gwozdzie.
3. SPRZET
3.1. SPRZET DO WYKONANIA DYLOWKI Z DREWNA OKRAGLEGO

- tancuchowa pita spalinowa 2,2KM;

- wiertarka z wierttami do drewna;

- zuraw samochodowy samojezdny;

- ciagnik kotowy;

- przyczepa skrzyniowa;

- lopaty;

- inny sprzgt akceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. TRANSPORT PRZY WYKONANIU DYLOWKI Z DREWNA OKRAGLEGO

Elementy na wykonanie dylowki z drewna okraglego iglastego mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
Sposob zatadunku i roztadunku srodkéw transportowych nalezy dostosowaé do wytrzymatosci podtoza aby nie dopuscié
do obtlukiwania krawedzi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. MONTAZ DYLOWKI Z DREWNA OKRAGLEGO

Montaz belek wykona¢ na naktadke wedtug rysunku konstrukcyjnego nr przy uzyciu klamer i gwozdzi.
Na wczesniej wykonanym wyprofilowanym i zaggszczonym podiozu gruntowym uklada si¢ podtuzne belki (legary)
$20-25cm srednia 22,5cm w ilosci 2 sztuki w rozstawie 2,5m lub 3 sztuki w rozstawie 1,5m w rozstawie po 0,5m.



Na belki podtuzne (legary) uktada si¢ poprzecznie belki — poktad z walkow o $rednicy $15-20cm $rednia 17,5cm
dhugosci 3,5-4,0m jedna obok drugiej.

Polaczenia belek wykonuje si¢ na naktadke i mocuje si¢ przy pomocy gwozdzi.

Docigcie i wpasowanie krotkich odcinkéw watkow w otwory wynikajace z krzywizny walkow sasiednich.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA JAKOSCI WYKONANIA DYLOWKI Z DREWNA OKRAGLEGO

Kontrola polega na odbiorze:

- jakosci drewna na dylowece;

- trwalosci zespolenia poszczegolnych weztow;
- wizualnej ocenie utozenia poktadu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa jest:

- metr szeScienny (m°) legarow drewnianych;

- metr szescienny (m®) poktadu i kraweznikow;

- metr szeScienny (m®) zasypania warstwa ziemi z gruntu rodzimego;
- sztuki (1szt.) paliki drewniane.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie badania i
pomiary, z zachowaniem tolerancji wedtug pkt. 6, daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.
Cena wykonania 1m® dylowki obejmuje:

- montaz poszczeg6lnych elementdow legary;

- montaz poszczegbdlnych elementow poktadu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych Tom I Roboty ogdlnobudowlane wyd.
Arkady 1989.
PN-B-03150 Konstrukcje z drewna i materiatdéw drewnopodobnych.



D 05.03.01 WYKONANIE NARZUTU KAMIENNEGO

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem narzutu kamiennego.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w
pkt. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem narzutu
kamiennego.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

14.1. Kamienn narzutowy — kamien narzutowy nieobrobiony lub obrobiony w ksztalcie nieregularnym i
zaokraglonych krawedziach o cigzarze powyzej 50kg.
2. MATERIALY

2.1. RODZAJE MATERIALOW

- kamien narzutowy powyzej 50kg.

3. SPRZET

3.1 SPRZET DO WYKONANIA NARZUTU

- zuraw samochodowy samojezdny

4. TRANSPORT

4.1. TRANSPORT PRZY WYKONANIU NARZUTU

Kamien mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.
Sposob zatadunku i roztadunku $rodkow transportowych nalezy dostosowa¢ do wytrzymatosci kamienia, aby nie
dopusci¢ do obtlukiwania krawedzi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. UKLADANIE NARZUTOW

Narzut nalezy uktada¢ we wczesniej wykonanym wykopie przy uzyciu zurawia lub r¢cznie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA JAKOSCI NARZUTU

Kontrola polega na wizualnej ocenie utozenia kamienia przez Inzyniera.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA NARZUTU

Jednostka obmiarowg jest metr szescienny (m®) utozonego narzutu.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.
Cena wykonania 1m® umocnienia skarpy narzutem kamiennym

- roboty pomiarowe i przygotowawcze;

- dostarczenie i wbudowanie materiatow;

- uporzadkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

PN-B-11112:1996 Kruszywa tamane.
PN-B-11104:1960 Kamien famany.



D 06.00.00 UBEZPIECZENIE BRZEGOW

D 06.01.01 KASZYCA DREWNIANA
1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem kaszycy z
drewna okraglego korowanego.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w
pkt. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem kaszycy
drewnianej.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

14.1. Kaszyca — budowla podtuzna z drewna okragltego okorowanego zabezpieczajace skarpe potoku wzdhuz szlaku
zrywkowego.

2. MATERIALY

2.1. RODZAJE MATERIALOW DO WYKONANIA KASZYCY Z DREWNA OKRAGLEGO

- belki podtuzne o $rednicy 20-30cm, srednia $25cm, korowane z drewna okraglego iglastego;
- belki poprzeczne o $rednicy 10-20cm, srednia $15¢m, korowane z drewna okraglego iglastego;
- klamry ciesielskie;

- gwozdzie.
3. SPRZET
3.1 SPRZET DO WYKONANIA KASZYCY Z DREWNA OKRAGLEGO

- lancuchowa pita spalinowa 2,2KM,;

- wiertarka z wierttami do drewna;

- zuraw samochodowy samojezdny;

- ciagnik kotowy;

- przyczepa skrzyniowa;

- lopaty;

- inny sprzet akceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. TRANSPORT PRZY WYKONANIU KASZYCY Z DREWNA OKRAGLEGO

Elementy na wykonanie kaszycy z drewna okraglego mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.
Sposob zatadunku i roztadunku $rodkéw transportowych nalezy dostosowa¢ do wytrzymatosci podtoza aby nie dopuscic
do obttukiwania krawedzi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. MONTAZ KASZYCY Z DREWNA OKRAGLEGO

Montaz belek wykona¢ na naktadke z gniazdami wykonanymi w obu taczonych belkach na glebokos¢ 2,5cm przy
uzyciu klamer i gwozdzi.



Na wczesniej wykonanym wyprofilowanym i zageszczonym podlozu gruntowym uktada si¢ kaszyce z drewna
okragtego iglastego korowanego. Segment kaszycy w postaci skrzyni: belki podtuzne $20-30cm, $rednia ¢p25cm:

1. naodcinku od km 0+000 do km 0+012 dhugosci 5,5-12,0m;

2. naodcinku od km 0+241 do km 0+251 dlugosci 4,0-10,0m;

belki poprzeczne dtugosci 2,5m o $rednicy ¢10-20cm, $rednia ¢15cm. Od strony odpowietrznej uktada si¢ segment z
belek podtuznych i poprzecznych (w zaleznosci od wysokosci). Pomiedzy belkami podtuznymi uklada si¢ belki
poprzeczne tworzac skrzyni¢ wedtug rysunku.

Konstrukcje tak powstala nalezy wypeli¢ kamieniem otoczakami lub grubym rumoszem z odpowiednim utozeniem
zaklinowaniem, a nastepnie wypetni¢ gruntem przez zasypanie i odpowiednie zageszczenie wedhug rysunku zatgcznik nr 5.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. KONTROLA JAKOSCI WYKONANIA KASZYCY Z DREWNA OKRAGLEGO

Kontrola polega na odbiorze:

- jakos$ci drewna w kaszycy;

- trwaloSci zespolenia poszczegdlnych weztow;
- wizualnej ocenie utozenia kaszycy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa jest:
- metr szescienny (m°) belek podtuznych drewnianych;
- metr szescienny (m°) belek poprzecznych.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane z Dokumentacjg Projektows, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie badania i
pomiary, z zachowaniem tolerancji wedhug pkt. 6, daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi umowa Wykonawcy z Inwestorem w oparciu o Kontrakt.
Cena wykonania 1m® kaszycy obejmuje:

- montaz poszczeg6lnych elementéw podhuznych kaszycy;

- montaz poszczeg6lnych elementdw poprzecznych kaszycy;

- zasypanie ziemi za $ciany kaszycy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. NORMY

Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych Tom I Roboty ogélnobudowlane wyd.
Arkady 1989.
PN-B-03150 Konstrukcje z drewna i materiatéw drewnopodobnych.



