OPIS TECHNICZNY

Do przebudowy nawierzchni sktadnicy na drewno w oddz. 57 w lesnictwie Beskidek.

Przebudowa nawierzchni sktadnicy na drewno polega na:

— wykonanie koryta pod podbudowe warstw konstrukcyjnych o glgbokosci 30
cm przy uzyciu spycharki ze ztozeniem gruntu na pobocze , ziemi¢ z koryta
nalezy zagospodarowac¢ na poboczu poza sktadnica.

- wzmocnienie podtoza pod warstewy konstrukcyjne podbudowy poprzez
wykonanie narzutu z kamienia tamanego 10-20 cm grubosci 20 cm po
zageszezeniu .

- wykonanie dolnej warstwy z kruszywa tamanego 0-63 mm o grubosci 15 cm po
uwatowaniu.

- wykona¢ nawierzchnie sktadnicy z plyt zelbetowych petnych o wym.
3.00x1.50x0.15 m z betonu klasy C25/30 zbrojone podwojnie stalg A-111 fi 12 mm
- ptyty nalezy uktada¢ na podsypce piaskowej o grubosci 5-10 cm prostopadle do
drogi wywozowej na dlugosci 30.00 m 1 szerokosci 9.00m , 9.00x7.50 oraz na
dojezdzie do sktadnicy na dlugosci 12.00 m i szerokosci 3.00 m , odstep
pomiedzy ptytami winien wynosi¢ 1-2cm spoing nalezy wypetic¢ piaskiem,
nawierzchnia winna posiada¢ spadek 2% w kierunku od drogi .

- obsypac kruszywem tamanym 0-63 mm pobocza za ptytami , grubos$¢
obsypania pobocza winna wynosi¢ 15 cm po uwatowaniu.

- na drodze le$nej wywozowej wzdtuz sktadnicy nalezy wykona¢ nawierzchni¢ z
thucznia kamiennego 0-31.5 mm o grubosci 10 cm po uwatowaniu.

Catos¢ robot nalezy wykonywac pod nadzorem osoby uprawnionej do kierowania
robotami drogowymi zgodnie z Polskimi Normami i obowigzujacymi przepisami

W czasie wykonywania robodt nalezy przestrzega¢ przepisy BHP dotyczace robot
drogowych,

Po zakonczeniu wszystkich robdt 1 uporzadkowaniu terenu wykonawca zgtosi na
pismie zakonczenie robot 1 przygotowaniu catego zakresu do odbioru koncowego.
Do odbioru koncowego wykonawca winien dostarczy¢ wszystkie dokumenty zgodnie
z ustawg , atesty lub deklaracje zgodnos$ci na zabudowane materiaty z adnotacja
kierownika budowy” zabudowano na sktadnicy drewna w oddz. 57 les$nictwo
Beskidek.

Oswiadczenie kierownika budowy o zakonczeniu robot zgodnie z przedmiarem robot
oraz ustaleniami inspektora nadzoru na obiekcie.



