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2. Podstawa prawna opracowania

Zlecenie inwestora Nadlesnictwo Koniecpol z 2023r

Mapa sytuacyjno wysokosciowa Szkotki Lesnej skala 1:1000

Notatki ze spotkania projektanta z inwestorem

Obowigzujace Polskie Normy, przepisy Prawa Budowlanego i rozporzadzenia
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002r., w sprawie szczegoétowego
zakresu 1 formy planu bezpieczenstwa i1 ochrony zdrowia oraz szczegoétowego zakresu
rodzajow robot budowlanych, stwarzajacych zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi. Dz.
U. 2002 Nr 151 poz.1256 z p6zniejszymi zmianami

e Obowigzujace Prawo wodne

— Zgodnie z definicjg melioracji okreslonych w ustawie prawo wodne Dz.U. z 2018r.
poz. 2268 art. 197. 1. do urzadzen melioracji wodnych zalicza si¢:

rowy wraz z budowlami zwigzanymi z nimi funkcjonalnie,

drenowania,

rurociagi,

stacje pomp stuzace wytacznie do celéw rolniczych,

ziemne stawy rybne,

groble na obszarach nawadnianych,

systemy nawodnien grawitacyjnych,

= gsystemy nawodnien ci$nieniowych, jezeli stuza celom, o ktérych mowa w art.
195. (melioracje wodne polegaja na regulacji stosunkéw wodnych w celu
polepszenia zdolno$ci produkcyjnej gleby i utatwienia jej uprawy)

0O O O O O O O

3. Celizakres opracowania

Nadlesnictwo Koniecpol aktualnie posiada na terenie szkotki deszczownie stala, ktora pozwala
na deszczowanie kwater siewnych i w ograniczonym stopniu koryt Dunenamana dlatego istnieje
potrzeba rozbudowania systemu deszczowania o zakup polowego ramienia deszczujgcego.

Zadaniem modernizowanego systemu deszczowania koryt Dunenamana w Szkolce Le$nej
zgodnie z art. 195. prawa wodnego bedzie regulacja stosunkéw wodnych w celu polepszenia
zdolnosci produkcyjnej gleby, ulatwienia jej uprawy oraz utrzymanie optymalnej wilgotnosci
gbérnej warstwy gleby w okresie wegetacyjnym, a takze ochrona materialu szkotkarskiego przed
przymrozkami.

3.1. Istniejgcy stan zagospodarowania dziatki

Teren objety opracowaniem polozony jest na terenie Laséw Panstwowych Nadle$nictwa
Koniecpol na dzialce ewid. 2810 obreb Naklo — identyfikator dzialki: 240409 2.0010.2810. Na
w/w Dzialce znajduje si¢ szkotka lesna Kotow.

Dzialki wyposazone sa w nastepujace media: przylacze energetyczne, wodociggowe. Teren
dzialki jest ptaski, porosniety jest roslinnoscia niska i jest w catosci ogrodzony.

3.2. Projektowane zagospodarowanie dzialek

Przedmiotem inwestycji jest ,,System nawadniania koryt Dunenamana, na szkotce lesnej
w Lesnictwie Matachow w Nadlesnictwie Koniecpol" na dzialce ewid. 2810 obreb Nakto. Na w/w
dziatce znajduje si¢ Szkotka Le$na nalezaca do Nadlesnictwa Koniecpol. Obecnie stanowi to calosé¢
zamierzenia budowlanego inwestora.
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Projektuje si¢ przebudowe:

Doposazenie ramienia polowego o zawor elektromagnetyczny 2”

Wykonanie rurociggéw podziemnych PE @ 75mm wraz z wyjsciem do podtaczenia si¢ do ramienia
polowego.

Wykonanie nowego okablowania taczacego projektowane polowe ramie deszczujace z budynkiem
gospodarczym.

Dostawa i montaz polowego ramienia deszczujacego

Dostawa i montaz ptyt betonowych pod tor jezdny polowego ramienia deszczujacego

Dostawa i montaz wodomierza DN 100 z nadajnikiem impulséw w budynku pompowni

Wykonanie toru jezdnego pod polowe rami¢ deszczujace

VVVY V VYV

4. Zawarto$¢ projektu wykonawczego

e Projekt zagospodarowania dzialtki.

e cze$¢ opisowa.

e cze$¢ rysunkowa.

e Informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

5. Projektowane zagospodarowanie dzialki.

Przedmiotem inwestycji jest ,,System nawadniania koryt Dunenamana, na szkolce lesnej
w Lesnictwie Matachéw w Nadlesnictwie Koniecpol” z uwzglednieniem mozliwosci prowadzenia
produkcji szkotkarskiej na kwaterach siewnych.

6. Opis instalacji nawadniajacej

6.1. Stan prawny

Urzadzenia nawadniajace przeznaczone do rozbudowy znajdujg na terenie Szkotki Lesnej zlokalizowane
sa na wydzielonym terenie z gruntéw lesnych. Wiascicielem prawnym dziatek, w tym i Szkotki Lesnej jest
Skarb Panstwa, a wladajacym Lasy Panstwowe — Nadlesnictwo Koniecpol.

Wszystkie wskazane w dokumentacji projektowej znaki towarowe, patenty lub, materiaty
(wyroby) i urzqdzenia nalezy rozumiec jako okreslenie wymaganych parametrow technicznych lub
standardow jakosciowych. Oznacza to, ze zgodnie z art. 29 ustawy, w odniesieniu do materiatow
(wyrobow) i urzqdzen wskazanych z nazwy zamawiajgcy dopuszcza zastosowanie materiatow
(wyrobow) i urzgdzen rownowaznych, tj. o jakosci nie gorszej niz opisana w dokumentacji
projektowej oraz Specyfikacji Technicznej Wykonania Odbioru Robot Budowlanych. Ponadto,
w przypadku gdy w przedmiotowych opracowaniach zostaly wskazane normy, aprobaty techniczne,
specyfikacje techniczne i systemy odniesienia, za wyjqtkiem Polskich Norm przenoszqcych normy
europejskie oraz norm innych panstw czlonkowskich EOG przenoszqgcych te normy, dopuszcza
rozwiqzania rownowazne opisywanym.

6.2. Istniejgcy stan zagospodarowanie terenu

Szkotka lesna w Malachowie stanowi powierzchni¢ wydzielong na obszarze kompleksu
lesnego dla prowadzenia produkcji materialu sadzeniowego (drzew 1 krzewdéw) do prac
odnowieniowych 1 zalesieniowych. Na tym obszarze wydzielono 10 kwater uprawowych o
powierzchni okoto 6,48 ha, oddzielone od siebie zadrzewionymi pasami oraz drogami
dojazdowymi.
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Tabela Nr 1. - Zestawienie nawadnianych kwater po wprowadzeniu zmian

Powierzchnia
L.p. Nr kwatery kwatery Rodzaj nawodnien
[ha]
) 2 3 4
1 1A 0,61 projektowana deszczownia stala
2 1B 0,45 projektowana deszczownia stala
8 A 0,57 istniejaca deszczownia polstala, przenosna
4. 1B 0,59 istnigjaca deszczownia polstala, przenosna
o VA 0,59 Istniejgca deszczownia stala
6. VB 0,74 istniejaca deszczownia stala
7. VA 0,57 istniejaca deszczownia stala
8. VB 0,67 istniejaca deszczownia stala
9. VIA 0,74 Istniejgca deszczownia stala
10. VIB 0,44 istniejaca deszczownia stala
11 . 0,44 istniejaca deszczownia polstala, przenosna
" | gospodarcza ; :
OGOLEM 6,41

W roku 2006 zrealizowano w przedmiotowej szkolce system nawodnien cisnieniowych
(deszczownig) w sktad, ktorego weszly nastepujace elementy:

ujecie wody ze studni wierconej Qmax=36,0 m3/h,

rurocigg przerzutowy DN 75 mm z istniejacej studni glgbinowej do zbiornika
naziemnego ze studnig czerpalng o $rednicy 1200 mm i rurociggiem ssawnym,
naziemny zbiornik wyréwnawczy uszczelnionego folig o pojemnosci uzytkowej 250
m3,

budynek pompowni wraz z czg$cia socjalng,

urzadzenia technologiczne pompowni (pompa produkcji firmy Grundfos CR32-4
Qmax=36,0 m3/h, filtry dyskowe, armatura kontrolno-pomiarowa),

sie¢ rurociggdbw gléwnych z rur PE Dz 110 mm wraz ze studzienkami
elektrozaworowymi,

sie¢ rurociggdw podziemnych (deszczownia stata) na kwaterach z rur PE Dz 90 mm
175 mm z wyj$ciami zraszaczy (kwatery IVA, IVB, VA, VB, VIA, VIB),

Nastgpnie w 2018 roku zrealizowano w przedmiotowej szkoéice kolejng przebudowe
deszczowni w postaci:
montazu rurociggdéw podziemnych z rur PE PN 7.5 Dz 90 mm - 698 m

montazu rurociggdw podziemnych z rur PE PN 7.5 Dz 75 mm - 557 m

montazu studni z elektrozaworami 3x3” z trzema wyjsciami pod zraszacze - 1 szt.

montazu studni z elektrozaworami 3x2” z trzema wyj$ciami pod zraszacze - 1 szt.

montazu zraszaczy pelnoobrotowych firmy Naan typu 233 B o dyszach 4,5x2,5 m - 21 szt.

montazu zraszaczy sektorowych firmy Naan typu 233 PC o dyszach 4,5 mm - 54 szt.
montazu zraszaczy firmy Naan typu 233 B antyprzymrozkowy o dyszach 3,5 mm - 40 szt.
montazu uktadu sterowania — sterownik PRO-HC

montazu czujnika opadu deszczu
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6.2.1. Zrodto wody do nawodnien deszczownianych

Zrédlem wody dla nawodnien deszczownianych jest studnia glebinowa. Woda pobierana ze
studni jest magazynowana w istniejgcym na terenie szkotki, naziemnym zbiorniku.

Nadlesnictwo Koniecpol, 42-230 Koniecpol, ul. Rézana 11 posiada pozwolenie wodnoprawne
na pobor wod podziemnych z utwordéw kredy goérnej otworem studziennym zlokalizowanym na
dzialce o nr ew. 2811 (dz. nr 215), obreb 0010, jedn. ew. 240409-2 Lelow w iloSci:

- maksymalny, godzinowy pobor wody Qmax.h - 36 m3/h,

- §rednio dobowy pobor wody Qsr.d - 360 m3/d,

- dopuszczalny roczny pobor wody Q max./rok - 14 600 m3/rok.

Woda wykorzystywana bedzie na terenie szkotki lesnej do utrzymania optymalnej wilgotnosci
gbrnej warstwy gleby w okresie wegetacyjnym.

6.2.2. Uktad sterowania pracg systemu deszczowania

Sterownik PRO-HC umozliwia zarzadzanie nawadnianiem terenow przydomowych,
komercyjnych czy publicznych za posrednictwem sieci Wi-Fi na platformie Hydrawise lub
rownowaznej. Sterownik PRO-HC moze sterowa¢ maksymalnie 24 sekcjami. Sterownik umozliwia
podiaczenie przeplywomierza w celu okre§lenie wysokiego lub niskiego przeptywu oraz
automatycznej reakcji na alarmy. Sterownik zbiera informacje na temat typowych przeptywow dla
kazdej sekcji nawadniania, a nastgpnie monitoruje wydajnos¢ podczas automatycznego
nawadniania. W przypadku wykrycia nieprawidlowych przeptywow sterownik moze
zidentyfikowa¢ wadliwa sekcje 1 wylaczy¢ ja. Funkcja uzywana jest w polaczeniu z zaworem
gtownym. Uzytkownik moze programowal parametry alarméw. Sumy przeplywoéw sg takze
rejestrowane w pamigci sterownika w celu weryfikacji zuzycia wody w uktadzie.

Do istniejacego sterownika zostanie réwniez podtagczony wodomierz z nadajnikiem impulsow
DN 100, ktéry bedzie precyzyjnie monitorowat przeplyw wody, aby zapobiegac stratom wody.

6.2.2. Uktad sterowania praca systemu deszczowania — platforma Hydrawise

Hydrawise uzywa systemu opartego na chmurze do dostarczania realnych informacji
0 pogodzie, a takze umozliwia obstuge za pomoca smartfona, tableta lub komputera z dowolnego
miejsca na $wicie jednym warunkiem jest podtaczenie sterownika do sieci internetowe;.

Hydrawise jest platforma sktadajacg si¢ z trzech komponentow:

* Sterownika i osprzgtu:

v' Tradycyjny przewodowy sterownik z ekranem dotykowym i tacznoscia Wi-Fi,

v' Mozliwo$¢ podigczenia czujnikow:

*  przeptywu,

e deszczu,

»  wilgotnosci gleby lub innych czujnikéw.

* Platformy internetowej i aplikacji mobilne;:

Darmowa aplikacja na smartfony (i0OS i Android) do zarzadzania nawadnianiem w jezyku

polskim.
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Rys. nr 1 Zarzadzanie systemem nawadniania za pomocg smarthona lub tabletu

Ogolna charakterystyka platformy Hydrawise

Dla kazdej sekcji mozna ustawi¢ Inteligentne nawadnianie lub czasowe nawadnianie
prognozowane. W przypadku czasowego nawadniania prognozowanego to klient decyduje
o czgstotliwosci 1 dlugos$ci nawadniania poprzez wprowadzanie informacji bezposrednio lub
poprzez wybranie wczesniej zapisanego harmonogramu nawadniania, ktory zostal utworzony dla
wybranej sekcji.

Sterownik skorzysta z funkcji aktywatorow nawadniania, ktore zostatly ustawione w celu
automatycznej regulacji harmonogramu nawadniania.

Inteligentne nawadnianie to automatyczny harmonogram nawadniania, ktory wykorzystuje
informacje o warunkach pogodowych, aby zapewni¢ ro$linom optymalng ilos¢ wody. Proces
ewaporacji spowoduje obnizenie wilgoci na danym terenie, podczas gdy opady deszczu oraz
nawadniania przyczyniaja si¢ do zwigkszenia poziomu wilgotnosci. Analiza tych warunkow
umozliwi Hydrawise ustali¢ w jakich godzinach najlepiej nawadniac.

Dla kazdej sekcji mozna okresli¢ dtugos$¢ czasu nawadniania i gorng wartos¢ czestotliwosci
nawadniania:
e Dlugo$¢ czasu nawadniania informuje na jak dlugo musi by¢ uruchomione
nawadnianie, aby w petni nawodni¢ dang sekcjg.
e (Gorna warto$¢ czestotliwosci nawadniania informuje jak czesto dana sekcja powinna
by¢ nawadniania w okresie najwigkszego zapotrzebowania na wode.

Sterownik zréznicuje czgstotliwos¢ nawadniania na podstawie biezgcej ewaporacji i opadoéw

deszczu na danym obszarze.
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6.3. Rurociag ttoczny

Woda do polowego ramienia deszczujacego doprowadzona zostanie za pomocg kolektora
gtownego zbudowanego z rur PE PN 10 SDR 17 @ 75mm. Projektowany kolektor PE PN 10 SDR
17 @ 75 mm laczony bedzie metoda zgrzewania elektrooporowego lub za pomoca zlaczek
zaciskowych PE. Zastosowanie rur PE znacznie utatwi wykonawstwo robdt ziemnych oraz pozwoli
na ulozenie rurociggdéw na mniejszych glebokosciach (minimalne przykrycie rurociagu
w zaglebieniach terenu 1,5m zgodnie z Materialami Instrukcyjnymi nr 27 Instytutu Melioracji
1 Uzytkoéw Zielonych w Falnetach) oraz pozwoli na zrezygnowanie z uktadania rur ochronnych pod
drogami gospodarczymi. Posadowienie rurociggu na glebokosci do 1,2m. Wykop o gitebokosci do
1,2m z utrzymaniem spadkéw umozliwiajacych odwodnienie rurociaggdw na okres zimowy poprzez
wykorzystanie odwodnienia w kierunku studni z zaworami elektromagnetycznymi.

6.3.1. Roboty ziemne
Przed przystapieniem do prac ziemnych trasa rurociggu winna by¢ wytyczona przez
uprawnionego geodetg.

Wykopy wykona¢ mechanicznie, a wykopy re¢czne obowigzuja przy skrzyzowaniu
z istniejacym uzbrojeniem minimum 1,0 m przed i 1,0 m za kolidujagcym uzbrojeniem.

6.3.2. Przygotowanie podtoza

Ze wzgledu na silnie rozbudowang sie¢ réznych rurociggéw rozprowadzonych na terenie
szkotki nalezy zachowac¢ najwyzsza ostrozno$¢ przy wykonywaniu prac ziemnych pod rurociag PE,
aby nie uszkodzi¢ istniejgcej juz sieci wodociggowej rozprowadzonej do poszczegdlnych kwater
oraz sieci elektrycznej.

Uktadanie rur na dnie wykopu nalezy prowadzi¢ na podiozu z zageszczonego piasku
o wysokosci 0,15 m, odwodnionym i wyprofilowanym dnem na tozysko nosne rury zgodnie
z zaprojektowanymi spadkami. Budowe nalezy prowadzi¢ zgodnie z projektowanymi spadkami. Po
zakonczeniu robot nawierzchni¢ przywroci¢ do stanu pierwotnego.

6.3.3. Odwodnienie wykopow

Nie przewiduje si¢ wystepowania wod gruntowych. W przypadku ich ewentualnego pojawienia
si¢ nalezy odpompowac je pompami spalinowymi bezposrednio z dna wykopu.

6.3.4. Montaz rurociggéw

Montaz rurociggu wykona¢ zgodnie z "Instrukcjag montazowa" producenta. Rurocigg uktadac
na 15 cm podsypce piaskowej z gruntu rodzimego. Obsypke piaskowa stosowac po obu stronach
rury do 30 cm nad wierzch rury réwniez z uzyciem gruntu rodzimego. Nad rurociggami nalezy
utozy¢ tasme lokalizacyjna z metalowa wktadka umozliwiajace oznaczenie trasy projektowanego
uzbrojenia (30 cm nad rurg). Wktadka metalowa powinna by¢ potaczona z obudowa do zasuw lub
trzpieniem metalowym zasuwy. Przy robotach montazowych do wszystkich polaczen §rubowych
nalezy uzywa¢ wylacznie kluczy dynamometrycznych. Rurocigg powinien by¢ utozony
w wyréwnanym wykopie na glgbokosci 1,2m z zachowaniem spadkéw zgodnie z uksztaltowaniem
terenu.
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6.3.5. Zasypywanie rurociaggow i zageszczanie

Zasyp rurociggow w wykopie sktada si¢ z dwodch warstw:
e warstwy ochronnej rurociggu o wysokosci 30 cm ponad wierzch przewodu
e warstwy do powierzchni terenu
Zasyp rurociggdw przeprowadza si¢ w trzech etapach:
e ctap |- wykonanie warstwy ochronnej rury z wytaczeniem odcinkdéw na ztgczach,
e ctap 2 - po probie szczelnosci ztgcz rur wodociggu, wykonanie warstwy ochronnej
w miejscach potaczen,
e ¢ tap 3 - zasyp wykopu gruntem rodzimym, warstwami z jednoczesnym
zageszezeniem 1 ewentualng rozbidrka deskowan §cian wykopu.
Przy zasypywaniu nalezy uzyska¢ wskaznik zageszczenia o=0,95 (podsypka, obsypka
1 zasypka).

6.3.6. Proba szczelnosci rur PE

Po ulozeniu rurociagdw nalezy wykonaé probe szczelno$ci przewodu wodociagowego.
Wszystkie zasuwy na badanym odcinku pozostawi¢ otwarte. Przed proba odpowietrzy¢ rurociag w
najwyzszym punkcie. Napelnia¢ rurociag powoli z najnizszego punktu, aby umozliwi¢ usuni¢cie
powietrza. Po napelnieniu utrzymywac cisnienie robocze przez 12 godzin. Podwyzsza¢ cisnienie do
ci$nienia probnego pp = 1,5 x pr. Utrzymywac ci$nienie probne przez 30 minut obserwujgc na
manometrze czy nie spada jego wartos¢. Obserwowaé jednocze$nie przewdd i1 zlacza w celu
eliminacji ewentualnie powstatych przeciekow. Przewod uwaza si¢ za szczelny, gdy po 30
minutach préby manometr nie wykaze spadku cisnienia. Jezeli na manometrze zaobserwowano
spadek ci$nienia, nalezy zlokalizowac¢ i sungc nieszczelno$¢ oraz powtdrzy¢ probe szczelnosci.
Proby szczelnosci nalezy przeprowadza¢ w oparciu o nastgpujaca norme¢: Przewody wodociggowe
PN-B-10725:1997.

6.4. Czujnik przeptywu wody z nadajnikiem impulsow

Peknigta rura lub uszkodzony zraszacz, ktory nie zostal wykryty w systemie, moze
doprowadzi¢ do powaznej awarii. Czujnik przeptywu HC flow meter lub rownowazny, zapobiega
tego typu problemom i nie dopuszcza do powstawania uszkodzen. Czujnik przeptywu HC flow
meter mozna zaprogramowac¢ zgodnie z wymaganym poziomem przeptywu. Gdy czujnik wykryje,
ze poziom przeptywu jest wyzszy niz poziom zadany, nawadnianie zostanie wytaczone. Dzigki
temu, 1lo$¢ utraconej wody oraz ryzyko uszkodzenia systemu jest znacznie obnizone.

Rys. nr 2 Przyktadowy czujnik przeptywu HC flow meter
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Ogodlna charakterystyka czujnika przeptywu HC flow meter

e Automatycznie wytgcza system w przypadku wykrycia nadmiernego przeptywu

e Zabezpiecza przed szkodami spowodowanymi powodzig i erozjg

e Kalibracja zapewnia precyzyjne sterowanie ukladem: jeden przycisk umozliwia
zaprogramowanie kazdego z systemow na okre§lony poziom przeptywu

e Kompatybilny ze wszystkimi systemami wodociggowymi stosowanymi zaréwno na
posesjach prywatnych, jak 1 obszarach komercyjnych: Szeroki zakres przeptywu zapewnia
peina elastycznosé

6.5. Zawor elektromagnetyczny

Istniejaca deszczownia stata wyposazona jest w zawory elektromagnetyczne ICV 2” natomiast
projektowane rami¢ deszczujagce wymaga zamontowania nowego zaworu elektromagnetycznego 2”
w istniejgcej studni elektrozaworowej, ktory bedzie sterowany za pomocg istniejgcego sterownika
PRO-HC.

Polowe rami¢ deszczujace zostanie w zawor elektromagnetyczny 2.

Zawory ICV wykonane sa wylacznie z najlepszych materiatow, dzigki czemu potrafig
pracowac¢ pod statym ci$nieniem 15 baréw w roznych warunkach zewnetrznych. Zawory zostaty
standardowo wyposazone we wzmacniang membrang oraz funkcj¢ regulacji przeptywu. Ponadto
ICV jest wyjatkowo prosty w konserwacji, a do odkrecania §rub pokrywy mozemy uzy¢ ogodlnie
dostepnych narzedzi.

Gdy do nawadniania stosowana jest brudna woda nalezy zastosowac opcje z filtrem Sentry™.
Filtr Sentry™ przeptukuje filtr do czysta wycierakiem, ktory przesuwa sie w gore i przeptukuje cata
przegrode filtra podczas otwierania zaworu. Ponadto wycierak szoruje rowniez gorng czes$¢ filtra
podczas dalszej pracy zaworu. Filtr Sentry mozna zainstalowa¢ rowniez po zamontowaniu zaworu.

Rys. Nr 3 elektrozawdr ICV z filtrem Sentry ™
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Cechy elektrozaworu ICV:
e Zastosowanie: obszary komercyjne/miejskie

Rozmiar: 1" gwint BSP, 1'%" gwint BSP, 2" gwint BSP, 3" gwint BSP

Reczny zawor spustowy umozliwia szybkie 1 tatwe uruchamianie

Konstrukcja uszczelnienia z membrang zapewnia lepsza szczelno$¢

Wzmocniona membrana 1 gniazdo zapewniaja wysoka wydajnos¢ w kazdych

warunkach

e Opcjonalne: cewki na prad staly umozliwiajg sterowanie zaworami za pomoca
sterownikow z zasilaniem bateryjnym

e Zaciski pokrywy zapewniaja bezproblemowa konserwacje zaworu

e Dzigki opcji regulacji przeplywu mozliwe jest wykorzystanie go do mikronawadniania

e Cewka 24V w obudowie z ukladem bezpieczenstwa MAC zapewnia bezproblemowa
obstuge

e Temperatura znamionowa: 66° C

6.6. Polowe ramie deszczujace

Nawadnianie, plynne nawozenie, a takze opryskiwanie $rodkami ochrony roslin
produkowanego w korytach Dunenamana materiatu szkotkarskiego realizowane bedzie za pomoca
polowego ramienia zraszajacego o szerokosci 20,1m oraz dlugos¢ toru 145m.

Polowe ramie zraszajace stanowi urzadzenie mobilne, ktore bedzie poruszaé si¢ po torze i
swoim zasiegiem bedzie obejmowaé obszar o szerokosci 20,1m. Konstrukcja no$na ramienia
zraszajacego powinna zosta¢ wykonana z ocynkowanych elementoéw stalowych. Sktada si¢ z kilku
segmentéw kratownicy o przekroju trojkatnym, zamocowanych na wozku jezdnym. Poszczegdlne
segmenty kratownicy l3aczy si¢ ze sobg poprzez kolnierze skrgcane Srubami. Liczba i dlugos¢
segmentéw kratownicy dostosowana jest od szerokos$ci konstrukcji. Stabilno§¢ ramienia osiagga si¢
poprzez zainstalowanie odciggéw linowych mocowanych do poszczegdlnych segmentow
kratownicy 1 centralnego masztu zlokalizowanego na wézku jezdnym. W celu odcigzenie zespotu
napedowego zaleca si¢ wypoziomowanie kratownicy.

Wozek jezdny nalezy wykonaé z elementéw stalowych, wyposazonych w silnik elektrycznych
przektadnie, uktad jezdny 1 panel sterujgcy. Ramig¢ porusza si¢ na kotkach stalowych, toczacych si¢
po torze wykonanym z rur stalowych utozonych na stabilizowanym i nie odksztalcajacym si¢
podtozu. W ramach niniejszego zadania nalezy przewidzie¢ odpowiednie przygotowanie podioza.
Jednostka napgdowa powinna zosta¢ wyposazona w silnik o napigciu 3~400V. Jednostka napedowa
powinna posiada¢ ptynng, dwukrokowg regulacje obrotow pozwalajaca na ustawienie predkosci
jazdy ramienia w zakresie od 1.5 do 32 m/minutg.

Tor jazdy nalezy wykonac¢ zgodnie z nastepujaca technologia:

Szyne jezdng stanowi ocynkowana rura stalowa gruboscienna o $rednicy 1”. Poszczegdlne
segmenty toru taczy si¢ ze sobg na gniazdo toru jazdy z wykorzystaniem elementéw U-plate. Tor
powinien by¢ utozony mozliwie poziomo i w jednej linii, ze spadkiem wzdluznym nie wigkszym
niz 2 %. Na koncach toru instalowane sg elementy oporowe zabezpieczajagce wozek przed
zsunigciem si¢ z toru (przy zetknigciu si¢ z elementem oporowym silnik wylacza si¢ lub zmienia
kierunek jazdy ramienia na powrotny). Panel sterujacy ramienia deszczujgcego powinien zostac
zamocowany na wozku jezdnym. Nalezy go zabudowa¢ w hermetycznej i pytoszczelnej obudowie.
Na froncie panelu sterujgcego nalezy zabudowac przetaczniki trybu jazdy, wiaczenie/wytaczenia
wody oraz wylacznik bezpieczenstwa. Weze i przewody zasilajace prowadzone beda w torze
jezdnym,. Punkt przylaczeniowy wody i energii elektrycznej montowany jest w potowie dlugosci
obstugiwanego przez rami¢ kwatery. (Przy pasie toru jezdnego). Na rurze zasilajacej montowany
jest zawor elektromagnetyczny, ktory otwiera lub zamyka przeplyw wody. Do ramienia woda
doprowadzana jest wezem gumowym elastycznym wzmocnionym witoknem poliestrowym.
Zasilanie elektryczne i sterowanie zaworu gtdéwnego odbywa sie przewodem YPUR 7x2,5mm?
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VDE, charakteryzujacym si¢ wysoka elastycznoscig. Elementy punktu przylaczeniowego
umieszczane sg w specjalnej skrzynce zawierajacej bezpiecznik i transformator.
Rami¢ powinno zosta¢ wyposazone w naste¢pujace niezalezne systemy zraszajace:

Dysze nawadniajgce ptaskostrumieniowe

Dysze rozpryskowe rozmieszczone sg co okoto 0,5m, zamocowane na kilku segmentach rur
stalowych z zaworami re¢cznymi umozliwiajgcymi niezalezne ich odlaczenie. Wysokos¢
usytuowania segmentéw z dyszami nad podtozem jest w pewnym zakresie regulowana. System ten
stuzy do podlewania roslin.

Dysze nawadniajgce brzegowe

Dysze brzegowe mocowane sa3 w pozycjach skrajnych ramienia i stuzg do precyzyjnego
dolewania obszaréow wzdtuz brzegow pola.

Dysze do opryskow

Dysze do opryskéw rozmieszczone sa co okoto 0,5m, zamocowane na rurach ze stali
nierdzewne]j posiadajg zawory rgczne (oddzielny na kazdg strong ramienia), ktore umozliwiaja
odlaczenie zasalania w wodg. Przelaczenie pomiedzy poszczegdlnymi dyszami nastgpowato bedzie
przy pomocy zaworéw odcinajgcych. Na ramieniu nalezy zabudowa¢ dozownik proporcjonalny
czyli urzadzenie napgdzane woda, stuzace do proporcjonalnego wtryskiwania zasysanego preparatu
w kolektor zasilajacy dysze. Dozownik wykorzystywany jest do prowadzenia zabiegdw chemiczne;j
ochrony roslin, rzadziej do nawozenia dolistnego. Do zasilania wodnego dozownik podtaczany jest
jedynie na czas zabiegu. Specjalna podstawa umozliwia pod nim pojemnika z dozowanym
preparatem.

Sterowanie ramienia polowego

Rami¢ wyposazone jest w sterownik, ktory umozliwia realizacje nastgpujacych funkcji:

Start czasowy — start o zaprogramowanej godzinie z mozliwoscig ustalenia dni tygodnia w
ktoérych ten start ma nastgpic

Dodatkowo przy kazdym starcie bedzie mozna wpisaé ilo$¢ przejazdéw jakie rami¢ ma
wykonac.

Kazde rami¢ wyposazone jest w wylaczniki krancowy ktory reaguje na odbojnik zainstalowany
standardowo na kazdym z koncow toru jazdy. Dodatkowo na koncach toru jazdy nalezy wykonac
blokady mechaniczne, aby rami¢ nigdy nie moglo zjecha¢ z toru.

Rami¢ posiada wylacznik bezpieczenstwa zainstalowany na ramieniu. Jego naci$nigcie
powoduje zatrzymanie jazdy 1 wszystkich funkcji nawodnieniowych.

Rami¢ wyposazone zostanie dodatkowo w pilot bezprzewodowy, ktéry pozwoli na realizacje
nastgpujacych funkcji:

e Start ramienia

e Zatrzymanie ramienia

e Wiaczenie zaworu wodnego
e Wylaczenie zaworu wodnego

Przy uzyciu tej funkcji mozemy ustawic¢ ramig w dowolnym miejscu i rozpoczqc z tego miejsca
proces podlewania jak rowniez mozemy zatrzymac ramie w dowolnym miejscu jak rowniez w czasie
pracy ramienia mozemy wlgczy¢ lub wylqczy¢ podlewanie.

Parametry podstawowe rampy deszczujgce;j:

Szerokos¢ kwatery polowej: 20,1 m

Dhugo$¢ obstugiwanego pola: 145 m

Zasilanie wodne i elektryczne: ze $rodka pola

Wysokos$¢ kratownicy ramienia od podtoza 1,20 m

Konstrukcja no$na w wersji standardowej, wykonana ze stali galwanizowanej w formie
kratownicy o przekroju trojkagtnym umieszczonej na wozku jezdnym

e Silnik dwubiegowy o mocy 1,1 kW z przektadnig bezstopniowa
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Mozliwo$¢ regulacji predkosci jazdy w zakresie 1.5 - 32 m/min (dwa biegi silnika + ptynna
mechaniczna regulacja przektadni)

Skrzynka przylaczeniowa elektryczna 400/230V/24V, montowana w $rodku pola
Przewod elektryczny zasilajgco-sterujacy

Zawor elektromagnetyczny na przytacze wodne w srodku pola

Waz elastyczny do podigczenia zasilania ramienia w wode ze §rodka pola

Belka zraszajaca z korpusami 3-pozycyjnymi i dyszami do nawadniania dzielona na
segmenty; dysze ptaskostrumieniowe typ 652 o wydatku 4 1/min przy 2 bar

Dysze brzegowe ptaskostrumieniowe typ 652 (x 4 szt.), zamontowane na belce zraszajacej
Belka do opryskow wyposazona w dysze typ IDK 120-02 o wydatku dyszy 0.65 1/min przy
2 bar, z podzialem na lewg i prawg stron¢ ramienia

Koto podporowe z uchwytem montazowym

Dozownik proporcjonalny Dosatron D45 z uchwytem montazowym

Podstawa pod pojemnik z dozowanym preparatem

Deflektory weza

Rura ocynkowana grubo$cienna na tor jazdy (do utozenia na profile betonowe z tozem na
rure)

Ograniczniki skrajne na tor jazdy

Panel sterujacy pracg ramienia, zawierajacy przetaczniki trybu pracy, zamontowany na
ramieniu

Sterownik PLC do programowania czasOw startow automatycznych

Mozliwo$¢ uruchamiania zewnetrznym sygnatem startowym

Rathmakers Gartenbautechnik GmbH

Rys. Nr 8 Polowe ramig¢ zraszajgce z systemem prowadzenia przewodow w {ancuchu
energetycznym
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Rys. Nr 9 Polowe ramie zraszajgce z systemem prowadzenia przewodow w lancuchu
energetycznym
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Rys. Nr 10 Schemat ramienia deszczujgcego



Pracownia Projektow Budowlanych Bragzkiewicz Herman Sp.J.

elemnent oparowy
tor jaxdy whrka _| tor jazdykota |
napgdowegn podpomwego

| szynajezdna
/| rura stalowa 17

45m

proyiyae wody i pradu _ﬁ |

zloicalizowane w

12 dhugesi pola

|
-—
=
i
e |

element aporowy

! -
tﬁ 12 srerciknéd pola | 1535m
13,20 m _

Rys. Nr 11 Przyktadowy Schemat toru jezdnego
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7. Informacja dotyczaca planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
dla zadania inwestycyjnego pt. ,System nawadniania Kkoryt
Dunenamana, na szkolce lesnej w LesSnictwie Malachow -
Nadlesnictwa Koniecpol. Gmina Lelow obok m. Malachow, dzialka
ewid. 2810 obre¢b Naklo — identyfikator dzialki: 240409 2.0010.2810"

SZKOLKA LESNA KOTOW
LOKALIZACJA OBREB NAKLO

DZIALKA NR 2810

SKARB PANSTWA — PGL LASY PANSTWOWE
NADLESNICTWO KONIECPOL
INWESTOR UL. ROZANNA 11

42-230 KONIECPOL
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7.1. Informacja dla kierownika budowy nt. obowiqzku sporzqdzenia planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Kierownik budowy jest obowigzany, w oparciu o ponizszg informacj¢ sporzadzi¢ lub zapewnié

sporzadzenie, przed rozpoczeciem budowy, planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, uwzgledniajac
specyfike obiektu budowlanego i warunki prowadzenia robdt budowlanych.

Plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia na budowie sporzadza sig, jezeli:

. w trakcie budowy wykonywany bedzie przynajmniej jeden z rodzajow robot budowlanych

wymienionym nizej

przewidywane roboty budowlane maja trwa¢ dluzej niz 30 dni roboczych
i jednoczeSnie bedzie przy nich zatrudnionych co najmniej 6 pracownikow lub
pracochltonno$¢ planowanych robét bedzie przekracza¢ 300 osobodni.

W planie, nalezy uwzgledni¢ specyfike nastepujacych rodzajow robot budowlanych:

1.

PN AW

9.

ktorych charakter, organizacja lub miejsce prowadzenia stwarza szczegolnie wysokie
ryzyko powstania zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi, a w szczego6lnosci
przysypania ziemia lub upadku z wysokosci,

przy prowadzeniu ktoérych wystepuja dzialania substancji chemicznych lub czynnikow
biologicznych zagrazajacych bezpieczenstwu i zdrowiu ludzi,

stwarzajacych zagrozenie promieniowaniem jonizujacym,

prowadzonych w poblizu linii wysokiego napie¢cia lub czynnych linii komunikacyjnych,
stwarzajacych ryzyko utoni¢cia pracownikow,

prowadzonych w studniach, pod ziemia i w tunelach,

wykonywanych przez kierujacych pojazdami zasilanymi z linii napowietrzajacych,
wykonywanych w kesonach, z atmosfera wytwarzang ze spr¢zonego powietrza,
wymagajacych uzycia materialéw wybuchowych,

10. prowadzonych przy montazu i demontazu ci¢zkich elementéw prefabrykowanych.
Zakres robot budowlanych wystepujacych w projektowanej wadze a wymagajacych sporzadzenia

planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

- ktorych charakter, organizacja lub miejsce prowadzenia stwarza szczegolnie wysokie ryzyko
powstania zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi, a w szczego6lno$ci przysypiania ziemia lub
upadku z wysokoSci,

- prowadzonych w poblizu linii wysokiego napiecia lub czynnych linii komunikacyjnych

Wszelkie roboty wykona¢ przy $cistym zachowaniu warunkéw BHP oraz prowadzi¢ i dokonywaé odbioru
zgodnie z nast¢pujagcymi normami i przepisami prawnymi:

- Rozp. Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003roku w sprawie BHP podczas wykonywania
robot budowlanych (Dz. U. z 2003 r. nr 47 poz. 401)
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7.2. Informacja dla kierownika budowy posiadajqcego obowigzek sporzqdzenia
planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

7.2.1. Zakres robot budowlanych dla calego zamierzenia budowlanego oraz kolejnos¢
realizacji poszczegolnych obiektow

Przedmiotem inwestycji jest System nawadniania koryt Dunenamana, na szkoétce lesnej

w Lesnictwie Malachow - Nadlesnictwa Koniecpol. Gmina Leléw obok m. Matachéw, dziatka
ewid. 2810 obreb Naklo — identyfikator dziatki: 240409 2.0010.2810. Wynikiem przebudowy
bedzie wykonanie nastepujacych robot:

* Budowa sieci zasilajacej wodociggowej PE @ 75mm

* Dostawa i montaz polowego ramienia deszczujacego

» Dostawa i montaz wodomierza z nadajnikiem impulsow

* Dostawa i montaz zaworu elektromagnetycznego 2

=  Wykonanie toru jezdnego pod polowe rami¢ deszczujace

7.2.2. Wykaz istniejacych obiektow budowlanych:
Budynek kancelarii, budynek gospodarczy (magazyn maszyn i urzadzen)

7.2.3. Wskazanie elementow zagospodarowania dzialki lub terenu, ktore moga
stwarza¢ zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi

Z uwagi na wykonywanie robot ziemnych pod rurocigg oraz tor jezdny moga wystgpic¢
zagrozenia bezpieczenstwa dla pracownikow oraz oséb przebywajacych w ich bezposrednim
sasiedztwie takie jak upadek z wysokoSci, otarcia, skaleczenia, przygniecenie ciezki
elementami.

7.2.4. Wskazanie dotyczace przewidywanych zagrozen wystepujacych podczas
realizacji robot budowlanych, okreslajace skale i rodzaje zagrozen oraz miejsce i czas
wystepowania

- mozliwo$¢ przysypania ziemig podczas montazu rurociggu PE @ 75mm w wykopie

- mozliwo$¢ upadku materiatléw z wysokosci ponad 2 m

- upadek do wykopu o glebokosci do 1,5 m

- przygniecenie cigzkimi elementami jak plyty betonowe

- zagrozenie wystepujace podczas montazu polowego ramienia deszczujacego

- porazenie energig elektryczng w czasie wykonywania robot elektrycznych

- wystepujace podczas stosowania elektronarzedzi

- wystepujace podczas pracy sprzetu budowlanego

- przysypanie ziemia

zagrozenie wystepuje w czasie catlego czasu trwania budowy — robdt montazowych oraz
wykonczeniowych

7.2.5. Wskazanie sposobu prowadzenia instruktazu pracownikéw przed
przystapieniem do realizacji robot szczegolnie niebezpiecznych

W stosunku do zakresu robot objetych przedmiotowym projektem nie przewiduje si¢
stosowania specjalnych wymagan innych niz te, ktére sg zawarte w aktualnie obowiazujacych
instrukcjach 1 przepisach.

W zwiazku z powyzszym instruktaz pracownikéw powinien by¢ prowadzony stosownie do
w/W przepisOw w zaleznosci od branzy robot.

Zasady postepowania na przypadek powstania zagrozenia powinny by¢ okre§lone w trakcie
przeszkolenia przeprowadzonego ws$rod wszystkich zatrudnionych pracownikéw (generalnego
wykonawcy i podwykonawcéw) z wpisem listy imiennej do ksiggi BHP i ztozeniem podpisow.
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Kazdy pracownik niezaleznie od odpowiedniego przeszkolenia BHP powinien zosta¢
przeszkolony stanowiskowo na poszczegodlnych stanowiskach pracy. Powyzsze nadzoruje
koordynator bedacy jednoczes$nie kierownikiem budowy.

Zachodzi konieczno$¢ stosowania przez pracownikéw s$rodkdéw ochrony indywidualnej
zabezpieczajacych przed skutkami zagrozen tj. kaski, odziez i buty ochronne, aparaty
bezpieczenstwa, liny asekuracyjne, szelki bezpieczenstwa i inne niezbedne dla bezpiecznego
wykonywania robot.

Nadzoruja to kierownicy poszczegdlnych zakreséw robdt i kierownik budowy.

7.2.6 Wskazanie Srodkéow technicznych i organizacyjnych zapobiegajacych
niebezpieczenstwom

Wskazanie $rodkow technicznych 1 organizacyjnych zapobiegajacych niebezpieczenstwom
wynikajacym z wykonywania robdt budowlanych w strefach szczegdlnego zagrozenia lub w ich
sasiedztwie, w tym zapewniajacych bezpieczng 1 sprawng komunikacj¢, umozliwiajacg szybka
ewakuacj¢ na wypadek pozaru, awarii 1 innych zagrozen.

Wszelkie $rodki zapobiegajace podczas prowadzenia robdt branzy budowlanej musza by¢
zgodne z wlasciwymi przepisami w tym zakresie.

Nie przewiduje si¢ odstepstwa od tych przepisOw ani nie ustala si¢ niniejszym specjalnych
wymagan nie objetych przepisami.

Ewakuacja w razie pozaru lub innych zagrozen odbywa si¢ poza teren budowy do drogi lesne;.

Przebywanie lub przechodzenie 0s6b postronnych przez wydzielone i oznakowane strefy
bezpieczenstwa jest zabronione.

7.3.  Uwaga generalna

Zgodnie z art. 21 a ust. | Prawo Budowlane kierownik budowy jest obowigzany sporzadzi¢ lub
zapewni¢ sporzadzenie przed rozpoczgciem budowy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
zwanego planem ,,bioz".

Sporzadzit:

Artur Herman



