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Vysvetlenie €. 68 — 79

Verejny obstaravatelinformuje, Ze vo verejnom obstaravani na predmet zakazky ,,Robotické
chirurgické centrum LF Univerzity Komenského“ vyhlasenom vo Vestniku verejného
obstaravania ¢. 206/2025 zo dnfa 13.10.2025 pod znackou 16231 — MST boli dorucené
nasledovné otazky:

Otazka ¢. 68:
Dakujeme za poskytnutl odpoved k otdzke &. 41.

Dovolujeme siuviest pripomienku k zaveru odpovede verejného obstaravatela, kde sa uvadza
poziadavka na predmet zakazky - ,uzavretd konzola". Po preskumani sutaznych podkladov a
technickej Specifikacie sme nenasli ziadnu poziadavku, ktora by explicitne definovala alebo
vyzadovala pouzitie uzavretej konzoly ako povinného technického parametra predmetu
zakazky.

V tejto suvislosti ziadame o vysvetlenie, na zaklade akého konkrétneho bodu technicke;
Specifikacie sa poziadavka na uzavretu konzolu uplatiuje, kedze nie je uvedena medzi
stanovenymi technickymi parametrami. Zaroven prosime o objasnenie, preco ekvivalentné
rieenie vyuZivajice dodato¢ny monitor, ktoré spifia funkéné a technické poZiadavky
predmetu zakazky pri pouziti systému s otvorenou konzolou, nema byt povazované za
akceptovatelné ekvivalentné riesenie.

Odpoved¢. 68:

Verejny obstaravatel uvadza, ze na zaklade precizacie technickych poziadaviek a v sulade s
odbornym odovodnenim predlozenym v predchadzajucich vysvetleniach bude poziadavka na
uzavretu konzolu doplnena ako explicitny technicky parameter do technickej Specifikacie.

Poziadavka na uzavretu konzolu vyplyva z odborného, vyskumného a pedagogického
zamerania projektu, ktorého cielom je vybudovanie Vyskumno-vyucbového robotického
centra LF UK. Uzavretd konzola predstavuje technologicky Standard, ktory zabezpecuje
plnohodnotny ergonomicky a vizudlnu podporu, optimalne podmienky na vyucbu a
simulacie, ako aj kompatibilitu s medzinarodnymi vyskumnymi postupmi v oblasti robotickej
chirurgie. Uzavreta konzola poskytuje stabilné stereoskopické 3D zobrazenie bez vplyvu
okolitého prostredia, umoznuje pInU imerziu operatéra a poskytuje vysSiu presnost
mikromanipulacii. Zaroven predstavuje etablovany Standard na poprednych eurdpskych a
svetovych pracoviskach, akymi st IRCAD Strasbourg, Charité Berlin, Karolinska Institutet,
Mayo Clinic alebo University College London, kde je uzavrety konzolovy systém pouzivany
ako zakladna platforma pre vyskum, tréning aj validaciu algoritmov umelej inteligencie. Z
tychto dévodov je dblezité, aby bol aj roboticky systém na LF UK technologicky kompatibilny



s tymito pracoviskami a umoznil univerzite zapojenie do vyskumnych iniciativ a projektov
ramca Horizon Europe, EIT Health alebo Digital Europe Programme.

K otazke ekvivalentnosti verejny obstaravatel uvadza, ze externy monitor alebo otvorené
konzolové riesenie nie je mozné povazovat za ekvivalentné, pretoze neposkytuje rovnakeé
vizualne, ergonomické ani vyskumné podmienky. Otvorena konzola nedokaze zabezpecit
imerzivne prostredie, stabilné stereoskopické zobrazovanie ani eliminaciu rusivych vplyvov,
¢o su podmienky nevyhnutné najma pre vyucbové a vyskumné aktivity. Takéto rieSenie tiez
neumoznuje Standardizované porovnavanie motorickych vykonov animatorov ¢i studentov a
nie je kompatibilné s vyskumnymi protokolmi pre analyzu pohybu, haptickych odoziev alebo
umelej inteligencie v chirurgii. V zmysle zakona o verejnom obstaravani méze byt za
ekvivalent povazované iba rieSenie, ktoré poskytuje rovnakiu funkcnost, bezpecnost,
presnost a vyskumnu hodnotu. Tieto podmienky externy monitor nesplifia.

Poziadavka na uzavretU konzolu preto bude doplnena do technickej Specifikacie a
povazuje sa za odévodnenu a nevyhnutnU pre zabezpecenie odborného, vzdelavacieho a
vyskumného poslania Robotického centra LF UK.

Otazka ¢. 69:

Dakujeme za poskytnuty odpoved tykajucu sa cielov a zameru vybudovania Robotického
chirurgického centra LF UK. V nadvaznosti na uvedené si dovolujeme poziadat o blizsie
UNB, NUSCH, SAV, FIIT STU, STU) podielat na vyskumnych, vyvojovych a validaénych
aktivitach v rdmci robotického systému.

Prosime o objasnenie, ¢i je vramci predmetu zakazky definovany konkrétny rozsah ich Ucasti,
spoluprace alebo pristupu k robotickému systému (napr. rozsah vyuzivania technoldgii,
zapojenie do klinickych alebo experimentalnych studii, pristup k datam alebo infrastrukture),
a Ci tieto poziadavky maju vplyv na technické alebo funk¢né parametre dopytovaného
robotického systému.

Zaroven ziadame o doplnenie informacie, v akom predpokladanom pomere bude roboticky
systém vyuzivany na vyskumno-vedecké aktivity (vratane simuldcii, validacii
a experimentalnych studii) a vakom pomere na klinické — operacné vyuzitie. Uvedeny pomer
ma priamy vplyv na celkovy charakter a cenu daného robotického systému. Cielom otazky je
zabezpecit Uplné porozumenie ocakavani a poziadaviek na predmet zakazky, najma v
suvislosti s planovanym vyuzitim systému v ramci kooperacie s uvedenymi vyskumnymi a
klinickymi partnermi.

Odpoved¢. 69:

Verejny obstaravatel uvadza, ze konkrétny model spoluprace s partnerskymi institUciami —
ako suU Univerzitna nemocnica Bratislava (UNB), Narodny Ustav srdcovych a cievnych choréb
(NUSCH), Slovenska akadémia vied (SAV), Fakulta informatiky a informaénych technoldgii
STU (FIIT STU) a dalSie — bude detailne definovany po Uspesnom obstarani robotického
systému. Tento postup je Standardny a logicky, pretoze charakter a rozsah vyskumno-
vyvojovej spoluprace bude mozné urcit az po tom, o bude znamy konkrétny typ, technicka
architektura a moznosti obstaraného systému ako aj rozsah kompatibility s vyskumnymi
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platformami jednotlivych partnerov (Al asistovana analyza, haptické senzory, sietova
komunikacia, mikrosimulacie).

Zadefinované technické parametre obstaravaného systému (napr. 5G modul, rozlisenie sily,
augmentovana realita, latencia) vytvaraju technologicky ramec pre interdisciplinarny
vyskum, v ktorom sa budU spajat oblasti chirurgie a klinickej anatémie (LF UK, UNB, NUSCH),
biomedicinskeho inzinierstva a robotiky (FIIT STU, STU), materidlového a
biotechnologického vyskumu (SAV, Ustav polymérov, Ustav experimentélnej onkoldgie), Al,
haptiky a datovej analyzy (Al Labs STU, CePIl, LF UK). Takto definovany rdmec umozni LF UK
po nadobudnuti systému vstupovat do narodnych aj eurdpskych vyskumnych konzorcii,
najma v ramci: Horizon Europe (Cluster Health, Cluster Digital, ,Smart Hospitals", ,Al for
Surgery"), EIT Health Innovation Hubs, Digital Europe Programme — 5G for Healthcare a
pripravovanych iniciativ European Partnership for Al, Data and Robotics (2026—2030),
pripadne dalsich.

V sulade s Ucelom projektu — vybudovat Robotické vyskumno-vyucbové centrum LF UK —
bude systém primarne vyuzivany na vyskumné, valida¢né a edukacné Ucely a v sucasnosti
nevie definovat konkrétny pomer vyuzitia “na vyskumno-vedecké aktivity (vratane simulacii,
validacii a experimentalnych studii) a na klinické — operacné vyuzitie.”

Verejny obstaravatel si definovanymi parametrami vytvara najma moznost vyuzitia “na
vyskumno-vedecké aktivity” a zapojenia sa do vedecko vyskumnych projektov a konzorcii s
prepojenim na klinické vyuzite, ¢o je primarne poslanie LF UK ako vedeckej a vzdelavacej
institucie.

Otazka ¢. 70:

Dakujeme za podrobné vysvetlenie U¢elu systému augmentovanej reality (AR) vo vyu¢bovo-
vyskumnom prostredi.

V nadvaznosti na uvedené si dovolujeme poziadat verejného obstaravatela o posudenie
ekvivalentného riesenia v ramci nasho koncepcného usporiadania robotického systému.
V nami ponukanej koncepcii robotického systému s otvorenou konzolou je mozné zabezpedit
priamy prenos 3D obrazu z konzoly operatéra pre Studentov a pozorovatelov bez potreby
dodato¢ného hardvérového prvku v podobe AR headsetov. Studenti by mali k dispozicii
identicky 3D obraz, aky vidi operatér, a to v redlnom case, bez latencie a bez nutnosti
konverzie alebo dalSieho spracovania videosignalu cez samostatné AR zariadenia.

Toto rieSenie by zaroven zjednodusilo komunikaciu medzi operatérom a Studentmi
a eliminovalo mozné problémy spojené s prenosom obrazu do externych headsetov (napr.
oneskorenie signalu, zmeny kvality zobrazenia, hardvérova kompatibilita). Z nasho pohladu
ide o efektivnejsi, priamociarejsi a ekonomicky vyhodnejsi sposob zabezpecenia vyucbovej
vizualizacie, bez negativneho dopadu na hodnotu procesu.

Vzhladom na uvedené si dovolujeme poziadat o potvrdenie, Ci bude verejny obstaravatel
povazovat toto rieSenie — umoznujuce identické 3D zobrazenie operacného pola pre
Studentov priamo z operatorskej konzoly — za ekvivalentné k poziadavke na augmentovanu
realitu, pokial pIne zabezpedi vyucbovu funkcionalitu.
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Ekvivalentné rieSenie formou samostatného 3D monitora

Alternativne moéze byt obraz z konzoly zobrazovany na samostatnom 3D monitore, ktory
dokaze v redlnom case prezentovat identicky stereoskopicky obraz pre viacerych
pozorovatelov sucasne. Ide o plnohodnotné 3D vizualizacné rieSenie vyuzivané v klinickej
praxi aj vo vyulbe, spifajuce vietky poZiadavky na simultdnne priestorové vnimanie
operacného pola, no pri vyrazne nizsich nakladoch a bez potreby pouzivania Styroch AR
headsetov.

Odpoved¢. 70:

Verejny obstaravatel po posudeni navrhovaného ekvivalentného rieSenia uvadza, ze
ponukané riesenie prostrednictvom otvorenej konzoly so zdielanim 3D obrazu a alternativne
rieSenie formou samostatného 3D monitora nie je mozné povazovat za ekvivalent k
poziadavke na augmentovanu realitu (AR) uvedenu v technickej Specifikacii.

Poziadavka na AR bola stanovena s ohfadom na naplnenie odborného ale aj edukativneho
ciela projektu — vybudovanie moderného Vyskumno-vyucbového robotického centra LF
UK, ktoré ma disponovat takymi vyuc¢bovymi a experimentalnymi nastrojmi, aké vyuzivaju
popredné referencné eurdpske a svetové pracoviskd (IRCAD Strasbourg, Charité Berlin,
Karolinska Institutet, UCL Robotics, Mayo Clinic). Augmentovana realita v tomto kontexte
nepredstavuje len prenos stereoskopického obrazu, ale komplexnu technoldgiu schopnu
vizudlne prekryt, doplfiat a anotovat realny obraz chirurgického pola. Ide najméa o zobrazenie
anatomickych orientacnych bodov, 3D modelov, hranic preparovanych Struktur, virtualnych
rezov, chirurgickej trajektorie alebo edukacnych vrstiev, ktoré Studentovi umoznia sledovat
vykon v priestorovych suvislostiach, ktoré nemozno sprostredkovat samotnym 3D obrazom.

Vyucbova funkcionalita AR teda nie je zalozena len na tom, aby Student videl to isté, ¢o
operatér, ale aby videl viac — teda aby mal k dispozicii vrstvy informacii, ktoré podporuju
klinické myslenie, priestorovu orientaciu, rozpoznavanie tkaniv a predikciu dalSieho kroku
vykonu. Tato doplnkova vizualizacna vrstva je jadrom modernych edukacnych postupov v
robotickej chirurgii v prostrediach, na ktoré sa LF UK explicitne orientuje a ku ktorym sa chce
priblizit.

RieSenie zalozené na otvorenej konzole ani rieSenie s externym 3D monitorom tieto
funkcionality neposkytuje. Poskytuje iba pasivny 3D prenos, ktory nemozno povazovatza AR
rovnocenny ani funkéne, ani technicky. Takéto rieSenie nevytvara moznost vkladat anotacie,
vizualizovat kontUry organov, zobrazovat rekonstruované CT/MRI modely, farebne zvyraznit
chirurgické rizikové zény ani poskytovat dalSie AR vrstvy vyuzivané pri vyucbe a simulaciach.
Z uvedeného dévodu nie je mozné tieto rieSenia povazovat za ekvivalentné.

Rovnako je potrebné zdoraznit, ze poziadavka na prenos do Styroch headsetov sucasne bola
stanovena s cieflom zabezpecit samostatny, nerusenuy priestorovy vizualizaciu pre
viacerych studentov naraz, ¢o 3D monitor ani zdielanie obrazu z otvorenej konzoly
nedokaze technicky ani pedagogicky nahradit. Headset zabezpecuje individualny uhol
pohladu, stabilny stereoskopiu, imerziu, identicky hibku obrazu a priestorové vnimanie bez
zavislosti od pozorovacej vzdialenosti i polohy v miestnosti. Tieto parametre su pre proces
vyucby rozhodujuce.
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V tejto suvislosti verejny obstaravatel potvrdzuje, ze poziadavka na AR vratane pouzitia
headsetov zostava oddvodnenou a nevyhnutnou sucastou technickej Specifikacie.
Nesmeruje k zvyhodneniu konkrétneho dodavatela, ale k zabezpeceniu Standardu, ktory
umozni Robotickému centru LF UK zapojit sa do vyskumnych a edukacnych iniciativ v ramci
programov Horizon Europe, EIT Health, Digital Europe Programme — Smart Hospitals, Al for
Surgery, kde je vyuzivanie AR technoldgii povazované za zakladny nastroj pre pokrodilu
chirurgicku edukaciu a experimentalny vyskum.

Z uvedenych dbévodov preto verejny obstaravatel zotrvava na povodnej poziadavke na
augmentovanu realitu a nebude povazovat uvedené alternativne riesSenia za ekvivalentné.

Otazka ¢. 71:

Dovolujeme si poziadat verejného obstaravatela o informaciu, na zaklade coho bol
realizovany prieskum trhu pri tvorbe technickej Specifikacie predmetu zakazky. Po
podrobnom preskumani jednotlivych, najma Cciselnych a velmi Specificky nastavenych
technickych parametrov sa domnievame, ze Specifikacia moze byt formulovana ucelovo v
prospech konkrétneho vyrobcu alebo konkrétneho typového riesenia.

Ziadame preto o objasnenie prieskumu trhu, vratane informacie o tom, aké zdroje,
vyrobcovia, dostupné technoldgie a porovnatelné parametre boli pri jeho vypracovani
hodnotené, aakym spdsobom boli jednotlivé Ciselné poziadavky technicky a odborne
odbvodnené.

Odpoved¢. 71:

Verejny obstaravatel'sa dorazne ohradzuje vodi tvrdeniu, ze technicka Specifikacia predmetu
zakazky bola formulovana Ucelovo v prospech konkrétneho vyrobcu. Technické poziadavky
neboli odvodené od jedného komercného riesenia, ale od funkénych potrieb, strategického
zameru projektu a odbornych Standardov modernych vyskumnych robotickych centier v
Eurdpe.

V tejto suvislosti verejny obstaravatel zaroven uvadza, Ze viaceré technické parametre boli
upravené alebo Uplne vyradené prave s cielom vylicit akékolvek Spekulacie o preferencii
konkrétneho vyrobcu a zabezpelit Co najsirSie technické a technologické naplnenie
poziadaviek. Cielom verejného obstaravatela je zabezpeclit, ze obstarany systém bude
zodpovedat su¢asnym medzinarodnym standardom vyskumnych robotickych centier, ktoré
ma sluzit aj na vzdelavanie Studentov mediciny a dalSich odborov biomedicinskeho vyskumu.

Pri priprave technickej Specifikacie bol realizovany odborny, technologicky a funkcny
prieskum, ktory vychadzal z:

- medzinarodnych noriem a Standardov robotickej chirurgie,

- vyskumnych priorit EU v rdmci programov Horizon Europe, EIT Health, Digital
Europe Programme a Al for Surgery,

- porovnania technologickych moznosti viacerych vyrobcov robotickych
systémov dostupnych na eurdpskom trhu,

- poziadaviek na vyucbu, simulaciu a experimentalne Studie v prostredi lekarskej
fakulty,
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- porovnania infrastruktur Spickovych eurdpskych robotickych centier, akymi su
IRCAD Strasbourg, Charité Berlin, Karolinska Institutet ¢i UCL Robotics.

Cielom verejného obstaravatela nebolo kopirovat parametre konkrétneho vyrobcu, ale
vytvorit technologicky rdmec, ktory umozni LF UK realizovat moderny interdisciplinarny
vyskum a poskytovat medzinarodne porovnatelny vyucbu robotickej chirurgie na urovni
univerzitnych centier EU.

Technické poziadavky na 5G modul, nizku latenciu, uzavretu konzolu, AR, rozlisenie sily i
moznost simultanneho prenosu pre viacerych uUcastnikov vychadzaju z parametrov
potrebnych pre experimentalne Studie, Al asistenciu, vyucbovu imerziu a Standardizované
tréningové protokoly.

Uvedené technické poziadavky sU formulované podla odbornych potrieb projektu a
medzinarodnych vyskumnych Standardov, pricom zaroveri umoznuju roznym uchadzacom
ponuknut riesenie, ktoré pozadovanu funkcionalitu splni.

Verejny obstaravatel preto jednoznacne odmieta Spekulativne tvrdenie o U¢elovej formulacii
technickych parametrov a potvrdzuje, ze tieto boli definované transparentne, odborne a v
sulade so zdmerom vybudovat state-of-the-art vyucbové a vyskumné robotické centrum
kompatibilné s eurdpskymi vyskumnymi programami a technologickymi partnermi.

Otazka ¢. 72:

V nadvaznosti na otazku ¢. 20 tykajucu sa parametra technickej Specifikacie a naslednu
odpoved verejného obstaravatela si dovolujeme upozornit, ze uvedeny parameter nebol
zapracovany ani upraveny v zmenenej technickej Specifikacii v ¢asti ,Pacientske robotické
ramena".

Odpoved¢. 72:

Verejny obstaravatel odstranil uvedeny nedostatok. V suvislosti suvedenim zverejriuje
prilohu &. 1b — Specifikacia — Robotické chirurgické centrum — Aktuélna 2.

Otazka ¢. 73:

1. Specifikacia — robotické chirurgické centrum - Polozka 5 — Augmentovana realita, Jas
displeja — min 4000 nitov

V technickej Specifikacii pre zariadenia augmentovanej reality zadavatel pozaduje minimalny
jas displeja 4000 nitov. Bude zadavatel akceptovat aj ponuku headsetov s jasom 3800 nitov,
ktory je len nepatrne nizsi nez pozadovana hodnota a nema ziadny negativny vplyv na
funkcnost ani na medicinske vyuzitie zariadenia?

Odpoved¢. 73:

Verejny obstaravatel tUto poziadavku akceptuje a zverejni upraveny Prilohu ¢. 1a -
Specifikécia — Robotické chirurgické centrum.

Otazka ¢. 74:

2. Specifikacia — Robotické chirurgické centrum
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Na zaklade odpovedi zadavatela na otazky uchadzacov by sme chceli poziadat o objasnenie,
Ci je systém augmentovanej reality priamo integrovany s robotickym chirurgickym
systémom, a rovnako aj to, ¢i je videozobrazovacia veza plne prepojena s robotickym
systémom.

V technickej Specifikacii videozobrazovacej veze je uvedeny parameter ,pocet
kompatibilnych instrumentov —min. 13". Tento pocet pravdepodobne vychadza zo zoznamu
spotrebného materialu, kde je uvedeny konkrétny zoznam instrumentov. V odpovedi na
otdzku ¢. 30 zadavatel uvadza poziadavku na moznost pouzitia ultrazvukového
(harmonického) skalpela, pricom tento moze byt dodany ako roboticky nastroj kompatibilny
s ramenom robota, alebo ako samostatné pridavné zariadenie s vlastnou generatorovou
jednotkou.

Ziadame preto o potvrdenie, ¢ sa ultrazvukovy skalpel — ak je dodany ako samostatné
pridavné zariadenie —zapocitava do uvedeného parametra ,minimalny pocet kompatibilnych
instrumentov"*. Zaroven prosime o vyjasnenie, ¢i sa do tohto parametra zapocitavaju
vylucne robotické instrumenty, alebo aj laparoskopické (nerobotické) inStrumenty z dévodu
predoslej odpovede ohladom ultrasonického skalpelu.

Odpoved¢. 74:
Verejny obstaravatel' pozaduje:

- augmentovanu realitu priamo integrovanu s robotickym systémom.
- videozabrazovaciu vezu, plne prepojenu s robotickym systémom.
- inStrumenty vratane harmonického skalpelu, vsetky vylucne robotické.

Verejny obstaravatel potvrdzuje, Ze do uvedeného parametra sa zapocitava aj ultrazvukovy
skalpel, ak je dodany ako samostatné pridavné zariadenie.

Otazka ¢. 75:
3. Specifikacia — robotické chirurgické centrum

Vzhladom na rozsah a charakter otdzok uchadzacov, ako aj z dévodu Uprav, doplneni alebo
vyluceni niektorych parametrov technickej Specifikacie, si dovolujeme poziadat verejného
obstaravatela o prediZenie lehoty na predkladanie ponUk. Zmeny v technickej $pecifikacii a
potreba ich dékladného zapracovania do ponuky vyznamne ovplyviuju cas potrebny na
pripravu Uplnej a kvalitnej ponuky.

Prosime preto o zvaZenie primeraného prediZenia lehoty na predkladanie ponuk tak, aby
vSetci uchadzadi mali redlnu moznost zapracovat zmeny a pripravit ponuku v sulade
s aktualizovanymi poziadavkami zadavatela.

Odpoved¢. 75:

Verejny obstaravatel informuje zaujemcov o predizeni lehoty na predkladanie ponuk.
Lehota na predkladanie ponuk uplynie dfa 5.12.2025, 10:00 hod. Otvaranie ponuk sa
uskutocni v sulade s informaciami v sutaznych podkladoch dna 5.12.2025, 10:05 hod.
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Otazka ¢. 76:

Odpoved obstaravatela na ,Otazku ¢ 2 Specifikdcie — Robotické chirurgické centrum®
parameter ,3D vizualizacia bez nutnosti 3D okuliarov" spravne zdéraznuje vyhody uzavretej
konzoly, avsak dostupna literatUra — vratane Studie van't Hullenaar et al. (2017) — ukazuje,
Ze ani uzavreta konzola negarantuje idealnu ergonomicku polohu pre vsetkych operatérov,
kedZe u vsetkych hodnotenych chirurgov bola zaznamenana potencialne skodliva flexia krku
a obmedzeny rozsah nastavenia opierok ruk.

Zaroven je potrebné uviest, ze nami ponukany roboticky systém s otvorenou konzolou tieto
identifikované nevyhody adresuje tym, Ze disponuje taktiez plnohodnotnymi ergonomickymi
opierkami pre predlaktia, ¢im eliminuje gravitac¢né zatazenie hornych koncatin obdobne ako
uzavreta konzola. NavysSe, vdaka elevacii operacnej konzoly, umoziuje chirurgovi striedat
polohu sedenia a statia pocas operacie, ¢o je z hladiska prevencie dlhodobého statického
pretazenia chrbtice vyznamna vyhoda pri dlhych vykonoch.

Otvorena konzola zaroven umoznuje chirurgovi periférne vnimat dianie v operacnej séle a
plynule komunikovat s ostatnymi clenmi timu bez preruSovania operativy, co méze prispiet k
bezpecnosti, koordinacii a celkovej efektivite vykonu. Moderné otvorené konzoly preto
nemozno povazovat za ergonomicky menejcenné; naopak, v niektorych parametroch
prinasaju doplnkové benefity oproti uzavretym systémom.

Na zaklade uvedenej argumentacie by sme preto radi vyzvali verejného obstaravatela na
prehodnotenie predmetnej poziadavky a na zvazenie Upravy parametra na ,3D vizualizaciu
bez pouzitia 3D okuliarov", ktora umozni SirSiu sutaz, zachova technologicky neutralitu
a zaroven neobmedzi ergondmiu pracoviska ani bezpecnost operatéra.

Odpoved¢. 76:

Verejny obstaravatel posudil predlozené odborna argumenty a uvadza, ze poziadavka na
uzavretu konzolu a 3D vizualizaciu bez pouzitia 3D okuliarov zostava v technickej Specifikacii
zachovana. Dovody tejto poziadavky vyplyvaju z odborného zamerania projektu a z ciela
vybudovat moderné, vyskumno-vyucbové robotické centrum LF UK kompatibilné s
eurdpskymi standardmi vyskumu a edukacie robotickej chirurgie.

Verejny obstaravatel si je vedomy, ze Zziadny konzolovy systém nie je univerzalne
ergonomicky idedlny pre vietkych operatérov a ze literatUra, vratane citovanej studie van't
Hullenaar et al. (2017), upozorniuje na obmedzenia sucasnych rieSeni. Prave preto vsak LF UK
pozaduje dostupny Standard uzavretej konzoly, ktord — napriek ciastkovym limitaciam
identifikovanym v literature — preukazatelne poskytuje najvyssiu Uroven vizualnejimerzivity,
eliminacie rusivych vplyvov, stability obrazu a Standardizovanej pracovnej polohy, <o je pre
vyucbu, simulacie a vyskumné Studie rozhodujuce.

Vyskumno-edukacné robotické centrum potrebuje vytvorit kontrolované, reprodukovatelné
vizualne a pracovné prostredie, ktoré umozni objektivne porovnavat vykony tréningovych
kohort, analyzovat mikromotoriku, validovat algoritmy umelej inteligencie, pracovat s
haptickymi odometriami a vykonavat metodicky zaradené experimenty. Uzavreta konzola je
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jedinym rieSenim, ktoré umoznuje standardizované optické podmienky, nezavislé od svetla,
polohy pozorovatela ¢i dynamiky operacnej saly.

Argument o moznosti striedat polohu sedenia a statia je relevantny v klinickej praxi, avsak
priorita LF UK v rdmci predmetného projektu spociva v vyskumnom a pedagogickom vyuziti,
nie v maximalizacii volnosti ergondmie pre jednotlivca. Pre cielové pouzitie je dolezitejSia
fixna, izolovana, opticky stabilnd pracovna poloha, ktora zabezpecli opakovatelnost
experimentalnych vysledkov, synchronizaciu medzi headsetmi Studentov a operatérom a
kompatibilitu s medzinarodnymi vyskumnymi protokolmi.

Rovnako plati, Ze periférne vnimanie diania v sale nie je prioritou vyskumného pracoviska,
kde je vyucbova imerzia a vizualna kontrola zasadnym prvkom edukacie. Uzavreta konzola
prave svojou izolaciou umoziuje maximalnu koncentraciu, redukciu rusivych podnetov a
presnejsie sledovanie motorickych vzorcov, ¢o potvrdzuju aj pracoviska IRCAD Strasbourg,
Charité Berlin, Karolinska Institutet ¢i UCL Robotics, ktoré uzavreté konzoly pouzivané pri
vyucbe povazuju za Standard.

Z uvedenych dovodov verejny obstaravatel nemodze povazovat otvoreny konzolu ani
doplnkovy 3D monitor za ekvivalentné rieSenie. Tieto systémy umoznuju pasivny 3D prenos
obrazu, avsak neposkytuju Uroven imerzivity, optickej homogenity ani standardizacnej
hodnoty potrebnej pre vedecké a tréningové aktivity v kontexte eurdpskych projektov
(Horizon Europe — ,Smart Hospitals", ,Al for Surgery", EIT Health Skills Labs a pod.).

Verejny obstaravatel preto zotrvava na pévodnej poziadavke. Parameter 3D vizualizacia bez
nutnosti 3D okuliarov" zostava definovany tak, aby zahriial prave uzavretu konzolu, ktora je
pre Ucely budovania state-of-the-art vyskumno-vyucbovej robotickej infrastruktury na LF UK
nevyhnutna.

Otazka ¢. 77:

Za ucelom spravneho pochopenia poskytnutych vysvetleni a podmienok dodania pristroja sa
chceme opytat, Ci spravne rozumieme, ze vyzadujete dodanie pristroja, ktory ako celok je
zdravotnickou poméckou a ma prideleny SUKL kéd (takato poziadavka exaktne nie je aniv
zmluve ani v TS, len vo vysvetleni sa na to odvolavate), a teda sa poziadavka na SUKL kéd
vztahuje na cely pristroj, teda aj na modul 5G tele-chirurgie, aj virtualneho trenazéru, aj AR
vizualizacie, aj videozobrazovacej vezi, aj augmentove] reality. Uvedené sa tyka aj
poziadavky na certifikat zhody (osvedcenie CE), ktora taktiez nie je nikde uvedena a vo
vysvetleni sa na nu odkazujete a argumentujete iou opodstatnenost niektorych parametrov
a funkcionalit.

Odpoved¢. 77:

Verejny obstaravatel uvadza, ze poziadavka na pridelenie SUKL kddu resp. képiu Ziadosti o
jeho pridelenie sa vztahuju na cely dodavany roboticky systém ako jeden integrovany
funkcny celok, nie na jednotlivé technické moduly posudzované samostatne.

Roboticky chirurgicky systém pozostava z viacerych navzajom prepojenych komponentov —
vratane chirurgickej konzoly, zobrazovacej veze, modulov pre AR vizualizaciu, tréningovy
simulator, ako aj komunikacnych ¢iintegracnych rozhrani (napr. 5G modul).
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V tejto suvislosti verejny obstaravatel pripomina, ze v sulade so sutaznymi podkladmi, bod
16.2.5, je uchadzaé povinny predlozit ako sUéast ponuky SUKL kéd zdravotnickej
pomocky, resp. képiu ziadosti o jeho priradenie. Tato povinnost sa vztahuje na cely pristroj
v konfiguracii, v akej ma byt dodany, a je v sulade so Standardnym postupom registracie
komplexnych zdravotnickych systémov na Uzemi Slovenskej republiky.

Otazka ¢. 78:
Pacientske robotické ramena:

-riad. 16: Vzdialenost umoznujuca pripojenie konzoly a ovladania pacientskej ¢asti - min.
17 ooo km. ktora bola vysvetlenim zo dna 17.11.2025 0znamena ako "vypustend", nadalej
ostala v aktualizovanej Technickej Specifikacii.

Odpoved¢. 78:

Verejny obstaravatel odstranil uvedeny nedostatok. V suvislosti suvedenim zverejiuje
prilohu &. 1b — Specifikacia — Robotické chirurgické centrum — Aktuélna 2.

Otazka ¢. 79:

V neposlednom rade sa chceme poziadat o limitaciu vSetkych pokuit, nielen pokuty za
omeskanie zaru¢ného servisu.

Odpoved¢. 79:

Verejny obstaravatel trva na zmluvnych pokutach tak, ako su nastavené vzmluvnych
podmienkach.

Prilohy

Priloha ¢. 1a — Specifikacia — Robotické chirurgické centrum — akt. 2
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