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Vysvetlenie ¢. 88 — go

Verejny obstaravatelinformuje, Ze vo verejnom obstaravani na predmet zakazky ,,Robotické
chirurgické centrum LF Univerzity Komenského“ vyhlasenom vo Vestniku verejného
obstaravania ¢. 206/2025 zo dnfa 13.10.2025 pod znackou 16231 — MST boli dorucené
nasledovné otazky:

Otazka ¢. 88:

Prosime o upresnenie, ¢i predmetny systém musi podporovat vsetky uvedené typy sieti,
alebo ide o vypocet akceptovatelnych moznosti, pricom staci, ak ponukané riesenie
podporuje iba niektoré z nich. V pripade, Ze ide o alternativne moznosti, prosime o
Specifikaciu minimalneho povinného rozsahu podporovanych typov sieti.

KedZe predmetom je 5G telechirurgicky modul, prosime o potvrdenie, i je nevyhnutné, aby
modul povinne podporoval 5G siet, alebo postacuje podpora zosietovania napr.
prostrednictvom 4G, vyhradenej linky i iného uvedeného typu pripojenia.

Inymi slovami — je pripustné ponuknut modul fungujuci iba na 4G, alebo by také rieSenie uz
nesplnalo podmienku ,5G telechirurgicky modul*?

Odpoved¢. 88:

Verejny obstaravatel dakuje za otdzku a uvadza, Ze technicka poziadavka na ,5G
telechirurgicky modul® znamend, ze podpora 5G konektivity je povinnym minimalnym
parametrom predmetu zakazky. Predmet obstardvania nie je vseobecny komunikacny
modul, ktory by mohol fungovat iba na 4G alebo inych typoch sieti, ale Specificky modul
schopny vyuzivat 5G technoldgiu ako infrastrukturu pre vyskumno-vyvojové aktivity v oblasti
robotickej telemanipulacie. Modul, ktory by neumoznoval pripojenie prostrednictvom 5G, by
preto nespifial poZiadavku predmetu zakazky.

Uvedeny parameter vychadza z odborného smerovania robotickej chirurgie a medicinskej
telemanipulacie v Eurdpe, kedZe 5G siete predstavuju Standard umoziujuci ultranizku
latenciu, vysoku priepustnost a stabilny prenos objemnych datovych tokov v redlnom case
vratane stereoskopického videa, senzorickych dat a pripadnej haptickej spatnej vazby. Toto
rieSenie je zaroven v sulade so sucasnymi trendmi a podporovanymi oblastami vyskumu v
programoch Horizon Europe a Digital Europe Programme v ramci konceptu ,Smart
Hospitals" a telekooperativnych chirurgickych scenarov.

Podpora dalSich foriem sietovej konektivity, ako sU pevné linky alebo Wi-Fi, m6ze byt
vnimana ako doplnkova funkcionalita systému, avSsak nemoze nahradit schopnost pracovat
so sietou piatej generacie. Poziadavka je preto stanovena primerane, objektivne a
nediskriminaéne, s ciefom zabezpelit, aby obstarany systém spifal parametre



najmodernejsich vyskumnych pracovisk a umoznil realizovat planované vyskumné Ulohy bez
technologickych obmedzeni uz pri jeho dodani.

Z uvedenych dovodov verejny obstaravatel potvrdzuje, Ze ponuknutie rieSenia fungujuceho
iba na 4G alebo inych starSich sietovych protokoloch nie je v sulade s technickou Specifikaciou
a nesplfia poziadavku na ,5G telechirurgicky modul®.

Otazka ¢. 89:

Vazeny verejny obstaravatel, v technickej Specifikacii sa pri parametri ,Dosah vzdialenej
operacie® uvadza iba hodnota ,Ano", ktord potvrdzuje, Ze systém takuto funkcionalitu
podporuje.

Prosime o upresnenie, aky je pozadovany alebo akceptovany dosah vzdialenej operacie v
konkrétnych technickych jednotkach (napr. metre, kilometre, pripadne neobmedzeny dosah
v ramci siete). Pre jednoznacné posudenie splnenia parametra potrebujeme vediet, ¢i je
definovany minimalny alebo maximalny dosah, alebo ¢i postacuje samotnad schopnost
vykonavat vzdialenu operaciu bez blizSej Specifikacie vzdialenosti.

Odpoved¢. 89g:

Verejny obstaravatel dakuje za otazku a uvadza, ze pri technickom parametri ,dosah
vzdialenej operacie" nie je rozhodujucim kritériom fyzicka vzdialenost medzi operatérom a
robotickym systémom, ale ¢asova odozva prenosového retazca, t. j. latencia. Z tohto
dévodu nie je v technickej Specifikacii definovany dosah v metroch ¢i kilometroch, kedze
vzdialenost sama o sebe nie je technologickym determinantom funkcnosti vzdialene
riadeného robotického systému.

V modernych robotickych systémoch moze byt vzdialeny vykon realizovany v ramci jednej
budovy, kampusu univerzity, mesta, krajiny alebo v experimentalnych podmienkach aj medzi
kontinentmi; podstatné je, aby bola zabezpecena stabilna, bezpecna a dostatocne nizko-
latencna komunikacia medzi konzolou operatéra a robotickou platformou. Prave preto je v
technickej Specifikacii kladeny déraz na hodnoty latencie definované osobitnymi
parametrami, ktoré stanovuju technické limity pre Uclely vyskumu a experimentalneho
testovania.

Poziadavka ,Ano" pri uvedenom parametri teda znamena, Ze systém musi podporovat
technickd schopnost realizovat vzdialené ovladanie robota a komunikovat bez kategorického
obmedzenia vzdialenosti, pokial sU zaroven splnené limity end-to-end latencie a dalSie
bezpecnostné poziadavky uvedené v technickej Specifikacii. Tymto spdsobom je
zabezpecena technologicka flexibilita pre budice vyskumné scendre v oblasti
telemanipulacie, a zaroven sa parametre nevztahuju na geografické obmedzenia, ktoré
nemaju priamy technicky vyznam.

Z uvedenych dovodov verejny obstaravatel potvrdzuje, ze vzdialenost nie je primarnym ani
hodnotiacim kritériom, a preto nie je stanovena v metrickych jednotkach. Rozhodujuce je
splnenie poziadaviek na latenciu a kvalitu prenosu v sulade s technickou Specifikaciou.
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Otazka €. go:

V sucasnosti je minimalne rozliSenie definované v pomere stran 16:9, avsak nie vsetky
headsety dostupné na trhu vyuzivaju tento pomer. Mnohé zariadenia pracuju s pomerom
stran 4:3, pricom aj pri tomto formate je mozné technicky dosiahnut rovnakud uroven
obrazovej kvality.

Pri zachovani ekvivalentnej obrazovej plochy rozliseniu 1280 x 720 p (= 921 600 pixelov)
predstavuje ekvivalentné rozliSenie v pomere stran 4:3 priblizne 1108 x 831 p, t. . rozliSenie,
ktoré poskytuje rovnaky rozsah detailov a vizualnej kvality ako pozadované rozliSenie 720p.
V technickej Specifikacii pre headset zadavatel pozaduje minimalne rozliSenie obrazu 1280 x
720 p. Bude zadavatel akceptovat aj rozliSenie v pomere stran 4:3 na Urovni priblizne 1108 x
831 px, ktoré zachovava porovnatelny pocet pixelov a nema ziadny negativny vplyv na
kvalitu ani funkénost zobrazovania? Tento pristup umozni ponuknut technicky vhodné
rieSenia a zaroven nenarusi pozadovanu kvalitu obrazu.

Odpoved'¢. go:

Verejny obstaravatel dakuje za vznesenU otazku a doplifia, Ze poZiadavka na minimalne
rozliSenie 1280 x 720 px je v technickej Specifikacii stanovena zamerne spolu s pomerom stran
16 : 9, pretoze tento format predstavuje Standardizovany vystup v robotickej chirurgii, v
endoskopickych a vizualizacnych systémoch a v medicinskom zdznamovom prostredi. Pre
Ucely robotickej chirurgie je podstatné, aby pozorovatel videl celt Sirku chirurgického pola
bez orezania alebo technického zasahu do obrazu. Pomer stran 16 : 9 poskytuje Sirsie
horizontalne zorné pole, ktoré zohrava rozhodujucu Ulohu pri orientacii nastrojov,
interpretdcii lateralnych anatomickych Struktur a pri zachovani bezpecnostného vizualneho
kontextu.

Hoci rozlisenie vo formate 4 : 3 m6ze dosahovat porovnatelny celkovy pocet pixelov,
dochadza pri fom k zmene geometrie obrazu a naslednému obmedzeniu rozsahu
zaznamenania lateralneho priestoru. Kazda konverzia z nativneho formatu 16 : g, v ktorom
robotické systémy obraz generuju, na pomer 4 : 3 si vyzaduje orezanie alebo interpolaciu, ¢o
moze viest k strate informacii alebo k artefaktom. V kontexte medicinskeho zobrazenia su
takéto kompromisy z hladiska bezpecnosti, vyucby aj vyskumného spracovania vizualnych
dat neziaduce.

Jednotny Standard 16 : 9 umozniuje zabezpedit kompatibilitu so vSetkymi zobrazovacimi a
zaznamovymi komponentmi systému, ako aj konzistentnu kvalitu obrazu pre Ucely klinickej
edukacie, operacnej simulacie a vedeckej analyzy. Z uvedenych odbornych dévodov verejny
obstaravatel potvrdzuje, ze poziadavka na pomer stran 16 : g je sucastou minimalneho
technického Standardu a rieSenia pracujuce vyhradne s pomerom stran 4 : 3 nebuduy
povazované za ekvivalentné k pozadovanému technickému rieseniu.



