UNIVERZITNA NEMOCNICA
@ BRATISLAVA

Pazitkovd 4, 821 01 Bratislava

Informacia o vysledku vyhodnotenia ponuk

podl'a § 55 ods. 2 zakona €. 343/2015 Z. z. o verejnom obstaravani a o zmene a doplneni niektorych

zékonov v zneni neskorsich predpisov

Vyhlasovatel’: UNIVERZITNA NEMOCNICA BRATISLAVA, Pazitkova 4, 821 01 Bratislava
Cislo sutaze: R1-9/047/2026

Nazov zakazky: Roboticky telemanipulator pre miniinvazivne opera¢né vykony

Druh postupu: verejna sitaz, nadlimitna zakazka, tovary

Oznémenie: U.v. EU €. 50641-2026 zo dita 23.01.2026

Vestnik €. 17/2026 zo dita 26.01.2026 pod zn. 1155 - MST

p(

Uchadzaé Cena v EUR s DPH — hodnotiace Kkritérium

SYNEKTIK Czech Republic, s.r.o.
Plzenska 3350/18, Smichov, 150 00 Praha | 3 718 394.55 EUR s DPH
5

A. Prehl’ad splnenia podmienok tcasti
Uchadza¢: SYNEKTIK Czech Republic, s.r.o. —2025/6-PO-H1291

P.

¢

Podmienky uéasti — technicka a odborna sposobilost’ | Hodnotenie

1.

* § 34 ods. 1 pism. a) zoznam doddvok zoznam | Fakultnd nemocnica s

dodavok rovnakého alebo podobného charakteru (t. | poliklinikou J. A. Reimana

j. Robotické systémy uréené pre miniinvazivnu | PreSov — Dodanie chirurgického
operativu) za predchadzajuce tri roky za od | telemanipulitora pre
vyhlasenia verejného obstardvania v min. hodnote 1 | miniinvazivnu chirurgiu pre
000 000,- € bez DPH. Suma 1 000 000,- € je | potreby Fakultnej nemocnice s
kumulativna. poliklinikou J. A. - 1 759 509.00
EUR bez DPH

splnil




B. Prehl’ad splnenia poziadaviek na predmet zdkazky

Technicka Specifikacia

Predmet zakazky

Roboticky telemanipulidtor pre miniinvazivne operacné vykony

Identifikacia poniukaného
zariadenia (nazov/oznacenie
vyrobku)

DaVinci Xi Dual Consol

1. Konzola operatora

Technické

vlastnosti SECHU S

Minimum | Maximum

Presne

Vas navrh
(parametre, resp.
ano/nie v pripade,
ak je pozadovany

parameter
uvedeny slovom)

Presné oznacenie
v predloZenom
dokumente
k tovaru, ktory
je predloZeny v
ponuke
(produktovy/kat
alégovy list
k tovaru,

v tvare — nazov
dokladu a
strana)

Pocet ks

3D HD
stereozobrazovac s
rozliSenim

10801

1080 1

1080 1

str.dokume
ntu (dV Xi
System
Informatio
n
¢.2

Technické vlastnosti

Hodnota / charakteristika

Vas navrh

(parametre, resp.
ano/nie v pripade,
ak je pozadovany

parameter

uvedeny slovom)

Presné oznacenie v predloZenom
dokumente k tovaru, ktory je
predloZeny v ponuke
(produktovy/katalégovy list k
tovaru, v tvare — nazov
dokladu a strana)

Nezavislé riadiace centrum ano strana dokumentu (IFU) €.
ovladané hlavnym operatérom, 342

ktory umoziiuje prenos ,

pohybu ruk operatéra na ano Splnil

robotické ramend opera¢ného

systému

Konzola operatéra umoziiuje ano strana dokumentu (IFU) ¢.
ovladat’ vSetky monopolarne, , 168

bipolarne a pokrocilé nastroje, ano

stapler a kameru Splnil

Hlavné nastrojové ovladace ano strana dokumentu

s moznost'ou prenosu silovej ano (Feature Sheet) €. 1

aj torznej spétnej vizby




Moznost’ nastavenia citlivosti ano strana dokumentu (IFU) ¢.
prenosu pohybu operatéra na ano 201
robotické ramena Splnil
ano strana dokumentu (IFU) ¢.
Ergonomicky ovladaci panel ano 169
Splnil
Dotykovy panel pre pristup k ano strana dokumentu (IFU) ¢.
audiu, videu, uzivatel'skému , 170-202
profilu a systémovym ano Splnil
nastaveniam
Panel pedalového ovladania — ano strana dokumentu
bezprostredné ovladanie (Feature Sheet) €. 1
monopolarnych, bipolarnych a ano Splnil
pokrocilych nastrojov vratane
kamier
ano strana dokumentu (dV Xi
Konektor pre integraciu , System
simulatora ano Information) ¢. 2
Splnil
SW pre ovladanie ano strana dokumentu (IFU) ¢.
integrovaného stola, 12, strana
kompatibilného a plne Ano dokumentu (dV' Xi
komunikujtceho s robotickym System Information)
opera¢nym systémom ¢. 4
Splnil
ano strana dokumentu
Eliminécia trasu ruk operatéra ano (Feature Sheet) €. 1
Splnil
Moznost’ nastavenia citlivosti ano strana dokumentu (IFU) ¢.
prenosu pohybu operatéra na ano 201
robotické ramena Splnil
Pojazdné zariadenie ano strana dokumentu (IFU) ¢.
(zabezpecujuce I'ahsi presun) ano 39
Splnil
2. Mobilny opera¢ny systém
Presné oznacenie
v predloZenom
Vas navrh k t((i)(\)fl;lrlll::e;(li:)ery
o gpara.metre,,resp. je predlozeny v
fle:sl::::)cslt(ie Jednotka | Minimum | Maximum Presne Tll(Oj/:lpeo; : ;;32?1;’ (pﬁggggg%s/:(at
parameter k tovaru,
uvedeny slovom) | " tr;‘;;d'f:‘w

strana)




Pocet ks

Uhol otocenia stupent

500

504 stupniov

Ano/504 stupiiov

strana
dokumentu
(Feature
Sheet) €. 1
Splnil

Uhol sklonu stupen

75

75 stupnov

Ano/75 stupiiov

strana
dokumentu
(Feature
Sheet) ¢. 1
Splnil

Rotécia stupeii

540

540 stupniov

Ano/540 stupiiov

strana
dokumentu
(Feature
Sheet) ¢. 1
Splnil

Technické vlastnosti

Hodnota / charakteristika

Vas navrh
(parametre, resp.
ano/nie v pripade,
ak je pozadovany

parameter
uvedeny slovom)

Presné oznacenie v predloZenom
dokumente k tovaru, ktory je
predloZeny v ponuke
(produktovy/katalégovy list k
tovaru, v tvare — nazov
dokladu a strana)

Mobilné operacna jednotka so

ano

strana dokumentu (IFU) ¢.

4 robotickymi ramenami ano 25

Splnil
Vlastny integrovany pohon Ano, pacientsky | strana dokumentu (IFU) ¢.
alebo pacientsky stolik ano vozik 113

Splnil
Laserovy zameriavaci systém ano strana dokumentu (IFU) €.
pre urCenie spravnej polohy ano 112
nad pacientom Splnil
Prenos spitnej véazby pri ano strana dokumentu
kolizii ramien a dosiahnutie ano (Feature Sheet) €. 1
pohybového rozsahu Splnil
Optimalizacia pohybového ano strana dokumentu
rozsahu ramien, spitna vizba ano (Feature Sheet) €. 1
a torzna vizba Splnil
Ovladanie a nastavenie strana dokumentu (IFU) ¢.
prostrednictvom dotykového ano ano 170-202
panelu Splnil

Ano,pacientsky | strana dokumentu (IFU) ¢.

Zélozné napdjanie - batérie ano vozik 312

Splnil




Nizkoprofilové konstrukcia ano strana dokumentu (IFU) ¢.
ramien, umoziujuca kratku ano 140
vzdialenost’ od portu Splnil
Automaticky urceny stred ano strana dokumentu (IFU) ¢.
rotéacie pri vSetkych ramendch ano 109
Splnil
Pohybovy rozsah pozdiz osi 34,3 cm strana dokumentu
vlozeného néstroja ano (Feature Sheet) €. 1
Splnil
Kibové nastroje s min. 7 ano strana dokumentu
stupiiov vol'nosti ano (Feature Sheet) €. 1
Splnil
Pri dosiahnuti limitu ano strana dokumentu
pohybového rozsahu niektoré z (Feature Sheet) €. 1
aktivnych klbov systém ano Splnil
automaticky indikuje spitnou
vézbou
3. Mobilna zobrazovacia veza
Presné oznacenie
v predloZenom
v x dokumente
Vas navrh k tovaru, ktory
(parametre, resp. | je predlozeny v
Technické ano/nie v pripade ponuke
. Jednotka | Minimum | Maximum Presne L ” | (produktovy/kat
vlastnosti ak je pozadovany | 70 (S
parameter k tovaru,
, tvare — na
uvedeny slovom) | 50 AoV
strana)
Pocet ks 1
ano/61 cm strana
dokumentu
, IFU) ¢.
Dotykova (IFU) ¢
104, strana
obrazovka s
NI dokumentu
moznost'ou cm 60 61 cm
.. (VC
telestracie s :
hloprieckou monitor
uhiop specificatio
n)c¢. 1
Splnil

Technické vlastnosti

Hodnota / charakteristika

Vas navrh
(parametre, resp.
ano/nie v pripade,
ak je pozadovany

parameter

uvedeny slovom)

Presné oznacenie v predloZenom
dokumente k tovaru, ktory je
predloZeny v ponuke
(produktovy/katalégovy list k
tovaru, v tvare — nazov
dokladu a strana)




Zobrazovacia veza s ano strana dokumentu (IFU) €.
obrazovkou a svetelnym ano 76
zdrojom a kamerou Splnil
HD kvalita obrazu na ano strana dokumentu (IFU) ¢.
obrazovke i v operaénom ano 77
centre Splnil
3D kvalita obrazu v ano strana dokumentu (IFU) ¢.
opera¢nom centre bez nutnosti ano 165
pouzitia 3D okuliarov Splnil
Dotykovéa obrazovka veze ano strana dokumentu (IFU) ¢.
umoziuje operatnému timu 93
sledovat’ v priamom prenose Splnil
informacie tykajiace sa
operac¢ného vykonu a zaroven ano
maju pristup k ovladacim
prvkom systému, nastavenie
audia, videa a technicke;j
podpory
Vizualiza¢ny systém ano strana dokumentu (IFU) ¢.
umoznujuci zndzornenie 165
minimalne 2 externych , Splnil
videozdrojov v redlnom Case ano
v zornom poli chirurga a na
obrazovke
Konektory pre zdroje videa, ano strana dokumentu (IFU) ¢.
vystupy 3D HD videa, externé ano 332
datové ulozisko USB Splnil
Zobrazenie najmenej 2 ano strana dokumentu (IFU) ¢.
videozariadeni v realnom ¢ase , 165
v zornom poli chirurga a na ano Splnil
obrazovke veze
Indikator nastroja mimo ano strana dokumentu (IFU) ¢.
obrazovku ano 101

Splnil
Volitel'né pripojenie ano Manual hand held camera
Standardnej hand held ano Splnil
laparoskopickej kamery
Montaz tlakovych flia§ CO2 — ano Manual -pouzivatel’ka
min. 2 ano prirucka

Splnil




Cely systém vizualizacnej ano strana dokumentu (IFU) ¢.
techniky umiestneny na 39
mobilnom voziku, s ano Splnil
brzdenymi kolieskami alebo
s centralnym brzdenim
Integrovany Ano,integrovany Manual E-200
elektrokoagulacny pristroj: v jednom systéme Splnil
- 1ks s monopolarnou a E-200
bipolarnou ,
koagulaciou ano
- 1ks s pokrocilou
bipolarnou
koagulaciou
SW pre ovladanie ano strana dokumentu (IFU) ¢.
integrovaného stola, 12, strana dokumentu
kompatibilného a plne Ano (dV Xi
komunikujiceho a robotickym System Information)
opera¢nym systémom ¢. 4
Splnil
4. Simulator
Presné oznacenie
v predloZenom
v s dokumente
Vas navrh k tovaru, ktory
(parametre, resp. | je predlozeny v
Technické 4no/nie v pripade ponuke
. Jednotka | Minimum | Maximum Presne . = | (produktovy/kat
vlastnosti ak je poZzadovany | o S
parameter k tovaru,
, v tvare — nazov
uvedeny slovom) ot
strana)
Pocet ks 1

Technické vlastnosti

Hodnota / charakteristika

Vas navrh
(parametre, resp.
ano/nie v pripade,
ak je pozadovany

parameter
uvedeny slovom)

Presné oznacenie v predloZenom
dokumente k tovaru, ktory je
predloZeny v ponuke
(produktovy/katalégovy list k
tovaru, v tvare — nazov
dokladu a strana)

Samostatny modul plne ano strana dokumentu (dV Xi
funkcny s robotickym ano System Information) ¢. 3
opera¢nym systémom Splnil

Integrovany vyukovy ano strana dokumentu (dV Xi
simulacny SW ano System Information) ¢. 3

Splnil

5. Bezpecnost’ systému




Technické vlastnosti

Hodnota / charakteristika

Vas navrh
(parametre, resp.
ano/nie v pripade,
ak je pozadovany

Presné oznacenie v predloZenom
dokumente k tovaru, ktory je
predloZeny v ponuke
(produktovy/katalégovy list

parameter
uvedeny slovom)

k tovaru, v tvare — nazov dokladu
a strana)

Automatické oznamenie pri ano strana dokumentu (IFU) ¢.
poruche systému ano 29a270

Splnil
Senzory stereozobrazovaca ano strana dokumentu (IFU) ¢.
uzamknu ovladanie néstrojov 207
ako nahle sa hlava operatéra ano Splnil
vzdiali od zobrazovace;j
konzoly
Oznamenie o poruchach Ano pohyb strana dokumentu (IFU) ¢.
sposobenych neimyselnymi ano 213
pohybmi néstrojov/ ramien Splnil
Kontrola pozicie néstrojov ano strana dokumentu (IFU) ¢.
mimo zorn¢é pole ano 102

Splnil
Vymena néstrojov s ano strana dokumentu (IFU) €.
navedenim — nastroje sa , 149
vratia spét’ do prislusne;j ano Splnil
polohy v opera¢nom poli
Stapler roboticky ovladany a ano strana dokumentu (dV Xi
vybaveny senzorom hrubky System Information) €. 5
tkaniva, ktory informuje Splnil
operatéra o tom, ¢i hrubka ano
tkaniva zodpoveda typu
zalozeného zasobnika
svoriek
Funkcia automatickej ano strana dokumentu (IFU) ¢.
detekcie kanyly blokuje , 37
akykol'vek pohyb operacného ano Splnil
systému v priebehu operacie
Pre lepSiu komunikaciu na ano,konzola | strana dokumentu (IFU) ¢.
operaénom sale st operatera 29
komponenty prepojené ano a pacientsky Splnil
systémom obojsmerného vozik
audioprenosu
Vystupy 2D a 3D videa vo ano strana dokumentu (IFU) ¢.
vysokom rozliSeni umoziuju , 332
pripojit’ externé obrazovky na ano Splnil

operacnom sale




6. PrisluSenstvo

Vasnayrh Presné oznacenie v predloZenom
Spara.metre,’ resp. dokumente k tovaru, ktory je
Technické vlastnosti Hodnota / charakteristika zrli()j/:l;;;);:)g:ﬁ? (pmgﬁ(ﬁovzy'e/ﬁtz&g:lyfelist K
parameter tovaru, v tvare — nazov
, dokladu a strana)
uvedeny slovom)
Vsetky potrebné nastroje a ano Splnil
celkovy spotrebny material
pre kompletné uvedenie ,
robotického systému do ano
prevadzky (HW, SW, kabeléaz,
sietové komponenty,
prepojenie ¢idiel, senzorov,
inStalacia ovladacich prvkov,
zabezpecenie nastavenia,
kontrola, atd’.)
Kompletna Startovacia sada ano Splnil
spotrebného materidlu a
trénovacich nastrojov pre 410
robotickl operativu k
robotickému systému
Kompletna inicidlna sada na
humanitné pouzitie
pozostavajlca z:
- monopolarne kable 3ks
- bipoléarne kable 3ks
- tyC¢inka na kontrolu 1ks
priechodnosti kanyl
- kanyly s priemerom 4no 4no 8ks
8mm
- kanyly s priemerom 8ks
12mm
- obturator tupy s 3ks
priemerom 8mm
- obturator s priemerom 3ks
12mm Splnil
Tréningové sady Ano tréningova | strana dokumentu (IFU) &.
inStrumentaria pre chirurgické, , sada 13
o o, ano .
gynekologické a urologické Splnil
vykony




3 sady steriliza¢nych boxov

Ano 4ks boxov

Dodaci list

dodavané pre kompletné ano Splnil
endoskopické vybavenie
: ano 3ks Ano strana
Endqskopy s priemerom 8 mm, dokumentu
Sikm¢ 30_0: . ano (Feature Sheet) €. 1 strana
) OPt%C}‘e zva(':'svevme. 10x dokumentu (IFU) ¢. 85
- digitalne zvacSenie Ax Splnil
ano lks Ano strana
Endoskop s priemerom 8 mm dokumenvtu
. o ’ ano (Feature Sheet) ¢. 1 strana
priamy 0 dokumentu (IFU) ¢. 85
Splnil
Ruc¢nd/ hand held kamera s ano Manuél hand held kamera
prislusenstvom plne funk¢éna , Splnil
na pouzitie s dodavanym ano
robotickym systémom
Naéstroje musia umoziovat’ ano manudl navod k nastrojom
pouzivanie integrovanych Ano str 145 priloha E

elektrokoagulacnych
pristrojov v priebehu operacie

Splnil

7. Kompatibilny operaény pacientsky stol

Presné oznacenie
v predloZenom
V4§ navrh dokumente )
k tovaru, ktory
(parametre, resp. | je predlozeny v
Technické .. . ano/nie v pripade ponuke
. Jednotka | Minimum | Maximum Presne Ki v pd P ” | (produktovy/kat
vlastnosti akK je pozadovany |  g500vy Iist
parameter k tovaru,
deny sl m) vV tvare — nazov
uvedeny slovo e —
strana)
Podet ks 1 IFU_TruSyste
m 7000dv
Splnil
Ano,454 kg IFU_TruSyste
, m 7000dyv, str
Nosnost kg 450 16
Splnil
Ano,601 mm s | IFU_TruSyste
v, . . . m 7000dv, str
Sirka dosky stola mm 530 boc¢nicami 29
Splnil
. i Ano, 590- IFU_TruSyste
Motorizované 1114mm m 7000dv, str
vyskové nastavenie mm 595 - 1100 ) 79
s toleranciou Splnil
v rozsahu Lom 4/ p




_ ) Ano,460mm IFU_TruSyste
Motcﬁrvlzovany mm 450 s toleranciou 1 | ™ 70(;%dv, str
ozdlzny posun
P P em +/- Splnil
Motorizovany Ano,45/45 IFl;ag(r;éSyste
Eéklon dosky stola stupfiov " 80 o
° . stupen +45 Splnil
trendelenburgovej /
antitrendelenburgov
ej polohy
Ano,Zosikmenie | IF %&Tym
. 4 v m v, Str
Motczrlzovany stupefi 130 30 ’stupnov do 20
lateralny sklon lava a 30 Splnil
stupiiov do prava
. , Ano,90 stuptiov | IFU_TruSyste
Motorlzf)vany sklon stupefi 45/ 490 na hor a 45 m 70%%dv, str
chrbtového dielu tupih dol i
stupniov nado Splnil
. ) Ano,90 stuptiov | IFU_TruSyste
Mczto’rlio(\il'au;y sklon stupefi 105/ 490 nahor/105 m 70%%dv, str
nozhych diciov stupiiov nadol Splnil

Technické vlastnosti

Hodnota / charakteristika

Vas navrh
(parametre, resp.
ano/nie v pripade,
ak je poZzadovany

parameter
uvedeny slovom)

Presné oznacenie v predloZenom
dokumente k tovaru, ktory je
predloZeny v ponuke
(produktovy/katalégovy list k
tovaru, v tvare — nazov
dokladu a strana)

Operacny stol ureny na ano

softvérovi komunikaciu s , IFU_TruSystem 7000dy, str 45, 46
robotickym ano Splnil

telemanipulatorom

Pripojenie k robotickému ano ano IFU_TruSystem 7000dv, str 45, 46
systému bezkablovo alebo Splnil

kablom

Priama ano 4no IFU_TruSystem 7000dv, str 45, 46
automaticka Splnil

komunikacia stola s

robotickym

telemonipulatorom

Automatické nastavenie 4no ano TFU_TruSystem 7000dv, str 45, 46
polohy stola na zaklade Splnil

pohybov robotického

telemanipulatora

Indikacia hmotnostného ano ano IFU_TruSystem 7000dv, str 37

pretaZzenia stola

Splnil




IFU_TruSystem 7000dv, str 27

Ovladanie stola dial’kovym ano ano
ovladacom Splnil
Ovladanie stola na bo¢ne;j ano ano IFU_TruSystem 7000dv, str 26
strane nohy stola Splnil
Praca na dobijatel'né 4no 4no IFU_TruSystem 7000dv, str 44
akumulatory Splnil
Musi mat’ moznost’ pouzivania ano ano IFU_TruSystem 7000dyv, str 44
stola aj po¢as dobijania Splnil
Asistent kolizii ano 4ano IFU_TruSystem 7000dv, str 44
Splnil
Stabiliza¢ny mechanizmus na ano ano [FU_TruSystem 7000dv, str 63-64
vyrovnanie nerovnosti Splnil
podlahy
Elektricka centralna brzda ano ano IFU_TruSystem 7000dyv, str 64
Splnil
Prepojovaci kabel k Da ano ano IFU_TruSystem 7000dv, str 45
Vincimu Splnil
Napdjaci kébel ano ano IFU_TruSystem 7000dyv, str 24
Splnil
Hlavna doska stola ano ano IFU_TruSystem 7000dy, str 23
Splnil
Matrac hlavnej dosky stola ano ano Dokument 103850, str.3
(antidekubitny) Splnil
Hlavova doska stola ano ano Dokument 10131, str.9
Splnil
Matrac na hlavovi dosku ano ano Dokument 103850, str.3
(antidekubitny) Splnil
Rozhranie hlavnej dosky stola ano ano IFU_TruSystem 7000dy, str 23,28
zhodné s rozhranim v sedace;j Splnil
a chrbtovej Casti pre rychlu a
bezproblémovi zdmenu
Nozné doska $tvordielna ano ano Dokument 10241, str.39
rozt'ahovacia Splnil
Odnimatel'ny spodny diel ano ano Dokument 10241, str.40
noznej dosky Splnil
Kazda noha motoricky ano 4no Dokument 10241, str.40
ovladana samostatne Splnil
Matrac noznej dosky ano 4no Dokument 103850, str.3
(antidekubitny) Splnil
PredlZzovaci horny chrbtovy ano ano Dokument 9983, str.9
segment dosky Splnil
Matrac na predlZzovaci segment ano ano Dokument 103850, str.4

chrbtovej dosky

Splnil




r

Dokument 103852, str.1

Drziak na ruky s 3D kibom ano ano
(péar) Splnil
Drziak ruky bez kibu (péar) ano ano Dokument 103852, str.1
Splnil
Nastavitel'ny radidlny kib (5ks) ano ano Dokument 103852, str.1
Splnil
Adaptér na chrbtovu a lateralnu ano ano Dokument 103862, str.1
podperu (pér) Splnil
Lateralna podpera bedrovej ano ano Dokument 103852, str.1
oblasti (par) Splnil
Podpera chrbtovej Casti (par) ano ano Dokument 103852, str.1
Splnil
Pas na uchytenie tela s ano ano Dokument 103852, str.1
otoénymi kibmi (par) Splnil
Tunelova podlozka koncatin ano ano Dokument 103852, str.1
(par) Splnil
Podlozka pod hlavu ano ano Dokument 103852, str.1
Splnil
Univerzalna podpora ramien s ano ano Dokument 103852, str.1
klbom a vyskovym nastavenim Splnil
(par)
Podlozka pod pacienta dlha ano ano Dokument 103852, str.1
(par) Splnil
Pés na nohy pre bariatrickych ano ano Dokument 103852, str.1
pacientov (par) Splnil
Fixator nohy (par) ano ano Dokument 103852, str.1
Splnil
3D gynekologicky drziak n6h ano ano Dokument 103852, str.1
Splnil
Svorka pre gynekologické ano ano Dokument 103852, str.1
nozné drziaky (par) Splnil
Matrac do drziakov n6h (par) ano ano Dokument 103852, str.1
Splnil
Podpera chodidiel dvojdielna ano ano Dokument 103852, str.1
Splnil
Anestéziologicky ram ano ano Dokument &. 7990070, str.9
Splnil
Spojovaci adaptér drziaku hlavy ano ano Dokument 7990070, str.13
Splnil
Adaptér na drziak hlavy - 4no 4no Dokument 7990070, str.13
operacny rozsah +/- 90° Splnil
Spojovaci drziak dlhy k 4no 4no Dokument 7990070, str.13
centralnemu drziaku Splnil
Drziak hlavy dvojdielny ano ano Dokument 7990070, str.13

nastavitelny, s kibom

Splnil




Ulozny vozik

ano

ano

Dokument 7990070, str.13
Splnil




