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D-M-00.00.00WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania ogdine dotyczgce
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z przebudowg drogi gminnej w miejsc. tukomie-Kolonia,
odcinek o diugosci 1,200km, gmina Rosciszewo.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe do  stosowania jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkeie 1.1.
1.3. Zakres robdt objetych SST
Zakres robot objetych SST nale2y stosowad w n/w specyfikacjach technicznych:

Wymagania ogéine D-M-00.00.00
Odtworzenie trasy i punktdw wysokosciowych D-01.01.00
Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza D-04.01.01
Podbudowa z kruszywa. Wymagania ogélne D-04.04.00
Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie D-04.04.02
Nawierzchnia z betonu asfaltowego D-05.03.05
Scinanie i uzupelnianie poboczy D-06.03.01

1.4. Okreslenia podstawowe Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym
przypadku nastepujaco:




Lad

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catosé techniczno-
uzytkowg (droga) albo jego czes¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3. Dlugosc mostu - odleglos¢ migdzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow
fukowych z nadsypks - odlegiosc w Swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowej.

1.44. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi 2z prowadzeniem |
zabezpieczeniem ruchu,

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdow obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po
jego zakonczeniu.

1.46. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robdt budowlanych, sluzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbiordw robdt, przekazywania polecen i inngj
korespondencji technicznej pomigdzy InZynierem/ Kierownikiern projektu, Wykonawca i projektantem.
1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkodg terenowa dla zapewnienia komunikacji drogowej
i ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawizjgcego, o kibrej] wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robét | administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju | pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - ukiad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.

1.4.13. Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiekiu mostowego) - czes¢ obiektu oparta na
podporach mostowych, tworzaca ustrdj niosgcy dla przeniesienia ruchu pojazddw lub pieszych.
1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i skarpami
rowow.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.16. Ksigzka obmiardw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projekiu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét
w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalgcznikéw. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badarn i préb zwigzanych z oceng jakosci
materiatow oraz robét.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.
1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen
od ruchu na podioze gruntowe | zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna - géma warstwa nawierzchni poddana bezpoérednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wigzgca - warstwa znajdujgca sig migdzy warstwa scieraing a podbudowa, zapewniajgca
lepsze roziozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sluzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu
istniejace] nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czesS¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze skiadac¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - goma czes¢ podbudowy speniajaca funkcje nosne w konstrukgii
nawierzchni. Moze ona skiadac sie z jednej lub dwéch warstw.




f) Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy spelniajaca, obok funkcjii nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze
zawieraC warstwe mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.
g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gidwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dzialania mrozu.
h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchni lezgcej powyzej.
) Warstwa odsaczajgca - warstwa shizaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do
nawierzchni.
1.4.21. Niweleta - wysokosciowe | geometryczne rozwiniecie na plaszczyznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.
1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kiadka dla pieszych i przepust.
1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.
1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnosé wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robdt budowlanych.
1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi i zwigzanych z nig urzgdzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze rowniez obejmowad
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzeri chronigcych ludzi i Srodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia
urzagdzen organizacji i bezpieczeristwa ruchu oraz do ruchu pieszych, shizgca jednoczesnie do
bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

1.4.27. Podioze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci
przemarzania,

1.428. Podioze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podloza, lezgca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania
nawierzchni.

1.4.23. Polecenie Inzyniera/Kierownika projekiu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.20. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.
1.4.31. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego pofgczenia drogowego lub
catkowita modemizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju
podiuznym) istniejacego polaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzenia
cieku, szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przykiad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sziuczna - dzielo ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykiad droga, kolej, rurocigg, kanal, cigg pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, kiora wskazuje
lokalizacie, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robat.

1.4.36. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skiadaé sie z pelnej Sciany, stupow
lub innych form konstrukcyjnych, np. skrzyn, komér.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcii
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpietos¢ teoretyczna - odlegios¢ miedzy punktami podparcia (lozyskami), przesia
mostowego.

1.4.39. SzerokosC catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odleglos¢ migdzy zewnetrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadiej do osi podiuznej, obejmuje catkowita
szerokosE konstrukcyjng ustroju niosacego.

1.4.40. Szerokos¢ uZytkowa obiektu - szerokosé jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegdlnych rodzajéw ruchu oraz szerokos¢ chodnikéw mierzona w $wietle poreczy mostowych z
wylgczeniem konstrukgji przy jezdni dofem oddzielajacej ruch kolowy od ruchu pieszego.

14.41. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.442 Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawisjacego dla wykonania na nim robét oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czes¢ terenu budowy.




1.4.43. Tunel - obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dia zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

1.4.44, Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejows lub inna drogg dia bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - czes¢ przedsigwziecia budowlanego, stanowigca odrebng calosc
konstrukcyjng lub technologiczna, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polegat na wykonywaniu robét zwigzanych z budowa, modemizacja/ przebudows,
utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczgce robdt Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosé wykonanych
robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za
ich zgodnosé z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy Zamawigjacy w terminie okreslonym w dokumentach
kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspélrzedne punktow gidwnych trasy oraz reperdw,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST. Na
Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robdt Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wiasny koszt

1.5.2. Dokumentacja projektowa Dokumentacja projektowa bedzie zawierad rysunki, obliczenia i
dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegblowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym
podziat na dokumentacje projektows: — Zamawiajacego; wykaz pozycji, kidre stanowig przetargows
dokumentacje projektowg oraz projektowg dokumentacie wykonawcza (techniczna) i zostang
przekazane Wykonawcy, — Wykonawcy, wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktorg
Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodnos¢ robdt z dokumentacjg projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty
przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowia czes¢ umowy, a wymagania
okreslone w chocby jednym z nich s3 obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej
dokumentacji. W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdinych dokumentéw obowigzuje
kolejnosé ich waznosci wymieniona w Kontraktowych warunkach ogdinych™ (.Ogdinych warunkach
umowy”). Wykonawca nie moe wykorzystywaé bledéow lub opuszczen w  dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory
podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci,
wymiary podane na pismie s3 wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie odczytu ze skali
rysunku. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacjg
projektows i SST. Dane okreslone w dokumentacji projektowej | w SST beda uwazane za wartosci
docelowe, od kiorych dopuszczalne s odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiaiow i elementéw budowli muszg wykazywaé zgodnosé z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty
tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty
lub roboty nie bedg w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub SST i wplynie to na
niezadowalajgcg jakosc elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pod
ruchem”) Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania
istniejgcych obiektow (jezdnie, Sciezki rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,
urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakoriczenia i odbioru ostatecznego robét. Przed przystapieniem do robét Wykonawea przedstawi
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i
organem zarzgdzajgcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robdt w okresie trwania
budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robdt projekt organizaci ruchu powinien byé na biezaco
aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji
ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu. W czasie wykonywania robot
Wykonawca dostarczy, zainstaluyje i bedzie obslugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposéb
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w
nocy tych zapor i znakéw, dia ktdrych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenistwa. Wszystkie
znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bedq akceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
spostb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i
ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyijnych, ktérych tresé bedzie
Zawierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez




Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét. Koszt zabezpieczenia terenu budowy
nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene kontraktows. b) Roboty o
charakterze inwestycyjnym Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w
okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdt. Wykonawca
dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne
do ochrony roboét, wygody spolecznosci i innych. W miejscach przylegajacych do drég otwartych dia
ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu. Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i
maszyn pracujgcych przy realizacji robét, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu. Fakt przystgpienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed
ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie,
w migjscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych,
ktérych tresc bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét Koszt
zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene
kontraktows,

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac
w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony Srodowiska naturalnego. W okresie
trwania budowy i wykarnczania robét Wykonawca bedzie: a) utrzymywad teren budowy i wykopy w
stanie bez wody stojacej, b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie
do przepisow i norm dotyczgcych ochrony Srodowiska na terenie i wokdt terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigZliwosci dla oséb lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z
nadmiemego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego
sposcbu dziatania. Stosujge sie do tych wymagan bedzie miat szczegélny wzglad na: 1) lokalizacje
baz, warsztatow, magazynow, skladowisk, ukopdéw i drég dojazdowych, 2) $rodki ostroznosci |
zabezpieczenia przed: a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi, b) zanieczyszczeniem powietrza pyltami i gazami, ¢) mozliwoscig powstania pozaru.
156. Ochrona przeciwpozarowa Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony
przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich
przepisow sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materialy fatwopalne bedg
skiadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem oséb
trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dia otoczenia Materialy, ktbre w sposéb trwaly s3 szkodliwe dla otoczenia,
nie beds dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza sie uzycia materiatéw wywolujacych szkodliwe
promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materiaty odpadowe uZyte do robdt bedg mialy aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
Srodowisko. Materialy, ktére s3 szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakoficzeniu robot
ich szkodliwos¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca
powinien ofrzymat zgode na uzycie tych materialéw od wiasciwych organow administraci
panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materiaiéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami,
a ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na
powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od
odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzer potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizagji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca
zobowigzany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robét,
kibre majg byc wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy
i powiadomic Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie
przypadkowego  uszkodzenia tych  instalacji Wykonawca  bezzwlocznie  powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspélpracowat dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powiarzchni ziemi | urzadzen
poaziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego. Jezeli teren




budowy przylega do terendw z zabudowsg mieszkaniowg, Wykonawca bedzie realizowac roboty w
sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkarcéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomigdzy Wykonawcg a wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wiasnosci i drog
wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w
takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.
159. Ograniczenie obciazen osi pojazdéw Wykonawca bedzie stosowaé sie do ustawowych
ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy transporcie materiatow | wyposazenia na i z
terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wiasciwych wiadz
co do przewozu nietypowych wagowo fadunkdw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie
bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze polecié, aby
pojazdy nie speiniajgce tych warunkdw zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujgce
nadmieme obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na Swiezo ukoriczony fragment budowy w
obrebie terenu budowy | Wykanawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robét w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegad
przepisow dotyczacych bezpieczensiwa i higieny pracy. W szczegdinosci Wykonawca ma obowigzek
zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia
oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarmnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat
wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dia ochrony zycia i
zdrowia osdb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje
sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie | sg uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robdt Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét | za wszelkie
materialy i urzgdzenia uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia
zakonczenia robot przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do
czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé prowadzone w taki sposob, aby budowla
drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpoczac roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny
po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie
zarzgdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne,
ktdre s3 w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robét. Wykonawca bedzie przestrzegad praw
patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie
znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub
urzadzefi uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowaé
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dzialaniach, przedstawiajgc kopie zezwoler i inne odnosne
dokumnenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia | wydatki wynikle z lub zwiazane z
naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy
takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacii dostarczonej przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Rownowaznos¢ norm i zbioréw przepisow prawnych Gdziekolwiek w dokumentach
kontraktowych powolane s3g konkretne normy i przepisy, kitre speinia¢ majg materialy, sprzet i inne
towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sg panstwowe lub odnosza sie do konkretnego
kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub
wyZszy poziom wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i
pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projekiu. Réznice pomiedzy powotanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce |
przediozone Inéynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne
pozostalosci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda
uwazane za wiasno$¢ Zamawiajgcego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomic
Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowa¢ zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych poleceri
Wykonawca poniesie koszty iflub wystapia opéZnienia w robotach, Inzynier/ Kierownik projektu po




uzgodnieniu z Zamawiajgcym | Wykonawcg ustali wydtuZzenie czasu wykonania robét iflub wysokoscé
kwoty, o ktorg nalezy zwiekszyé cene kontraktows,

2. MATERIALY
2.1. Zrédia uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego Zrédla wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materialéw jak rowniez odpowiednie Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki materiatow. Zatwierdzenie partii materialéw z danego Zrodia nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materialy z danego Zrodia uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do
prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego Zrodia w sposdb
ciagly spelniajg wymagania SST w czasie realizacji robét.
2.2. Pozyskiwanie materiatdw migjscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolern od wiascicieli i odnoSnych wiadz na
pozyskanie materiatéw ze Zrodet miejscowych wiaczajac w to Zrédla wskazane przez Zamawiajgcego
i jest zobowigzany dostarczyé Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji Zrodia. Wykonawca przedstawi Inzynierowi/iKierownikowi projektu do
zatwierdzenia dokumentacje zawierajgcg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o
eksploatacji, organdw administracji panstwowej | samorzadowe]. Wykonawca ponosi
odpowiedzialnos¢ za spelnienie wymagan iloSciowych i jakosciowych materialéw pochodzacych ze
Zrodet miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiatow, dzierzawy i
inne jakie okazg sie polrzebne w zwigzku z dostarczeniem materialéw do robét. Humus i nadkiad
czasowo zdjete z terenu wykopdw, dokopéw i miejsc pozyskania materialdow miejscowych beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoriczeniu robét. Wszystkie
odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy beda wykorzysiane do robot lub odwiezione na odkiad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazar Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca nie bedzie prowadzic
zadnych wykopdw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczegdinione w
dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode InZyniera/Kierownika projektu.
Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na
danym obszarze.
2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy i zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik
projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dia ktdrych zostaly
zakupione, to koszt tych materiaiow zostanie odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Kardy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie
zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem,
usunieciem i niezaptaceniem.
2.4 Wariantowe stosowanie materiziow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o
swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materialu, albo w okresie diuzszym, jesl
bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badar wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze byé pdZniej zmieniany bez =zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.
2 5. Przechowywanie i skladowanie materistow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materialy, do czasu gdy bedg one uzyte
do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakosc | wiasciwosci | byly
dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu. Miejsca czasowego skladowania materiatow
beds zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z InZynierem/Kierownikiem
projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce |
zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.
2 6. Inspekcja wytwomi materialow

Wytwdrnie materialéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu
w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatow
mogs by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wiagciwosci. Wyniki tych kontroli beds stanowid
podstawe do akceptacji okreslonej partii materialow pod wzgledem jakosci. W przypadku, gdy




Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzal inspekcije wytwomi, musza by¢ spetnione
nastepujgce warunki: a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial zapewniona wspdiprace i pomoc
Wykonawcy oraz producenta materiaiéw w czasie przeprowadzania inspekgji, b) InZzynier/Kierownik
projekiu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwérni, gdzie odbywa sie
produkcja materialow przeznaczonych do realizacji robét, c) Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu
nie nalezgcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dia Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dia
przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach,

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakosé wykonywanych robdt Sprzet uzywany do robot powinien byé
zgodny z oferts Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika
projektu; w przypadku braku ustalern w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien byé
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu. Liczba i wydajnose sprzetu powinny
gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowsj,
SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu. Sprzet bedacy wiasnoScia Wykonawcy lub
wynajety do wykonania robét ma byé utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien
by¢ zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projekiu kopie dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania | badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca
bedzie konserwowad sprzet jak rdwniez naprawiacé lub wymieniaé sprzet niesprawny. Jezeli
dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwosé wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzZyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacii
Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pbzniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet,
maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkdéw umowy, zostang przez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktére nie
wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych materiatow. Liczba
srodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowe], SST | wskazaniach InZyniera/ Kierownika projektu, w terminie
przewidzianym umows. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beds spelniaé wymagania
dotyczgce przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na of i innych
parametrow technicznych. Srodki transportu nie spelniajace tych warunkéw moga byé dopuszczone
przez Inzyniera/Kierownika projekiu, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkow drog na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizaciji robot opracowanym przez Wykonawce
oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane
metody wykonywania robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za dokiadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera/Kierownika projektu. Bledy
popeinione przez Wykonawce w wylyczeniu | wyznaczaniu robot zostang, usuniete przez Wykonawce
na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blgd okaZe sie skutkiem bledu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/ Kierownika projektu. Sprawdzenie wytyczenia
robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inkyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich dokladnos¢. Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacii lub
odrzucenia materiatow i elementow robot beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach
umowy, dokumentaciji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materialéw i robét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatdw, do$wiadczenia z przesziosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie. Polecenia Inzyniera/Kierownika
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projektu  powinny byé wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez
Inzyniera/Kierownika projekiu, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie
Wykonawca,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
E.1. Program zapewnienia jakosci
Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika
projektu program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakodci Wykonawca powinien
okreslic, zamierzony sposéb wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji
robot gwarantujgcy wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:
a) czest ogding opisujaca;
— organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposdb prowadzenia robét,
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdt,
- sposéb zapewnienia bhp.,
= wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz osob odpowiedzialnych za jakosé i terminowosE wykonania poszczegdlnych elementow
robot,
- system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli | sterowania jakoscia wykonywanych robét,
= wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, kidremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
- sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiardw, nastaw
mechanizméw sterujgcych, a takZze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany  sposéb i forme  przekazywania  tych  informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;
b) czesc szczegolowa opisujgca dla kazdego asortymentu robdt:
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilos¢ Srodkdw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materialow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,
= 5posob zabezpieczenia i ochrony fadunkow przed utratg ich wiasciwosci w czasie transportu,
- sposob | procedurg pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwose, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzgdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegdinych elementow robdt,
= spost6b postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
6.2. Zasady kontroli jakosci robét
Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé
zalozong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robét i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialdéw oraz robot
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projekiu moZe zazadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia badar w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadzal pomiary i badania materialéw oraz robot z czestotliwoscig
zapewniajacg stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosé sg okreslone w SST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu
ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projekiu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidiowo wykalibrowane i
odpowiadajg wymaganiom norm ckreélajacych procedury badan. Inzynier/Kierownik projektu bedzie
miet nieograniczony dostep do pomieszozen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inzynier/Kierownik
projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki badan,
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materialow i dopusci je
do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i
stwierdzona zostanie odpowiednia jakoS¢ tych materialow. Wszystkie koszty zwiazane z
organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponasi Wykonawca.
6.3. Pobieranie probek
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Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, #e wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga byé z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inzynier/Kierownik projektu bedzie mieé¢ zapewniona
mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek. Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez
Wykonawce | zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez
Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu. Na zlecenie
Inzyniera/Kierownika projektu  Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych
materiatow, ktdre budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawee usuniete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajgey.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania | pomiary beds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm., W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inyniera/ Kierownika projektu. Przed
przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badar

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportdw z wynikami badan
jak najszybciej, nie pdiniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki
badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wediug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

€.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i
badania materiatow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatow
powinien udzielic mu niezbednej pomocy. Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu
kontroli robét prowadzonego przez Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie
oceniaé zgodnosc materialdw | robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikéw wiasnych badan
kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce. Inzynier/Kierownik projektu
powinien pobierac probki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy s3 niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik
projektu oprze sie wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialéw i robét z
dokumentacjg projektows i SST. Moze rowniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
powtomych lub dodatkowych badar niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty
powtomych lub dodatkowych badar i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mozZe dopuscié do uzycia tylko te materialy, kidre posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczerstwa wykazujgcy, Zze zapewniono zgodnosé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich MNorm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i
dokumentdw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosei z:

- Polska Norma lub

— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla kiorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie
s3 objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktore speiniajg wymogi SST. W przypadku materiatow, dla
ktorych ww. dokumenty s3 wymagane przez SST, karda partia dostarczona do robdt bedzie posiadac
te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej cechy. Produkty przemyslowe muszg posiadac
ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych
przez niego. Kopie wynikéw tych badafi bed3 dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi/Kierownikowi projektu. Jakiekolwiek materiafy, ktore nie spelniajg tych wymagarn beds
odrzucone.

65.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnosé prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy beds dokonywane na biezaco i bedg dotyczyé
przebiegu robdt, stanu berpieczedstwa ludzi | mienia oraz technicznej i| gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
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dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska sfuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw. Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym
numerem zaigcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu. Do
dziennika budowy nalezy wpisywat w szczegdlnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

- date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci |
harmonogramow robit,

- terminy rozpoczecia i zakoriczenia poszczegolnych elementdw robdt,

— przebieg robét, trudnosci | przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

= uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

— daty zarzgdzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych
odbiorow robot,

= wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkdw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

- dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robdt,

= dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robdt,

- dane dotyczace jakosci materialéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kito je przeprowadzal,

- wyniki préb poszczegdinych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal, - inne istotne
informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beds przediozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie. Decyzje InZzyniera/Kierownika projekiu
wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem
stanowiska. Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania
polecen Wykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiaréw

Ksigzka obmiardw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robot Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza sie w sposéb ciggly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksiazki obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru rob6t.
Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projekiu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujgce
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi | inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoly z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

(3) Przechowywanie dokumentdw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktbregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beds zawsze dostepne dia
Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wgladu na 2yczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdine zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okreglad fakityczny zakres wykonywanych robét zaadnie = dokumentacia
projektowa | SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robét dokonuje Wykonawea po
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pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robét i terminie
obmiary, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki
obmiarow. Jakikolwiek bigd lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym
kosziorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukoriczenia wszystkich
robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukeji Inzyniera/Kierownika projektu na pigmie. Obmiar
gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesieczne] platnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce |
Inzyniera/Kierownika projektu.
7.2 7asady okreslania ilosci robdt | materiatow

Dlugesci | odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda cbmierzone
poziomo wzdiuz linii osiowej. Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej,
objetosci bedg wyliczone w m3 jako diugosé pomnozona przez Sredni przekrd]. llosci, ktdre maijg byé
obmierzone wagowo, bgdg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.
7.3. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét beda
zaskceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana
dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to
Wykonawca bedzie posiadadé waine $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzgdzenia pomiarowe beda
przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robdét,
7.4. Wagi i zasady warenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odno$nym
wymaganiom SST Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajgc w sposob ciggly zachowanie
dokiadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.
7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robét,
a takze w przypadku wystgpowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robét zanikajacych
przeprowadza sig¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza sie
przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w
spostb zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda
uzupeinione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku
miejsca szkice mogg byc dolgczone w formie oddzielnego zalgcznika do ksigzki obmiaréw, ktérego
wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiordw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbiér robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robot zanikajgcych i
ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogolnego postepu robdt Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik
projektu. Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu. Jakosé i ilosé robét ulegajacych zakryciu
ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikow badan
laboratoryjnych | w oparciu o przeprowadzone pormiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa,
S5T i uprzednimi ustaleniami.
8.3. Odbiér czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie iloéci i jakosci wykonanych czeéci robdt. Odbioru
czesciowego robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robot
dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.
8.4. Odbidr ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
ich lloscl, jakoscl | wartosel. Catkowite zakoriczenie robdt oraz gotowoéé do odbioru ostatecznego
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bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér ostateczny robot
nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakoriczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie
8.4.2. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej
na podstawie przediozonych dokumentdw, wynikéw badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz
zgodnoéci wykonania robét z dokumentacjg projektows | SST. W toku odbioru ostatecznego robét
komisja zapozna sig¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupekniajgcych i robot poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robét uzupelniajgcych w
warstwie scierainej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, e jakos¢ wykonywanych
robot w poszczegdinych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowsg
i 3ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych
robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokot odbioru
ostatecznego robdt sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
1. dokumentacje projektows podstawows z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdéw umowy | ew. uzupelniajgce lub
zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,
4. dzienniki budowy i ksigzki obmiardw (oryginaty),
5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
7. opinig technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan | pomiarow
zalaczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przeloZenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robéot wiascicielom
urzgdzen,
9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupeiniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robét
poprawkowych i robét uzupehiajacych wyznaczy komisja.
8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbiér
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 Odbidr ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdine

Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarows ustalong dla dangj pozygji kosziorysu. Dia pozycji kosztorysowych wycenionych
ryczaftowo podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycii
kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniad
wszystkie czynnosci, wymagania i badania skiadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w
SST i w dokumentaciji projektowej. Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét beda obejmowac:
- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
— wartosC zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,
— wartosc pracy sprzetu wraz 7 fowarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,




- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wiliczaé podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy | wymagan ogdinych zawartych w D-
M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdinione w
kosztorysie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnienn wynikajacych z
postepu robét,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,
(c) optaty/dzierzawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikdw, kraweznikéw, barier, oznakowan i
drenazu, (f) tymczasows przebudowe urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdédw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i Swiatet,
(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidaciji objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuije:
(a) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z poZniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastrukiury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pézniejszymi
Zmianami).




D-01.01.01. ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkiow wysokosciowych
dla przebudowy drogi gminnej w miejsc. tukomie-Kolonia, odcinek o diugosci 1,200km, gmina
Rosciszewo.
1.2, Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacg podstawe do  stosowania jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi | majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej oraz potoZzenia obiektdw inzynierskich.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punkidw wysokoSciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gldéwnych osi trasy i punktow

wysokosciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktdw wysokosciowych (reperdw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktdw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob ulatwiajacy odszukanie | ewentualne odtworzenie.

1.4, Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty giéwne trasy - punkly zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczgtkowy i
korficowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 1.4
1.5. Szczegdlowe wymagania dotyczace robdt

Szczegdlowe wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”

pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdine wymagania dotyczace materiatow

Ogdine wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2,
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robdt ziemnych, w sasiedztwie punktdéw zalamania
trasy, powinny miec srednice od 0,15 do 0,20 m i diugosé od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane Srednicy od 0,05 do
0,08 m i diugosci okoto 0,30 m, a dla punktdéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe
$rednicy 5 mm i diugosci od 0,04 do 0,05 m.

LSwiadki" powinny mie¢ diugos¢ okolo 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu
Ogdine wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprzet pomiarowy

- Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy
sprz
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- ftyczki,
~ faty

— tasmy stalowe, szpilki.




Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej dokladnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdine wymagania dotyczace transportu
Ogdine wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogoine”
pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogélne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcgjami GUGIK (od
1 do 7).

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przejaé od Zamawiajgcego dane
zawierajgce lokalizacje | wspdlrzedne punktéw ghownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robdt.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w
wytyczeniu punktow gidwnych trasy i (lub) reperdw roboczych. Bledy te powinny by¢ usuniete na koszt
Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentaciji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu
istotnie réznig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomic o
tym InZyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢é zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera,
zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia InZyniera oznacza, ze
roboty dodatkowe w takim przypadku obcigza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktdre bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga byé rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza byc
zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterysiyke i polozenie
tych punktdéw. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez InZzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen
w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone
przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostang one odiworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidiowej realizacji rob6t naleza do
obowiazkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow giownych osi trasy i punktéw
wysokosciowych

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty giowne powinny byé zastabilizowane w sposcb
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub slupkéw betonowych, a takze dowigzane do punkiow
pomocniczych, polozonych poza granica robot ziemnych. Maksymaina odlegloéé pomiedzy punktami
giéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczac 500 m.

Zamawiajgcy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdiuz osi
trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegios¢ miedzy reperami roboczymi wzdhuz trasy drogowej w terenie plaskim
powinna wynosi¢ 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio
Zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracii.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami rob6t zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystad punkty stale na
stabilnych, istniejacych budowlach wzdiuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze
nalezy zatoZzyé w postaci slupkdw betonowych lub grubych kertaltownikéw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez InZyniera.
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Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z takg dokladnoscia, aby Sredni blad niwelacji po
wyrdwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperow
panstwowych,

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne |
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonacé w oparciu o dokumentacje projekiowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo
innej osnowy geocdezyjnej, okreslone] w dokumentacji projektowej.

0% trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gldwnych i w punktach posrednich w
odlegiodci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50
metrow.

Dopuszezaine odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i drdg ekspresowych lub 5 cm dia
pozostatych drdg. Rzedne niwelety punktdw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokiadnoscig do 1 cm w
stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacii projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzyé materiatéw wymienionych w pkt 2.2

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczaine tylko wéwczas, gdy Wykonawca robét zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicag robét.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (okreslenie granicy robéf), zgodnie z dokumentaciy projektows oraz w
migjscach wymagajacych uzupelnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot | w miejscach
zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowac w przypadku nasypdw o wysokosci przekraczajgcej 1 metr oraz
wykopéw glebszych niz 1 metr. Odleglo$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do
uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmniej powinna odpowiadad
odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypdw i wykopdw o
ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét

Ogdine zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniemn trasy | punktdw
wysokosciowych nalety prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (1,2,3.4.5.6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogdine” pkt 8.
8.2 Sposob odbioru robot

Odbior robot zwigzanych z odiworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i
dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokélu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedkiada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogéine ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogalna” pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktow gidéwnych osi trasy | punktdw wysokosciowych,
uzupeinienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojaw,
zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie | ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

N o s

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gldwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979,

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. WysokoSciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Whtyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983,
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D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej ogdinej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem
podioza gruntowego dla przebudowy drogi gminnej w miejsc. tukomie-Kolonia, odcinek o diugosci
1,200km, gmina Rosciszewo.
1.2. Zakres stosowania SST
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna stanowi obowiazujgca podstawe do  stosowania jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwiazanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego do wozenia konstrukgji nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” pkt
1.5

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdine wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” pkt
3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podioZza powinien wykazac sie
mozlmoﬁcq korzystania z nastepujacego sprzetu:
rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscic
wykonanie koryta i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,
~ koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu
podioza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdine wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine”
pkt 4.

4.2. Transport materiatow
Wymagania dotyczace transportu materiatéw podano w SST D-04.02.01pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogé6lne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robat

Wykonawca powinien przystapié do wykonania koryta oraz profilowania | zageszczenia
podioza bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wezesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podioza jest
mozliwe wylgcznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podiozu nie moze odbywad
sig ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidioweago uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny byé

wezesniej przygotowane.




Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
sposdb zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikdéw lub szpilek powinno umozliwiad
naciagniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robét w odstepach nie wiekszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdinosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone s3 roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn,
na przykiad na poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakresie. Sposéb wykonania musi byé
zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej | SST, §. whudowany w nasyp lub odwieziony na odklad w
migjsce wskazane przez InZzyniera.

Profilowanie i zageszczenie podioza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt
5.4.

5.4. Profilowanie | zageszczanie podioza

Przed przystapieniem do profillowania podioze powinno byé oczyszczone ze wszelkich
Zanieczyszezen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzi¢, czy istniejgce rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sie, aby rzedne
terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza,

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony | wystepuja zanizenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchnié podioze na glebokosé
zaakceptowana przez Inzyniera, dowie?é dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowiazujace dia
gomej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i
zagescic warstwe do uzyskania wartosci wskaZnika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystgpi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie
podioza nalezy kontynuowac do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mnigjszego od podanego w
tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaZnika zageszczenia podioZa (I,)

Minimalna wartosé |, dia:
Strefa Autostrad i drog | Innych drdg
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
ciezki od ciezkiego
i bardzo ciezki
Gorna warstwa o grubosci 201,03 1,00 1,00
cm
Na glebokoéci od 20 do 50 cm
od powierzchni podioza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziamisty material tworzacy podioze uniemozliwia przeprowadzenie
badania zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprzed na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy
okreslic pierwotny i witorny modut odkszialcenia podioza wediug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek
wtdrnego i pierwoinego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczad 2.2

Wilgotnos¢ gruntu podioza podczas zageszczania powinna byé rowna wilgotnosci optymalnej
z tolerancja od -20% do +10%.

5.9. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podioza

Podioze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno byé utrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwiazanych z profilowaniem i zageszczeniem podioza nastapi
przerwa w robotach | Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukfadania warstw nawierzchni, to
powinien on zabezpieczy¢ podioze przed nadmiemym zawilgoceniem, na przykiad przez roziozenie
folii lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze uleglo nadmiemmemu zawilgoceniu, to do
ukiadania kolejnej warstwy mozna przystapic dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na
wiasny koszt.




6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogéine zasady kontroli jakosci robét

Ogdine zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwost oraz zakres badan i pomiardow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw dotyczgcych cech geometrycznych |

zageszczenia koryta | wyprofilowanego podioza podaje tablica 2.

Tablica2. Czestotliwost oraz zakres badar i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego
podioza
Lp. | Wyszczegdlnienie Minimalna czestotliwosé
badan badar i pomiardw
i pomiardw
1 Szerokose koryta 10 razy na 1 km
2 | Rownosé podiuzna co 20 m na kazdyrm pasie ruchu
3 Réwnosc poprzeczna | 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne ' |10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokosciowe |co 25 m w osi jezdni | na jej krawedziach dla

autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dla

pozostalych drég

6 |Uksztattowanie osi w|co 25 m w osi jezdni | na jej krawedziach dla

planie ” autostrad i drég ekspresowych, co 100 m dla
pozostalych drog
Cd. tablicy 2
7 | Zageszczenie, w 2 punktach na dzienne; dziatce roboczej, lecz nie
wilgotnosé gruntu | rzadziej niz raz na 600 m
podioza

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie
nalezy wykonac w punktach gléwnych fukéw poziomych

6.2.2. Szerokos$¢ koryta (profilowanego podioza)

Szerokosc koryta i profilowanego podioZza nie moze rdznié sie od szerokoéci projektowanej o
wiecej niz +10 em i -5 em.

6.2.3. Rownoéé koryta (profilowanego podioza)

Nierownosci podiuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowa fatg zgodnie
z norma BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzyé 4-metrows fata.

Nierdwnosci nie moga przekraczac 20 mm,

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny byé zgodne z dokumentacja
projektows z tolerancjg + 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczaé +1 cm, -2 cm.
6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

05 w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 3 cm
dia autostrad i drog ekspresowych lub wiecej niz + 5 cm dla pozostalych drog.
6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podioza)

WskaZnik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podioza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie porownanie wartosci moduow
odksztaicenia, to wartos¢ stosunku witémego do pierwotnego modulu odksztalcenia, okrelonych
zgodnie z normg BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnosé
grunfu podioza powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.
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6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podioza)

Wszystkie powierzchnie, ktdre wykazuja wicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do giebokosci co najmniej 10
cm, wyréwnanie i powtome zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanegj
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robat

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka cbmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdine zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogdine” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.
8.2. Cena jednostki obmiarowsj
Cena wykonania 1 m® koryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na Srodki transportowe i odwiezienie na odklad lub
nasyp,
- profilowanie dna koryta lub podioza,
— Zageszczenie,
— utrzymanie koryta lub podioza,
— przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-B-08714-17 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3. BN-54/833102 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podioza przez obciazenie plyta
4. BN-E6B/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni

planografem i fatg
5. BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaZnika zageszczenia grunfu
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D-04.04.00 PODBUDOWA Z KRUSZYWA WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejsze] szczegolowej specyfikacji technicznej (S5T) sg wymagania ogbine
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie dla przebudowy drogi gminnej w miejsc. tukomie-Kolonia, odcinek o
diugosci 1,200km, gmina Rosciszewo.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegélowa specyfikacja techniczna stanowi obowiazujgca podstawe do  stosowania jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwiazanych z
wykonywaniem podbuddw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21] i obejmuija
e
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sie, zgodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbudowe pomocniczg i podbudowe zasadniczg wg
Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i polsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w
optymalnej wilgotnosci kruszywa o wiasciwie dobranym uziamieniu,

1.4.2 Pozostateokreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definiciami podanymi w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” pkt 1.4 oraz w SST
dotyczacych poszczegdinych rodzajow podbuddw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie,

D-04.04.03 Podbudowa z zuzZla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robot

Ogdine wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
1.5,

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiaiow
Ogdine wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogdine™ pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow
Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
podano w SST dotyczgeych poszezegdinych rodzajow podbudow:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z 2uzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.
2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1. Uziamienie kruszywa
Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wediug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ miedzy krzywymi
granicznymi p&l dobrego uziamienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziamienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metoda stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczag (gorng warstwe) lub podbudowe jednowarstwows

1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczg (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggla i nie moze przebiegaé od doinej krzywej
granicznej uziamienia do gémej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar
najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekraczac 2/3 grubosci warstwy ukiadane] jednorazowo.
2.3.2 Wiasciwoéci kruszywa

Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Tablica 1.
VWymagania
Kruszywa |Kruszywa |Zuzel
Lp. | Wyszczegdlnienie naturalne tamane Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
Zasa | pomo |zasa |pomo |zasa |pomo
d- |e- d- c- d- C-
nicz |nicza |nicz |nicza |nicza | nicza
a a
1 Zawartosc ziam|od 2|od 2|od 2|od 2|od 2|od 2| PN-B-
mniejszych niz 0,075|do |do 12 |do do 12 |do do 12 | 06714
mm, % (m/m) 10 10 10 -15 [3]
2 Zawartos¢ nadziama, | 5 10 5 10 5 10 PN-B-
% (m/m), nie wiecej 06714
niz -15 (3]
3 |Zawartosc Ziarn |35 |45 35 |40 - - PN-B-
nieforemnych 06714
%(m/m), nie wiecej -16 [4]
niz
4 | Zawartosé PN-B-
zanieczyszczen 1 1 1 1 1 1 04481 [1]
organicznych,
%(m/m), nie wiecej
niz
5 |Wskaznik piaskowy|od Jod 30|od |od 30 EN-
po piecio-krotnym |30 |do70 |30 |do70|- - 64/8931
zageszczeniu metoda | do do -01 [28]
I ub NI wg PN-B-|70 70
04481, %
6 |Scieralnosé w bebnie
Los Angeles
a) scieralnosc
calkowita po peingj
liczbie obrotow, nie|35 |45 35 |50 40 |50
wiecej niz PN-B-
b) tcieralnosc 06714
czesciowa po 1/5(30 |40 30 |35 30 |35 -42 [12]
peinej liczby obrotow,
nie wiecej niz
7 | Nasigkliwosc, 25 (4 3 5 6 8 PN-B-
%{m/m), nie wiccej 06714
niz -18 [6]
8 |Mrozoodpomosd, PN-B-
ubytek masy po 25|5 10 5 10 5 10 06714
cyklach zamraza- -19 [7]
nia, %{m/m), nie
wigcej niz
9 |Rozpad krzemianowy PN-B-
i zela- - - - - 1 3 06714
zawy  faczmie, % -37 [10]
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{m/m), nie wiecej niz PN-BE-

06714

-39 [11]

10 | Zawartosé zwigzkow PN-B-

siarki w przeliczeniu | 1 1 1 1 2 4 06714

na 50; %(m/m), nie -28 [9]
wiecej niz

11 |Wskainik  noSnosci
WhasMie-szanki
kruszywa, %, nie

mnigjszy niz: 80 |80 80 |60 80 60 PN-5-
a) przy zageszczeniu|120 |- 120 |- 120 |- 06102
lz= 1,00 [21]
b) przy zageszczeniu

ls> 1,03

2.3.3. Materiat na warstwe odsgczajacy

Na warstwe odsaczajaca stosuje sie:
~  zwir i mieszanke wg PN-B-11111 [14],
- piasek wg PN-B-11113 [186].
2.3.4. Material na warstwe odcinajaca

Na warstwe odcinajgca stosuje sie:
- piasek wg PN-B-11113 [18],
— miat wg PN-B-11112 [15],
- geowidkning o masie powierzchniowej powyzej 200 g/m wg aprobaty technicznej.
2.3.5. Materialy do ulepszania wiasciwosci kruszyw

Do ulepszania wiasciwosci kruszyw stosuje sie:
cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
wapno wg PN-B-30020 [19],
popioty lotne wg PN-5-96035 [23],
zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza sie stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania réwnorzednych efekiow

ulepszania kruszywa i po zaakceptowaniu przez Inzyniera.

Rodzaj i ilos¢ dodatku ulepszajacego nalezy przyjmowaé zgodnie z PN-S-06102 [21].
2.3.6. Woda

Malezy stosowad wode wg PN-B-32250 [20].

|

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdine wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujgcy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazac sie mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujgce wode. Mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,
b) réwniarek albo ukladarek do rozkiadania mieszanki,
c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach
trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male
walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogéine wymagania dotyczace transportu

Ogdine wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”
pkt 4.
4.2 Transport materiatow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiemym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac sig Zgodnie z BN-88/6731-08 [24].
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Transport pozostalych materialéw powinien odbywaé sie zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogdine” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podicza

Podtoze pod podbudowe powinno spelniaé wymagania okreélone w SST D-04.01.01 ,Koryto
wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza” | SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna byé ulozona na podiozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych
czgstek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzic wzorem:

D5
dgs

<5 (1)

w ktdrym:
Dys -wymiar boku oczka sita, przez ktdre przechodzi 15% ziam warstwy podbudowy lub warstwy
odsgczajgcej, w milimetrach,
dlas - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podioza, w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie mozZe byé spetniony, nalezy na podiozu wozyé warstwe odcinajaca lub
odpowiednio dobrang geowiokning. Ochronne wiasciwosci geowidkniny, przeciw przenikaniu
drobnych czastek gruntu, wyznacza sie z warunku:

d sp
Ogy

<12 (2)

w ktdrym:

dso - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 50 % ziarn gruntu podioza, w milimetrach,

Og -umowna Srednica porow geowldkniny odpowiadajaca wymiarom frakgji gruntu zatrzymujgca sie
na geowlokninie w ilosci 90% (m/m), wartoS¢ parametru Os powinna byé podawana przez
producenta geowidkniny.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powinny byé wczeéniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi | w rzedach réwnolegtych do osi drogi, lub
w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robdt w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $ciSle okreslonym uziamieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy
wytwarzaC w mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na
koniecznos¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie
poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna byé od razu
transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegfa rozsegregowaniu | wysychaniu.
5.4. Whudowywanie | zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby
jej ostateczna grubos¢ po zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubos¢é pojedynczo
ukiadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna byé
roziozona w sposéb zapewniajacy osiagniecie wymaganych spadkow i rzednych wysokoSciowych.
Jezeli podbudowa sklada sie z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢
wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkdw i rzednych wysokosciowych.
Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastapic po odbiorze poprzedniej warstwy
przez InZyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadad wilgotnosci
optymainej, okreslonej wedlug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda Il). Materiat
nadmiemnie nawilgocony, powinien zostaé osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli
wilgotnosc mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej warto$ci, mieszanka powinna byé
zwilzona okreslong iloscig wody i rownomiemnie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnosé mieszanki
kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyé.

Wskainik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjetemu
poziomowi wekafnika nognosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.
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5.5. Odcinek prébny
Jezeli w SST przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3 dni
przed rozpoczeciem robot, Wykonawca powinien wykonaé odcinek prébny w celu:
- stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozkladania i zageszczania kruszywa  jest
wiasciwy,
- okreslenia grubosci warstwy materialu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymagane;j
grubosci warstwy po zageszczeniu,
— okreflenia liczby przejs¢ sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaZnika zageszczenia.
Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialow oraz sprzetu do
mieszania, rozkiadania i zageszczania, jakie beds stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wynosié od 400 do 800 mZ.
Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w migjscu wskazanym przez Inzyniera.
Wykonaweca mozZe przystapié do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka
prabnego przez Ingyniera.
5.6. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana
w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowg podbudowe
do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy,
spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy
obcigza Wykonawce robat.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robdt

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptaci
materiatow. Badania te powinny obejmowa¢ wszystkie wiasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniegjszej SST.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. CzestotliwosE oraz zakres badarn i pomiarow

Czestotliwosé oraz zakres badan podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czestotliwos¢ ora zakres badar przy budowie podbudowy z kruszyw

stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwose badan
Minimaina Maksymaina
Lp. |Wyszczegdinienie badar liczba badan | powierzchnia
na dziennej | podbudowy
dzialce przy-
roboczej padajgca na
jedno
badanie (m*)
1 Uziamienie mieszanki
2 | Wilgotnosé mieszanki 2 600
3 | Zageszczenie warstwy 10 prébek  na 10000 m*
4 |Badanie wiasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt|dla kazdej partii kruszywa i
232 przy kazdej Zmianie
kruszywa

6.3.2. Uziamienie mieszanki

Uziamienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy
pobiera¢ w sposob losowy, z roziozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢
na biezgco przekazywane Inzynierowi.
6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki

WilgotnosSc mieszanki powinna odpowiadac wilgotnosci optymalnej, okreslonej weditug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II), z tolerancia +10% -20%.

Wilgotnos¢ nalezy okreslic wediug PN-B-06714-17 [5].
6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac¢ sie az do osiagniecia wymaganego
wohainiha caggsrcrenia.
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Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzaé wediug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziamiste kruszywo, kontrole
zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej
niz raz na 5000 m?, lub wedtug zalecen Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie naley uznad za prawidiowe, gdy
stosunek widrnego modulu E; do pierwotnego modutu odksztalcenia E, jest nie wiekszy od 2,2 dla
kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac ocene wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt
232

Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w
obecnosci Inzyniera.
6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwosé oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw dotyczgcych cech geometrycznych podbudowy podano
w tablicy 3.
Tablica 3. Czestotliwosé oraz zakres pomiarow wykonane] podbudowy z kruszywa

stabilizowanego mechanicznie

Lp. | Wyszczegdinienie badar i pomiaréw | Minimalna czestotliwose pomiarow

1 Szerokosc podbudowy 10 razy na 1 km

2 Réwnosé podiuzna w sposdb ciagly planografem albo co
20 m tata na kazdym pasie ruchu

3 Réwnosc poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysokoSciows co 100 m

6 Uksztaltowanie osi w planie*’ co 100 m

T Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kardej dzialce
roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
400 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz
raz na 2000 m*

8 No$nos¢ podbudowy:

- modut odkszialcenia co najmniej w dwoch przekrojach na
kazde 1000 m

- ugiecie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde
1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaftowania osi w planie nalezy wykonaé w
punktach gidwnych lukéw poziomych.

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -
S5cm.

Na jezdniach bez kraweznikéw szerokos¢ podbudowy powinna byé wieksza od szerokosci
warstwy wyzej lezacej o co najmnigj 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowej.
6.4.3. Rownosé podbudowy

Nierdwnosci podiuine podbudowy nalezy mierzyé 4-metrows fatg lub planografem, zgodnie z
BN-68/8931-04 [28].

Nierdwnosci poprzeczne podbudowy naley mierzy¢ 4-metrows latg.

Nierdwnosci podbudowy nie moga przekraczaé:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny byé zgodne z dokumentacia
projektowa, z tolerancig + 0,5 %.
6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy
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Roznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekraczaé + 1 cm, -2 cm.,
6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza
Os podbudowy w planie nie moZe by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowane] o wiecej
niz + 5 cm.
6.4.7. Grubosc podbudowy i ulepszonego podioza
Grubos¢ podbudowy nie moze sie rdznié od grubosci projektowane]j o wiecej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.
6.4.8 Nosnoéé podbudowy
- modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa Minimalny modut

z kruszywa | Wskaznik Maksymalne ugiecie | odksztal-cenia mierzony

o zageszczeni | sprekyste pod kofem, mm | plytg o Srednicy 30 cm,

wskaZniku |alsg nie MPa

Wik nie | mnigjszy niz

mnigjszym

niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego
pierwszego |obcigzenia
obcigzenia |E;
E,

60 1,0 1,40 1.60 B0 120

80 1,0 1,25 1,40 80 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, kidre wykazujg wieksze odchylenia od okreslonych w
punkcie 6.4 powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmnigj 10
cm, wyrownane i powiornie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezgcym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzyt
podbudowe przez spulchnienie warstwy na pelng grubos¢ do polowy szerokosci pasa ruchu,
doloZzenie materiaiu | powtdme zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubosé podbudowy

MNa wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona
naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy
na odpowiednig glebokos¢, zgodnie z decyzjg Inzyniera, uzupelione nowym materialem o
odpowiednich wiasciwosciach, wyréwnane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastapi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa noSnosc podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie
roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wiedy, gdy zanizenie
nosnosci podbudowy wyniklo z niewlasciwego wykonania robét przez Wykonawee podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdine zasady cbmiaru robot
Ogdine zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m® (mefr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdine zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 Mymagania ogdine” pkt 8.




Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleranciji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdine ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podanc w SST D-M-00.00.00 ,\Wymagania
ogolne” pkt 9.
§.2. Cena jednostki obmiarowej
Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa 1 m* podbudowy z kruszywa stabilizowanego

mechanicznie, podano w SST:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04 02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

10. PREZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1.  PN-B-D4481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2.  PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczen obcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skiadu
Ziarmowego
4.  PN-B-06714-16 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie ksztaltu

Ziam

5. PN-B06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineraine, Badania. Oznaczanie
nasigkliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie
mrozoodpornosci metodg bezposrednig
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
zanieczyszczen organicznych
9.  PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
siarki metodg bromowg
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
krzemianowego
11.  PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu
Zelazawego
12.  PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie Scieralnosci
w bebnie Los Angeles
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni
drogowych
16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do
nawierzchni drogowych. Piasek
17.  PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uiytku. Skiad,
wymagania i ocena zgodnosci
18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego
18. PN-B-30020 Wapno
20.  PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw
21. PN-S06102 Drogi samochodowe. Podbudowy =z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie
22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z
Htucznia kamiennego
23. PN-5-96035 Fopioly lotne
24 BN-88/6731-08 Cement Transport i przechowywanie
25 EN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do

nawierzchni drogowych




D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania ogoine
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie dla przebudowy drogi gminne] w miejsc. tukomie-Kolonia, odcinek o
diugosci 1,200km, gmina Rosciszewo.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna stanowi obowiazujgca podstawe do  stosowania jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie.

Ustalenia ogdlne zawarte sg w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine”
pkt 1.3.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiece] warstw
Zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowej.
142 Pozostale okreflenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”
pkt 1.4,
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace roboét

Ogéblne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogbine” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialéw

Ogélne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 2.
2 2. Rodzaje materialow

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw famanych stabilizowanych mechanicznie
powinno by¢ kruszywo famane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakdw albo ziarn £wiru wiekszych od 8 mm,

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dia materiatow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziamienie kruszywa powinno byé zgodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.00
Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 2.3.1.
2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno speiniac wymagania okreslone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.

Wymagania ogdine” pkt 2.3.2.

3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzetu podanc w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdine” pkt 3.

4. TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogéine” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdine” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podioza

Przygotowanie podioza powinno odpowiadaé wymaganiom okreslonym w SST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 5.2.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

; Mieszanke kruszywa naleZy wytwarzaé zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04 04 00

.Fodbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 5.3.
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Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub
popictami przy WP od 20 do 30% lub powyzej 70%, szczegdtowe warunki i wymagania dla takigj
podbudowy ckresli SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie | zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczgce rozkiadania i zageszczania mieszanki podano w SST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawea powinien wykonaé odcinki prébne, zgodnie z
zasadami okreslonymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiadaé wymaganiom okreslonym w S5T D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontrali jakosci robét

Ogdine zasady konfroli jakosci robdt podano w S5T D-04.04.00 .Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne™ pkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonac badania kruszyw, zgodnie z
ustaleniami SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogblne” pkt 6.2,
6.3. Badania w czasie robit

Czestotliwos¢ oraz zakres badan | pomiardw kontrolnych w czasie robdt podano w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 6.3.
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw podano w SST D-04.04.00 .Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdine” pkt 6.4.
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podanc w SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogdine zasady obmiaru robét podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka ocbmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m® (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogéine zasady odbioru robdt podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogdine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogédine ustalenia dotyczgce podstawy pfatnosci podano w SST D-04.04.00 _Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 9.
8.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m* podbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
- sprawdzenie i ewentualng naprawe podioZa,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepts,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roziozenie mieszanki,
~ zageszczenie rozloZzonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okresionych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwigzane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 10.
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D-05.03.05NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukcii nawierzchni z betonu
asfaltowego dla przebudowy drogi gminnej w miejsc. Lukomie-Kolonia, odcinek o diugosci 1,200km,
gmina Rosciszewo.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi obowiazujacg podstawe do  stosowania jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem warstwy Scieralnej, wigzacej, wyrdwnawczej i wzmacniajgcej z betonu asfaltowego wg
PN-5-86025:2000 [10].

Nawierzchnie z betonu asfaltowego mozna wykonywaé dla drdg o kategorii ruchu od KR1 do
KR6 wg ,Katalogu typowych konstrukgji nawierzchni podatnych i poisztywnych”, IBDIM - 1997 [12] wg
ponizszego zestawienia:

Klasyfikacja drog wg kategorii ruchu

kategoria ruchu liczba osi obliczeniowych
100 kN/pas/dobe

KR1 =12

KRZ od 13 do 70

KR3 od 71 do 335

KR4 od 336 do 1000

KR5 od 1001 do 2000

KRG O 2000

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i wypelniacza mineralnego o okreslonym
skiadzie i uziarnieniu.
1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiednia iloscig asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na goraco, w okreslony sposéb, spelniajaca okreslone wymagania.
1.4.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa uloZona i zageszczona.
1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna, ktéra poprawia adhezje asfaltu do
materialow mineralnych oraz zwieksza odpomos$¢ blonki asfaltu na powierzchni kruszywa na
odmywanie woda; moze by¢ dodawany do asfaltu lub do kruszywa.
1.4 5. Podioze pod warstwe asfaltows - powierzchnia przygotowana do uloZzenia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowe],
1.4.6. Asfalt uplynniony - asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczalnikami.
1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w
wodzie.
1.4.8. Proba technologiczna — wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w celu sprawdzenia, czy
jel wiasciwosci sg zgodne z receptg laboratoryjng.
1.4.9. Odcinek probny — odcinek warstwy nawierzchni (o diugosci co najmnigj 50 m) wykonany w
warunkach zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pracy sprzetu i uzyskiwanych
parametrow technicznych robdt.
1.4.10. Kategoria ruchu (KR) — obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dobe.
1.4.11. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogine” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robat

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
15

2. MATERIALY
2 1. Ogdine wymagania dotyczgce materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-
M-00.00.00 Wymagania og6ine” pkt 2.
2.2 Aslall
Nalezy stosowac asfalt drogowy spelniajacy wymagania okreslone w PN-C-96170:1965 [6).
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W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu nalezy stosowaé asfalty drogowe podane w
tablicy 1i 2.
2.3. Polimeroasfalt

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje stosowanie asfaltu modyfikowanego
polimerami, to polimeroasfalt musi speinia¢ wymagania TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiada¢ aprobate
techniczng.

Rodzaje polimeroasfaltow i ich stosowanie w zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu
podano w tablicy 1 2.
2.4, Wypetniacz

Nalezy stosowac wypeiniacz, spelniajacy wymagania okreslone w PN-S-96504:1961 [9] dla
wypetniacza podstawowego i zastepczego.

Przechowywanie wypeiniacza powinno byé zgodne z PN-5-96504:1961 [9].

3. SPRZET
3.1. Ogdine wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt
3
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien
wyr!-:azaé sie mozliwoscia korzystania z nastepujgcego sprzetu:
wytworni  (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub cigglym do wytwarzania mieszanek mineraino-
asfaltowych,
— ukiadarek do ukladania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zageszczanego,
— skrapiarek,
— walcow lekkich, $rednich i ciezkich
— walcow stalowych gtadkich ,
— walcow ogumionych,
— szczotek mechanicznych lub/i innych urzadzen czyszezgeych,
- samochodow samowytadowczych z przykryciem lub termosdw.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogdine”
pkt 4.

4.2. Transport materiaiow
4.2.1. Asfalt

Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].

Transport asfaltow drogowych moze odbywac sie w;
- cysternach kolejowych,
- cysternach samochodowych,
— bebnach blaszanych,
lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanych przez Inzyniera.
4.2.2. Polimeroasfalt

Polimeroasfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDiM [13]
oraz w aprobacie techniczne;j.
4.2.3. Wypelniacz

Wypeiniacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu materiatow
sypkich, umozliwiajgcych roziadunek pneumatyczny.

Wypeiniacz workowany mozna przewozic dowolnymi Srodkami transportu w sposéb
zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workdw.
4.2 4, Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i
nadmiemnym zawilgoceniem.
4.2.5. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszanke betonu asfalfowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowyladowczymi z
przykryciem w czasie transportu i podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas ftransportu od zaladunku do rozladunku nie powinien przekraczaé 2 godzin z
jednoczeenym spenieniem warunku zachewania temperatury whudowania.




Zaleca sie stosowanie samochoddw termoséw z podwdjnymi Scianami skrzyni wyposazonej w
system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogéblne zasady wykonania robadt

Ogdine zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 5.
2.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe;

Przed przystapieniem do robét, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt skiadu mieszanki mineralno-asfaltowe] oraz wyniki badan
laboratoryjnych poszczegdlnych skiadnikéw i probki materialow pobrane w obecnosci Inzyniera do
wykonania badan kontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

- doborze skfadnikéw mieszanki mineralnej,
— doborze optymalnej ilosci asfaltu,
- okresleniu jej wiasciwosci | pordwnaniu wynikow z zatoZeniami projektowymi.

Krzywa uziamienia mieszanki mineralnej powinna miesci¢ sie w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne,
5.2.1.Warstwa &cieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziamienia mieszanek mineralnych do warstwy Scieralnej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzedne krzywych granicznych uziamienia mieszanki mineraingj do warstwy Scieralngj z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zaleznosci od kategorii ruchu
Wymiar oczek | KR 1 lub KR 2 lod KR3do KRB
sit O, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawartosé od 0 Jod Olod0do8]od 0 Jod0O [od0 Jod ©
asfaltu do20 |doi6 lubod 0|do20 |do20" |do16 |[do12,8
lubod 0|do6,3
do 12,8
Przechodzi
przez: 25,0 100 100
00,0 100 88+100 00100 [100
16,0 90+100 78=100 B7+100 [90=100 [100
12,8 80+100 658+85 [52483 [B0=100 [B7+100
9.6 59-100 [100 50,74 [38:62 [f0+88 [73+100
.0 B2:03  [20+100 : 30:50 [3:80 [66+89
6.3 56:87  [(8+100 m 02.40 [55:70 5775
;-g 4576 f‘ﬂ?ﬂ 39:50 [21-37 [44:58 W47:60
1 +
rawartosé 35+64 29+38 [21436 [0s42 [(35:48
o (36+65) [(29:59) [62.71) (64+79) [58:70) |52+65)
e 06:50 R7+52  bo.2g p0s35 [18+28 [5:36
0.30 19:39  [18:39  lW3.00 H7s30 [12:20 [18:27
0,18 17433 [15¢34  lo.17 |15:28 [10+18 [16:23
0.15 13:25 (13525 [.qp  h2:24 Be15 (12417
0,075 12+22  [12+22 11 H1s22 [f+14  [11+15
7+11 5=12 7 10+15 B2O 7+9
Orientacyjna
zawartos¢
asfaltu w|50+6,5 |50:6,5 |55:65 [4,5:56|43:54 |48:60 |48:65
MMA, % m/im
1) mieszanka o uziamieniu niecigglym; uziamienie nietypowe dla MM betonu
asfaltowego

Krzywe graniczne uziamienia mieszanek mineralnych do warstwy $Scieralnei z betonu
asfaltowego preedstawiono na rysunkach od 1do T,
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Rys.1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 20 mm do warstwy $cieralngj
nawierzchni drogi o obciazeniu ruchem dla KR1 lub KR2
Rys.2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8 mm do
warstwy Scieralnej nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem KR1 lub KR2
Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 8mm, od 0 do 6,3 mm

dowarstwy $cieralnej nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem nawierzchni drogi o

obcigzeniuruchem KR1 lub KR2
Rys 4. Krzywe graniczne uziamienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 20 mm do warstwy Scieralngj

nawierzchni drogi o obeiazeniu ruchem od KR3 do KR6
Rys.5. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 20 mm (mieszanka o
nieciagtym uziarnieniu) do warstwy Scieralnej nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem od KR3
do KR6
Rys.6. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 16 mm do warstwy Scieralnej
nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem od KR3 do KRG
Rys.7. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki minerainej BA od 0 do 12,8 mm do warstwy scierainej
nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem od KR3 do KR6E

Skiad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien byé ustalony na podstawie badan prébek
wykonanych wg metody Marshalla. Prébki powinny spetnia¢ wymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1
do 5.

Wykonana warstwa $cieralna z betonu asfaltowego powinna spetnia¢ wymagania podane w
tablicy 4 Ip. od 6 do 8.

5.2.2. Warstwa wigzaca, wyréwnawcza i wzmacniajaca z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziamienia mieszanek mineralnych do warstwy wiazacej,
wyrownawczej i wzmacniajgcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w
tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy wigzgcej, wyrownawczej i
wzZmacniajace] z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkach 8+13. Skiad mieszanki
mineralno-asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan probek wykonanych wg metody
Marshalla; prébki powinny spetniad wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wigzgca, wyrdwnawcza i wzmacniajgca z betonu asfaltowego powinna
spelnia¢ wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych oraz warstwy scieralnej z betonu

asfaltowego
Lp. | Wiasciwosci Wymagania wobec  MMA
i warstwy Scieralnej z BA
w Zaleznoéci od kategorii ruchu
KR 1lub KR 2 KR 3 do KR
(5
1| Modul sztywnosci pelzania ), MPa nie wymaga sie | = 14,0 (z18)" |
2 | Stabilno$é probek wg metody Marshalla w |z 557 > 10,07
temperaturze 60° C, kN
3 | Odksztalcenie probek jw., mm od2,0do5,0 od2,0do4,5
4 | Wolna przestrzen w préobkach jw., % viv od1.5do4,5 od2,0do4,0
5 | Wypeinienie wolnej przestrzeni w probkach |od 75,0 do 90,0 |od 78,0 do
w., % 86,0
6 |Grubos¢ w cm warstwy z MMA o
uziarnieniu; od1.5do4,0
od 0 mm do 6,3 mm od2,0do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 3,5do 5,0 od 3,5do 5,0
od 0 mm do 12,8 mm od 4,0do 5,0 od 4,0do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od50do7.0 od50do7.0
od 0 mm do 20,0 mm
7 | Wskaznik zageszczenia warstwy, % =88,0 =980
8 | Wolna przestrzen w warstwie, % (viv) od 1,5do 5,0 od 3.0 do 5,0




obcigzenie ruchem powolnym,

1) oznaczony wg wytycznych IBDIM, Informacje, instrukcie - zeszyt nr 48 [16],
dotyczy tylko fazy projektowania skiadu MMA

2) probki zageszczone 2 x 50 uderzen ubijaka

3) probki zageszczone 2 x 75 uderzen ubijaka

4) specjalne  warunki,

skanalizowanym, itp.

stacjonamym,

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM w zaleznosci od
kategorii ruchu
Wymiar oczek sit |KR 1 lub KR 2 |KR 3 do KR6
1, mm Mieszanka mineralna, mm
od 0 od 0 od 0 od 0 od 0 od 0 do
do20 |do 16 do128 |do25 do 20 16"
Przechodzi
przez: 100
31,5 100 84100 |[100
25,0 87+ 100 75:100 |87+100 |100
20,0 100 88+100 | 100 68+90 77100 |87+100
16,0 75:100 | 78100 |85+100 |g2:83 |66290 77100
12,8 65+93 |67+92 70+100 |55:74 56+81 67+89
9,6 57+86 |60:86 |62+B4 |[s50.80 [50:75 |60+83
8,0 52+81 |53+80 |55+76 |45.83 |45:67 |54:73
6.3 47+76 |42:69 |45:65 32152 36455 42+60
g-g 40+67 |30:54 |35:55 |[25.41 [25:41 |30+45
zawartosé 30+55
ziam>2.0mm | oo (46+70) |(45+85) |(59:75) |[(59+75) [(56+70)
085 ) 20+40 25+45 16+30 16+30 20+33
042 1428 18+38 10+22 9:22 13:25
030 20:40 |11=24 15435 8:19 7+19 1021
0.18 1330 | 8+17 11428 |5:14 5:15 7+16
0,15 10+25 |7+15 9+25 5:12 5214 6+14
0,075 617 |3+8 3-8 4:5 47 5:8
5+15
3+7
Orientacyjna
zawarto$¢ asfaltu | 4,3+5,8 |4,3+58 [4,5:6,0 [4,0:55 |4,0¢55 |4,3:58
w MMA, % m/m
1) Tylko do warstwy wyréwnawczej

Tablica 5. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek do warstwy wiazacej, wyréwnawczej i
wzmacniajgcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu

Krzywe graniczne uziamienia mieszanek mineralnych do warstwy wiazacej, wyrownawczej |
wzmacniajgcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkach od 8 do 13.
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Rys.8. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki minerainej BA od 0 do 20 mm do warstwy wiazacej,
wyrdwnawczej | wzmacniajgcej nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem KR 1 lub KR2

Rys.9. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 16 mm do warstwy wiazacej,
wyrownawczej | wzmacniajgcej nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem KR1 lub KR2

Rys.10. Krzywe graniczne uziamienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 12,8 mm do warstwy
wigzacej, wyréwnawczej i wzmacniajgcej nawierzchni drogi o obcigzeniu ruchem KR1 lub KR2

Rys.11. Krzywe graniczne uziamienia mieszanki mineralnej BA od 0do25 mm do warstwy wigzacej,
wyréwnawczej | wzmacniajacej nawierzchni drogi o obeigzeniu ruchem od KR3 do KRG

Rys.12. Krzywe graniczne uziamienia mieszanki minerainej BA od 0 do 20 mm do warstwy wigzacej,
wyrownawczej i wzmacniajacej nawierzchni drogi o obciazeniu ruchem od KR3 do KR6

Rys.13. Krzywe graniczne uziamienia mieszanki mineraline] BA od 0 do 16 mm do warstwy
wyrownawczej nawierzchni drogi o obecigzeniu ruchem od KR3 do KR6

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych i warstwy wiazacej, wyrownawczej
oraz wzmacniajgcej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy
wigzacej, wyrdwnawcze]
i wzmacniajgce] w zaleznosci od
kategorii ruchu
KR 1 lub KR
2

nie
sie

Lp. | Whasciwosci

odKR 3 do KRB

Modut sztywnosci petzania , MPa wymaga | > 16,0 {:_*22}5

Stabilnosé probek wg metody Marshalla w
temperaturze 60° C, zageszczonych 2x75
uderzen ubijaka, kN

=8,0 (26,07 [=11,0

Odksztalcenie probek jw., mm

0d 2,0do 5,0

od 1,5do4,0

Wolna przestrzen w prabkach jw., %(v/v)

od40do 80

0d4,0do 8,0

o)

Wypeinienie wolnej przestrzeni w prébkach

od 650 do

<750

80,0
Grubosc warstwy w cm z MMA o
uziamieniu:
od 0 mm do 12,8 mm
od 0 mm do 16,0 mm
od 0 mm do 20,0 mm
od 0 mm do 25,0 mm
7 | Wskagnik zageszczenia warstwy, % =980 =980
8 | Wolna przestrzen w warstwie, % (viv) od4.5do90 |od45do9.0
1) oznaczony wg wytycznych IBDIM, Informacie, instrukcje - zeszyt nr 48
[16],dotyczy tylko fazy projektowania skiadu MMA

2) dia warstwy wyréwnawczej

3) specjalne  warunki, obcigzenie
skanalizowanym, ifp.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszankg mineralno-asfaltowa produkuje sie w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub
ciaglym zapewniajacej prawidiowe dozowanie skiadnikow, ich wysuszenie i wymieszanie oraz
zachowanie temperatury skiadnikdw i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej.

Dozowanie skiadnikéw, w tym takze wstepne, powinno by¢ wagowe i
zautomatyzowane oraz zgodne z recepla. Dopuszcza sie dozowanie objetosciowe asfaltu, przy
uwzglednieniu zmiany jego gestosci w zaleznosci od temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5 doKR6
dozowanie skiadnikéw powinno by¢ sterowane elektronicznie.

Tolerancje dozowania skiadnikow mogg wynosi¢: jedna dziatka elementarna wagi, wzglednie
przeplywomierza, lecz nie wigcej niz + 2 % w stosunku do masy skiadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanie Srodka adhezyjnego, to powinien on by¢ dozowany do asfaltu
w sposob i w iloSciach okreslonych w recepcie.

Asfalt w zbiomiku powinien by¢ ogrzewany w spos6b pogredni, z ukiadem termostatowania,
zapewniajgcym utrzymanie stalej temperatury z tolerancjg + 5° C.

Temperatura asfaltu w zbiomiku powinna wynosit:

-dlaD 50 od 145° C do 165° C,
-diaD 70 od 140" C do 160° C,

jw., %

=]
od 3,5do 5,0
od 4,0do 6,0
0d 6,0do 8,0

od 4,0do 6,0
od 6,0 do 8,0
od 7,0 do 10,0

powolnym,  stacjonamym,

ruchem
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-dla D 100 od 135° C do 160° C,
- dla polimeroasfaltu - wg wskazan producenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno byé wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineraina po dodaniu
wypetniacza uzyskala wiasciwg temperaturg. Maksymalna temperatura goracego kruszywa nie
powinna by¢ wyzsza o wigcej niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna wynosic:

-zD50 od 140° C do 170° C,
-zD70 od 135° C do 165° C.
-z D100 od 130° C do 160° C,

- £ polimeroasfaltem -  wg wskazan producenta polimeroasfaltu.
5.4. Przygotowanie podioza

Podioze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by wyprofilowane i rowne.
Powierzchnia podioza powinna by¢ sucha i czysta.

Nierdwnosci podioza pod warstwy asfaltowe nie powinny by¢ wieksze od podanych w tablicy

7.
Tablica 7. Maksymalne nierdwnosci podioza pod warstwy asfaltowe, mm
Lp. |Drogiiplace Podioze pod warstwe
scieralng wiaZzaca i
wzmacniajgca
1 Drogi klasy A, SiGP (5] 9
2 Drogi klasy Gi 2 9 12
3 |Drogi klasy L | D oraz place i|12 15
parkingi

W przypadku gdy nierdwnosci podioza s3 wieksze od podanych w tablicy 7, podioze nalezy
wyrownac poprzez frezowanie lub ulozenie warstwy wyrownawczej.

Przed roziozeniern warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, podioze nalezy skropic
emulsjg asfaltowg lub asfaltem uptynnionym w ilosci ustalonej w SST. Zalecane ilosci asfaltu po
odparowaniu wody z emulsji lub uplynniacza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czolowe kraweznikow, wiazow, wpustow itp. urzgdzen powinny byé pokryte
asfaltem lub materiatem uszczelniajgcym okreslonym w SST i zaakceptowanym przez Inzyniera.
Tablica 8. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uplynniacza z asfaltu
uptynnionego

Podioze do wykonania warstwy llos¢ asfaltu po odparowaniu
Lp. |z mieszanki betonu asfattowego wody z emulsji lub uplynniacza
z asfaltu uplynnionego, _kg/m’
Podloze pod warstwe asfaltowa
1 Podbudowalnawierzchnia tluczniowa od 0,7 do 1,0
2 Podbudowa z kruszywa stabilizowanego |od 0,5 do 0.7
mechanicznie

3 Podbudowa z chudego betonu lub gruntu | od 0,3 do 0,5
stabilizowanego cementem
4 Nawierzchnia asfaliowa o chropowatej|od 0,2 do 0,5
powierzchni
5.5. Polgczenie migdzywarstwowe
Kazda ulozong warstwe nalezy skropi¢c emulsjg asfaltowa lub asfaltem uplynnionym przed
ulozeniem nastepnej, w celu zapewnienia odpowiedniego polaczenia miedzywarstwowego, w ilosci
ustalonej w SST.
Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uplynniacza podano w
tablicy 9.
Tahliga 8. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uplynniacza z asfaltu
uplynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z
Lp. |Polaczenie nowych warstw emulsji lub uplynniacza z asfaltu

uplynnionego _kg/m*
1 Podbudowa asfaltowa
2 |Asfaltowa warstwa wyrownawcza|od 0,3 do 0,5

lub wzmacniajaca

a Asfaltoars warsbws wigiges od 0,1 do 0,3
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Skropienie powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie
wody lub ulotnienie uplynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co najmniegj:
- 8h przy ilosci powyzej 1,0 kg/m® emulsji lub asfaliu uplynnionego,
- 2h przyilosciod 0,5 do 1,0 kga’mz emulsji lub asfaltu uplynnionego,
— 0,5 h przy ilosci od 0,2 do 0,5 kg/m? emulsji lub asfaltu uptynnionego.

Wymaganie nie dotyczy skropienia rampa otaczarki.
5.6. Warunki przystapienia do robdt

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moe byé ukladana, gdy temperatura otoczenia
jest nie nizsza od +5° C dla wykonywanej warstwy grubosci 0 8 cm i + 10° C dla wykonywanej
warstwy grubosci = 8§ cm. Nie dopuszcza sie ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym
podtozu, podezas opaddw atmosferycznych oraz silnego wiatru (V O 16 m/s).
5.7. Zaréb prébny

Wykonawca przed przystgpieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltowych jest
zobowigazany do przeprowadzenia w obecnosci Inzyniera kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawartosci asfaltu w mieszance okresla sie wykonujac ekstrakcje.

Tolerancje zawartosci skladnikéw mieszanki mineralno-asfaltowe] wzgledem skiadu
zaprojektowanego podano w tablicy 10.
Tablica 10. Tolerancje zawartosci skiadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowe] wzgledem skiadu

Zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej probki metoda ekstrakcji, % mfm

Mieszanki  mineralno-asfaltowe
Lp | Skiadniki mieszanki mineralno-asfaltowej |do nawierzchni drdg o kategorii
ruchu

KR1IubKR2 |[KR3doKR G
1 |Ziarna pozostajgce na sitach o oczkach
O mm: +5,0 +4.0
31.5; 25,0, 20,0; 16,0; 12,8; 9.6; 8.0: 6.3;
40:2.0
2 | Ziarma pozostajgce na sitach o oczkach #|+ 3.0 +2,0
mm: 0,85; 0,42, 0,30, 0,18; 0,15; 0,075
3 |Ziama przechodzgce przez sito o|+20 +156
oczkach O 0,075mm
4 | Asfalt +£0,5 +0,3

5.8. Odcinek prébny
Jezeli w SST przewidziano koniecznosé wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3 dni
przed rozpoczeciem robét, Wykonawea wykona odcinek probny w celu:
— stwierdzenia czy uzyty sprzet jest wlasciwy,
— okreslenia grubosci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowsj przed zageszczeniem, koniecznej do
uzyskania wymaganej w dokumentacji projektowej grubosci warstwy,
— okreslenia potrzebnej ilosci przejs¢ walcow dla uzyskania prawidtowego zageszczenia warstwy.
Do takiej proby Wykonawca uzyje takich materialow oraz sprzetu, jakie beda stosowane do
wykonania warstwy nawierzchni.
Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.
Wykonawca moze przystapié do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptowaniu
odcinka probnego przez Inzyniera.
5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego
Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ whudowywana ukiadarka wyposazong w uklad z
automatycznym sterowaniem grubosci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumentacjg

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna by¢ nizsza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbywaé sig bezzwlocznie zgodnie ze schematem przejsé
walca ustalonym na odcinku prébnym.

Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zageszczania powinna wynosié nie mniej niz:
- dla asfaltu D 50 130°C,
- dia asfaltu D 70 125°C,
- dla asfaltu D 100 120° C,
- dia polimeroasfaltu - wg wskazan producenta polimeroasfaltow.

Zageszczanie nalefy rozpoczad od krawedzi nawierzchni ku osi. Wekasnik =ageazczenia
ulozonej warstwy powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.
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Zigcza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopadie do osi
drogi.

Zigcza w konstrukeji wielowarstwowej powinny by¢ przesuniete wzgledem siebie co najmniegj o
15 cm. Zigcza powinny by¢ calkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym
poziomie.

Zigcze robocze powinno by¢ réwno obciete | powierzchnia obcietej krawedzi powinna byé
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzylepng tasma asfaltowo-kauczukows. Sposob
wykonywania zigez roboczych powinien byé zaakceptowany przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdline zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykonaé badania asfaltu, wypeiniacza
oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralnc-asfaltowe]j | przedstawic wyniki tych
badan Inzynierowi do akceptacii.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. CzestotliwosE oraz zakres badan | pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw w czasie wybtwarzania mieszanki mineralno-
asfaltowej podano w tablicy 11.
6.3.2. Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skfadu mieszanki mineraino-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-
04001:1967 [8]. Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjng z tolerancja okreglong w tablicy
10. Dopuszcza sig wykonanie badan innymi réwnowaznymi metodami.
6.3.3. Badanie wiasciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny nalezy okresli¢ penetracje i temperature mieknienia asfaltu.
€.3.4. Badanie wiasciwosci wypelniacza

Ma kazde 100 Mg zuzytego wypelniacza nalezy okresli¢ uziarienie i wilgotnosé wypelniacza.
Tablica 11. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw podczas wytwarzania mieszanki mineralno-

asfaltowej
Czestotliwose badan
Lp. | Wyszczegolnienie badan Minimaina liczba badan na dziennej
dzialce roboczej
1 Sklad i uziarnienie  mieszanki| 1 prébka przy produkcji do 500 Mg
mineralno-asfaltowej pobranej w|2 prébki przy produkcji ponad 500
2 | Wiasciwosci asfaltu dia kazdej dostawy (cysterny)
3 | Wiasciwosci wypelniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiasciwosci kruszywa przy kazdej zmianie
5 |Temperatura skladnikéw mieszanki|dozoér ciagly
mineralno-asfaltowej
6 |Temperatura mieszanki mineraino-|kaZdy pojazd przy zaladunku i w
asfaltowsj czasie whudowywania
7 |Wyglad mieszanki mineraino- | jw.
asfaliowej
8 | Wiasciwosci probek mieszanki | jeden raz dziennie
mineralno-asfaltowej pobrang] w
wytwomi
Ip.1 i Ip.8 — badania mogg by¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5. Badanie wlasciwosci kruszywa

Przy kazdej zmianie kruszywa nalezy okresli¢ klase i gatunek kruszywa.
6.3.6. Pomiar temperatury skiadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury skiadnikow mieszanki mineraino-asfaltowej polega na odczytaniu
temperatury na skali odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce. Temperatura powinna
by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej i SST.
6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeniu
termometru w mieszance i odczytaniu temperatury.
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Doktadnos¢ pomiaru + 2° C, Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w
SST.
6.3.8.Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu
w czasie produkgji, zatadunku, rozladunku | whudowywania.
6.3.9. Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe] nalezy okreslaé na prébkach zageszczonych
metodg Marshalla. Wyniki powinny byé zgodne z recepta laboratoryjna.
6.4. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci warstw nawierzehni

Z betonu asfaltowego

6.4.1. Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiarow

CzestotliwoS¢ oraz zakres badan i pomiardw wykonanych warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego podaje tablica 12.
Tablica 12. Czestotliwos¢ oraz zakres badar | pomiardw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. |Badana cecha Minimalna czestotliwose badan i pomiarow
1 | SzerokosE warstwy 2 razy na odcinku drogi o dilugosci 1 km
2 | Rownos¢ podiuzna warstwy | kazdy pas ruchu planografem lub fata co 10 m
3 | Rdwnosc poprzeczna warstwy | nie rzadziej nix co 5m
4 | Spadki poprzeczne warstwy | 10 razy na odcinku drogi o diugosci 1 km
5 |Rzedne wysokosciowe | pomiar  rzednych niwelacji podiuznej |
warstwy poprzeczne] oraz usytuowania osi wedtug
5] Uksztaltowanie osi w planie dokumentacii budowy
7 Grubost warstwy 2 Pﬂhb&u Z kazdego pasa o powierzchni do 3000
m
8 Zigcza podiuzne i poprzeczne | cala dlugosc zlacza
9 | Krawedz, obramowanie | cata diugosé
warstwy
10 | Wyglad warstwy ocena ciagla
11 | Zageszczenie warstwy 2 ?rﬁbki z kazdego pasa o powierzchni do 3000
m

12 |Wolna przestrzen w warstwie | jw.

6.4.2. Szerokosc warstwy

Szerokos¢ warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego powinna byé zgodna z dokumentacjg
projekiowa, z tolerancjg +5 cm. Szerokos¢ warstwy asfaltowej nizej polozonej, nie ograniczone
kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukeji nawierzchni, powinna by¢ szersza z kazdej strony
co najmnigj o grubosSE warstwy na niej polozonej, nie mniej jednak niz 5 cm.
6.4.3. Rownos¢ warstwy

Nierownosci podiuZzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-68/8931-
04 [11] nie powinny by¢ wieksze od podanych w tablicy 13.
Tablica 13. Dopuszczalne nierdéwnosci warstw asfaltowych, mm

Lp. |Drogiiplace Warstwa Warstwa | Warsiwa
Zcieralna wigZzaca wzZmacniajaca
1 Drogi klasy A, 51 GP 4 (5] g
2 Drogiklasy GiZ 6 9 12
3 Drogi klasy L i D oraz place i|9 12 15
parkingi

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny
by¢ zgodne z dokumentacja projektows, z tolerancjg + 0,5 %.
6.4.5. Rzedne wysokosciowe

Rzedne wysokosciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projekiowa, z tolerancja
+1cm.
6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacja projektowa, z
tolerancja 5 cm.




6.4.7. Grubos¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna byé zgodna z gruboscig projektows, z tolerancjg + 10 %.
Wymaganie to nie dotyczy warstw o grubosci projektowe]j do 2,5 cm dla ktorej tolerancja wynosi +5
mm i warstwy o grubosei od 2,5 do 3,5 cm, dia ktdrej tolerancja wynosi + 5 mm.
6.4 8. Ziacza podiuzne | poprzeczne

Zlgcza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadie do osi.
Zigcza w konstrukgji wielowarstwowe] powinny by¢ przesuniete wzgledem siebie co najmnigj o 15 cm.
Zigcza powinny by¢ catkowicie zwigzane, a przylegajgce warstwy powinny byé w jednym poziomie.
6.4.9. KrawedZ, obramowanie warstwy

Warstwa $cieralna przy opomikach drogowych i urzgdzeniach w jezdni powinna wystawa¢ od
3 do 5 mm ponad ich powierzchnie. Warstwy bez opormikow powinny by¢ wyprofiowane a w
miejscach gdzie zaszla koniecznosé obciecia pokryte asfaltem.
6.4.10. Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolity teksture, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, fuszczacych sie i spekanych.
6.4.11. Zageszczenie warstwy i wolna przestrzen w warstwie

Zageszczenie | wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi
w SST i recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogdine zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogdine” pkt 8.

Roboty uznaje sig¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows | SST, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN-S-96025:2000[10] daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnoéci
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m” warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt, zgodnie z zatwierdzonym projekiem organizacji ruchu,
— dostarczenie materiatow,
— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych i kraweznikow,
— skropienie miedzywarstwowe,
— rozlozenie | zageszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obciecie krawedzi | posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiarow i badari laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1.PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka
2 PN-B-11112:1996 Kruszywa mineraine. Kruszywa famane do nawierzchni
drogowych
3.PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek
4PN-B-11115:1998 Kruszywa mineraine. Kruszywa sztuczne z zuZla
stalowniczego do nawierzchni drogowych
5.PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przelwory naftowe. Pakowanie,
znakowanie i transport
E.PN-G-O0G170.19G5 Mrectwory naftowes. Asfalty drogowe




Tablica 1. Wymagania wobec materiatdw do warstwy $cieralngj z betonu asfaltow

Lp. |Rodzaj materiatu Wymagania wobec materialéw
w zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR1ubKR2 |odKR3doKRBS
1 Kruszywo famane granulowane wg
PN-B-11112:19496 121, PN-B-
11115:1998 [4] kLI II;gat1,2 |k.1 0" gat.1
a) =ze skal magmowych i|jw. jw.m
przecbrazonych
b} ze skat osadowych jw. kl. I; gat.1
c) z surowca sziucznego (zuzle
pomie-dziowe i stalownicze)
2 Kruszywo lamane zwykle
wg PN-B-11112:1986 [2] kl.1, Il;gat1,2 |-
3 Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kLI I -
4 Grys | zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg |kl I, 1I; gat.1, 2 |kl I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
5] Wypeiniacz minerainy:
a) wg PN-5-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastgpczy 3
b)  innego pochodzenia  wg | pyly z|-
orzeczenia laboratoryjnego odpylania, -
popiocly lotne
7 Asfalt drogowy D 50, D 70, D507, D70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 Polimeroasfalt drogowy DES0 A B,C, DESO AB.C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80
1) tylko pod wzgledem Scieralnoéci w bebnie kulowym, pozostale cechy jak dla
kI I;
gat. 1
2) tylko dolomity kl. I, gat.1 w ilosci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance
innymi kruszywami, w ilodci = 100% m/m we frakcji piaskowej oraz
kwarcyty i piaskowce bez ograniczenia ilosciowego
3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatdw do warstwy wigzacej, wyrdwnawczej
wzmacniajacej z betonu asfaltowego

Lp. | Rodzaj materiafu Wymagania wobec materiatow w
zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2 KR3do KRB
1 Kruszywo famane granulowane wg PN-
B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego kLI I;gat1,2 |k I, 1Y gat1,
b) z surowca sziucznego (2uzZle 2
pomiedziowe i stalownicze) jw.
s, kl. I; gat. 1
2 | Kruszywo famane zwykle
wg PN-B-11112:1996 [2] kLI I gat1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:19896 [1] kLI -
4 |Grys i Zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg |kl 1, II; gat1,2 |ki.1 " gat1,2
WT/MK-CZDP 84 [15]
) Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1.2 o
& Wypeoiniacz mincralny:
a) wg PN-5-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy

46




47

zastgpezy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, |-
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D50, D70 D 50
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 AB,C
wg TWT PAD-97 [13] - DES80 AB,C,
DP30,DP80
1) tylko pod wzgledem $cieralnosci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. |; gat.
41

Dla kategori ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza sie stosowanie wypelniacza innego
pochodzenia, np. pyly z odpylania, popioly lotne z wegla kamiennego, na podstawie orzeczenia
laboratoryjnego | za zgods InZyniera.

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nalezy stosowac kruszywa podane w tablicy 11 2.

Skiadowanie kruszywa powinno odbywac sie w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem | zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

2 6. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowa¢ asfalt uptynniony spefniajgcy wymagania okreslone w PN-C-96173:1974 [7].

2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowac drogowe kationowe emulsje asfaltowe speiniajace wymagania okreslone w
WT.EmA-99 [14].
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D-06.03.01SCINANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY
1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Frzedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej (5ST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robdt zwigzanych ze $cinaniem i uzupelnianiem poboczy gruntowych dia
przebudowy drogi gminnej w miejsc. tukomie-Kolonia, odcinek o diugosci 1,200km, gmina
Rosciszewo.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgacs podstawe do  stosowania jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych ze
Scinaniem zawyzonych poboczy i uzupetnianiem zanizonych poboczy.
1.4, Okreslenia podstawowe
1.4.1. Pobocze gruntowe - czesé korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sie
pojazdow, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,
sluzgca jednoczednie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.
1.4.2. Odkiad - miejsce skiadowania gruntu pozyskanego w czasie $cinania poboczy.
1.4.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupeinienia poboczy polozone poza pasem
drogowym,
1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine™ pkt
15

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiafow

Ogdine wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w S5T D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Rodzaje materiatow stosowanych do uzupednienia poboczy podano w SST D-05.01.00
.Nawierzchnie gruntowe” i D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturaina”.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogobine wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
3.

3.2. Sprzet do scinania | uzupekniania poboczy
Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot okreslonych w niniejszej SST powinien

wykazaé sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

zrywarek, kultywatordw lub bron talerzowych,
- réwniarek z fransporterem (Scinarki poboczy),
- rowniarek do profilowania,
- fadowarek czolowych,
—  walcow,
- plytowych zageszczarek wibracyjnych,
— przewoznych zbiornikéw na wode.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdine wymagania dotyczace transporiu podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne”
pkt 4.

4 2. Transport materiattw
Przy wykonywaniu robdt okreslonych w ninigjszej SST, mozna korzystaé z dowolnych
srodkow transporiowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

51 Dgdlne Fasady wykonania robdt
Ogéine zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 5.
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5.2. Scinanie poboczy

Scinanie poboczy moze byé wykonywane recznie, za pomoca fopat lub sprzetem
mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy nalezy przeprowadzié od krawedzi pobocza do krawedzi nawierzchni,
zgodnie z zatozonym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas Scinania poboczy nalezy wywieZzé na odklad. Migjsce
odkiadu nalezy uzgodni¢ z Inzynierem.

Grunt pozostaly w poboczu nalezy spulchnit na glebokoéé od 5 do 10 em, doprowadzié do
wilgotnosci optymalnej poprzez dodanie wody i zagescic.

Wskaznik zageszczenia okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wynosic co
najmniej 0,98 maksymalnego zageszczenia, wedlug normalnej metody Proctora, zgodnie z PN-B-
04481 [1].

5.3. Uzupeinianie poboczy

W przypadku wystepowania ubytkéw (wglebien) i zanizenia w poboczach nalezy je uzupehnic
materiatern o wiasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostaly pobocza wykonane.

Miejsce, w ktdrym wykonywane bedzie uzupetnienie, nalezy spulchnic na glebokosé od 2 do 3
cm, doprowadzié do wilgoinosci optymalne], a nastepnie ulozyé w nim warstwe materiaiu
uzupetniajgcego w postaci mieszanek optymalnych okreslonych w OST D-05.01.01  Nawierzchnia
gruntowa naturaina”. Wilgotnos¢ optymalna | maksymalng gestosé szkieletu gruntowego mieszanek
nalezy okresli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zageszczenie ulozonej warstwy materiatu uzupedniajgcego nalezy prowadzié od krawedzi
poboczy w kierunku krawedzi nawierzchni. Rodzaj sprzetu do zageszczania musi by¢ zaakceptowany
przez Inzyniera. Zageszczona powierzchnia powinna by¢ réwna, posiada¢ spadek poprzeczny zgodny
z zalozonym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiada¢ sladow po przejsciu walcéw lub
zageszczarek.

Wskaznik zageszczenia wykonany wediug BN-77/8931-12 [3] powinien wynosié co najmnigj
0,98 maksymalnego zageszczenia wediug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robét Wykonawca przeprowadzi badania gruntéw proponowanych
do uzupelnienia poboczy oraz opracuje optymalny skiad mieszanki wedlug OST D-05.01.00
«Nawierzchnie gruntowe”, OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturaina”.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badar | pomiaréw w czasie prowadzenia robot podano w tablicy 1.

Tablica 1. CzestotliwoSc oraz zakres badan | pomiaréw

Czestotliwos¢ badan

Lp. |Wyszczegodlnienie badan Minimaina liczba badan na
dziennej dzialce roboczej

1 Uziamienie mieszanki uzupeiniajgcej | 2 probki

2 Wilgoinos¢ optymalna  mieszanki | 2 probki
uzupehniajacej

3 Wilgotnos¢ optymalna gruntu w |2 prébki
scietym poboczu

4 Wskainik zageszczenia na scinanych |2 razy na 1 km
lub uzupelnianych poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznych $cinanych lub uzupelnianych poboczy
Czestotliwosc¢ oraz zakres pomiarow po zakoriczeniu robot podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw $cinanych lub uzupelnianych poboczy

Lp. | Wyszczegbinienie Minimalna czestotliwoSé pomiardw
1 Spadki poprzeczne 2razy na 100 m
2 Réwnosé podiuzna co 50 m
3 Rownosc poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny byé¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancig +
1%.

6.4.2. ROWNOSC poboczy
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Nieréwnosci podiuzne | poprzeczne nalezy mierzyé tatg 4-metrowa wg BN-68/8931-04 [2].
Maksymalny przedwit pod latg nie moze przekraczad 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdine zasady obmiaru robdt

Ogélne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdine zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogdine" pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacia projektowa, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m? robét obejmuije:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
- Sciecie poboczy | zageszczenie podioza,
— odwiezienie gruntu na odkiad,
— dostarczenie matenalu uzupelniajgcego,
— roziozenie materiatu,
— zageszczenie poboczy,
— przeprowadzenie pomiarow | badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481  Grunty budowlane. Badania laboratoryjne

2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fatg
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowe roboty ziemne.




