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1. Wstep
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania  ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z usytuowaniem obiektéw i ich punktéw
wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych ze

wszystkimi  czynno$ciami umozliwiajagcymi 1 majacymi na celu potozenie obiektow

inzynierskich. W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z potozeniem obiektow inzynierskich

i ich punktow wysokos$ciowych wchodza:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysoko$ciowe punktow gtownych osi i punktéw wysokosciowych —
wykonanie wszystkich prac pomiarowych,

b) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego 1 wysokosciowego punktow gldéwnych osi i punktow
wysokosciowych,

¢) uzupetnienie osi dodatkowymi punktami ( wyznaczenie 0si),

d) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych ),

e) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

f) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty , ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Pozostaty zakres prac przygotowawczych:
- zabezpieczenie placu budowy przed dostepem o0sob postronnych,
- wyposazenie placu budowy w obiekty tymczasowe,
- wyposazenie placu budowy w instalacje

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujagcymi normami i wytycznymi.
1.4.1. Punkty gltéwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
I koncowy punkt trasy,

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodnosé
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST- 00 ,,Wymagania ogo6lne”

2. Materialy
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow , ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
00 - ,,Wymagania ogdlne"
2.2. Rodzaje materialow
Do utrwalania punktow gléwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym , stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra. Pale
drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktow zatamania trasy,



powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji

pozostatych punktow nalezy stosowa¢ paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci
okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe $rednicy

5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m. ,,Swiadki" powinny mie¢ dlugosé okoto 0,50 m i przekroj
prostokatny.

Pozostale materiaty dostosowa¢ do potrzeb zwigzanych z zabezpieczeniem oraz wyposazeniem
terenu budowy.

3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST-00 ,, Wymagania ogoélne”
3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego obiektow i punktow wysokosciowych nalezy stosowac
nastepujacy sprzet :
1. teodolity lub tachimetry,
niwelatory ,
dalmierze,
tyczki,
taty,
6. tasmy stalowe , szpilki
Sprzet stosowany do odtworzenia obiektow i ich punktow wysokosciowych powinien
gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

hARER .

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 ,,Wymagania ogodlne ,,
4.2. Transport sprzetow i materialow
Sprzet 1 materiaty do odtworzenia obiektow inzynierskich oraz zabezpieczenia 1 wyposazenia
terenu mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-00 ,, Wymagania og6lne ”
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 7). Przed przystagpieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajgcego dane
zawierajace lokalizacje i wspolrzgdne punktow glownych trasy oraz reperow. W oparciu
o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia
1 pomiary geodezyjne niezbedne do szczegoétowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe powinny
by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Zamawiajacego o wszelkich btedach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych trasy 1 (lub) reperow roboczych, Btedy te powinny
by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.
Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne
terenu istotnie ro6znig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
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powiadomi¢ o tym Zamawiajacego. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Zamawiajacego. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej
1 rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Zamawiajgcego, zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Zamawiajacego oznacza, ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obcigza Wykonawce.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang
zniszczone przez Wykonawce §wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot naleza do
obowigzkow Wykonawcy.

Wszelkie prace zwigzane z zabezpieczeniem i wyposazeniem terenu w obiekty tymczasowe
naleza do obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych obiektow i punktéw wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe obiektow 1 inne punkty gldéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granicg robdt ziemnych. Maksymalna odleglo$¢ pomiedzy
punktami gtdownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 50 m. Zamawiajacy powinien
zatozy¢ robocze punkty wysokos$ciowe ( repery robocze ) przy kazdym obiekcie inzynierskim.
Maksymalna odlegto§¢ migdzy reperami roboczymi w terenie plaskim powinna wynosi¢ 50
metroOw, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie
od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejagcych
budowlach w obrebie realizacji robdt. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢
w postaci stupkdw betonowych lub grubych ksztaltownikéw stalowych, osadzonych w gruncie
w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Zamawiajgcego.

Rzedne reperdw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadno$cia, aby $redni btad niwelacji po
wyroéwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne
i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4.0dtworzenie usytuowania obiektow

Tyczenie obiektéw nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajagcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowe] albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej. Osie
obiektow powinny by¢ wyznaczone w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odleglosci
zaleznej od charakterystyki terenu 1 uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 20 metrow.
Rzedne niwelety punktéw pomiarowych nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm, w stosunku
rzgdnych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia punktow
charakterystycznych w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt. 2.2.

Usunigcie pali jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zastgpi je odpowiednimi
palami po obu stronach obiektu, umieszczonych poza granica robot.



6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST.- ,, Wymagania ogolne ™.

6.2.Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych

Kontrolg jakos$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem obiektow 1 punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach
I wytycznych GIGIK (1,2,3,4,5,6,7).

7. Obmiar robot

Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano ST.- Wymagania ogdlne.
Jednostkami obmiarowymi sa:

- kpl. dokumentacji geodezyjnej

- szt. protokotu

8. Odbior robot.

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w ST- ,,Wymagania ogolne ,,.

Odbidr robdt zwigzanych z odtworzeniem obiektow w terenie nastepuj¢ na podstawie szkicoOw i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej , ktore Wykonawca
przedktada Zamawiajgcemu.

9. Podstawa platnosci

Ptaci si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane
przez Inspektora nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

Podstawg ptatnosci jest Umowa migdzy Inwestorem 1 Wykonawca.

10. Dokumenty odniesienia

Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych .

Instrukcja techniczna G-3.
Geodezyjna Obstuga Inwestycji, Gtowny Urzad Geodez;ji 1 Kartografii, Warszawa 1979.
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1. Wstep
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét rozbiorkowych i przygotowawczych dla zadania objetego umowa.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Roboty ,ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie rozbiorek i prac przygotowawczych wystepujacych w obiekcie.

Do rozbiorki 1 demontazu przewidziano:
- rozebranie szopy drewnianej z pozostawieniem fundamentéw ( w miarg ich dobrego stanu ).

Szczegotowy zakres prac rozbidrkowych wg przedmiarow branzowych oraz wskazan projektu.

Pozostaty zakres prac przygotowawczych:
- zabezpieczenie placu budowy przed dostepem 0s6b postronnych,
- wyposazenie placu budowy w obiekty tymczasowe,
- wyposazenie placu budowy w instalacje ,

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujagcymi normami i wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodnosé
z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy

Dla rob6t wg SST -01 materiaty nie wystepuja poza tradycyjnymi materiatami stosowanymi
przez wykonawce robot do przygotowania placu budowy i do zabezpieczen podczas prowadzenia
robot rozbiorkowych .

3. Sprzet

Do rozbidrek powinien by¢ zastosowany lekki sprzet i elektronarzedzia a do robot zwigzanych
z przygotowaniem placu budowy moze by¢ uzyty dowolny sprzet.

4. Transport

Transport materiatow z rozbiorki dowolnymi srodkami transportu. Przewozony tadunek
nalezy umie$ci¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed spadaniem
lub przesuwaniem.

Wszelkie zanieczyszczenia lub uszkodzenia drog publicznych i dojazdéw do terenu budowy
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Wykonawca bedzie usuwal na biezaco i na wlasny koszt.

Wykonawca robot bedacy posiadaczem odpaddow (wytworca) zobowigzany jest posiadaé
stosowne pozwolenia na prowadzenie gospodarki odpadami , w tym na ich transport (Ustawa
z dnia 27.04.2001 o odpadach — Dz.U. Nr 62 poz. 628 z pdzniejszymi zmianami ).

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny byé sprawne technicznie
w zakresie BHP oraz przepisow o ruchu drogowym.

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne ,,punkt 4.

5. Wykonanie robot

5.1.Roboty przygotowawcze
Przed przystgpieniem do rob6t rozbidrkowych nalezy:
- teren ogrodzi¢ i oznakowac zgodnie z wymogami BHP
- zdemontowa¢ lub odlgczy¢ na czas prowadzenia robdt istniejace zasilanie w energie
elektryczna ,instalacje¢ teletechniczng i wodno- kanalizacyjng oraz wszelkie istniejace
uzbrojenie .

5.2. Roboty rozbiorkowe
Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r.
(Dz .U. Nr 47 poz.401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania
robdt budowlanych.
Podstemplowanie powinno zapewnia¢ sztywnos$¢ oraz bezpieczenstwo konstrukc;ji.
Podstemplowanie powinno by¢ skonstruowane w sposoéb umozliwiajacy tatwy jego montaz
i demontaz.
Rozkuwa¢ elementy zelbetowe wedlug zbrojenia no$nego dla uniknigcia zawalenia tych
elementow, tak aby nie spowodowac runigcia plyt.
W tym czasie nie prowadzi¢ zadnych prac ponizej prowadzonych prac rozbiorkowych.
Po usunieciu na danym poziomie elementéw ostonowych ,demontowac konstrukcje no$na
przez cigcie palnikami.
Rozbidrke $cianek i komindw nalezy rozpocza¢ od gory usuwajac kolejne warstwy cegiel.
Nie dopuszcza si¢ przewracania tych Scian lub kominow.
Zdemontowany materiat opuszczac¢ za pomoca rynien na zewnatrz budynku.
Zabronione jest bezposrednie zrzucanie gruzu.
Prace rozbiorkowe nalezy prowadzi¢ r¢cznie przy uzyciu narzedzi nie powodujacych drgan.
Sciany rozebra¢ recznie lub mechanicznie .
Wszystkie materialy segregowac i odnies¢ lub odwiez¢ na miejsce sktadowania.
Elementy stolarki i §lusarki o ile zostang zakwalifikowane przez wlasciciela obiektu do
0dzysku wyku¢ z otwordw , oczysci¢ i sktadowac.
Materiaty ,ktore zostang przez Inspektora i whasciciela obiektu zakwalifikowane do odzysku
oczysci¢ 1 sktadowa¢ w wyznaczonych miejscach.
Gruz odwiez¢ na wskazane przez inspektora miejsce na odlegtos¢ wg uzgodnien
z Zamawiajacym. Ztom odwiez¢ do skupu ztomu i naleznos$¢ przekaza¢ Inwestorowi.
Elementy jak np. papa i pochodne odwiez¢ do utylizacji.

6. Kontrola jakoSci robét
Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w ST.
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7. Obmiar robot
Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano ST.
Jednostkami obmiarowymi sa:
- szt , mb, m2, m3, kpl.,
8. Odbior robot.
Wszystkie roboty objete SST-01 podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

9. Podstawa platnosci

Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane
przez Inspektora nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Uwagi szczegolowe.

Materialy uzyskane z rozbiorek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inspektor Nadzoru.
Ilo$ci robot rozbidrkowych moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inspektora Nadzoru.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

SST -03 - ROBOTY ZIEMNE

Klasyfikacja wedlug Wspélnego Slownika Zaméwien (CPV)

45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektéw budowlanych ,roboty ziemne
45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne
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1. Wstep

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét ziemnych przewidzianych do wykonania przy realizacji umowy.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty ,ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace
na celu wykonanie rob6t ziemnych wystepujacych w obiekcie objetym kontraktem.

W zakres tych prac wchodza;

- zdjecie warstw nasypowych,

- wykonanie wykopoéw pod fundamenty obiektu,

- wymiana gruntu pod plyta fundamentows.

- zasypanie wykopow,

- rozplantowanie wybranej ziemi (czg§ciowo),

- niwelacja terenu,

- wywo6z nadmiaru gruntu z wykopdw na odlegtos¢ uzgodniong z Inwestorem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST s3 zgodne z obowigzujagcymi normami i wytycznymi.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST, i poleceniami Inspektora Nadzoru.

- Glebokos¢ wykopu — rdéznica rzgdnej terenu i rzgdnej dna robodt ziemnych po rozebraniu
warstwy ziemi urodzajnej.

- Wykop plytki — wykop, ktorego gltebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

- Wykop sredni - ktorego glgbokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

- Wykop gleboki —wykop ktérego glebokos¢ przekracza 3 m.

- Ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki lub nasypow, potozony w obrebie
obiektu kubaturowego

- Dokop —miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki wykopu fundamentowego lub
wykonania nasypow ,potozone poza placem budowy.

- Odktad- miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) grunt pozyskanych w czasie
Wykonywania wykop, a nie wykorzystanych do budowy obiektu oraz innych prac
wigzanych z tym obiektem.

Wskaznik zaggszczenia gruntu- wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona
wedlug wzoru

Is =.d/.ds
gdzie:
.d- gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu ,(mg/m3)
.ds — maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalne;j,
okreslona w normalnej probie  Proctora, zgodnie z PN-88B-04481, stuzaca do oceny
zageszezenia gruntu w robotach ziemnych.
- wskaznik r6znoziarnisto§ci —wielko$¢ charakteryzujaca zaggszczalnos¢ gruntow
Niespoistych ,okreslona wedtug wzoru: U = d60/d10 gdzie:
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d 60- $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
d 10- $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm),

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robodt, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz z ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST i1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogodlne wymagania dotyczace robot ziemnych podano w ST-00 ,,Wymagania ogo6lne” punkt 1,5.
Przed przystgpieniem do robot ziemnych nalezy wykona¢ oceng stanu technicznego sgsiednich
terenow z uwzglednieniem szczegélowej inwentaryzacji ewentualnych uszkodzen. Podczas
calego procesu budowy nalezy obserwowac¢ stan techniczny sgsiednich budynkéw,
a w szczeg6lnosci ich osiadanie. Przed przystgpieniem do wykonania robot ziemnych nalezy
zakonczy¢ wszelkie roboty przygotowawcze.

Wszelkie koszty zwigzane z zabezpieczeniem wykopow przed zawilgoceniem ponosi
Wykonawca. Koszty te nalezy oszacowa¢ na podstawie wizji w terenie, dokumentacji
projektowej i przewidzie¢ w cenie ofertowe;,

Wykonawca robdt odpowiedzialny jest za jako$¢ wykonanych robdt, zgodnos$¢ ich
z Dokumentacjg Projektowa, ST, obowigzujacymi Normami i poleceniami Inspektora nadzoru.
Wykop przy odkrywaniu $cian piwnicznych do poziomu fundamentéw nalezy wykonywac
recznie, fragmentarycznie i sukcesywnie zabezpiecza¢ deskowaniem. Teren wokot budynku
odkopac¢ na szeroko$¢ minimum 1,5 m.

Na odcinkach wystepowania kolizji wykop wykonaé ze szczegdlng ostroznoscia.

2. Materialy

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robot musza by¢ zgodne z wymaganiami niniejsze;j
ST i dokumentacji projektowej.

Do podsypki pod ptyte fundamentowa oraz do wymiany gruntu pod ptyta nalezy uzy¢ kruszywa
O frakcji 0-31,5 mm oraz 1,5- 63 mm — zgodnie z projektem.

Natomiast do zasypania wykopow moze by¢ uzyty grunt wydobyty z tego samego wykopu,
niezamarzniety, bez zanieczyszczen takich jak ziemia ro$linna, odpadki materiatow budowlanych
itp. lub inny material wskazany przez Inwestora (np. pospotka).

Do wykonania robot moga by¢ stosowane wyroby budowlane spetniajace warunki okreslone w:

- Ustawie z dnia 7 lipca 1994 Prawo budowlane (tekst jednolity :Dz. U. z 23003 r Nr 207, z.2016
z p6zniejSzymi zmianami,

- Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowl.( Dz.U. z 2004 r , Nr 92,poz. 881).

- Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002 r. Nr 166 Poz.
1360 ,z pdzniejszymi zmianami ).

Na Wykonawcy spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego
wymaganej przez w/w ustawy lub rozporzadzenia wydane na podstawie tych ustaw.

3. Sprzet.

Roboty moga by¢ wykonane recznie lub mechanicznie.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wpltywu na wtasciwosci gruntu podtoza.
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Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetniac
wymagania techniczne w zakresie BHP.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-0 Wymagania Ogolne punkt 3.

4. Transport

Materiaty z wykopow moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, dopuszczonymi
do wykonywania zamierzonych robot.
Urobek nalezy umiesci¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed
spadaniem lub przesuwaniem. Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny
by¢ sprawne technicznie i1 spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepisow
0 ruchu drogowym.

5. Wykonanie robét

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST.

Wykonanie robot powinno by¢ zgodne z normami PN-B-06050, PN-02205;1998 i BN-
88/8932-02.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za dokladne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysoko$ci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i1 rzednymi okreslonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru.

Kontury robot ziemnych pod wykopy ulegajace pdzniejszemu zasypaniu nalezy wyznaczy¢ przed
przystapieniem do wykonywania rob6t ziemnych.

Tyczenie obrysu wykopu powinno by¢ wykonane z doktadnoscig do +/- 5 cm dla wyznaczenia
charakterystycznych punktow zalamania.

Wykopy powinny by¢ prowadzone bez naruszenia naturalnej struktury gruntu ponizej
projektowanego poziomu posadowienia. Sciany wykopéw nalezy tak ksztattowaé lub obudowaé
aby nie nastgpito obsunig¢cie si¢ gruntu.

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w Sposob
zgodny ze zwyczajowg praktyka inzynierskg w calym okresie trwania robot ziemnych.
Wykonawca moze przystapi¢ do zasypywania wykopow po uzyskaniu zezwolenia Inspektora
Nadzoru co powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy.

Zasypanie wykopow powinno by¢ wykonane bezposrednio po zakonczeniu przewidzianych
W nim robot.

Przed rozpoczgciem zasypywania dno wykopu powinno byé oczyszczone z odpadkow
materiatow budowlanych 1 $mieci.

Ukladanie i zaggszczanie gruntow powinno by¢ wykonane warstwami o grubosci:

-0,25 m -przy stosowaniu ubijakow recznych,

-0,50-1,00 m przy ubijaniu ubijakami obrotowo-udarowymi (zabami) lub cigzkimi tarczami,
-0,40m -przy zageszczaniu urzadzeniami wibracyjnymi.

Wskaznik zageszczenia gruntu wg dokumentacji technicznej lecz nie mniejszy niz Js=0,95 wg
proby normalnej Proctora.

Nasypywanie i zaggszczanie gruntu w poblizu $Scian powinno by¢é wykonane w sposob nie
powodujacy uszkodzenia izolacji przeciwwilgociowe;.

6. Kontrola jakoSci robét
Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w ST.
Sprawdzenie jakosciowe i odbidr robot ziemnych powinny by¢ wykonane zgodnie z normami
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wyszczegolnionymi w p.10.

7. Obmiar robot

Ogoblne wymagania dotyczace obmiaru rob6dt podano ST-00 ,,Wymagania ogdlne”

Jednostkami obmiarowymi jest :m3 wykonanych wykopoéw lub m2 zdjetej warstwy humusu
1 m2 odeskowania $cian wykopu.

8. Odbior robot.
Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w ST.
Wszystkie roboty objete SST-02 podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych.

9. Podstawa platnosci
Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez
Inspektora nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

Wykopy placi si¢ za m3 gruntu w stanie rodzimym.
Cena jednostkowa obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot.

- wykopy,

- zabezpieczenie $cian wykopu,

- zasypanie wykopow.

10. Przepisy zwiazane
PN-B-06050:1999  Geotechnika. Roboty ziemne .Wymagania og6lne.
PN-86/B-02480 Grunty budowlane Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
PN-B-02481:1999  Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe

i jednostki miary.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntow,
PN-B-10736:1999  Przewody podziemne, Roboty ziemne
oraz inne Normy Europejskie rownowazne z wyzej wymienionymi.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SST -04 - ZBROJENIE BETONU

Klasyfikacja wedlug Wspolnego Slownika Zaméwien (CPV)

45262310-7 Zbrojenie
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1. Wstep
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
zbrojenia betonu w konstrukcjach zelbetowych wykonywanych na mokro wystepujacych na
obiekcie.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Roboty ,ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnos$ci umozliwiajace
1 majace na celu wykonanie zbrojenia betonu.
W zakres tych robot wchodza:
-przygotowanie i montaz zbrojenia prgtami okragtymi -Alll N( RB400) — fi 10

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot, ich zgodno$é
z dokumentacja projektowa , SST, i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow podania w ST.

Do zbrojenia konstrukcji zelbetowej pretami wiotkimi w obiekcie objetym zakresem kontraktu
stosuje sig¢ stal klas i gatunkow wg dokumentacji projektowej, wg normy PN-H-84023/6.

W technologicznej probie zginania powierzchnia probek nie powinna wykazywaé pekniec,
naderwan, rozwarstwien. Powierzchnia walcowki 1 pretdéw powinna by¢ bez peknie¢, pecherzy
1 naderwan. Do montazu pr¢tdw zbrojenia nalezy uzywa¢ wyzarzonego drutu stalowego tzw.
wigzatkowego.

3. Sprzet.

Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST.

Roboty moga by¢ wykonywane re¢cznie lub mechanicznie. Roboty mozna wykonaé przy uzyciu
dowolnego typu sprzetu -takiego jak gietarki, prosciarki, zgrzewarki, spawarki..Sprzet powinien
spelnia¢ wymagania BHP. Osoby obstugujace sprzet powinny by¢ odpowiednio przeszkolone

4. Transport

Ogolne przepisy dotyczace transportu podano w ST.

Stal zbrojeniowa powinna by¢ przewozona odpowiednimi $rodkami transportu zeby uniknaé
trwalych odksztalcen oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.
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5. Wykonanie robot
Ogodlne wymagania dotyczgce wykonania robdt podano w ST.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robot uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich bedg wykonywane roboty zbrojarskie.
Czystos¢ powierzchni zbrojenia:
- prety przed ich uzyciem do zbrojenia konstrukcji nalezy oczysci¢ z zendry, luznych
ptatkow rdzy, kurzu i btota,
- prety zbrojenia zanieczyszczone ttuszczem lub farbg olejng nalezy opala¢ az do
catkowitego usunigcia zanieczyszczen,
- czyszczenie pretow powinno by¢ dokonane metodami nie powodujgcymi zmian we
wlasciwosciach technicznych stali ani p6zniejszej ich korozji.
Przygotowanie zbrojenia:
- prety stalowe uzyte do wykonania wkladek zbrojeniowych powinny by¢ wyprostowane,
- haki, odgigcia i rozmieszczenie zbrojenia nalezy wykonywaé wg projektu z rownoczesnym
zachowaniem postanowien normy PN-B-03263:2002,
- Iaczenie pretéw nalezy wykonaé zgodnie z postanowieniami normy PN-B-03264:2002,
- skrzyzowania pretow nalezy wigza¢ drutem migkkim, spawac lub taczy¢ specjalnymi
zaciskami.
Montaz zbrojenia:
- zbrojenie nalezy uktada¢ po sprawdzeniu i odbiorze deskowan,
- nie nalezy podwiesza¢ i mocowa¢ do zbrojenia deskowan, pomostow transportowych,
urzadzen wytwoérczych i montazowych,
- montaz zbrojenia z pojedynczych pretow powinien by¢ dokonywany bezposrednio
w deskowaniu,
- montaz zbrojenia bezposrednio w deskowaniu zaleca si¢ wykonywac¢ przed ustawieniem
szalowania bocznego,
- zbrojenie ptyt pretami pojedynczymi powinno by¢ uktadane wedlug rozstawienia pretow
oznaczonego w projekcie,
- dla zachowania wiasciwe] otuliny nalezy uktadane w deskowaniu zbrojenie podpierac
podktadkami betonowymi lub z tworzyw sztucznych o grubos$ci réwnej grubosci otulenia.

6. Kontrola jakosci robot

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST. Kontrola jakosci
wykonania zbrojenia polega na sprawdzeniu zgodnosci z projektem oraz z podanymi wyzej
wymaganiami. Zbrojenie podlega odbiorowi przed betonowaniem.

7. Obmiar robot

Ogo6lne wymagania dotyczace obmiaru robot podano ST.
Jednostka obmiarow jest 1 kg lub 1 tona lub 1 m2 siatki zbrojeniowej. Do obliczenia naleznosci
przyjmuje si¢ teoretyczng ilos¢ (kg) zmontowanego zbrojenia tj. aczng dtugos¢ poszczegolnych
$rednic pomnozong odpowiednio przez ich mas¢ jednostkowg (kg/m). Nie dolicza si¢ stali uzytej
na zaklady przy laczeniu pretow, przekladek montazowych ani drutu wigzatkowego. Nie
uwzglednia si¢ tez zwigkszonej ilosci materiatu w wyniku zastosowania przez Wykonawce
pretow o srednicach wigkszych od wymaganych w projekcie.
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8. Odbior robot.

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST. Wszystkie roboty objete SST-03.00
podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu oraz odbioru koncowego.
Odbidr zbrojenia przed przystapieniem do betonowania powinien by¢ dokonany przez Inspektora
nadzoru oraz wpisany do dziennika budowy.

Odbior powinien polegaé na sprawdzeniu zgodno$ci zbrojenia z rysunkami roboczymi,
konstrukcji zelbetowej i postanowieniami niniejszej specyfikacji, zgodno$ci z rysunkami liczby
pretow w poszczegdlnych przekrojach, rozstawu strzemion, wykonania hakéw, zlacz, i dlugosci
zakotwien prgtow oraz mozliwosci dobrego otulenia pretow betonem.

9. Podstawa platnosci

Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 51 odebrane
przez Inspektora nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. Przepisy zwigzane

PN-89/H-84023/06  Stal do zbrojenia betonu
PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Projektowanie
oraz inne Normy Europejskie rOwnowazne z wyzej wymienionymi
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

SST-05- BETON

Klasyfikacja wedlug Wspoélnego Stownika Zamoéwien (CPV)

45262300-4 Betonowanie
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1. Wstep

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t betoniarskich.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace I majace
na celu wykonanie betonu i podbetonu w elementach konstrukcyjnych objetych kontraktem:

- wykonanie chudego betonu pod elementy konstrukcyjne gr. 10 cm (altana),

-wykonanie ptyty fundamentowej gr. 20 cm ( altana),

- wykonanie plyty fundamentowej gr. 15 cm ( podest widokowy).

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujagcymi normami.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt, ich zgodno$é
z dokumentacjg projektowsa, SST, i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST.
Wymagania dotyczace jakos$ci mieszanki betonowej reguluja odpowiednie polskie normy.
Beton konstrukcyjny C30/37 — B37 (altana),
Beton konstrukcyjny C25/30 (podest widokowy),
Beton chudy na podbetony — C8/10 (altana).

Sktadniki mieszanki betonowe; :
- cement portlandzki czysty, tj .bez zadnych domieszek mineralnych wg normy
PN-B-30000:1990 marki '25" do betonu klasy 25 .
- kruszywo mineralne odpowiadajgce wymaganiom normy PN-B-06712/A1:1997,
z tym ,ze marka kruszywa nie powinna by¢ nizsza niz klasa betonu.
Beton do konstrukcji musi spetnia¢ nast¢pujace wymagania:
- nasigkliwo$¢ - do 5%, badanie wg normy PN-B-06250,
- mrozoodpornos¢-ubytek masy nie wigkszy od 5%,spadek wytrzymatosci na $ciskanie nie
wigkszy niz 20% po 150 cyklach zamrazania i odmrazania, Bad. wg normy PN-B-06250,
- wodoszczelnos¢ wigksza od 0,8 MPa (WS),
- wskaznik wodno-cementowy (w/c)-ma by¢ mniejszy od 0,5.
Sktad mieszanki betonowej powinien by¢ ustalony zgodnie z norma PN-B-06250 tak, aby
przy najmniejszej ilo§ci wody zapewni¢ szczelne ulozenie mieszanki w wyniku zaggszczania
przez wibrowanie. Sktad mieszanki betonowej ustala laboratorium Wykonawcy lub wytworni
betondw 1 wymaga on zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.
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3. Sprzet.

Ogoblne wymagania sprzg¢tu podano w ST.

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez

Inspektora Nadzoru.

Dozatory musza mie¢ aktualne $wiadectwo legalizacji. Mieszanie sktadnikow powinno si¢
odbywaé wytacznie w betoniarkach o wymuszonym dziataniu (zabrania si¢ stosowania mieszarek
wolno spadowych). Do podawania mieszanek nalezy stosowa¢ pojemniki lub pompy
przystosowane do podawania mieszanek plastycznych. Do zaggszczania mieszanki betonowej
nalezy stosowa¢ wibratory z butlawami o $rednicy nie wigkszej od 0,65 odlegtosci miedzy
pretami zbrojenia lezacymi w plaszczyznie poziomej ,0 czgstotliwosci 6000 drgan/min i laty
wibracyjne charakteryzujace si¢ jednakowymi drganiami na catej dtugosci.

4. Transport

Ogo6lne wymagania dotyczace srodkow transportu podano w ST.

Mieszanki betonowe mogg by¢ transportowane mieszalnikami samochodowymi tzw.gruszkami.
llo§¢ gruszek nalezy dobra¢ tak aby =zapewni¢ wymagang szybkos¢ betonowania
z uwzglednieniem odleglosci dowozu, czasu twardnienia betonu oraz koniecznej rezerwy
w przypadku awarii samochodu.

Czas transportu i wbudowania mieszanki nie powinien by¢ dtuzszy niz:

- 90 minut- przy temperaturze + 15 stopni C,

- 70 minut - przy temperaturze + 20 stopni C,

- 30 minut -przy temperaturze +30 stopni C.

5.Wykonanie robot

Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w St.

Roboty betoniarskie musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami norm PN-EN-206-1:2003

i PN-63?B-06251.

Betonowanie mozna rozpocza¢ po uzyskaniu zezwolenia Inspektora nadzoru potwierdzonego
wpisem do dziennika budowy.

Wytwarzanie mieszanki betonowej powinno odbywac si¢ wylacznie w wyspecjalizowanym
zaktadzie produkcji betonu ,ktory moze zapewni¢ zadane w ST wymagania. Mieszanki
betonowej nie nalezy zrzuca¢ z wysokosci wigkszej niz 0,75 m od powierzchni na ktorg spada.
W przypadku gdy wysoko$¢ ta jest wigksza nalezy mieszanke podawaé za pomocg rynny
zsypowej (do wysokosci 3,0m) lub leja zsypowego teleskopowego (do wysokosci 8,0m).

Przy wykonywaniu ptyt mieszankg betonowag nalezy uktadaé¢ bezposrednio z pojemnika lub
rurociggu pompy. W ptytach o grubosci wiekszej od 12 cm zbrojonych gorg i dotem nalezy
stosowa¢ belki wibracyjne. Czas zaggszczania wibratorem powierzchniowym lub belka
wibracyjng w jednym miejscu powinien wynosi¢ od 30 do 60 sekund.

W przypadku przerwy w ukladaniu betonu zaggszczonego przez wibrowanie, wznowienie
betonowania nie powinno si¢ odby¢ po6zniej niz w ciggu 3 godzin lub po catkowitym
stwardnieniu betonu. Jezeli temperatura powietrza jest wyzsza niz 20 stopni C to czas trwania
przerwy nie powinien przekracza¢ 2 godzin. Po wznowieniu betonowania nalezy unikac
dotykania wibratorem deskowania, zbrojenia i poprzednio utozonego betonu. Na wykonawcy
spoczywa obowigzek zapewnienia badan laboratoryjnych przewidzianych normg PN-EN 206-
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1:2003 oraz gromadzenie ,przechowywanie i okazywanie Inspektorowi Nadzoru wszystkich

wynikow badan dotyczacych jakosci betonu i stosowanych materiatow.

Bezposrednio po zakonczeniu betonowania zaleca si¢ przykrycie powierzchni betonowej lekkimi

ostonami wodoszczelnymi zapobiegajagcymi odparowaniu widy z betonu 1 chronigcymi beton

przed deszczem i nastonecznieniem.

Przy temperaturze wyzszej niz +5 stopni C nalezy nie po6zniej niz po 12 godzinach od

zakonczenia betonowania rozpoczaé pielegnacje wilgotno$ciowa betonu i1 prowadzi¢ ja co

najmniej przez 7 dni (przez polewanie co najmniej 3 razy na dobg).

Przy temperaturze otoczenia + 15 stopni C i wyzszej beton nalezy polewac w ciggu pierwszych

3 dni co 3 godziny i co najmniej 1 raz w nocy , a nastepne dni co najmniej 3 razy na dobe.

Woda stosowana do polewania betonu powinna spelnia¢ wymagania normy PN-B-32250.

W czasie dojrzewania betonu elementy powinny by¢ chronione przed uderzeniami i drganiami

przynajmniej do chwili uzyskania przez niego wytrzymalosci na $ciskanie co najmniej 15 MPa.

Dla powierzchni betonu w konstrukeji no$nej obowigzuja nast¢pujace wymagania:

- wszystkie betonowe powierzchnie musza by¢ gladkie i rowne ,bez zaglgbien miedzy ziarnami
Kruszywa, przetomami i wybrzuszeniami ponad powierzchnig,

- peknigcia i rysy sg niedopuszczalne.

Wykonanie podbetonu:

Przed przystgpieniem do ukladania betonu nalezy sprawdzi¢ podloze pod wzgledem nosnosci

zatozonej w projekcie technicznym.

Podloze winne by¢ rowne, czyste i odwodnione.

Beton winien by¢ rozkltadany w miar¢ mozliwosci w sposodb ciagly z zachowaniem kontroli

grubosci oraz rzednych wg projektu technicznego.

6. Kontrola jakoSci robét

Ogo6lne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST.

Kontrola jako$ci wykonania betonéw polega nas sprawdzeniu zgodnosci z projektem oraz
podanymi wyzej wymaganiami.

Roboty podlegaja odbiorowi.

7. Obmiar robét
Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano ST.

Jednostkami obmiarowymi jest 1 m3 lub 1 m2 wykonanej konstrukcji i 1 m3 wykonanego
betonu.

8. Odbior robot.

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w ST.

Wszystkie roboty objete SST-B04.00 podlegajg zasadom odbioru rob6t zanikajacych
wg zasad podanych wyzej.

9. Podstawa platnosci

Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane
przez Inspektora nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.
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Cena jednostkowa obejmuje:

- dostarczenie niezbednych czynnikéw produkeji,

- oczyszczenie podtoza,

- wykonanie deskowania z rusztowaniem,

- utozenie mieszanki betonowej w nawilzonym deskowaniu, z wykonaniem projektowanych
otwordw, zabetonowaniem zakotwien i marek, zageszczeniem i wyrOwnaniem powierzchni.
- pielegnacje¢ betonu,

- rozbiorke deskowania i1 rusztowan ,

- oczyszczenie stanowiska pracy i usunig¢cie materiatow rozbidorkowych poza granice obiektu.

10. Przepisy zwiazane
PN-EN-206-1:2003  Beton
PN-EN 196-1:1996  Cement. Metody badan. Oznaczenie wytrzymatosci
PN-EN 196-3:1996 ~ Cement. Metody badan. Oznaczanie czaséw wigzania i statosci
objetosci
PN-EN 196-6:12997  Cement. Metody badan. Oznaczenie stopnia zmielenie.
PN-B-30000:1900 Cement portlandzki
PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami
PN-B-03002/Az2:2002 Konstrukcje murowe niezbrojone. Projektowanie i obliczanie.
PN-EN 10008:2004  Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek
oraz inne Normy Europejskie rownowazne z wyzej wymienionymi .



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

SST-06 - IZOLACJE PRZECIWWILGOCIOWE

Klasyfikacja wedlug Wspoélnego Stownika Zamowien (CPV)

45320000-6  Roboty izolacyjne
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1. Wstep

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru hydroizolacji.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Roboty ktérych dotyczy specyfikacja ,obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie ponizszych izolacji przeciwwilgociowych i przeciwwodnych w obiektach
objetych zamowieniem.
Zakres robot:

-izolacja pionowa chudego betonu i ptyty fundamentowej -izolacja powtokowa (altana)

- folia PE gr. 0,3 mm pozioma — na chudym betonie.(altana)

- folia PE gr. 0,3 mm poziomo - istniejgcych fundamentach (podest widokowy)

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujagcymi normami .

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot, ich zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowa, SST, i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy

Ogo6lne wymagania materialow podano w ST.

Materiaty stosowane do wykonania izolacji przeciwwilgociowych powinny mie¢: oznakowanie
znakiem CE co oznacza, ze dokonano oceny ich zgodnosci ze zharmonizowang normg europejska
wprowadzong do Zbioru Polskich Norm, z europejska aprobata techniczng lub  krajowa
specyfikacjg techniczng panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru
Gospodarczego, uznang przez Komisje Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi,
albo deklaracj¢ zgodnos$ci z uznanymi regutami sztuki budowlanej wydang przez producenta,
jezeli dotyczy ona wyrobu umieszczonego w wykazie wyrobow majacych niewielkie znaczenie
dla zdrowia i bezpieczenstwa okreslonym przez Komisj¢ Europejska albo oznakowanie znakiem
budowlany, co oznacza, ze sa to wyroby nie podlegajace obowigzkowemu oznakowaniu CE, dla
ktérych dokonano oceny zgodnosci z Polska Norma lub aprobatg techniczna, badz uznano za
"regionalny wyrob budowlany".

- okres przydatnosci do uzycia podany na opakowaniu.

Wszelkie materialy do wykonywania izolacji przeciwwilgociowych powinny odpowiadaé
wymaganiom zawartym w normach panstwowych lub §wiadectwach ITB dopuszczajacych dany
material do powszechnego stosowania w budownictwie.

Podstawowe materiaty:

- masa bitumiczna,

- preparat gruntujacy systemowy Y zalecany przez producent,

- folia PE gr. 0,3 mm,
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2.1 Materialy pomocnicze

- kleje,

- rozpuszczalniki, srodki odttuszczajace i zmywajace,

- aczniki mocujace, kotwy ,$ruby,

- tasmy dylatacyjne ,uszczelniajace,

- woda lub inne preparaty do rozcienczenia spetniajgce wymagania okreslone w odpowiednich
dokumentach odniesienia tj. Normach lub aprobatach technicznych. Bez badan laboratoryjnych
moze by¢ stosowana tylko wodociggowa woda pitna.

Niedopuszczalne jest stosowanie do robot materialow izolacyjnych nieznanego pochodzenia.
Lepiki i kleje nie powinny dziata¢ destrukcyjnie na taczone materiaty i powinny wykazywac
dostateczng odporno$¢ w srodowisku ,w ktorym zostaja uzyte oraz nalezytg przyczepnos¢ do
sklejanych materialow ,okreslona wg metod badan podanych w normach panstwowych
i $wiadectwach ITB. Materialy izolacyjne powinny by¢ pakowane, przechowywane
I transportowane w sposob wskazany w normach panstwowych i §wiadectwach ITB.

3.Sprzet

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST.

Roboty mozna wykorzysta¢ recznie lub przy uzyciu sprzetu.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takich narzedzi i sprzgtu, ktore nie spowoduja
niekorzystnego wptywu na jako$¢ materiatéw 1 wykonywanych rob6t oraz beda przyjazne dla
srodowiska, a takze bezpieczne dla brygad roboczych wykonujacych. Przy doborze narzedzi
1 sprzetu nalezy uwzgledni¢ rOwniez wymagania producenta wyrobow.

4. Transport

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST.
Srodki transportu do przewozu wyrobow izolacyjnych muszg uniemozliwia¢ zabezpieczenie
tych wyrobow przed przemarznigciem ,przegrzaniem i zniszczeniem mechanicznym.

5.Wykonanie robot

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w ST

Do wykonywania robdt hydroizolacyjnych w czeSci mozna przystagpi¢ po zakohczeniu
poprzedzajacych robot budowlanych 1 robot mogacych stanowi¢ przyczyng uszkodzenia warstw
hydroizolacyjnych oraz po przygotowaniu i1 kontroli podiozy pod roboty izolacyjne a takze
kontroli materialow. Podklad pod izolacj¢ powinien by¢ trwaty, nieodksztalcony i przenosié
wszystkie dziatajagce nan obcigzenia. Powierzchnia podktadu pod izolacje powinna by¢ réwna,
czysta i odplamiona. Warstwy izolacyjne winny by¢ uktadane szczegolnie starannie.

Po wykonaniu chudego betonu oraz ptyty fundamentowej nalezy je oczys$ci¢ z zabrudzen i stabo
przylegajacych czastek . Powierzchnie pionowe nalezy izolowa¢ powloka bitumiczng po
wczesniejszym zagruntowania preparatem gruntujagcym w systemie izolacji. Mase bitumiczng
nalezy naktada¢ do osiggniecia minimum 3- 4 mm grubosci .. Na powierzchni chudego betonu
nalezy utozy¢ poziomo warstwe folii PE. o grubosci co najmniej 0,3 mm .
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6.Kontrola jakosci

Ogoblne wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w ST.

Wymagana jako$¢ materiatow izolacyjnych powinna by¢ potwierdzona przez producenta przez
zaswiadczenia o jako$ci lub znakiem jakosci zamieszczonym na opakowaniu lub innym
rownorz¢gdnym dokumentem.

Nie dopuszcza si¢ do stosowania robot materialdow izolacyjnych ktorych wlasciwosci nie
odpowiadajg wymaganiom przedmiotowych norm. Nie nalezy rowniez stosowa¢ materiatow
przeterminowanych (po okresie gwarancyjnym). Wnioski odbioré6w materialow i wyrobow
powinny by¢ kazdorazowo wpisywane do Dziennika Budowy

7. Obmiar robot

Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ST.

Jednostka obmiarowa robot jest m2 powierzchni zaizolowane;.

1lo$¢ robdt okresla si¢ podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez
Inspektora i sprawdzonych w naturze.

8.0dbior robot

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w ST.

Odbioér robodt izolacyjnych powinien odby¢ si¢ przed wykonaniem tynkow i innych robot

wykonczeniowych.

Roboty podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

Odbidér odbywa si¢ w dwdch etapach:

- odbiory czes$ciowe,

- odbidr koncowy.

Odbiory czesciowe ( migdzyfazowe) polegaja na kontroli:

- jakosci materiatow — ocena ich jakosci 1 zgodnos$ci z dokumentacjg techniczna,

- podkladu pod izolacj¢ — sprawdzenie wytrzymatosci, rdwnosci, czystosci, poprawnosci

zagruntowania,

- kazdej warstwy izolacyjnej ( w izolacjach wielowarstwowych ) obejmuje sprawdzenie ciggtosci
warstwy , rownosci , sklejen 1 zaktadow,

- uszczelnienie 1 obrobienie szczelin dylatacyjnych oraz innych miejsc wrazliwych na przecieki

(np. miejsc wejscia instalacji do budynku ).

Odbidr ostateczny polega na sprawdzeniu ciaglosci izolacji, jej zgodnosci z projektem

1 stwierdzeniu wystgpowania ewentualnych uszkodzen.

9.Podstawa platnosci

Ogoblne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST .

Ptaci si¢ za ustalong ilo$¢ m2 izolacji wg ceny jednostkowej, ktora obejmuje:
- dostarczenie materiatow,

- przygotowanie i oczyszczenie podtoza,

- zagruntowanie podtoza,

- wykonanie izolacji wraz z ochrona,

- uporzadkowanie stanowiska pracy.
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10.Przepisy zwigzane

PN-69/B-10260 Izolacje bitumiczne. Wymagania i badania przy odbiorze
PN-B-24620:1998  Lepiki, masy i roztwory asfaltowe stosowane na zimno
PN-B-27617:1997  Papa asfaltowa na tekturze budowlanej,
PN-B-24008:1997 Masa uszczelniajaca
PN-EN 139969:2005 (U) Elastyczne wyroby wodochronne-Wyroby asfaltowe do izolacji
przeciwwilgociowej fgcznie z wyrobami z tworzyw sztucznych i kauczuk do izolaciji.
Instrukcje i karty producenta — folii PE,
oraz inne Normy Europejskie rownowazne z wyzej wymienionymi.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

SST-07 - ROBOTY CIESIELSKIE

Klasyfikacja wedlug Wspoélnego Stownika Zamoéwien

45261100-5 - Wykonywanie konstrukcji dachowych

45432000-1 - Roboty ciesielskie

45442300-0 - Roboty w zakresie ochrony powierzchni

45261000-4 - Wykonywanie pokry¢ i konstrukcji dachowych oraz podobne roboty
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot budowlanych — wykonanie  konstrukcji drewnianej tarasu
widokowego i konstrukcji drewnianej altany.

1.2. Zakres stosowania Szczegolowej Specyfikacji Technicznej.
Niniejsza Specyfikacja jest elementem dokumentu przetargowego i stosowana jest przy
zlecaniu i realizacji robot budowlanych ujgtych w punkcie 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podstawowe zostaly podane w Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru
Robdt Budowlanych - wymagania ogolne.

1.4. Zakres robot budowlanych ujetych Szczegotowa Specyfikacja Techniczng.
Specyfikacja niniejsza obejmuje wszystkie czynnosci umozliwiajace wykonanie i odbioru
konstrukcji drewnianej a w szczegolnosci:

Altana:

- wykonanie stlupow drewnianych z drewna konstrukcyjnego litego C24 ( altana)

- wykonanie konstrukcji wiezby dachowej ( miecze, stupki, jetki i krokwie), (altana)

- wykonanie deskowania petnego z desek heblowanych, (altana)

- wykonanie balustrady drewnianej (altana),

Podest drewniany:

-utozenie na plycie fundamentowej belek drewnianych C24 — z drewna konstrukcyjnego C24,
-wykonanie podtogi drewniane;j,

- wykonanie balustrady drewnianej.

1.5. Ogolne wymagania.

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robot budowlanych zgodnie z dokumentacjg
techniczna, i niniejsza specyfikacja.

Wszelkie zmiany 1 odstepstwa od zatwierdzonej dokumentacji technicznej nie mogg powodowac
obnizenia wartosci funkcjonalnych 1 uzytkowych budynku oraz zmniejszenia trwato$ci
eksploatacyjnej. Na Wykonawcy cigzy obowigzek zachowania na budowie przepisow BHP,
przeciwpozarowych oraz ochrony §rodowiska.

2. MATERIALY.

2.1. Wymagania ogoélne

Do wykonania konstrukcji drewnianej moga by¢ stosowane wyroby producentéw Krajowych
I zagranicznych. Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ materialy zgodnie z wymaganiami
Dokumentacji projektowej, Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych.
Dostarczone na budowe¢ materialty powinny spelnia¢ warunki okreslone w odpowiednich
normach a w przypadku ich braku powinny mie¢ aprobaty techniczne oraz posiada¢ certyfikaty
zgodnosci badz dokumentacje zgodnosci z PN i aprobate techniczng dopuszczajaca do ich
stosowania.
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2.2. Drewno.

Do konstrukcji drewnianych stosuje si¢ drewno iglaste zabezpieczone przed szkodnikami
biologicznymi i ogniem do stopnia NRO. Preparaty do nasycenia drewna nalezy stosowac
zgodnie z instrukcjg ITB — Instrukcja techniczna w sprawie powierzchniowego zabezpieczenia
drewna budowlanego przed szkodnikami biologicznymi i ogniem.

Dla Wykonania konstrukcji drewnianej stosowa¢ drewno klasy C 24 wedtug nast¢pujacych
norm:

PN82/D-94021 Tarcica iglasta sortowana metodami wytrzymato$ciowymi,
PN-B-03150:2000 Az1:2001 Konstrukcje drewniane. Obliczenia statyczne i projektowanie.
a) Wytrzymatos$ci charakterystyczne drewna iglastego w MPa

L.p. Oznaczenie C 27

1 Zginanie 30

2 Rozcigganie wzdtuz wtdkien 0,75 0,75

3 Sciskanie wzdhuz wiokien 20 24

4 Sciskanie w poprzek wtokien 7 7

5 Scinanie wzdhiz wiokien 3 3

6 Scinanie w poprzek wiokien 1,5 1,5

- ptaszczyzn 30 mm - dla grubo$ci do 38 mm, 10 mm — dla grubosci do 75 mm

- bokéw 10 mm - dla szerokosci do 75 mm, Smm — dla szerokos$ci > 75 mm
Wichrowato$¢: 6% szeroko$ci. Krzywizna poprzeczna 4% szerokos$ci

Rysy, falisto$¢ rzazu dopuszczalna w granicach odchytek grubosci i szerokos$ci elementu.
Nieréwnosci plaszczyzn — plaszczyzny powinny by¢ wzajemnie rownolegte, boki
prostopadte, odchylenia w granicach odchytek. Nieprostopadtos¢ niedopuszczalna.
Wilgotno$¢ drewna stosowanego na elementy konstrukcyjne powinna wynosi¢ nie wiecej
niz 20 %,

Tolerancje wymiarowe tarcicy

odchylki wymiarowe desek powinny by¢ nie wigksze

[J w dhugosei do +50 mm lub do -20 mm dla 20% ilosci

1 w szerokosci do + 3 mm lub do -1mm

[ w grubosci do + 1 mm lub do -1mm

odchylki wymiarowe bali jak dla desek

odchylki wymiarowe lat nie powinny by¢ wigksze:

dla tat o grubosci do 50 mm

[J w szerokosci do + 2 mm lub 1 -1mm dla 20% ilo$ci

[ w grubosci do + 1 mm lub i -Imm dla 20% ilosci

dla tat o grubos$ci powyzej 50 mm

1 w szerokosci do + 2 mm lub i -1mm dla 20% ilo$ci

1 w grubosci do + 2 mm lub i -1mm dla 20% ilosci

odchylki wymiarowe krawedziakéw na grubosci 1 szerokos$ci nie powinny by¢

wigksze niz +3mm i -2 mm

odchylki wymiarowe belek na grubosci 1 szerokosci nie powinny by¢ wigksze niz

+3mm i -2 mm

Wymiary elementéw konstrukcji drewniane;:

Wykona¢ zgodnie z projektem.

2.3. Laczniki.
a) gwozdzie
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nalezy stosowac¢ gwozdzie okragte wg BN-70/5028-12

b) Sruby

nalezy stosowac :

sruby z tbem szes$ciokatnym wg PN — EN — 1SO 4014:2002
$ruby z tbem kwadratowym wg PN — 88/ 82151

¢) nakretki

Nalezy stosowac:

nakretki szesciokatne wg PN — EN — ISO 4034:2002

nakretki kwadratowe wg PN — 88/ 82151

d) podktadki pod $ruby

Nalezy stosowac:

podktadki kwadratowe wg PN-59/M-82010

e) wkrety do drewna:

Nalezy stosowac:

wkrety do drewna z tbem sze$ciokagtnym wg PN-85/M-82501
wkrety do drewna z tbem stozkowym wg PN-85/M-82503
wkrety do drewna z tbem kulistym wg PN-85/M-82505

f) systemowe taczniki do elementow drewnianych — wg. instrukcji montazowej producenta.

2.4. Srodki ochrony drewna.
Do ochrony drewna przed grzybami, owadami oraz zabezpieczajace przed dziataniem ognia
powinny by¢ stosowane wylacznie srodki dopuszczone do stosowania decyzja ITB.

2.5. Odbior materialow na budowie.

Materiaty nalezy dostarczy¢ na budowe¢ wraz ze $§wiadectwem jakosci, kartami gwarancyjnymi i
protokétami odbioru technicznego oraz z deklaracja zgodno$ci z normg. Dostarczone na miejsce
budowy materialy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletno$ci i1 zgodnosci z danymi
producenta oraz przeprowadzi¢ ogledziny materiatow. W razie stwierdzenia wad lub powstania
watpliwosci, co do ich jako$ci przed wbudowaniem nalezy je podda¢ badaniom okre§lonym
przez Inzyniera.

3. SPRZET.

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt, zar6wno w miejscu tych robot, jak tez
przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i1 wyladunku
materiatow.

4. TRANSPORT I SKEADOWANIE.

Warunki i sposob transportu i sktadowania poszczegélnych materiatow powinny by¢ zgodne
z wymaganiami zawartymi w instrukcjach producenta oraz odpowiednich normach.

Materiaty 1 elementy mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu.

Podczas transportu materialy 1 elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed
uszkodzeniami i utratg statecznosci.

Materiaty i1 elementy z drewna powinny by¢ sktadowane na poziomym utwardzonym podtozu.
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Elementy powinny by¢ sktadowane w pozycji poziomej na podktadkach rozmieszczonych w taki
sposob, aby nie powodowac ich deformacji. Odleglos¢ sktadowanych elementow od podtoza nie
powinna by¢ mniejsza od 20 cm.

Laczniki i materiaty do ochrony drewna nalezy sktadowa¢ w oryginalnych opakowaniach
w zamknigtych pomieszczeniach magazynowych, zabezpieczajacych przed dziataniem
czynnikéw atmosferycznych.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wymagania ogolne.

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot.
Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg techniczng przy udziale $rodkow, ktore
zapewnig osiggnigcie projektowanej wytrzymalosci, uktadu geometrycznego i wymiaréw
konstrukcji.

5.2. Wiezba dachowa i konstrukcja wiezy widokowej

a) przekroje 1 rozmieszczenie elementéw powinno by¢ zgodne z dokumentacja techniczng oraz
inwentaryzacja stanu przed rozbiorka,

b) nowe elementy nalezy wykona¢ wg. projektu.

d) dopuszcza si¢ nastgpujace odchylki:

w rozstawie belek lub krokwi:

do 2 cm w osiach rozstawu belek

do 1 cm w osiach rozstawu krokwi

w dlugosci elementu do 20 mm

w odleglosci miedzy weztami do 5 mm

w wysoko$ci do 10 mm

e) elementy konstrukcji drewnianej stykajace si¢ z murem lub Zelbetem powinny by¢ w
miejscach styku odizolowane jedng warstwg papy.

5.3. Olacenie polaci dachowej

Podtoze powinno odpowiada¢ wymaganiom podanym w normie PN-80/B — 10240.
Otacenie wykona¢ zgodnie z instrukcja montazu dachowki.

Montaz za pomocg wkretow stalowych.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Zasady ogélne

Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robdt budowlanych podano w Specyfikacji ogdlne;.

Kontrola jakosci robdt zwigzanych z wykonaniem wig¢zby 1 podktadu pod pokrycie dachowka
powinna by¢ przeprowadzona w czasie wszystkich faz robdt zgodnie wymaganiami ujetymi
w Polskich Normach Kazda dostarczona partia materiatbw powinna by¢ zaopatrzona
w swiadectwo kontroli producenta.

Nie dopuszcza si¢ stosowania do robot materiatlow przeterminowanych, dla ktorych okres
gwarancyjny minat. Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za dodatnie, jezeli wszystkie
wymagania dla danej fazy robot zostaly spetnione. Jesli ktorekolwiek z wymagan nie zostato
spetnione, nalezy dang faz¢ robot uzna¢ za niezgodna z wymaganiami normy i po dokonaniu
poprawek nalezy przeprowadzi¢ badania ponownie.
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Glegbokos¢ peknigcia niezaleznie od jakosci powierzchni, przy elementach konstrukcyjnych bez
projektowanego obcigzenia rozcigganiem poprzecznym moze wynosi¢ do 1/6 szerokosci
elementu konstrukcyjnego, a przy elementach konstrukcyjnych z projektowanym obcigzeniem
rozcigganiem poprzecznym moze wynosi¢ do 1/8 elementéw konstrukcyjnych z kazdej strony.

6.2. Kontrola wykonania wiezby i podloza.

Kontrola wykonania wigzby i podtoza powinna by¢ przeprowadzona przed przystapieniem do
wykonywania pokrycia i wykonana zgodnie z wymaganiami PN — 80 /B -10240 p.4.3.2. oraz
wymaganiami ujetymi w niniejszej specyfikacji.

6.3 Kontrola wykonania pokrycia

Kontrola ta powinna by¢ przeprowadzona dwuetapowo:

Kontrola migdzyoperacyjna — w odniesieniu do prac zanikajacych i podczas wykonywania

prac pokrywczych.

Kontrola koncowa — w odniesieniu do wlasciwosci catego pokrycia, po zakonczeniu robot
pokrywczych.

7. ODBIOR ROBOT.

7.1. Wymagania ogdlne.

W odbiorach biorg udziat — Inspektor Nadzoru, Inwestor, Zamawiajacy i Wykonawca, oraz osoby
powotane do komisji odbiorowych.

Odbior robot budowlanych, polegajacych na wykonania drewnianej wigzby i drewnianego
podtoza powinien odby¢ si¢ przed wykonaniem robot pokrywezych, podstawa do odbioru robot
powinny stanowi¢ nastgpujace dokumenty:

Dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami 1 uzupelnienia w trakcie
wykonywania robot.

Dziennik budowy.

Dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow

Protokoty wszystkich odbioréw technicznych czgsciowych

Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzic.

Zgodno$¢ wykonania z Dokumentacjg Projektowg oraz ewentualnymi zapisami w Dzienniku
budowy dotyczacych zmian 1 odstepstw od Dokumentacji Projektowej, Protokoty z odbiorow
czesciowych i realizacj¢ postanowien dotyczacg usunigcia usterek,

Aktualno$¢ Dokumentacji projektowej — czy wprowadzono wszystkie zmiany 1 uzupetienia.

7.2. Odbior konstrukeji drewnianych.
Badania podloza nalezy przeprowadzi¢ w trakcie odbioru czesciowego, podczas suchej pogody,
przed przystapieniem do krycia potaci. Sprawdzenie nalezy wykona¢ wedtug warunkoéw ujetych
w niniejszej Szczegdtowej Specyfikacii.

7.3 Odbior robot pokrywczych

Badanie koncowe pokrycia nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu robot, po deszczu.

Odbidér koncowy polega na dokladnym sprawdzeniu stanu wykonanego pokrycia i obrobek
blacharskich 1 potaczenia ich z urzadzeniami odwadniajacymi, a takze wykonania na pokryciu
ewentualnych zabezpieczen eksploatacyjnych.
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8. OBMIAR ROBOT.

Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ,,Specyfikacji Ogolne;”

Jednostka obmiarowa robdt budowlanych polegajacych na wykonaniu drewnianej konstrukcji
dachu jest 1 m3 wykonanej konstrukcji.

Jednostka obmiarowa robot budowlanych polegajacych na wykonaniu drewnianego podioza
dachu jest 1 m2 wykonanej powierzchni.

Jednostka obmiarowg robot budowlanych polegajacych na wykonaniu drewnianej oktadziny jest
1 m2 wykonanej powierzchni.

Jednostkag obmiarowag dla pokrycia dachoéwka jest m2, dla ggsiorow mb., dla dachowek
specjalistycznych np. wentylacyjnych —szt.

Dla taw kominiarskich mb, dla stopni kominiarskich — szt.

Dla ptotkéw $ciegowych mb.

[lo§¢ robot okresla si¢ na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez
Inspektora Nadzoru i sprawdzonych w naturze.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w Specyfikacji Ogolnej i zgodnie z zawarta
umowsa.

Placi si¢ za ustalong ilo§¢ m3 konstrukcji drewnianej, m2 $cian i m2 oktadziny wedlug ceny
jednostkowej, ktora obejmuje:

- dostarczenie materiatow

- wykonanie konstrukcji z drewna

- wykonanie pokrycia dachdéwka,

-montaz wyposazenia dachu

- uporzadkowanie stanowiska pracy

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Przepisy podstawowe.
[1] - Specyfikacja Techniczna Wykonania i odbioru rob6t budowlanych. Wymagania 0golne.

10.2.Normy.

[2] - PN- EN — 844 — 1: 2002. Drewno okragle i tarcica. Terminologia. Terminy ogdlne
dotyczace tarcicy.

[3] - PN- EN — 844 — 1: 2001. Drewno okragte i tarcica. Terminologia. Terminy wspdlne dla
drewna okraglego i tarcicy.

[4] - PN 82/D-94021 Tarcica iglasta konstrukcyjna sortowana metodami wytrzymato$ciowymi.
[5] - PN- EN — 10230 — 1: 2003. Gwozdzie z drutu stalowego

1. PN-81/B-03150.00 - Konstrukcje z drewna i materiatow drewnopochodnych.

Obliczenia statyczne i1 projektowanie. Postanowienia ogdlne

2. PN-81/B-03150.01 - Konstrukcje z drewna i materiatow drewnopochodnych.

Obliczenia statyczne i projektowanie. Materiaty.

3. PN-81/B-03150.03 - Konstrukcje z drewna i materiatow drewnopochodnych.

Obliczenia statyczne i projektowanie. Konstrukcje.

4. PN — 81/B-03150.03 - Konstrukcje z drewna i materiatdéw drewnopochodnych.
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Obliczenia statyczne i1 projektowanie. Ziacza.

5. PN-79/D-01012 - Tarcica. Wady.

6. PN-82/D-94021- Tarcica iglasta konstrukcyjna sortowana metodami wytrzymato$ciowymi.
7. PN-75/D-96000 - Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia.

8. PN-72/D-96002 - Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia.

9. WTWIOR - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot - ITB.

oraz inne Normy Europejskie rownowazne z wyzej wymienionymi.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

SST -08 ROBOTY POKRYWCZE DACHU

Klasyfikacja wedlug Wspoélnego Stownika Zamowien (CPV)

45261210-9 Wykonywanie pokryé¢ dachowych
45261214-7-Kladzenie dachow bitumicznych
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1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot
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4. Transport
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6. Kontrola jakosci robot
7. Obmiar robot
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1.Wstep

1.1.Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru pokry¢ dachowych z gontow blaszanych na podtozu drewnianym wraz
z obrébkami blacharskimi.

1.2.Zakres stosowania SST.
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST.
Roboty ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie pokry¢ dachowych wraz z obrobkami blacharskimi i elementami wystajagcymi
ponad dach budynku:

- pokrycie konstrukcji drewnianych gontem blaszanym Broof T1 NRO na papie podktadowe;j

systemowej,
- obrobki blacharskie z blachy stalowej-powlekanej ,
- rynny i rury spustowe z blachy stalowej powlekanej,

1.4.0kreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i Specyfikacja "Wymagania Ogolne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy

Materiaty stosowane do pokry¢ dachowych powinny mie¢ m.in.:

- Aprobaty Techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obowigzujgcymi normami,

- Certyfikat lub Deklaracje Zgodno$ci z Aprobatg Techniczng lub z PN,

- Certyfikat na znak bezpieczenstwa,

- Certyfikat zgodnosci ze zharmonizowang norma europejska wprowadzong do zbioru norm
polskich,

- na opakowaniach powinien znajdowac si¢ termin przydatno$ci do stosowania.

Sposob transportu 1 sktadowania powinien by¢ zgodny z warunkami 1 wymaganiami podanymi

przez producenta. Wykonawca obowigzany jest posiada¢ na budowie pelng dokumentacje

dotyczacg sktadowanych na budowie materialow przeznaczonych do wykonania pokryé¢

dachowych. Wszelkie materiaty do wykonania pokry¢ dachowych powinny odpowiadaé

wymaganiom zawartym w normach polskich lub aprobatach technicznych ITB dopuszczajacych

dany material do powszechnego stosowania.

Papa podkladowa pod gonty blaszane— wg wybranego systemu,

Gont blaszany Broof T1 NRO,

Lepik asfaltowo-polimerowy stosowany na zimno ,

Roztwor asfaltowy do gruntowania ,

Kit trwale plastyczny
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2.1.System pokrycia papa podkladowg oraz gontem blaszanym.
Roboty dekarskie nalezy prowadzi¢ zgodnie z projektem technicznym. W projekcie (opisie
technicznym) powinny by¢ podane co najmniej nastepujace dane:
- rodzaj 1 charakterystyka materiatbw do wykonywania pokrycia dachowego, obrobek
I uszczelnien,
- rodzaj podtoza i sposob przygotowania go pod pokrycie,
- sposob wykonania i opis uktadu warstw przekrycia lub pokrycia,
- pochylenia, spadki podtuzne rynien dachowych i koryt odwadniajacych,
- sposOb zabezpieczenia pokrycia przed uszkodzeniem i przed zawilgoceniem w trakcie realizacji
innych rob6t budowlanych .

2.2.0brobki blacharskie

Obrobki blacharskie powinny by¢ dostosowane do rodzaju pokrycia.

Obrobki blacharskie z blachy o grubosci od 0,5 mm do 0,6 mm mozna wykonywa¢ o kazdej
porze roku ,lecz w temperaturze nie nizszej od -16 stopni C. Robdt nie mozna wykonywac¢ na
oblodzonych podtozach. Przy wykonywaniu obrobek blacharskich nalezy pamigta¢ o
koniecznosci zachowania dylatacji. Dylatacje konstrukcyjne powinny by¢ zabezpieczone W
sposdb umozliwiajacy przeniesienie ruchow poziomych i pionowych dachu w taki sposob ,aby
nastgpowat szybki odptyw z obszaru dylatacji.

2.3. Urzadzenia do odprowadzania wod opadowych

W dachach z odwodnieniem zewngtrznym w warstwach przekrycia powinny by¢ osadzone
uchwyty rynnowe (rynhaki) o wyregulowanym spadku podtuznym.]

Przekroje poprzeczne rynien dachowych ,rur spustowych i1 wpustow dachowych powinny by¢
dostosowane do wielkosci odwadnianych powierzchni dachu.

3.Sprzet

Roboty mozna wykonywac recznie lub przy uzyciu specjalistycznych narzedzi. Wykonawca jest
zobowigzany do uzywania takich narzedzi ,ktore nie spowoduja niekorzystnego wptywu na
jako$¢ materialow i wykonywanych robdt oraz bedg przyjazne dla Srodowiska. Przy doborze
narzg¢dzi nalezy uwzgledni¢ wymagania producenta do wykonywania pokrycia.
Do wykonania pokrycia dachowego w technologii pap zgrzewalnych niezbedne s3:
- palnik gazowy jedno dyszowy z wezem,
- matly palnik do obrobek dekarskich,
- palnik gazowy dwu dyszowy badz szesciu dyszowy z wezem (w przypadku zgrzewania
duzych powierzchni),
- butla z gazem technicznym propan-butan lub propan,
- szpachelka,
- n6z do cigcia papy,
- walek dociskowy z silikonowa rolka,
- przyrzad do prowadzenia rolki papy podczas zgrzewania ( sztywna i lekka rurka
odpowiednio wygieta ).

4. Transport.

Do transportu materiatow 1 urzadzen stosowaé nastepujace sprawne technicznie Srodki
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transportu:

- samochod skrzyniowy o fadownosci 5-10 ton,

- samochod dostawczy o tadownosci 0,9 ton,

- ciggnik kotowy z przyczepa,

Przy za i wytadunku oraz przewozie na srodkach transportowych nalezy przestrzega¢ przepisow
obowigzujacych w transporcie drogowym.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich $rodkow transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ robot 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.

Przy ruchu po drogach publicznych $rodki transportowe muszg spetnia¢é wymagania przepisow
ruchu drogowego.

5.Wykonanie robét.

Warunki BHP wystepujace podczas wykonywania prac dekarskich nie sg przedmiotem
niniejszego opracowania i powinny by¢ og6lnie znane. Nalezy jednak zwroci¢ szczegdlng uwage
na przepisy bezpieczenstwa 1 higieny pracy obowigzujace pracownikoOw przy pracach na
wysokosci 1 na przepisy przeciwpozarowe. Pracownicy powinni by¢ zaopatrzeni w odpowiednia
odziez robocza 1 obuwie o grubej podeszwie z protektorami oraz w rekawice 1 sprzet
zabezpieczajacy przy pracach na wysokosci.

5.1. Montaz papy termozgrzewalnej
Sposob montazu 1 wykonania calo$ci robot zwigzanych z utozeniem warstw wykona¢ wedtug
rozwigzania systemowego 1 wytycznych producenta przyjetego systemu.
Pokrycia papowe :
prace z uzyciem pap asfaltowych zgrzewalnych mozna prowadzi¢ w temperaturze:
- nie nizszej niz O stopni C w przypadku pap modyfikowanych SBS, +5 stopni C
w przypadku pap oksydowanych,
- temperatury stosowania pap zgrzewalnych mozna obnizy¢ pod warunkiem ,ze rolki
beda magazynowane w pomieszczeniach ogrzewanych ( ok.+20 stopni C) 1 wynoszone
na dach bezposrednio przed zgrzaniem,
- nie nalezy prowadzi¢ prac dekarskich w przypadku mokrej powierzchni dachu , jej
oblodzenia, podczas opadow atmosferycznych oraz przy silnym wietrze .
5.1.1.Przygotowanie podtoza
Istniejace pokrycia stanowigce podtoze powinno by¢ rowne, wyczyszczone i odkurzone.
Wszystkie pecherze 1 odspojenia nalezy przecigé¢ i podklei¢. Tam gdzie wystapi wilgo¢ nalezy
podsuszy¢ palnikiem.
5.1.2.Uktadanie papy zgrzewalnej wierzchniego krycia
Roboty pokrywcze papa powinny by¢ wykonane w dni suche ,przy temperaturze nie nizszej niz
+5 stopni C. Robdt pokrywczych nie nalezy wykonywa¢ w warunkach szkodliwego
oddziatywania czynnikoéw atmosferycznych, takich jak temperatura ponizej +5 stopni C lub +10
stopni C ,rosa, opady deszczu lub sniegu ,oblodzenie oraz wiatr utrudniajacy krycie.
Do wykonywania pokry¢ dachowych mozna przystapic:
- po sprawdzeniu zgodnosci wykonanego podioza z dokumentacjg techniczng oraz wymaganiami
szczegbtowymi dla danego rodzaju podioza po uzgodnieniu z inspektorem nadzoru,
- po zakonczeniu robot budowlanych towarzyszacych wykonywanych na powierzchni potaci (np.
osadzanie systemowych odplywow, przesmarowanie nakryw komindéw, malowanie tynkow
kominow).
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Pape termozgrzewalng wierzchniego krycia 5,2 mm zgrzewac na catej powierzchni do podtoza.
Zaktady boczne o szerokosci pasa bez podsypki mineralnej zgrza¢ tak, aby w spoinie wystapit
wyptyw bitumu o szer. 0,5-1,0 cm. Zaklady czotowe zgrzewa¢ na szerokosci 15 cm, po
uprzednim przetopieniu powierzchni i wci$nieciu posypki w bitum. Na S$cianach i innych
powierzchniach pionowych wykonywane obrobki z papy termozgrzewalnej powinny by¢
wyprowadzone minimum 50 mm ponad warstwe poprzednig i ostatnia warstwa winna by¢
zamocowana listwa dociskowg z blachy ocynkowanej na kotki do danego elementu, listwe nalezy
wpusci¢ w tynk i1 uszczelni¢ masg bitumiczng od gory.

5.1.3. Montaz gontéw blaszanych Broof T1 NRO
Wykona¢ wedtug instrukcji producenta.

5.2.0brobki blacharskie.

Obrobki blacharskie powinny by¢ dostosowane do rodzaju pokrycia.

Obrobki blacharskie z blachy o grubosci od 0,5mm do 0,6 mm mozna wykonywac o kazdej porze
roku, lecz w temperaturze nie nizszej od -15 stopni C. Robo6t nie mozna wykonywaé na
oblodzonych podtozach.

Przy wykonywaniu obrobek blacharskich nalezy pamigta¢ o koniecznosci zachowania dylatacji.
Dylatacje konstrukcyjne powinny by¢ zabezpieczone w sposdb umozliwiajacy przeniesienie
ruchéw poziomych i pionowych dachu w taki sposdb, aby nastgpowat szybki odptyw wody
z obszaru dylatacji.

5.3. Urzadzenia do odprowadzania wéd opadowych.

W dachach z odwodnieniem zewngtrznym w warstwach przekrycia powinny by¢ osadzone
uchwyty rynnowe (rynhaki) o wyregulowanym spadku podtuznym,

Przekroje poprzeczne rynien dachowych ,rur spustowych i1 wpustdéw dachowych powinny by¢
dostosowane do wielko$ci odwadnianych powierzchni dachu.

6.Kontrola jakoSci.

Przed przystagpieniem do robot pokrywczych nalezy przeprowadzi¢ badania materiatow,
ktore beda wykorzystywane do wykonywania robot oraz kontrole i odbior miedzyoperacyjny.

W odniesieniu do wlasciwosci calego pokrycia ( kontrola koncowa) — po zakonczeniu prac
pokrywczych.

6.1.Badania materialow.

Badanie materiatow przeprowadza si¢ bezposrednio na podstawie zapiséw w dzienniku budowy
dotyczacych przyjecia materiatow na budowe oraz dokumentdw towarzyszacych wysytce
materiatlow przez producenta ,potwierdzajacych zgodnos$¢ uzytych materialdéw z wymaganiami
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej pokrycia, opracowanej dla realizowanego
przedmiotu zamowienia (szczegotowej) oraz normami powotanymi w niniejszej ST.

6.2.Badania w czasie robét.

Badania w czasie robot pokrywczych polegaja na sprawdzaniu zgodnosci ich wykonania
z dokumentacjg projektowa oraz wymaganiami specyfikacji technicznej (szczegotowe))
I instrukcji producenta systemu pokrywczego.
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6.3.Badania w czasie odbioru robot
Zakres 1 warunki wykonywania badan.
Badania w czasie odbioru robdt przeprowadza si¢ celem oceny czy spetnione zostaly wszystkie
wymagania dotyczace wykonywanych robdt w szczegdlnosci w zakresie:
- zgodnosci z dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczng (szczegdlowej wraz
z wprowadzonymi ewentualnymi zmianami naniesionymi w dokumentacji powykonawczej),
- jakos$ci zastosowanych materiatow i wyrobow,
- prawidtowosci przygotowania podktadu,
- prawidlowos$ci wykonania pokrycia i obrobek blacharskich.
przy badania w czasie odbioru robdt nalezy wykorzysta¢ wyniki badan dokonanych przed
przystapieniem do robot i w trakcie ich wykonywania.
Do badan odbiorowych nalezy przystgpi¢ po catkowitym zakonczeniu robdt i po opadach
deszczu.
Opis badan:

- sprawdzenie prawidlowosci kierunku krycia,

- sprawdzenie rozmieszczenia stykow 1 wielkosci zaktadow,

- sprawdzenie szczelnosci pokrycia.
Jezeli nie ma warunkow ,aby sprawdzenie to przeprowadzi¢ po deszczu ,nalezy wybrane miejsca
podda¢ przez 10 minut dziataniu strumienia wody, powodujacego sptywanie wody w kierunku
od kalenicy do okapu i jednoczesnie obserwowacé czy splywajaca woda nie zatrzymuje si¢ na
powierzchni pokrycia albo czy nie przenika przez nie tworzac zacieki. Stwierdzone usterki nalezy
oznaczy¢ w sposob umozliwiajacy ich odszukanie po wyschnieciu pokrycia.

7.0bmiar robot.

Jednostkg obmiarowg robét jest :

- m2 pokrytej powierzchni,

- 1 m wykonanych rynien lub rur spustowych,

- m2 wykonanych obrébek blacharskich.

[lo$¢ robdt okresla si¢ na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez
Inspektora nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8.0dbior robot

8.1.0dbior podloza.

Odbidr podtoza nalezy przeprowadza¢ w trakcie odbioru czesciowego ,podczas suchej pogody,
przed przystapieniem do krycia powierzchni dachowych.

Sprawdzenie réwnosci podioza nalezy przeprowadza¢ za pomocg taty kontrolnej o dlugosci 2m
lub za pomocg szablonu z podziatkg milimetrows. Przeswit migdzy sprawdzang powierzchnig
a tata nie powinien przekroczy¢ 5 mm

8.2.0dbior roboét pokrywezych.
Roboty pokrywcze ,jako roboty zanikajace wymagaja odbiorow czesciowych. badania w czasie
odbioru czesciowego nalezy przeprowadzac dla tych robot ,do ktérych dostep jest niemozliwy
lub utrudniony. odbidér czgsciowy powinien obejmowaé sprawdzenie:

- podtoza,

- jakosci zastosowanych materialow,

- doktadnosci wykonania poszczegolnych warstw pokrycia ,
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- doktadnosci wykonania obrébek blacharskich i ich polaczenie z pokryciem.

Dokonanie odbioru cze¢sciowego powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy.
Badania koncowe pokrycia nalezy przeprowadza¢ po zakonczeniu robét, po deszczu.
Podstawe do odbioru robét pokrywczych stanowig nastepujace dokumenty:

- dokumentacja techniczna,

-dziennik budowy z zapisem stwierdzajagcym odbidr czgsciowy podtoza oraz poszczegdlnych
warstw lub fragmentow pokrycia,

- zapisy dotyczace wykonywania robot pokrywcezych 1 rodzaju zastosowanych materiatow,

- protokoty odbioru materiatéw i wyrobow.
Odbidér koncowy polega na doktadnym sprawdzeniu stanu wykonanego pokrycia i obrdbek
blacharskich i potaczenia ich z urzadzeniami odwadniajacymi, a takze wykonania na pokryciu
ewentualnych zabezpieczen eksploatacyjnych.

8.3. Odbiér obrébek blacharskich, rynien i rur spustowych
Odbioér powinien obejmowac :
- sprawdzenie prawidlowosci potaczen poziomych i pionowych,
- sprawdzenie mocowania elementéw do deskowania, §cian, kominow, wietrznikow, wtazow itp.
- sprawdzenie prawidlowosci spadkdéw rynien,
- sprawdzenie szczelno$ci potaczen rur spustowych z przewodami kanalizacyjnymi. rury
spustowej
- muszg by¢ montowane po sprawdzeniu droznosci przewodow kanalizacyjnych.

9.Podstawa platnosci

Ptaci si¢ za ustalong ilo§¢ m2 i1zolacji z wykonaniem podtoza 1 warstwy wierzchnie;.

Placi sie za ustalong ilo$¢ "m2" obrobki wg ceny jednostkowej, ktora obejmuje:

Przygotowanie z montowanie 1 umocowanie w podtozu, zalutowanie potaczen, uporzadkowanie
stanowiska pracy.

Ptaci si¢ za ustalong ilo$¢ "m" rynien 1 rur spustowych wg ceny jednostkowej ,ktora obejmuje:
przygotowanie ,zmontowanie, umocowanie zalutowanie potaczen, uporzadkowanie stanowiska

pracy.
10.Przepisy zwiazane:

PN-b-02361;1999 Pochylenia potaci dachowych

PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i cynkowej.
Wymagania i badania techniczne przy odbiorze

PN-B-94701:1999 Dachy. Uchwyty stalowe ocynkowane do rur spustowych okraglych

PN-EN 1462:2001 Uchwyty do rynien okapowych .Wymagania i badania

PN-EN 612:1999 Rynny dachowe i rury spustowe z blachy .Definicje, podziat i wymagania.

PN-B-94702:1999 Dach. Uchwyty stalowe ocynkowane do rynien potokragtych.

PN-EN 607:1999 Rynny dachowe i elementy wyposazenia PCV-U. definicje, wymagania i bad.

PN-80/B-10240 Pokrycia dachowe z papy i powtok asfaltowych . Wymag. i bad. przy odbiorz

Karty technologiczne i instrukcje producenta papy termozgrzewalnej

Karty technologiczne i instrukcje producenta — gont blaszany Broof T1 NRO

raz inne Normy Europejskie rownowazne z wyzej wymienionymi.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

SST-09 ROBOTY BLACHARSKIE

i(lasyﬁkacja wedlug Wspolnego Slownika Zamoéwien (CPV)

452 6131320 - Kladzenie rynien

45261000-4 Wykonywanie pokry¢ i konstrukeji dachowych oraz podobne robot.
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1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt blacharskich.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6ét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych S T

Roboty blacharsko-dekarskie, ktorych dotyczy szczegdtowa specyfikacja techniczna obejmuje
wszystkie czynnos$ci umozliwiajgce i majace na celu wykonanie obrobek blacharskich, rynien
i rur spustowych, zabezpieczajacych przed infiltracja wody deszczowej oraz odprowadzenie jej
z potaci dachowych, przy uzyciu materiatow i systemow odpowiadajacych wymaganiom norm lub
aprobat technicznych.

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej dotyczg zasad prowadzenia
robot zwigzanych z wykonaniem:

-obrobek blacharskich okapowych, pasa nadrynnowego,

-pozostalych obrobek blacharskich
- wpustow, rynien i rur spustowych.

1.4. Okres$lenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z doku-
mentacjg projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY.

Blacha stalowa ocynkowana powlekana w kolorze wg projektu .
Rynny i rury spustowe z blachy stalowej powlekanej —w kolorze wg projektu,

3. SPRZET.

Lutownica, nozyce do blachy, trasownica, urzadzenia do giecia blachy, rusztowania,
wyciag, wiertarki, wkretarki.

4. TRANSPORT.

Transport prefabrykowanych elementow obrobek blacharskich, rur spustowych mozna
przewozi¢ dowolnymi $§rodkami transportu w odpowiedni sposob zabezpieczone przed
uszkodzeniami mechanicznymi.

Blacha na obrébki powinna by¢ transportowana i skltadowana w stanie suchym i przy
zapewnieniu stalego dostgpu powietrza. W przypadku sktadowania zwojow lub
prefabrykowanych paséw na placu budowy nalezy unika¢ bezposredniego kontaktu
ptaszczyzn materiatu np. z mokra folig, zapewni¢ réwniez przykrycie odporne na dziatanie
wiatru.

54



Unika¢ nalezy:
e przykrywania zwojow lub prefabrykatéw w sposéb uniemozliwiajacy doptyw powietrza,
przekroczenia punktu rosy,
sktadowania na wilgotnym podtozu,
transportowania lub sktadowania materiatu na wilgotnych paletach,
zbyt ciasnego uktadania materialu w trakcie transportu i sktadowania.

Elementy systemu rynnowego powinny by¢ sktadowane 1 transportowane na ptlaskiej
powierzchni w polozeniu poziomym i pod zadaszeniem. Pierwsza warstwa rynien i rur
powinna leze¢ na réwnych podktadach i styka¢ si¢ z nimi na calej dtugosci. Dopuszczalna
wysoko$¢ sktadowania wynosi 1 m. Rynny i rury spustowe wigzane sg w wiazki
1 pakowane do rekawow z folii opakowaniowej, ksztaltki pakowane sa w tekturowe pudta.
Ostre krawedzie stojakoéw 1 Srodkoéw transportu stykajace si¢ z rynnami nalezy zabezpieczy¢
np.: deskami.

Ladunek w czasie transportu musi by¢ unieruchomiony. Zaleca si¢, by roztadunek byt
przeprowadzany recznie, a w przypadku stosowania sprz¢tu mechanicznego nie wolno
dopusci¢ do miejscowego zgniatania elementoéw i ich rzucania.

5. WYKONANIE ROBOT.

Obraobki blacharskie

Przed montazem obrobek blacharskich wyréwnuje si¢ podioze zaprawa, dajac mu matly spadek
(od s$rodka pomieszczenia) i na tak wykonanym podlozu uklada si¢ obrobki na zaprawie
cementowej.

Roboty blacharskie z blachy mozna wykonywaé¢ o kazdej porze roku, lecz w temperaturze nie
nizszej od —15°C. Robdt nie mozna wykonywac na oblodzonych podtozach.

Przy wykonywaniu obrobek blacharskich nalezy pamieta¢ o konieczno$ci zachowania dylatacji.
Dylatacje konstrukcyjne powinny by¢ zabezpieczone w sposob umozliwiajacy —przeniesienie
ruchéow poziomych i pionowych dachu w taki sposob, aby nastgpowat szybki odptyw wody
z obszaru dylataciji.

Prace nalezy wykona¢ z rusztowania ustawionego na catej dtugosci .

W dachach z odwodnieniem zewngtrznym w warstwach przekrycia powinny by¢ osadzone
uchwyty rynnowe (rynhaki) o wyregulowanym spadku podtuznym.

Rynny i rury spustowe powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w PN-EN 1462:2001,
PN-B-94701 i PN-B-94702 :1999

Rynny i powinny by¢ mocowane do uchwytoéw, rozstawionym w odstepach nie wiekszych niz
50 cm.

Przekroje poprzeczne rynien, rur spustowych 1 wpustow dachowych powinny by¢
dostosowane do wielko$ci odwadnianych powierzchni dachu.

Rury spustowe z blachy stalowej powinny by¢:

- wykonane z pojedynczych czton odpowiadajacych dlugosci arkusza blachy i1 sktadane
w elementy wielocztonowe.,

- taczone w zlaczach pionowych na rabek pojedynczy lezacy , a w zlaczach poziomych na
zaktad szerokosci 40 mm , zlgcza powinny by¢ lutowane na catej dtugosci.

- mocowane do $cian uchwytami , rozstawionymi w odst¢pach nie wigkszych niz 3 m.
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6. KONTROLA JAKOSCL.

6.1.0goélne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w OST ,,Wymagania og6élne”
Sprawdzeniu podlegaja szczelnosci lutow, mocowanie, rownos$¢ powierzchni, wyprofilowanie
spadku, wykonanie taczen, rabkow.

6.2. Badania w czasie wykonywania robot
Dostarczone na plac budowy materiaty nalezy kontrolowa¢ pod wzgledem ich jakosci.
Zasady dokonywania takiej kontroli powinien ustali¢ Kierownik budowy w porozumieniu
z Inspektorem Nadzoru.
Kontrola jako$ci polega na sprawdzeniu, czy dostarczone materiaty i wyroby posiadaja:
Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z Polska Norma lub aprobata techniczng,
w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie s3a objete
certyfikacja okreslong wyzej, oraz na sprawdzeniu wilasciwos$ci technicznych dostarczonego
wyrobu na podstawie tzw. badan doraznych.
Wyniki badan materiatow powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy akceptowane przez
Inspektora budowy.

6.3. Badania w czasie odbioru

Badania obrébek blacharskich, rynien i rur spustowych powinny by¢ przeprowadzane
w sposOb umozliwiajacy oceng wszystkich wymagan, a w szczegdlnosci:

- zgodnosci z dokumentacja projektowa 1 zmianami w dokumentacji powykonawczej,

- jakosci zastosowanych materialéw 1 wyrobow,

- prawidlowos$ci wykonania,

- wykonczenia 1 zabezpieczenia krawedzi cigtych.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego robot polega na ogledzinach 1 sprawdzeniu
wystepowania takich wad jak: dziury, peknigcia, nieprostopadiosci szwow do okapu,
odchylenia rabkoéw lub zwojow od linii prostej itp.

Sprawdzenie umocowania 1 f3czenia arkuszy polega na stwierdzeniu czy Ilaczenia
1 umocowania arkuszy sg wykonane zgodnie z norma i instrukcja montazu wybranego
producenta._

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostka obmiarowa robot jest m? powierzchni blachy ocynkowanej i mb rury spustowej
I rynny, szt. haka, wpustu, czyszczaka.

8. ODBIOR ROBOT.

Sprawdzeniu podlegaja:

- poprawnos$¢ wykonania potaczenia obrobek z obrabianymi elementami

- poprawnos$¢ mocowania obrobek do podtozy ,

- sprawdzenie prawidtowosci spadkow rynien,

- sprawdzenie szczelnosci polaczen rur spustowych z przewodami kanalizacyjnymi.
Rury spustowe mogg by¢ montowane po sprawdzeniu droznosci przewodow kanalizacyjnych.
W wyniku odbioru nalezy:
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- sporzadzi¢ czesciowy protokot odbioru robot
- dokona¢ wpisu do dziennika budowy
Jezeli wszystkie czynnosci odbioru robdt daly wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uznaé za
zgodne z wymaganiami SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ptaci si¢ za ustalong ilo§¢ m2 powierzchni blachy, ilo§¢ mb rur spustowych, szt hakow
1 zbiorniczkdw wg ceny jednostkowej wraz z przygotowaniem, rozebraniem rusztowan oraz
uporzadkowaniem stanowiska pracy.

[1o$¢ robodt okresla sie¢ na podstawie projektu z uwzglgdnieniem zmian zaaprobowanych przez
Inspektora 1 sprawdzonych w naturze. Warunki platno$ci zgodnie z zawarta umowa
z wykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie systemow oceny
zgodno$ci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. nr
209, poz. 1779)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie okre$lenia
polskich jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat
technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz.
U. nr 209, poz. 1780)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w Sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. nr 47, poz. 401)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
(Dz. U. nr 120, poz. 1126)

e Warunki techniczne wykonania 1 odbioru rob6t budowlano — montazowych, (tom I, I, I1I, IV,
V) Arkady, Warszawa 1989-1990.

e Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlanych. Instytut Techniki Budowlane;,
Warszawa 2003

e PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i cynkowej.

Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

PN-84/H-92126 Blachy stalowe profilowane ocynkowane oraz ocynkowane i powlekane.

Blachy alucynkowe

Karty technologiczne oraz instrukcje producenta systemu bezokapowego,

oraz inne Normy Europejskie rOwnowazne z wyzej wymienionymi.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

SST-10- KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAGESZCZANIEM PODLOZA

Klasyfikacja wedlug Wspoélnego Stownika zamoéwien ( CPV)

45112000-5- Roboty w zakresie usuwania gleby
45100000-8 — przygotowanie terenu pod budowe

58



Spis tresci:

1. Wstep
1.1 Przedmiot ST
1.2. Zakres stosowania ST
1.3 Zakres robot objetych ST
1.4 Okreslenia podstawowe
1.5 Ogoblne wymagania dotyczace robot
2. Materiaty
3. Sprzet
4. Transport
5. Wykonanie robot
6. Kontrola jako$ci robot
7.0bmiar robot
8. Odbiodr robot
9. Podstawa ptatnosci
10. Przepisy zwigzane

59



1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru koryta gruntowego wraz z profilowaniem i zageszczaniem podloza dla zadania
objetego umowa.

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy zlecaniu
1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot przy
wykonywaniu koryta gruntowego pod nawierzchnie i obejmuja:

- wykonanie koryta pod utwardzenie z zwiru i geokraty,

- wykonanie rowkéw pod oporniki,

- transport ziemi z koryta w przypadku gdy nie zostang zagospodarowane na dziatce

Inwestora
- koszt sktadowania ziemi
- profilowanie i1 zaggszczanie podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi normami ST- "Wymagania ogolne"

1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST -"Wymagania ogolne".

2. Materialy
Nie wystepuja.

3. Sprzet

Sprzet mechaniczny ,ktory moze by¢ stosowany do wykonania, profilowania
1 zageszczania koryta ziemnego pod nawierzchnie oraz zatadunku ziemi:

- koparka o poj. tyzki 0,6 m3,

- spycharka gagsienicowa,

- rbwniarka samojezdna,

-walec wibracyjny samojezdny.

4. Transport

Do transportu gruntu uzyskanego z korytowania mogg by¢ stosowane samochody
samowyladowcze 5-10 t. lub mniejsze w przypadku matego zakresu robot.
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5. Wykonanie robot

5.1.0g6lne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST -"Wymagania ogolne"

5.2. Zakres wykonywanych robot
5.2.1. Zasady og6lne
Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonywania koryta bezposrednio przed
rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie
do wykonanie koryta i wykonywanie tych robot z wyprzedzeniem jest mozliwe wylacznie za
zgoda Inspektora Nadzoru ,w korzystnych warunkach atmosferycznych.
W wykonanym korycie nie moze odbywac si¢ ruch budowlany, niezwigzany
bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2.2. Wykonanie koryta

Do wykonania koryta nalezy stosowa¢ rowniarkg lub spycharke uniwersalng. Ostateczne
profilowanie nalezy wykonaé¢ recznie. Odspojony grunt nalezy odwiez¢ na odpowiednie
sktadowisko.

5.2.3. Profilowanie podioza

Przed przystgpieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Nalezy usungé btoto 1 grunt, ktéry ulegl nadmiernemu nawilgoceniu. Po
oczyszczeniu powierzchni podtoza, ktore ma by¢ profilowane nalezy sprawdzié, czy istniejace
rz¢dne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza.
Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz
projektowane rzedne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony 1 wystepuja zanizenia poziomu w podtozu
przewidzianym do profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokos¢ co
najmniej 10 cm, dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowigzujace dla gornej
warstwy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych
1 zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia okreslonego w projekcie.
Jezeli rzedne podtoza przed profilowaniem nie wymagaj dowiezienia i whbudowania
dodatkowego gruntu, to przed przystgpieniem di profilowania oczyszczonego podloza jego
powierzchni¢ nalezy dogesci¢ 3-4 przejSciami $redniego walca stalowego gladkiego. Do
profilowania podloza stosowaé rowniarki . ciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach
ziemnych.

5.2.4. Zaggszczanie podloza

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego dogeszczenia przez watowanie.
Jakiekolwiek nierowno$ci powstate przy zageszczaniu powinny by¢ naprawione przez
Wykonawce w sposdb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

5.2.5. Utrzymanie koryta

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z wykonaniem koryta nastapi przerwa w robotach
1 Wykonawca nie przystepuje natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien
zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub
inny sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
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Jezeli podloze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed przystgpieniem do uktadania
podbudowy nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego osuszenia. Po osuszeniu podioza
Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe naprawy wykona on na

wiasny koszt.
6. Kontrola jakos$ci robot
Ogolne zasady kontroli robot podano w ST-" Wymagania ogdlne"

6.1.0go6lne zasady kontroli jako$ci robot
W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne

w zakresie 1 z czestotliwoscig gwarantujaca zachowanie wymagan jakosci robot, lecz

nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej specyfikacji.

6.2. Badanie i pomiary wykonanego koryta i podtoza
6.2.1 Zageszczanie podtoza
Zageszczanie podlo0za nalezy kontrolowa¢ wg punktu 5.2.4
6.2.2. Cechy geometryczne
a. Rownos¢

Nierownosci profilowanego i zaggszczanego podtoza nalezy mierzy¢ tatg co 20 m

w kierunku podtuznym. NierdwnoS$ci poprzeczne nalezy mierzy¢ tata co
najmniej 10 razy na 1 km. Nieréwno$ci nie moga przekraczac¢ 2 cm.
b. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomocg 4-metrowe;j taty i poziomicy, co
najmniej 10 razy na 1 km 1 dodatkowo we wszystkich punktach gtéwnych tukéw
poziomych; na poczatku 1 koncu kazdej krzywej przejsciowej oraz na poczatku,
w Srodku 1 na koncu kazdego tuku kotowego.
c. Glebokos¢ koryta 1 rzedne dna
Glebokos$¢ koryta i rzgdne dna nalezy sprawdzaé¢ co 100 m w osi koryta i na jego
krawedziach. Réznice pomiedzy rzednymi zmierzonymi i projektowanymi nie
powinny przekracza¢ + 1 cmi-2 cm.
d. Uksztattowanie osi koryta.
Uksztaltowanie osi koryta nalezy sprawdza¢ w punktach glownych trasy
i w innych dodatkowych punktach rozmieszczonych nie rzadziej ,niz co 100 m.

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz 3 cm

e. Szerokos¢ koryta
Szeroko$¢ koryta nalezy sprawdza¢ co najmniej 10 razy na 1 km.

Szeroko$¢ koryta nie moze rozni¢ si¢ od szerokoSci projektowane] o wigce] niz

+10cmi-5cm.

7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru robot jest 1m2 wykonanego koryta oraz profilowania i zageszczania podtoza,

1 m3 odwiezionego i utylizowanego gruntu.
Ogo6lne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w S T -"Wymagania ogdlne".

62



8. Odbior robot

Ogoblne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST- "Wymagania ogdlne".

Odbior koryta dokonywany jest na zasadach odbioru robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu
i powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych napraw bez
hamowania postgpu robot.

9.podstawa platnoS$ci

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-" Wymagania ogolne".
Cena wykonania robot obejmuje:
- roboty przygotowawcze i pomiarowe,
- reczne 1 mechaniczne wykonanie koryta,
- wywoz ziemi z koryta,
- utylizacj¢ ziemi,
- profilowanie i zaggszczanie podtoza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni,
- przeprowadzenie pomiarow i badan.

10. Przepisy zwiazane i standardy
PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. podzialy, nazwy i okreslenia.
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
oraz inne Normy Europejskie rownoznaczne z wyzej wymienionymi.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SST - 11 - PODBUDOWY Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
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1.Wstep

1.1.Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie, w ramach zadania objetego umowsa.

1.2.Zakres stosowania STWiIORB
STWiIiORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w p. 1.1.

1.3.Zakres Robét objetych STWiORB

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na
celu utozenie warstwy podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie:

« 0 uziarnieniu 00-60 mm i grubosci warstwy 20cm — pod nawierzchniami ruchu jezdnego,

« 0 uziarnieniu 1-30 mm i grubosci warstwy 20 cm — pod nawierzchnie jw.

dla catego przedmiotowego zadania, w lokalizacjach zgodnych z Dokumentacja Projektowa.

1.4.0Kkreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z normg podstawowa PN-S-06102:1997,
normami zwigzanymi, wytycznymi 1 okresleniami podanymi w STWiORB .00.00.00.
,»Wymagania ogolne” p.1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace Robot

Ogolne wymagania dotyczace Robot podano w STWiORB .00.00.00 ,,Wymagania og6élne” p.1.5.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robot i ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowg 1 poleceniami Zamawiajacego.

2. Materialy

2.1.0go6lne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB
00.00.00 ,,Wymagania og6lne” p.2.

2.2.Rodzaje materialow

2.3.Kruszywo

Do wykonania podbudowy przewidziano uzycie kruszywa tamanego niesortowanego
0 uziarnieniu

32-45 mm lub mieszanek kruszyw famanych ro6znych frakcji, ktore zmieszane w odpowiedniej

proporcji dadza uziarnienie zgodne z tabelg 1. Dla takich kruszyw wymagana jest recepta
laboratoryjna, podajaca proporcje mieszania poszczegdlnych frakcji kruszyw.
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Nie dopuszcza si¢ stosowania materiatbw odpadowych takich jak zuzle hutnicze, tupki
poweglowe, gruz, destrukt betonowy. Nie nalezy stosowac¢ materiatow innych, niz pochodzacych

z rozkruszenia skat.
Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia mieszanek kruszywa tamanego powinna miesci¢ si¢ w obszarze dobrego
uziarnienia wyznaczonym przez krzywe graniczne wg Tab.1. Sktad ziarnowy kruszywa sprawdza

si¢ za pomocg analizy sitowej wg PN-EN 933-1:2000.

Tabela 1. Uziarnienie mieszanki kruszywa tamanego

. Przechodzi przez sito [%0]
Sito kwadratowe niesort  4/31.5|niesort 31,5/63
[mm]

mm mm
63 100 100
32 100 76 - 100
20 77 —-100 62 - 100
16 69 — 94 56 - 92
12,8 60 — 85 49 - 86
8 5075 40 -75
6,3 44 — 68 35 - 68
4 37 - 58 28 -58
2 2542 18 -41
1 18 — 32 13- 32
0,5 14 - 24 9-24
0,25 7-15 5-16
0,125 4-12 4-12
0,075 2-12 2-12

Ponadto podbudowa zlokalizowana bezposrednio na podiozu gruntowym powinna spekniaé

warunek szczelnosci warstwy (nieprzenikania czastek):

w ktorym:

15 <5

d85

D15 — wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziaren warstwy podbudowy,
dgs — wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziaren gruntu podtoza.

Warunek ten zostaje automatycznie spelniony w przypadku zastosowania stabilizacji podloza
spoiwami hydraulicznymi lub przy zastosowaniu warstwy geowlokniny separujace;.

Wiasciwosci kruszywa

Tabela 2. Whasciwosci kruszywa o cigglym uziarnieniu na warstwy podbudowy
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Wymagania
Lp. | Wihasciwosci Niesort 31,5/63 | Niesort 4,5/32
mm mm

1 Ze‘lwal"to.éf': Oziaren mniejszych niz 0,075 mm, nie 212 210
wiece] niz, %

2 Zawarto$¢ nadziarna, nie wiecej niz, % 10 5

3 Zawartos$¢ ziaren nieforemnych, nie wigcej niz, % 40 35
Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, nie wiecej

4 o 1 1
niz, %
Wskaznik piaskowy po pigciokrotnym zageszczeniu

5 met. I lub Il Proctora 30-70 30-70
Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles:
a) catkowita po pelnej liczbie obrotow, nie wigcej niz,

5 % 50 35
b) po 1/5 liczby obrotéw, w stosunku do ubytku masy 35 30
po pelnej liczbie obrotow, nie wigcej niz, %

7 Nasigkliwo$¢, nie wigcej niz, % 5 3

8 Mrozoodporno$¢, ubytek masy po 25 cyklach 10 5
zamrazania, nie wiecej niz, %

9 Zawartos$¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu na SOg, nie 1 1
wigcej niz, %

10 &alifomijski wskaznik no$nosci (CBR), nie mniej niz, 120 120

Woda

Do zwilzania kruszywa stosuje si¢ wod¢ czysta, wodociggowa, dla ktorej

wymagan.

Beton popiolowo- zuzlowy typu UTEX BPS5 (min C % ) lub r6wnowazny

Geotekstyl —np. Polyfelt TS-10 lub réwnowazny .

3. Sprzet

Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB .00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” p.3.

Sprzet do wykonania robot
Uzywany sprzet powinien by¢ zgodny z warunkami Umowy oraz oferta Wykonawcy

przedstawiong w PZJ 1 zatwierdzong przez Zamawiajacego.

nie okresla si¢

Do wykonania podbudéw z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie zaleca si¢

stosowac:

mieszarki i sortowniki stacjonarne do wytwarzania mieszanki z kruszyw — tylko w przypadku
braku mozliwosci zakupu mieszanki bezposrednio u producenta ,
rowniarki albo uktadarki kruszywa,
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. walce ogumione i stalowe wibracyjne i/lub statyczne,

« cysterny z wodg z mozliwos$cig regulacji skropienia,

« W miejscach trudno dostgpnych powinny by¢ stosowane zaggszczarki plytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. Transport

Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

p.4.

Transport materialow
Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi samowytadowczymi $§rodkami transportu w sposéb,

nie powodujacy rozsegregowania frakcji kruszywa oraz zmian wilgotno$ci mieszanki.

5. Wykonanie robot

Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w STWIORB.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” p.5.

Przygotowanie podloza
Podlozem dla uktadanych warstw podbudowy z mieszanki kruszywa famanego stabilizowanego

mechanicznie jest warstwa wzmacniajgca z betonu popiotowo- zuzlowego typu UTEX BP—qr.
30 cm utozona na geotekstylu..

Przygotowanie kruszywa lamanego
Przygotowanie kruszywa tamanego polega na wymieszaniu w taki sposob, aby uzyskac¢ ciggtos¢

uziarnienia wg Tabeli 1 i zwilzenie do wilgotno$ci optymalnej z tolerancjg +10%, -20% jej
wartosci.

5. Transport i rozscielanie kruszywa
Nalezycie wymieszane 1 zwilzone kruszywo nalezy dostarcza¢é na budowe¢ w warunkach

zabezpieczajacych je przed wysychaniem i segregacja.

Material wbudowuje si¢ za pomocg rowniarek i1 zageszcza w dwoch warstwach, o grubosciach
wg p.1.3.

Odcinek probny
Co najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem robot, Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny
w celu:

« stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozktadania i zaggszczania kruszywa jest
wlasciwy,

« okreSlenia grubo$ci warstwy materiatu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania
wymaganej grubo$ci warstwy po zaggszczeniu,

. okreslenia liczby przej$¢ sprzetu zaggszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zaggszczenia 1 no$nosci.
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Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatow oraz sprzetu do mieszania,
rozktadania i zageszczania, jakie beda stosowane do wykonywania podbudowy. Zaleca si¢ aby
dhugos$¢ odcinka probnego wynosita ok. 50 mb. Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany
W miejscu wskazanym przez Zamawiajacego. Wykonawca moze przystgpi¢ do wykonywania
podbudowy po zaakceptowaniu wynikoéw badan z odcinka probnego przez Zamawiajacego.

Profilowanie
Przed zageszczeniem rozscielane kruszywo nalezy wyprofilowa¢ do spadkéw poprzecznych

i pochylen podtuznych wymaganych w Dokumentacji Projektowej. W czasie profilowania nalezy
wyréwnac lokalne zaglebienia za pomoca rowniarki lub spycharki.

Zageszczenie
Podbudowe nalezy zageszcza¢ walcami wibracyjnymi, ogumionymi i stalowymi gladkimi o

cigzarze i szerokosciach walow dostosowanych do wykonywanych Robot i pozwalajacych na
doktadne zageszczenie calej powierzchni warstwy. Zageszczarek recznych nalezy uzywaé
jedynie w miejscach trudno dostepnych, uzgodnionych z Zamawiajacym. W ostatniej fazie
zageszczania nalezy sprawdzi¢ profil powierzchni podbudowy tata, za pomocg sznurka lub inng
metoda.

Zageszczenie podbudowy nalezy wykonywac warstwami okreslonymi w p. 5.4 przy zachowaniu
wilgotnosci optymalnej. Zageszczenie podbudowy powinno by¢ rownomierne na calej szerokos$ci
1 nalezy je sprawdzaé dla kazdej zaggszczane] warstwy. Nosnos$¢ badana ptyta VSS na gornej
warstwie podbudowy powinna odpowiada¢ warunkom podanym w p. 5.9.7.

Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w

dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Zamawiajacego, gotowg
podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch oraz powtdrzy¢ badania zageszczenia i no$nosci Koszt
napraw 1 powtornych badan wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza
Wykonawcg.

Wymagania jakoSciowe wykonania podbudowy

Zgodnos¢ rzednych niwelety z projektem
Odchylenia rz¢dnych profilu podtuznego w stosunku do projektu nie powinny przekracza¢ — 2
cm, +1cm.

Rownos¢ podbudowy w przekroju podluznym

Odchylenie profilu podtuznego podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie, mierzone
zgodnie z normg BN-68/8931-04, 4-metrowa tata, nie powinny przekracza¢ przy ukladaniu
mechanicznym dla podbudowy pomocniczej = 10 mm.

Zgodnos¢ spadku podbudowy
Nalezy stosowac spadki poprzeczne zgodne z zatozonymi w Dokumentacji Projektowe;.
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Roéznice warto$ci wykonanych spadkéw poprzecznych, w stosunku do projektowanych nie
powinny przekracza¢ warto$ci bezwzglednej spadku wiecej niz o = 0,5%.

Szerokos$¢ podbudowy
Szerokos¢ podbudowy powinna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa z uwzglednieniem

projektowanych odsadzek — czyli poszerzen warstwy podbudowy w stosunku do warstw lezacych
powyzej.

Odchylenia szeroko$ci, mierzone od osi drogi nie powinny przekracza¢ +5cm i -1cm w stosunku
do Dokumentacji Projektowe;j.

Uksztaltowanie osi podbudowy
O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz

O 05cm.

Grubos¢ warstwy podbudowy
Odchylenia grubosci wykonanej podbudowy w stosunku do przyjetej w Dokumentacji

Projektowej nie powinny przekroczy¢ + 10% dla dolnej warstwy oraz +10%, -0% dla tacznej
grubosci obu warstw.

Niedopuszczalne jest wykonanie podbudowy zasadniczej o grubos$ci mniejszej niz podana
w Dokumentacji Projektowej.

Nos$nosé i zageszczenie podbudowy
Warto§¢ wtornego modutu odksztatcenia oraz wskaznik odksztalcenia po zaggszczeniu warstwy,

badane ptyta statyczng typu VSS o srednicy D=300mm, powinny by¢ zgodne z tabelg 3.

Dla zaktadanego obcigzenia ruchem modut odksztalcenia nalezy wyznaczy¢ dla przyrostu
obcigzenia w zakresie od 0,25 + 0,35 MPa i dla koncowego obcigzenia 0,45 MPa.

Moduty odksztatcenia pierwotny E; i wtorny E», obliczamy na podstawie wzoru:

Ei, E; =% D (Lp/lls)  [MPa]
gdzie:
D - $rednica ptyty (D=300), mm
[p - réznica naciskéw ([1p=0,10), MPa
[Js - przyrost osiadan odpowiadajacy réznicy naciskow, mm

Tabela 3. Wymagania no$nosci i zageszczenia

Rodzaj podbudowy I lo E,

warstwa podbudowy z kruszywa tamanego > 1,00 < 2,20 > 180 MPa

Badania odbiorowe nosnosci podbudowy w konstrukcjach nawierzchni drég nalezy
przeprowadza¢ wylacznie ptyta do obcigzen statycznych. Lekka ptyte do obcigzen dynamicznych
dopuszcza si¢ stosowac wytacznie do badan pogladowych podbudowy.
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6. Kontrola jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB .00.00.00 ,,Wymagania ogolne” p.6.

Badania przed przystapieniem do robot

Kontrola jakos$ci materialow w okresie dostaw i przygotowania mieszanki

Kontrola jakos$ci materialdw polega na biezacym przeprowadzaniu badan wlasciwosci
materialow na reprezentatywnych probkach w okresie dostaw, dla partii kruszywa nie wigkszej
niz 3000 m® i poréwnaniu wynikdw z wymaganiami okreslonymi w punkcie 2 przed
rozpoczeciem Robot. Dodatkowo dla kazdej przebadanej partii nalezy okreslic wilgotnosé
optymalna, maksymalng gestos$¢ szkieletu gruntowego oraz wskaznik nosnosci CBR.

Warunkiem dopuszczenia mieszanki kruszywa z podanego zrodta do wykonania podbudowy
stabilizowanej mechanicznie sg pozytywne wyniki badania nos$nosci ptyta VSS, wykonane na
odcinku probnym z przebadanej partii materiatu, oceniane zgodnie z wymogami p.5 niniejszej

Specyfikacji.

Kontrole jakosci wykonania podloza
Kontrola jakos$ci wykonania podtoza polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonanej warstwy z

wymaganiami podanymi w stosownych specyfikacjach.

W przypadku stwierdzenia przekroczenia tolerancji ustalonych w niniejszych STWIORB, usterki
w wykonaniu podtoza nalezy usung¢.

Badania w czasie robot

Badania w czasie robdt obejmuja kontrole uziarnienia na podstawie analizy sitowe]
wbudowywane] mieszanki kruszywa tamanego, z czestotliwoscig 1 badanie na kazde 1000m*
wbudowanego materiatu (nie mniej niz 2 badania na zakres robot).

Dodatkowo dla przebadanej partii nalezy okresli¢ parametry mieszanki z pozycji 1 + 5, Tabela 2.

Wilgotno$¢ naturalng materiatu kontroluje si¢ wg PN-EN 1097-5:2001. Do kontroli nalezy
pobiera¢ co najmniej po dwie probki z kazdej dziennej dziatki roboczej oraz w przypadkach
watpliwych.

Kontrole¢ zageszczenia 1 nos$noSci podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy

przeprowadzac:

. co najmniej 1 raz na 600 m? wykonanej podbudowy, nie mniej jednak niz w 2 miejscach na
dzienng dziatke.

Wymagania dla zaggszczenia i no$nosci podano w p. 5.9.7.

Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w

Tabeli. 4.

72



Tabela 4. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Wyszczegolnienie  badan i

Lp. ., Minimalna czestotliwos¢ pomiarow
pomiaréw

1 Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 Réwnosé podtuzna co 20 m tatg na kazdym pasie ruchu

3 Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km

5 Rzg¢dne wysokosciowe co 100 m

6 Uksztattowanie osi w planie® co 100 m

Podczas budowy: - w 3 punktach na kazdej dziatce
roboczej danej warstwy, lecz nie rzadziej niz raz na
7 | Grubosé¢ podbudowy 400 m?

Przed odbiorem: - w 3 punktach, lecz nie rzadziej
niz raz na 2000 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢
w punktach glownych tukow poziomych

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w
punkcie 5.9 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie materialu, wyréwnanie 1
powtdérne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz Scm i nie
zapewnia podparcia warstwom wyze] lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt
poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na petng grubos$¢ do potowy szerokosci pasa
ruchu, dotozenie materiatu 1 powtdrne zageszczenie.

Niewlasciwa grubosé¢ podbudowy
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona

naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiednig glebokos¢, zgodnie z decyzja Zamawiajacego, uzupelnione nowym
materiatem o odpowiednich wlasciwoséciach, wyrdwnane i ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastgpi ponowny
pomiar i ocena grubo$ci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

Niewlasciwa nosnos¢ podbudowy
Jezeli no$no$¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie

roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Zamawiajacego.
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Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie
no$nosci podbudowy wyniklo z niewtasciwego wykonania robdt i ich utrzymania (w tym warstw
lezacych ponizej) przez Wykonawce podbudowy.

7. Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB .00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” p.7.

Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie jest dla

. podbudowy z kruszywa tamanego 4/32mm, grubosci 10cm — metr kwadratowy [m?],
. podbudowy z kruszywa tamanego 31,5/63mm, grubosci 20cm — metr kwadratowy [m?].

8. Odbior robodt

Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w STWIORB 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” p.8.

Sposo6b odbioru robét
Podbudowa podlega odbiorowi Robot zanikajacych albo odbiorowi czesciowemu wg ogoélnych

zasad jw.

Roboty wykonane niezgodnie z Dokumentacja Projektowa i STWiORB podlegaja rozbiorce i
ponownemu wykonaniu na koszt i staraniem Wykonawcy. Nie przewiduje si¢ stosowania
obnizek ceny za niewlasciwg jakos$¢ Robot.

Dokumenty i badania do odbioru
Roboty uznaje si¢ za zgodne z Dokumentacja Projektowa 1 wymaganiami Zamawiajacego, jezeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p.6 daly wyniki pozytywne.
Badania polegaja na sprawdzeniu:

« zgodnosci uziarnienia 1 wlasciwos$ci materialow,
« zgodnosci rzednych niwelety z projektem,

« zgodnosci podtuznych 1 porzecznych spadkow,
« rownosci podtuznej i poprzecznej,

« szerokosci podbudowy,

« konstrukeji i grubosci podbudowy,

« zageszczenia,

« nosnosci.

9. Podstawa platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB .00.00.00 ,,Wymagania

og6lne” p.9.
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Cena jednostki obmiarowej
Placi si¢ za jednostke obmiarowa wg p.7.2 wykonanej podbudowy z kruszywa tamanego

stabilizowanego mechanicznie.

Cena jednostki obmiarowe;j jest ceng usredniong dla zalozonego sposobu wykonania i obejmuje:

zakup i transport wszystkich materiatéw na miejsce sktadowania,

sprawdzenie i ewentualng naprawg podtoza,

przygotowanie mieszanki, w tym opracowanie ewentualnej recepty, odsianie, wymieszanie i
doprowadzenie do odpowiedniej wilgotnosci,

wykonanie odcinka probnego,

transport i wbudowanie w dwoch warstwach,

profilowanie i1 zageszczenie w dwoch warstwach,

biezace utrzymanie warstwy podbudowy w trakcie trwania innych Roboét, niedopuszczenie
do zabrudzenia irozluznienia warstwy w przypadku dopuszczenia warstwy do ruchu
kotowego,

utrzymanie czystosci w miejscu prowadzenia Robot,

oznakowanie i zabezpieczenie Robdt oraz jego utrzymanie,

wykonanie wszystkich niezb¢dnych badan, pomiarow, préb i sprawdzen,

wykonanie innych czynno$ci niezbednych do realizacji Robot objetych niniejsza STWiORB,
zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

10. Przepisy zwiazane

Normy

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
obcych.

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednia.

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen

organicznych.

PN-EN 933-1:2000 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu

ziarnowego. Metoda przesiewania.

PN-EN 933-2:2000 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu

ziarnowego. Nominalne wymiary otworow sit badawczych.

PN-EN 933-4:2001 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Cze$¢ 4: Oznaczanie

ksztaltu ziarn. Wskaznik ksztattu.

PN-EN 933-8:2001 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Czgs$¢é8: Ocena

zawarto$ci drobnych czastek. Badanie wskazn. piaskowego. Zalacznik A.

PN-EN 1097:2:2000 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Metody

oznaczania odporno$ci na rozdrabnianie.

PN-EN 1097-5:2001 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw. Czes$¢ 5:

Oznaczanie zawarto$ci wody przez suszenie w suszarce z wentylacja.

PN-EN 1097-6:2002 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Czgé¢ 6:

Oznaczanie gestosci ziaren 1 nasigkliwosci wraz z pdzniejszymi
poprawkami

PN-B-11112:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni drogowych.
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PN-S-06102:1997
PN-S-02205:1998

BN-68/8931-04
BN-77/8931-12

Inne dokumenty

Drogi  samochodowe. Podbudowy =z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie.

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania. Zatacznik
B.

Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tata.
Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

oraz inne Normy Europejskie rtOwnowazne z wyzej wymienionymi .

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.

76



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

SST-12.00 - NAWIERZCHNIE

Klasyfikacja wedlug Wspoélnego Stownika Zamowien (CPV)
45233200-1 —Roboty w zakresie réznych nawierzchni
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1.Wstep

1.1.Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wykonania rob6t — wramach zadania inwestycyjnego: wykonanie miejsc postojowych
parkingowych z geokraty.

1.2.Zakres stosowania
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi podstawowy dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem i odbiorem nawierzchni z geokraty za pomocg konstrukcji sktadajacej si¢
z geokraty wysoko$ci 5 cm, tj. elastycznej struktury przestrzennej wykonanej z geosyntetyku,
a takze z z pospoltki wypehiajac geokrate.

1.4.0Kkreslenia podstawowe

1.4.1. Slabe podloze (pod nawierzchnia) — warstwy gruntu, nie spelniajace wymagan
wynikajacych z warunkéw nosnosci lub przydatnosci do uzytkowania podioza.

1.4.2. Wzmocnienie geokrata podloza — wykorzystanie wlasciwosci geosyntetyku w geokracie
przestrzennej wypetnionej kruszywem, uwzgledniajacych wytrzymatosé i sztywnos¢ konstrukeji
wzmacniajacej do redukcji naprezen pionowych i1 poprawienia wilasciwosci mechanicznych
gruntu podioza.

1.4.3. Geosyntetyk — material o postaci ciaglej, wytwarzany z wysoko spolimeryzowanych
wlokien syntetycznych, jak polietylen, polipropylen, poliester, charakteryzujacy si¢ m.in. duza
wytrzymato$cia oraz wodoprzepuszczalnoscig. Geosyntetyki obejmuja: geosiatki, geokraty,
geowlokniny, geodzianiny, georuszty, geokompozyty, geomembrany.

1.4.4. Geokrata — elastyczna struktura przestrzenna, wykonana z tasm geosyntetykow,
polaczonych ultradzwieckowymi zgrzeinami punktowymi.

1.4.5. Geowléknina — material plaski, wytworzony metodami witdkienniczymi z wiokien
syntetycznych, ktorych sp6jnos¢ jest zapewniona przez iglowanie lub inne procesy taczenia (np.
dodatki chemiczne, polaczenie termiczne) i ktory maszynowo zostaje uformowany w postaci
maty.

1.46. Geotkanina — material tkany, ze splecionymi ze soba cigglymi wioknami
polipropylenowymi we wzajemnie prostopadtych kierunkach (watek 1 osnowa). Struktura
geotkaniny sprawia, ze material ten przyjmuje wlasnosci tworzacych go widkien. Mimo, ze
wlokna utozone sg prostopadle do siebie, dzigki ich spleceniu i wzajemnemu tarciu, materiat
posiada znaczng wytrzymato$¢ na rozcigganie w kierunku uko$nym.

1.4.7. Rama montazowa — lekka przenosna rama, dostarczana przez producenta geokraty,
stuzgca do montazu dostarczonych na budoweg geokrat z wzajemnie przylegajacymi do siebie
tasmami 1 zapewniajaca dokladne rozciggniecie geokraty i nadanie jego komdérkom nominalnych
wymiarow.

1.4.8. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi. polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Ogo6lne wymagania dotyczace robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 1.5.
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2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST
»Wymagania og6élne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania roboét

2.2.1. Zgodno$¢ materiatéw z dokumentacja projektowq i aprobatg techniczng

Materialty do wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub
ST oraz z aprobatg techniczng IBDiM.

2.2.2. Geokrata przestrzenna

Geokrata powinna by¢ zbudowana z zespotu elastycznych tasm polimerowych (z polietylenu
duzej gestosci HDPE) o cechach fizycznych, mechanicznych i geometrycznych okreslonych
w aprobacie technicznej.

Tasmy geokraty powinny by¢ polagczone seriami ultradzwiekowych zgrzein punktowych, a ich
ptaszczyzny powinny by¢ obustronnie teksturowane przez wytloczenie.

Geokrata jest dostarczana w odcinkach (sekcjach) sktadajacych si¢ np. z sze§édziesigciu tasm.
Przygotowana do transportu i magazynowania sekcja stanowi zespot wzajemnie przylegajacych
do siebie taSm. W pozycji rozlozonej (na budowie) sekcja przyjmuje postac faliscie wygigtych
taSm przypominajacych przestrzenng strukture plastra miodu (patrz: zat. 3, rys. 1).

Do faczenia sagsiednich sekcji ze sobg nalezy stosowaé opaski samozaciskowe poliamidowe,
certyfikowane.

Geokraty produkuje si¢ w rdznych typach i rodzajach (zat. 2), ktoérych wyboru dokonuje si¢
w dokumentacji projektowej.

Geokrat¢ nalezy przechowywa¢ w opakowaniach fabrycznych, w pomieszczeniach czystych,
suchych, zaciemnionych i wentylowanych, chronigc je przed zawilgoceniem, chemikaliami,
thuszczami, paliwami 1 mozliwo$cig uszkodzenia. Przechowywanie geokraty w warunkach
bezposredniego dziatania $wiatla nie powinno trwa¢ dluzej niz dwa miesigce. W przypadku
dluzszego bezposredniego dziatania S$wiatla nalezy przeprowadzi¢ badania geokraty na
wymagania podane w zatgczniku 2.

2.2.3. Geowldknina/geotkanina

Do warstwy odcinajgcej mozna stosowac¢ geowtokning (lub geotkaning), ktora powinna spetniac
nast¢pujace wymagania:

a) powierzchnia ma by¢ szorstka (teksturowana) lub karbowana (przeploty),

b) grubo$¢ pod obcigzeniem 2kPa: d > 0,35 mm,

¢) masa powierzchniowa: > 60 g/m2,

d) wytrzymato$¢ na zerwanie: > 10,0 kN/m,

e) wydluzenie przy zerwaniu: > 17%,

f) odpornos¢ na przebicie statyczne: 1600 N,

g) przeptyw wody prostopadty do ptaszczyzny: Kw > 15 1/m2s,

h) wskaznik wodoprzepuszczalnosci prostopadty do plaszczyzny materiatu pod obcigzeniem
2 kPa: > 19,00 m/dobg,

1) catkowita odporno$¢ na dziatanie wilgoci i temperature w przedziale: + 30+40°C.

Materiatl musi posiada¢ aprobate techniczng IBDiM lub certyfikat CE.
Warunki sktadowania nie powinny wplywac¢ na wlasciwosci materiatu. Podczas przechowywania
nalezy chroni¢ geowtokning/geotkanine przed zawilgoceniem, zabrudzeniem, jak rowniez przed
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dlugotrwatym (np. parotygodniowym) dzialaniem promieni stonecznych. Materialty nalezy
przechowywaé¢ wylacznie w rolkach opakowanych fabrycznie, utozonych poziomo na
wyréwnanym podtozu. Opakowania nie nalezy zdejmowac az do momentu wbudowania.

2.2.4. Kruszywo

Kruszywo na warstwe wypetniajaca i separacyjno-filtracyjng powinno by¢ zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej oraz powinno odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 13242:2004
Kruszywo moze sktada¢ si¢ z kruszywa tamanego zwyktego (niesortu) 0+~63 mm lub z mieszanki
kruszywa naturalnego 0+63 mm, najkorzystniej z 50% dodatkiem ziaren przekruszonych.
Powinno to by¢ kruszywo niespoiste o cigglej krzywej przesiewu, w ktorym zawartos¢ frakcji
ilastej nie moze przekracza¢ 7%, a czesci organicznych 2%, a maksymalna $rednica < 63 mm jest
zalezna od wysokosci geokraty lub grubosci warstwy separacyjno-filtracyjnej. Moze to wiec by¢
spetniajacy powyzsze warunki tluczen, zwir, pospotka, piasek, ale takze np. pokruszony zuzel
hutniczy.

Sktadowanie kruszyw powinno odbywac¢ si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

2.2.5. Kotwy stalowe

Do mocowania geowldkniny i geokraty stosuje si¢ kotwy z odpadowe;j stali zbrojeniowej gladkiej
lub Zebrowanej. Wymiary i ksztalt kotew ustala dokumentacja projektowa. Zwykle kotwy
wykonuje si¢ z pretow $rednicy 6 +~ 8 mm, dtugosci 250 + 600 mm.

2.2.6. Chudy beton

Chudy beton stosuje si¢ do wypelniania skrajnych komorek roztozonej geokraty.

Chudy beton powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-70/8933-03 [7], o wytrzymatos$ci na
Sciskanie Rm > 7,5 MPa.

2.2.7. Opaski zaciskowe do taczenia sasiednich odcinkoéw geokrat

Do taczenia, roztozonych na budowie, sgsiednich odcinkéw (sekcji) geokrat stosuje si¢ tasmy
samozaciskowe (opaski zaciskowe).

Zaleca si¢ stosowanie opasek zaciskowych z poliamidu 6,6 (certyfikat ISO 9002) z
nastepujacymi cechami:

— odpornoscig na: UV, kwasy, oleje 1 rozpuszczalniki,

— samogasnace,

— 0 wytrzymato$ci termicznej od -40°C do +85°C,

— 0 wytrzymatos$ci mechanicznej na zrywanie do 1,14 kN.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST .00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zaleznosci od potrzeb, powinien wykazaé si¢

mozliwoscig korzystania ze sprzgtu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:

— sprzet do wykonania koryta pod nawierzchnia, np. koparki, rowniarki, spycharki itp.,

— uktadarki do uktadania geowtokniny o prostej konstrukcji, umozliwiajace rozwijanie materiatu
ze szpuli, np. przez podwieszenie rolki do wysiggnika koparki, ciggnika, tadowarki itp.,

— réwniarki lub uktadarki do rozktadania kruszywa,

— walce statyczne, ew. walce ogumione, wibracyjne,

— zageszezarki ptytowe, ubijaki r¢czne 1 mechaniczne, mate walce wibracyjne,
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— przenosne ramy montazowe do rozciggania geokraty na budowie i nadania jej komorkom
nominalnych wymiardw,
— betoniarki do wykonania chudego betonu.

Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST,
instrukcjach producentow lub propozycji Wykonawcy 1 powinien by¢ zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

4. Transport

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Materialy sypkie (kruszywa) mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym
zawilgoceniem.

Transport geosyntetykow (geokrat, geowldknin) moze si¢ odbywa¢ dowolnymi $rodkami
transportu w opakowaniach fabrycznych. Nalezy chroni¢ materialy przed zamoczeniem
i kontaktami z paliwem, smarami i thuszczami oraz przed ich fizycznym uszkodzeniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robot

Sposob wykonania robdt powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa i ST. W przypadku
braku wystarczajagcych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji
oraz z informacji podanych w zalacznikach.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. roboty odwodnieniowe,

. wykonanie koryta pod nawierzchnia,

. ulozenie warstwy separacyjno-filtracyjnej,

. uloZenie geokraty wypetionej kruszywem,

. roboty wykonczeniowe.

AN DN B~ W

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazan

InZyniera:

— ustali¢ lokalizacje robot,

— przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robodt
oraz ustalenia danych wysoko$ciowych,

— usung¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, darning, kamienie > 15 cm itd.,

—ew. wykona¢ drogi dojazdowe 1 inne prace potrzebne dla udostgpnienia terenu robot,
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— ew. dokona¢ kontrolnych badan gruntu podioza, wg decyzji Inzyniera, w celu sprawdzenia czy
nie r6znig si¢ od cech przyjetych do obliczen projektowych.

Zaleca si¢ korzystanie z ustalen ST -01.00. [2] w zakresie niezbednym do wykonania robot
przygotowawczych oraz z ustalen ST -03.00. [3] przy wystgpowaniu robdt ziemnych.

5.4. Roboty odwodnieniowe

W przypadkach przewidzianych w dokumentacji projektowej lub na wniosek Wykonawcy
zaakceptowany przez Inzyniera, nalezy wykona¢ niezb¢dne roboty odwodnieniowe, np.:

— obnizenie zbyt wysokiego poziomu wody gruntowe;j,

— wykonanie warstwy odsaczajacej,

— wykonanie sagczkow podtuznych z ew. drenami, itp. (patrz przyktad w zal. 3, rys. 4).

5.5. Wykonanie koryta pod nawierzchni¢

Koryto zaleca si¢ wykona¢ bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem
warstwy separacyjno-filtracyjnej, utozeniem geokraty przestrzennej i lezacych wyzej warstw
nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie do wykonania koryta jest mozliwe za zgoda Inzyniera,
w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokos$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn lub
w przypadku robot o matym zakresie. W pozostalych przypadkach koryto wykonuje si¢
mechanicznie, np. przy uzyciu réwniarek, spycharek, koparek. Grunt odspojony w czasie
wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza ze wszelkich zanieczyszczen, nalezy sprawdzi¢ czy
istniejgce rzedne umozliwig uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza.
Zaleca si¢ aby rzedne koryta przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz
projektowane rzedne podtoza.

Profilowanie podtoza zaleca sie wykona¢ réwniarka. Sciety grunt powinien byé wykorzystany
w robotach ziemnych lub w inny spos6b zaakceptowany przez Inzyniera.

Szeroko$¢ koryta (profilowanego podtoza) nie moze si¢ rézni¢ od szerokosci projektowanej
wigcej niz +10cm 1 -5 cm. Nieréwnosci podtuzne 1 poprzeczne, mierzone tata 4-metrowa, nie
mogg przekracza¢ 20 mm. Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa
z tolerancja + 0,5%.

5.6. Ulozenie warstwy separacyjno-filtracyjnej

Warstwa separacyjno-filtracyjna sktada si¢ z geowlOkniny stanowigcej warstwe separacyjng
I warstwy filtracyjnej z kruszywa (zat. 3, rys. 31 4).

Geowtokning, odpowiadajaca wymaganiom pktu 2.2.3, zaleca si¢ uklada¢ w korycie pod
nawierzchnia na podstawie planu, okreslajacego wymiary pasm, kierunek postepu robot,
kolejnos$ci uktadania pasm, szerokosci zaktadow, sposob taczenia itp.

Folig, w ktora sa zapakowane rolki geowldkniny, zaleca si¢ zdejmowac bezposrednio przed
uktadaniem. W celu uzyskania mniejszej szeroko$ci rolki mozna ja przeciaé pila, tak aby po
przycigciu mozliwe bylo potaczenie sasiednich pasm z zaktadem.

Geowlokning mozna rozklada¢ bez fald 1 wybrzuszen recznie lub za pomoca ukladarki,
umozliwiajacej rozwijanie materiatu ze szpuli podwieszonej np. do wysiggnika koparki. Pasma
geowtokniny zaleca si¢ uktada¢ poprzecznie do kierunku zasypywania kruszywem, a jesli
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pokrywana powierzchnia jest wezsza niz dwie szerokosci pasma, to pasma mozna uktadad
wzdhuz osi drogi, przy czym zaktady sgsiednich pasm powinny wynosi¢ 0,2+0,3 m.

Po ulozeniu, pasma niezwlocznie mocuje si¢ do podloza kotwami z odpadowej stali
zbrojeniowej, odpowiadajgcej wymaganiom pktu 2.2.5. Zaleca si¢ stosowanie kotew $rednicy
6+8 mm, wyksztalconych w ksztalt litery ,,L” o dlugosci > 250 mm. Kotwy powinny by¢
rozmieszczone na krawedziach pasm i na zakladach w odst¢gpach co okoto 2,0 m, a na
plaszczyznie materiatlu: 1 szt. kotwy na okoto 8 m2 powierzchni.

Niezwlocznie po ulozeniu pasm wilokniny, nalezy ja przykry¢ (zasypac) kruszywem,
odpowiadajagcym wymaganiom pktu 2.2.4 i zgodnym z ustaleniem dokumentacji projektowe;.
Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubos$ci, takiej aby jej
ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byla réwna grubosci projektowanej (> 15 cm). Do
rozktadania kruszywa zaleca si¢ stosowac uktadarki lub rowniarki, ktére powinny zapewnié
osiggnigcie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Kruszywo nalezy zageszczaé
walcami statycznymi, ogumionymi lub wibracyjnymi, a w miejscach trudno dostepnych —
zageszczarkami plytowymi, ubijakami mechanicznymi lub malymi walcami wibracyjnymi.
Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci
optymalnej wg Proctora. Wskaznik zaggszczenia powinien by¢ > 1,0, a minimalny modut
odksztatcenia 60 MPa.

Szerokos¢ warstwy nie moze roznic si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm i -5 cm.
Nieréwnosci podluzne i poprzeczne, pod latg 4-metrowa, nie moga przekracza¢ 20 mm. Spadki
poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 0,5%.

5.7. Ulozenie geokraty wypelnionej kruszywem

Warstwa wzmacniajgca podioza sktada si¢ z geokraty i1 kruszywa kamiennego, wypetniajacego
jej komorki (zat. 3, rys. 2,3 14).

Geokrata powinna odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w pkcie 2.2.2, a kruszywo, jako
material wypehniajacy geokrate, powinno odpowiada¢ wymaganiom pktu 2.2.4.

Geokrate uktada si¢ sekcjami (odcinkami) na zaggszczonej warstwie separacyjno-filtracyjnej
przy pomocy przenosnych ram montazowych, zapewniajacych doktadne rozciggnigcie sekcji
1 nadanie komorkom geokraty nominalnych wymiaréw. Skrajne komorki sekcji nalezy polaczy¢
z sasiednimi sekcjami za pomocg tasm (opasek) samozaciskowych, a ponadto przymocowa¢ do
podloza kotwami ze stali zbrojeniowej odpadowej $rednicy 8 mm, w ksztalcie litery ,,U”
o dlugosci rownej wysokosci geokraty zwigckszonej 0 200 mm.

Liczba kotew 1 ich rozmieszczenie powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowe;j,
ST lub Inzyniera. Podczas instalowania kotew nie wolno uszkadza¢ Scian komorek.

Pola skrajnych komorek geokrat zewnegtrznych nalezy wypetni¢ na szeroko$¢ 0,3 m chudym
betonem, odpowiadajagcym wymaganiom pktu 2.2.6.

Po zamontowaniu geokrat nalezy wypetni¢ jej komorki kruszywem z nadmiarem nie mniejszym
od 5 cm dla geokraty o wysoko$ci > 15 cm oraz nie mniejszym niz 3,5 cm przy wysokosci < 15
cm, a nastepnie zagesci¢ lekkim sprzetem wibracyjnym lub lekkimi ubijakami, zapobiegajac
mechanicznemu uszkodzeniu geokraty. Przy wypelnianiu mozna stosowa¢ sprzet mechaniczny
jak spycharki, tadowarki itp. Wypelnianie nalezy wykona¢ metoda od czota, przy czym
niedopuszczalny jest ruch maszyn po niewypelionych sekcjach. Materialu zasypowego nie
wolno zrzucaé¢ na rozlozong geokrate z wysokosci wiekszej od 1 m. W miare zaggszczania
wypekienie geokraty kruszywem nalezy uzupeinia¢ tak, aby geokrata byta okryta warstwa
grubosci nie mniejszej niz 3 cm. Wskaznik zageszczenia kruszywa w warstwie powinien
odpowiada¢ poziomowi wskaznika no$nosci warstwy podbudowy wg. ST -11
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Szeroko§¢ warstwy moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz 10 cm.
Nierownosci podtuzne 1 poprzeczne, pod tatg 4-metrowa, nie mogg przekracza¢ 20 mm. Spadki
poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja £+ 0,5%.

5.8. Odcinek probny

Jesli w ST przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3 dni
przed rozpoczgciem robot, Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny w celu:

— okreslenia grubos$ci warstw materialu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymagane;j
grubosci warstwy po zageszczeniu,

— doboru sprzetu i technologii zageszczania warstw,

— efektu ewentualnego ulepszenia kruszywa dodatkiem spoiw hydraulicznych.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialdéw oraz sprzetu, jakie beda
stosowane do wykonania rob6t wiasciwych.

Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosi¢ co najmniej 400 m2 dla kazdego rodzaju
robdt. Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.
Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania robot po zaakceptowaniu odcinka probnego przez
Inzyniera.

5.9. Zasady ukladania na wzmocnionym podlozu warstw nawierzchni

Po wykonaniu warstw wzmacniajacych stabe podloze mozna przystapi¢ do utozenia nad nimi
przewidzianych w dokumentacji projektowej warstw nawierzchni, obejmujacych np. warstwe
mrozoochronng, podbudowe, warstwe $cieralng, w terminie okreslonym przez Inzyniera.

5.10. Roboty wykonczeniowe
Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i ST. Do robot
wykonczeniowych nalezg prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robdt do istniejacych
warunkow terenowych, takie jak:
— odtworzenie przeszkéd czasowo usunietych, np. parkandw, ogrodzen, nawierzchni,
chodnikow, kraweznikow itp.,
— niezbedne uzupetienia zniszczonej w czasie robot roslinnosci, tj. zatrawienia, krzewow,
ew. drzew,
— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu 1 powszechnego
stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania
materiatow wykonane przez dostawcow itp.),

— ew. wykona¢ wlasne badania wlasciwosci materialow przeznaczonych do wykonania robot,
okreslone w pkcie 2,
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— sprawdzi¢ cechy zewng¢trzne gotowych materialow z tworzyw.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow, ktore nalezy wykona¢ w czasie robot podaje tablica

Lp. Wyszczegoélnienie badan i pomiarow Czestos¢  Warto$ci dopuszczalne
badan
1 Lokalizacja 1 zgodno$¢ granic terenu 1 raz W(g pktu 5
robét z dokumentacja projektowa i dokumentacji. projektowej
2 Roboty przygotowawcze Biezaco W(g pktu 5
3 Roboty odwodnieniowe Biezaco W(g pktu 5
4 Wykonanie koryta pod nawierzchnia Biezaco W(g pktu 5
5 Ulozenie warstwy separacyjno- Biezaco W(g pktu 5

filtracyjnej
Utozenie geokraty wypetnionej Biezaco W(g pktu 5
kruszywem

(o3}

7. Obmiar roboét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego wzmocnienia podtoza

8. Odbioér roboét

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST 1 wymaganiami
InZyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug pktu 6 daty

wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— roboty odwodnieniowe,

— wykonanie koryta,

— utozenie warstwy separacyjno-filtracyjnej,

— utozenie geokraty wypetnionej kruszywem.

Odbiér tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 ST 00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” [1] oraz niniejszej ST.
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9.

Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania og6élne” [1]

pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 wzmocnienia podtoza obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

przygotowanie podtoza,

dostarczenie materialow 1 sprzetu,

roboty odwodnieniowe,

wykonanie koryta pod nawierzchnig,

wykonanie warstwy separacyjno-filtracyjnej,

utozenie geokraty wypetnionej kruszywem i inne roboty, wedlug wymagan dokumentacji
projektowej, ST i specyfikacji technicznej,

przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
odwiezienie sprzetu.

9.3. Sposéb rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania robét okreslonych niniejsza ST obejmuje:

— roboty tymczasowe, ktore sg potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie s3
przekazywane Zamawiajacemu i sg usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

— prace towarzyszace, ktore sa niezb¢dne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do
robot tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10.

Przepisy zwigzane

10.1. Normy

PN-EN 13242:2004

mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek)

BN-70/8933-03 Podbudowa z chudego betonu

Oraz inne Normy Europejskie rownowazne z wyzej wymienionymi

10.2. Inne dokumenty

Rozporzadzenie Ministra Transportu 1 Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U.
nr 43, poz. 430)

Aprobata techniczna IBDiM nr AT/2007-03-1216 (Wydanie I). Geokrata TABOSS I1

Materiaty informacyjne producenta geokraty Geosystem G5
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Kruszywa do niezwigzanych 1 zwigzanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym
(W okresie przejsSciowym mozna stosowa¢ PN-B-11111:1996
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka, PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa
tamane do nawierzchni drogowych, PN-B-11113:1996 Kruszywa



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SST- 13 -BETONOWE OBRZEZA -OPORNIKI
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1. Wstep

1.1 Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowe] Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem betonowych obrzezy chodnikowych,
w ramach zadania objetego umowg .

1.2 Zakres stosowania STWiIORB
STWiORB jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w p.1.1.

1.3 Zakres Robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania Rob6t wymienionych w p. 1.1,
zwigzanych z ulozeniem opornikow betonowych 8x30 cm na podsypce cementowo-piaskowej
1:4 gr. 3cm, na tawie fundamentowej z betonu C15/20, w lokalizacjach zgodnych
z Dokumentacjg Projektowa.

1.4 Okres$lenia podstawowe
1.4.1.0brzeza-Oporniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace
jednostronnie lub dwustronnie ciggi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do
komunikacji lub od nawierzchni nie podlegajacych wymianie.
1.4.2.Pozostale okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z normami, wytycznymi
i okre$leniami podanymi w ST 0. ,,Wymagania Og6lne” pkt 1.4.

1.4.3.0go6lne wymagania dotyczace Robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robdt 1 ich zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa i poleceniami Zamawiajacego.
Ogodlne wymagania dotyczace Robot podano w ST 0. ,,Wymagania Ogdlne” pkt 1.5.

2. Materialy

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST 0.
»Wymagania Ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi s3:

« obrzeza , oporniki 8*30 cm odpowiadajagce wymaganiom BN-80/6775-03/04 i BN-80/6775-
03/01 gat1,

« mieszanka betonowa C 15/20 wg PN-EN 206-1:2003,

. podsypka cementowo-piaskowa 1:4,

« deskowania systemowe lub deski iglaste obrzynane III kl. do wykonania szalunku tawy.

2.3. Betonowe obrzeza —oporniki - wymagania techniczne wg PN-EN 1340:2004

Obrzeza powinny by¢ wykonane z betonu klasy nie nizszej niz C25/30. Klasa betonu powinna
pozwoli¢ na spetnienie ponizszych wymagan:

. nasigkliwo$¢ — klasa 2 (B), warto$¢ $rednia < 6 %,
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« odporno$¢ na zamrazanie/rozmrazanie z udzialem soli odladzajacych — klasa 3 (D), ubytek
masy po badaniu zamrazania / rozmrazania — warto$¢ srednia < 1,0 kg/m2, przy czym zaden
pojedynczy wynik > 1,5 kg/m2,

. wytrzymato$¢ na zginanie — min. klasa 1 (S), charakterystyczna wytrzymato$¢ na zginanie >
3,5 MPa; minimalna wytrzymato$¢ na zginanie > 2,8 MPa.

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,

posegregowane wedtug rodzajow i1 gatunkow.

Betonowe obrzeza — oporniki nalezy uktada¢ z zastosowaniem podkladek i przektadek

drewnianych o wymiarach co najmniej: grubos$¢ 2,5 cm, szerokos$¢ 5 cm, dlugo$¢ minimum 5 cm

wieksza niz szerokos$¢ obrzeza.

2.4.Materialy na lawe

Do wykonania taw pod obrzeza nalezy stosowaé beton cementowy o parametrach: klasa
wytrzymatosci na $ciskanie C15/20, wg PN-EN 206-1:2003. Zalecana konsystencja mieszanki
betonowej to: V2 + V3 badana wg PN-EN 12350-3:2001 lub S1 badana wg PN-EN 12350-
2:2001.

Kruszywo powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 12620:2004.

Cement klasy 32,5 N lub R rodzaju CEM | wg PN-EN 197-1:2002.

Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008:2004. Wody wodociagowej nie bada sig.

2.5. Materialy na podsypke
Zgodne z STWIORB - i z projektem

3. Sprzet

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu:
Ogodlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST 0 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

Sprzet do ustawiania obrzezy

Ponadto uzywany sprzet powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy, PZJ 1 warunkami
okreslonymi w niniejszej] STWiORB.

Do ulozenia obrzezy nalezy uzy¢ nastgpujacego sprzetu:

o  sprze¢t reczny 1 pomocniczy,

. betoniarka,

- pity do ciecia obrzezy,

4. Transport

Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST 0 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza -oporniki mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po
osiggnigciu przez beton wytrzymatosci minimum 70% zalozonej wytrzymatos$ci gwarantowanej
betonu.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie
transportu.
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Transport betonu, cementu i piasku
Przewidziano transport materiatbw dowolnymi srodkami transportu, w sposob zabezpieczajacy
przed wptywami atmosferycznymi i rozsegregowaniem.

5. Wykonanie robot

Ogolne zasady wykonania Robot
Ogolne zasady wykonania Robot podano w ST 0. ,,Wymagania Ogdlne” pkt 5.

Wykonanie koryta
Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem
w szeroko$ci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Lawa pod obrzeze
Podtoze pod ustawienie obrzeza stanowi lawa z betonu C15/20 o wymiarach zgodnych
z Dokumentacja Projektowa.

Ustawienie betonowych obrzezy —opornikow

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na podsypce cementowo-piaskowej 1:4 gr. 3cm,
W miejscu i ze swiattem (odlegtoscig gornej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego)
zgodnym z ustaleniami Dokumentacji Projektowe;j.

Odcinki obrzeza znajdujace si¢ po wewng¢trznej stronie chodnika (ze spadkiem) ustawia si¢ jako
wtopione odwrdcone, zgodnie z wymiarami podanymi w Dokumentacji Projektoweyj.

Zewnetrzna §ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokos$ci 0,5 cm.

6. Kontrola jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci Robot
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST 0. ,,Wymagania Ogdlne” pkt 6.

Badania przed przystapieniem do Robot

Przed przystagpieniem do Robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow
przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i1 przedstawi¢ wyniki tych
badan Zamawiajagcemu do akceptacji. Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢
na podstawie ogledzin elementu przez pomiar 1 policzenie uszkodzen wystepujacych na
powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3.

Pomiary dtugosci i1 glebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomocg przymiaru stalowego lub
suwmiarki z dokladno$cig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021. Sprawdzenie ksztaltu
1 wymiaréw elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm przy uzyciu suwmiarki
oraz przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami PN-B-10021. Sprawdzenie katow
prostych w narozach elementoéw wykonuje si¢ przez przytozenie katownika do badanego naroza
1 zmierzenia odchytek z doktadnos$cig do 1 mm.

Badania pozostalych materiatbw powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci okreslone
w normach podanych dla odpowiednich materiatéw w niniejszej ST.
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Badania w czasie Robot

W czasie Robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:

. koryta pod tawe,

« tawy betonowej,

. grubosci podsypki,

. ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego zgodnie z wymaganiami p. 5.4, przy
dopuszczalnych odchyleniach:
- linii obrzeza w planie, ktére moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,
- niwelety gornej plaszczyzny obrzeza, ktdére moze wynosi¢ £ 1 cm na kazde 100 m

dtugosci obrzeza,

7. Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST 0,,Wymagania ogolne” pkt 7.

Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest metr biezacy [mb] ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego
wraz z wykonaniem wszystkich Robot towarzyszacych opisanych w niniejszej ST .

8. Odbior robodt

Ogolne zasady odbioru Robot

Ogo6lne zasady odbioru Robot podano w ST 0. ,,Wymagania Ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa i wymaganiami
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug p. 6
niniejszej] STWiORB, daty wyniki pozytywne.

Roboty wykonane niezgodnie z Dokumentacja Projektowa i STWiORB podlegaja rozbidrce
1 ponownemu wykonaniu na koszt i staraniem Wykonawcy. Nie przewiduje si¢ stosowania
obnizek ceny za niewlasciwg jako$¢ Robot.

Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu podlegaja:
« wykonane koryto,

« wykonanie deskowania,

« lawa betonowa,

« podsypka cementowo-piaskowa.

9. Podstawa platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 0 ,,Wymagania ogdélne” p.9.

Cena jednostki obmiarowej

Placi si¢ za jednostke obmiarowa wg p.7.2 betonowego obrzeza chodnikowego. Zaptacie
podlegaja Roboty odebrane. Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla zalozonego sposobu
wykonania i obejmuje:
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. prace pomiarowe i Roboty przygotowawcze,

. zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych materiatow,

« wykonanie ew. koryta,

. wykonanie szalunku pod tawe,

. wykonanie tawy betonowej,

« wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

« ustawienie obrzeza,

« rozebranie deskowania fawy,

. obsypanie zewnetrznej §ciany obrzeza,

. wykonanie wszystkich niezb¢dnych badan, prob i pomiardw,

. oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie,

« wykonanie innych czynnos$ci niezbednych do realizacji Robo6t objetych niniejszg STWiORB,
zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

10. Przepisy zwigzane

Normy
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.

PN-EN 2061:2003 Beton Cz¢s¢ 1: Wymagania, whasciwosci, produkcja i zgodnosé.
PN-EN 12620:2004 Kruszywo do betonow.

PN-80/B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych.

PN-B-11111:1996 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir
I mieszanka.

PN-B-11113:1996 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek

PN-EN 197-1 Cement - Czegs¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace

cementow powszechnego uzytku.
BN-80/6775-03/01  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania 1 badania
BN-80/6775-03/04  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawezniki 1 obrzeza.
PN-B-12001 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw.
PN-B-32250 Woda do betonéw i zapraw budowlanych.
oraz inne Normy Europejskie rOwnowazne z wyzej wymienionymi.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
1 ODBIORU ROBOT

SST-14- KRAWEZNIKI BETONOWE NA LAWACH

Klasyfikacja wedlug wspolnego Stownika Zamodwien (CPV)
Grupa;45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow

budowlanych lub ich czeSci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i
wodnej

Klasa: 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagéw , linii

komunikacyjnych i elektroenergetycznych , autostrad, drog, lotnisk i
kolei , wyréwnywanie terenu
Kategoria: 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania , fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drog
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1. WSTEP

1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem kraweznikow betonowych najazdowych .

1.2.Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych
wp.1l.1.

1.3.Zakres Robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania Robot wymienionych w p.1.1.

1 obejmuja utozenie:

« kraweznika betonowego najazdowego 15*%22*100 na podsypce cementowo-piaskowej 1:4
grubo$ci 3cm, na tawie betonowej z oporem z betonu C12/15, jako obramowanie miejsc
postojowych.;

. dla pieszych, oraz w innych miejscach wyznaczonych w projekcie.

w lokalizacjach zgodnych z Dokumentacja Projektows.

1.4.0Kkreslenia podstawowe

Kraweznik betonowy - prefabrykowana belka betonowa obramowujaca jezdnie.

Pozostate okre$lenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w ST 0.

1.5.0golne wymagania dotyczace Robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robét 1 ich zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa i poleceniami Zamawiajacego.

Ogoblne wymagania dotyczace Robot podano w SST

1.6.Informacja o terenie
Informacj¢ o terenie ujeto w ST 0.

1.7. Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i tymczasowych
a) roboty towarzyszace

-roboty porzadkowe,

-transport materiatow

b) roboty tymczasowe

- zabezpieczenie terenu i przygotowanie go do prowadzenia ww. robot,
-oznakowanie i zabezpieczenie miejsc niebezpiecznych

2. MATERIAL

Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST 0.

Stosowane materialy
Do ustawienia krawgznikow na tawie betonowej nalezy stosowac:
« krawgzniki betonowe zwykte 15x30x100 cm, gat. 1, jednowarstwowe

97



« krawezniki najazdowe 15x22x100 cm gat. |

«  krawezniki betonowe 20x30x100 cm, gat. 1, jednowarstwowe,

. mieszanka betonowa C12/15 na tawe betonowa,

« podsypka cementowo-piaskowa 1:4,

« deskowanie systemowe lub deski iglaste obrzynane III kl. do wykonania szalunkow,
« bitumiczna masa zalewowa,

« woda.

Krawezniki betonowe — wymagania techniczne wg PN-EN 1340:2004

Krawezniki powinny by¢ wykonane z betonu klasy nie nizszej niz C25/30. Klasa betonu powinna

pozwoli¢ na spetnienie ponizszych wymagan:

« nasigkliwo$¢ — klasa 2 (B), warto$¢ srednia < 6 %,

« odporno$¢ na zamrazanie/rozmrazanie z udzialem soli odladzajacych — klasa 3 (D), ubytek
masy po badaniu zamrazania / rozmrazania — warto$¢ $rednia < 1,0 kg/m2, przy czym zaden
pojedynczy wynik > 1,5 kg/m2,

« wytrzymalo$¢ na zginanie — min. klasa 2 (T), charakterystyczna wytrzymato$¢ na zginanie >
5,0 MPa; minimalna wytrzymato$¢ na zginanie > 4,0 MPa,

« odporno$¢ na $cieranie — min. klasa 3 (H), odporno$¢ na $cieranie wg met. w zataczniku G <
23 mm.

Na tukach w planie o promieniu R < 5m nalezy stosowa¢ krawezniki tukowe o promieniu

najbardziej zblizonym do projektowanego. W wyjatkowych przypadkach Zamawiajacy moze

dopus$ci¢ zastosowanie kraweznikow prostych krotkich, odpowiednio docigtych za pomoca
zatwierdzonego sprzetu. Na promieniach o luku R < 2m nie dopuszcza si¢ uzywania
kraweznikow prostych, nalezy stosowac wytacznie krawezniki tukowe.

Materialy na podsypke

Na podsypke cementowo-piaskowa pod krawezniki nalezy stosowac nastepujace materiaty:

« kruszywo naturalne drobne (piasek), nie poddane obrébce mechanicznej (nie przekruszone),
wg PN-EN 13242:2004, o wskazniku jednorodnosci uziarnienia Cu > 3,

« cement portlandzki CEM 1 32,5 N lub R spehniajacy wymagania PN-EN 197-1:2002

. woda odpowiadajagca wymaganiom PN-EN 1008:2004. Bez badan laboratoryjnych mozna
stosowa¢ wode wodociggowa pitng.

Nalezy zastosowa¢ mieszanke cementu i piasku w stosunku 1:4, o konsystencji wilgotne;.

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na

budowe, powinno odbywac si¢ na podtozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy

zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymi materiatami

kamiennymi.

Materiaty na tawy:

Do wykonania taw pod krawe¢zniki nalezy stosowa¢ mieszank¢ betonowa o klasie wytrzymatosci

na $ciskanie C12/15 wg PN-EN 206-1:2003, o konsystencji V2 lub V3 wg PN-EN 12350-3:2001.

Kruszywo do betonu powinno odpowiada¢ normie PN-EN 12620:2004.

Nalezy zastosowa¢ cement portlandzki CEM 1 klasy 32,5 lub 42,5 N lub R wg PN-EN 197-

1:2002.

Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypetnienia szczelin dylatacyjnych faw, powinna posiada¢ odpowiednie

Aprobaty Technicznej zezwalajace na stosowanie w budownictwie drogowym do uszczelniania
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nawierzchni betonowych. Wybrane rozwigzania Wykonawca przedstawia do zatwierdzenia
Zamawiajacemu.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST 0.

Sprzet

Uzywany sprzgt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy, PZJ 1 warunkami okre§lonymi
W niniejszej SST oraz powinien zosta¢ zatwierdzony przez Zamawiajgcego.

Roboty zwigzane z ulozeniem krawe¢znikdw wykonuje si¢ recznie, ewentualnie z pomoca
dzwigoéw lub innego sprzg¢tu . Do przygotowania betonu na tawy i podsypki cementowo-
piaskowej stosuje si¢ betoniarki. Do cigcia kraweznikow nalezy uzywac pit przystosowanych do
cigcia betonu i kamienia.

4. TRANSPORT

Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 0.

Transport kraweznikow

Do rozwiezienia materiatu mogg by¢ uzyte dowolne $rodki transportowe zaakceptowane przez
Zamawiajacego. Uzywane Srodki transportowe powinny uniemozliwia¢ przesuwanie si¢ fadunku
po skrzyni tadunkowej oraz mechaniczny zatadunek i wyladunek w sposob uniemozliwiajacy
uszkodzenie.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robat

Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w ST 0.

Wykonawca przedstawi Zamawiajgcemu do akceptacji Projekt Organizacji 1 Harmonogram

Robdt uwzgledniajace wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane Roboty.

Zakres robot przy ukladaniu kraweznikow

Zakres wykonywanych Robot:

« Wwytyczenie sytuacyjno - wysokosciowe dla kraweznika zgodnie z Dokumentacjg Projektowa,

« ewentualne wykonanie rowka pod tawe jako wykopu wasko przestrzennego o szerokosci
I glebokosci zgodnej z Dokumentacjg Projektowa,

« ulozenie deskowania dla tawy pod kraweznikowej z oporem,

« wykonanie lawy betonowej z oporem z betonu C12/15 wg PN-EN 206-1:2003,

« demontaz deskowania tawy,

« wykonanie podsypki cementowo-piaskowej 1:4 grubosci 3 cm,

. ulozenie kraweznika na wysokos$ci zgodnej z dokumentacja projektowa,

Przy robotach bezwzglednie przestrzega¢ prawidlowego usytuowania kraweznika zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa,

Wymagania przy wykonywaniu

Lawy betonowe

Beton C12/15 na tawy pod kraw¢znikowe powinien by¢ zgodny z PN-EN 206-1:2003 oraz p.2.6
STWiORB. Wymiary lawy powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa. Tolerancja
wymiarOw moze wynosic :

99



. dla wysokosci + 10% wysokosci projektowe;,
« dlaszeroko$ci * 20% szerokosci projektowe;.

Krawezniki

Wysokos¢ kraweznika od strony jezdni powinna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa.
Niweleta podtuzna powinna by¢ zgodna z projektowana niweleta jezdni.

Szerokos¢ spoin nie powinna przekracza¢ 0,5 cm. Spoin nie wypelniamy zaprawa cementowa..
Nad szczelinami dylatacyjnymi taw w odstgpach co 20 m oraz pomig¢dzy kraweznikiem a
nawierzchnig spoiny zalewac¢ bitumiczng masa zalewowa.

Na tukach w planie o promieniu R < 5m nalezy ustawia¢ krawezniki tukowe o promieniu
najbardziej zblizonym do projektowanego. W wyjatkowych przypadkach Zamawiajagcy moze
dopusci¢  zastosowanie kraweznikéw  krotkich, odpowiednio docigtych za pomoca
zatwierdzonego sprzg¢tu. Na tukach o promieniu R < 2m nie dopuszcza si¢ uzywania
kraweznikow prostych.

Do cigcia kraweznikow nalezy stosowaé metod¢ zatwierdzong przez Zamawiajacego. Nie
dopuszcza si¢ do uzytku kraweznikow potamanych lub cietych inng metoda niz zatwierdzona.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 0.

Badania przed i w czasie robét

Kontrola jako$ci Robot polega na sprawdzeniu:

« zgodno$ci wbudowanych materialdow z wymaganiami zawartymi w p.2 niniejszej STWiORB
na podstawie atestow producenta i badan kontrolnych,

. prawidtowosci wykonania faw betonowych,

. wilasciwego wysokosciowego utozenia elementu na podstawie przedstawionej przez
Wykonawce niwelacji powykonawczej,

« sprawdzeniu stopnia rownosci,

« sprawdzeniu wypetnienia szczelin dylatacyjnych taw betonowych.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST 0.

Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest dla wykonania kraweznika betonowego na podsypce cementowo-
piaskowej 1:4 grubosci 3cm, na tawie betonowej z oporem z betonu C12/15 — jest metr, w
rozbiciu na rodzaj kraweznika.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST 0.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa 1 wymaganiami
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty

wyniki pozytywne.
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Roboty wykonane niezgodnie z Dokumentacja Projektowa i SST podlegaja rozbiorce i
ponownemu wykonaniu na koszt i staraniem Wykonawcy. Nie przewiduje si¢ stosowania
obnizek ceny za niewtasciwg jakos¢ Robot.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbioru elementéow ulic dokonuje si¢ na zasadach odbioru Robdt zanikajacych i ulegajacych
zakryciu (lawy oraz deskowania). Odbidr elementow nawierzchni i kraweznikéw powinien by¢
zgloszony 1 przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych napraw
wadliwie wykonanych Robdt bez hamowania ich postepu, tj. przed utozeniem warstwy
Scieralnej.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnos$ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 0.

Cena jednostki obmiarowej

Placi si¢ wg jednostek obmiarowych w p.7.2 utozenia kraweznikéw betonowych. Cena jest ceng

usredniong dla zatozonego sposobu wykonania i obejmuje:

« zakup i transport wszystkich materiatow,

« ewentualne wykonanie wykopow i przygotowanie podtoza pod tawe betonowa, z odwozem
gruntu na wysypisko wraz z kosztami sktadowania i utylizacji,

« wykonanie i demontaz deskowania tawy betonowej,

« wykonanie fawy betonowej,

« wykonanie podsypki cementowo-piaskowej 1:4,

. wlasciwe wysoko$ciowe utozenie kraweznika,

« docinanie kraweznikow na tukach, w przypadkach zatwierdzonych przez Zamawiajacego,

« wykonanie i przedstawienie wszystkich niezbednych badan, pomiaréw i sprawdzen oraz
atestow,

. oznakowanie 1 zabezpieczenie Robot 1 jego utrzymanie,

« wykonanie innych czynnos$ci niezb¢dnych do realizacji Rob6t objetych niniejsza STWiORB,
zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

BN-80/6775-03.01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,

parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania.

BN-80/6775.03.04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,

parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe.
PN-EN 12620:2004 Kruszywo do betonu.

PN-B-11113:1996 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych.

Piasek.
PN-EN 206-1:2003 Beton Cz¢$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢.

PN-EN 197-1:2002 Cement. Cze$¢ 1: Sklad, wymagania i1 kryteria zgodnosci dotyczace

cementu powszechnego uzytku.
PN-88/B-32250 Woda do betonéw i zapraw.
PN-88/B-04481 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
PN-EN 1340:2004 Krawezniki betonowe. Wymagania 1 metody badan
Oraz inne Normy Europejskie rownoznaczne z wyzej wymienionymi.
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