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Nazwy i kody grup, klas i kateqorii robot wg Wspolnego Stownika Zamowien (CPV):

40100000-3

Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45000000-7 Roboty budowlane
45111000-1 Roboty w zakresie przewoddw instalacji elektrycznej

45111200-0
45122000-8
45112100-6
45112200-7
45112210-0
45112500-0
45113000-2
45112700-2
45232000-2
45232200-4
45232300-5

Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne,
Prébne wykopy

Roboty w zakresie kopania rowow,

Usuwanie powifoki gleby,

Usuwanie wierzchniej warstwy gleby,

Usuwanie gleby,

Roboty na placu budowy,

Roboty w zakresie ksztattowania terenu,

Roboty pomocnicze w zakresie rurociggow i kabli

Roboty pomocnicze w zakresie linii energetycznych

Roboty budowlane i pomocnicze w zakresie linii telefonicznych i ciggow

komunikacyjnych

45232310-8

Roboty budowlane w zakresie linii telefonicznych

45262000-1 Specjalne roboty budowlane inne
45300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych

45310000-3
45311000-0
45311100-1
45314100-2
45314120-8
45314200-3
45314300-4
45314310- 7
45316200- 7
45316210-0
45316211-7
45316212-4
45316213-1
45317000-2
45317300-5

Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych oraz opraw elektrycznych
Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznej
Instalowanie przetgczeniowych central telefonicznych
Instalowanie linii telefonicznych

Instalowanie infrastruktury kablowej

Ktadzenie kabli

Instalowanie okablowania komputerowego

Instalowanie sprzetu sygnalizacyjnego

Instalowanie sprzetu monitorowania ruchu drogowego
Instalowanie pods$wietlanych znakéw drogowych
Instalowanie $wiatet ruchu drogowego

Instalowanie sprzetu do kierowania ruchem drogowym
Inne instalacje elektryczne

Elektryczne instalacje elektrycznej aparatury przesytowej



. CZESC OGOLNA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
systemu parkingowego zwigzanego z modernizacjg istniejgcego systemu parkingowego
na dwoch parkingach (potudniowy i podziemny) nalezgcych do Mokotowskiej Fundac;i
Warszawianka.

1.2. Zakres zastosowania Specyfikacji Technicznej.

Specyfikacja techniczna wchodzi w sktad dokumentacji przetargowej i stanowi jeden z
dokumentéw kontraktowych przy zleceniu i realizacji rob6t zwigzanych. Nazwa i lokalizacja
inwestycji zostata podana w tytule dokumentac;i.

1.3.  Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogoine dotyczgce realizacji
wykonania systemu parkingowego i towarzyszacych robot budowlanych sg zgodne z zapisami
ustawy z dn. 29.01.2004 r. Prawo zamédwien publicznych oraz Rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dn. 02.09.2004 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentac;ji
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego.

1.4. Okreslenia podstawowe (tj. definicje poje¢ uzywanych w Specyfikacji Technicznej)

Dziennik budowy - opatrzony pieczecig Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
stuzgcy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego,
rejestrowania dokonywanych robét, przekazywania polecen i zalecen, oraz korespondenc;ji
technicznej pomiedzy Zamawiajgcym, Wykonawcg i Projektantem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami
i do reprezentacji w sprawach realizacji kontraktu.

Kosztorys ofertowy - wyceniony kompletny kosztorys slepy.

Kosztorys Slepy - opis robét w kolejnosci technologicznej ich wykonania z podaniem ilosci.

Ksiega obmiaru - akceptowany przez Zamawiajgcego zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzgcy
do wpisywania przez Wykonawce obmiaréw wykonanych robot w formie wyliczen, szkicow
i ewentualnie dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w ksiedze obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez
Zamawiajgcego (dla robét dodatkowych i zamiennych).

Materiaty - wszelkie tworzywa i produkty, niezbedne do wykonywania robot zgodne z dokumentacja
projektowo-kosztorysowg, zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

Polecenie Zamawiajgcego - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez przedstawiciela
Zamawiajgcego w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robo6t lub innych spraw
dokumentacji projektowe;j.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowe;j.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowa, specyfikacjg techniczng i poleceniami inspektora i Zamawiajgcego.



1.5.1 Przekazanie placu budowy.

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach przetargowych przekaze Wykonawcy plac
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik
budowy oraz petng dokumentacje kontraktowa.

1.5.2 Dokumentacja projektowa.

Wykonawca otrzyma od Zamawiajgcego komplet dokumentacji budowlanej — czesc¢: projekty
wykonawcze.

Dokumentacje powykonawczg Wykonawca sporzgadzi na wtasny koszt, chyba ze umowa bedzie
stanowicC inaczej.

1.5.3 Zgodnos¢ robét z dokumentacijg projektows i specyfikacig techniczng.

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Zamawiajgcego stanowi¢ bedg czes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione
choéby w jednym z nich beda obowigzujgce dla Wykonawcy, tak jakby byly w catej dokumentac;ji.
Wykonawca nie moze wykorzystywaé bteddéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu zobowigzany jest powiadomi¢ Zamawiajgcego, ktory dokona odpowiednich zmian i
poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiardw jest wazniejszy od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonywane roboty oraz dostarczone materiaty muszg by¢ zgodne z dokumentacjg
projektowg i specyfikacjg techniczng. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej powinny by¢ uwazane za wielko$ci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia
w ramach okreslonego przedziatu. Cechy materiatow i elementéw, obiektéw i budowli powinny by¢
jednorodne i wykazywac bliskg zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty ich cech nie
powinny przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. Jezeli przedziat tolerancji nie zostat
okreslony w dokumentacji projektowej lub specyfikacji technicznej, to nalezy przyja¢ tolerancje
akceptowane zwyczajowo dla danego rodzaju robot. W przypadku gdy materiaty lub roboty nie sg
w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub specyfikacjg techniczng i wptyneto to na
niezadowalajgcg jakos¢ budowli lub obiektu, to takie materiaty i roboty nie zostang zaakceptowane
przez Zamawiajgcego. W takiej sytuacji elementy robo6t powinny byé niezwtocznie rozebrane i
zastgpione innymi na koszt Wykonawcy.

1.5.4 Zabezpieczenie materiatdow i sprzetu.

Wykonawca jest zobowigzany zabezpieczyé uzywany przy realizacji zadania sprzet i materiaty
zgodnie z wytycznymi ujetymi w zaakceptowanym przez Zamawiajgcego projekcie organizaciji
zaplecza i robot. Koszt zabezpieczenia i dozorowania placu budowy ponosi wykonawca na
podstawie odrebnej umowy o ochronie mienia z Generalnym Wykonawca.

1.5.5 Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania roboét.

Wykonawca robot instalacyjnych ma obowigzek znac i stosowaC w czasie prowadzenia robot
wszelkie przepisy dotyczgce ochrony $rodowiska naturalnego. Powinny zosta¢ podjete
odpowiednie srodki zabezpieczajgce przed:

- zanieczyszczeniami zbiornikébw i ciekédw wodnych pytami, paliwami, olejami,
chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami,

- przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami,

- przekroczeniem norm hatasu,

- mozliwoscig powstania pozaru.

Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji norm okreslonych odpowiednimi przepisami
ochrony srodowiska obcigzajg Wykonawce robot. Wody powierzchniowe i gruntowe nie mogg by¢é
zanieczyszczone w czasie robot. Baza sprzetu i transportu moze zostac zlokalizowana na te-renie
zaplecza budowy pod warunkiem pozytywnej opinii projektu organizacji zaplecza przez lokalne
stuzby ochrony $rodowiska. Wykonawca nie powinien stosowaé innej technologii robét niz
okreslona przez Zamawiajgcego pod rygorem ich wstrzymania.



1.5.6 Ochrona przeciwpozarowa.
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7 Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza sie materiatdw wywoltujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do
robot muszg mieC aprobate techniczna wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie
stwierdzajgcg brak szkodliwego oddziatywania materiatu na srodowisko. Jezeli Wykonawca uzyt
materiatéw szkodliwych dla otoczenia wedlug warunkoéw szczegdétowych kontraktu, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie dla Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajgcy.

1.5.8 Ochrona wiasnos$ci publicznej i prywatne;.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na i nad powierzchnig ziemi i za urzgadzenia
podziemne, oraz uzyska od wiascicieli tych urzgdzen potwierdzenia informacji dostarczonych mu
przez Zamawiajgcego w ramach planu lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzeh w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest przewidzieC rezerwe czasowg w harmonogramie robot na
wszelkiego rodzaju roboty w zakresie przetozenia instalacji podziemnych i powiadomic
Zamawiajgcego oraz wiasciciela uzbrojenia o zamiarze rozpoczecia robét. Wykonawca bedzie
odpowiadac¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych przez Zamawiajgcego.

1.5.9 Ograniczenia obcigzen osi pojazdow.

Wykonawca dostosuje sie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0$ przy transporcie materiatéw
i wyposazenia na i z terenu robét. Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot i
materiatdbw uszkodzonych w wyniku przewozu nadmiernie obcigzonych pojazdow i tadunkow.

1.5.10 Bezpieczenhstwo i higiena pracy.

Powotany przez Generalnego Wykonawce kierownik budowy, zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra
infrastruktury z dn. 27.08.2002 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy planu bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia oraz szczegdétowego zakresu rodzajow robot budowlanych, stwarzajgcych
zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi oraz Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
23.06.2003 r. w sprawie informacji dotyczgcej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, opracuje, przez rozpoczeciem budowy, ,plan bioz”. Podczas
realizacji robot Wykonawca powinien przestrzega¢é wszystkich przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel
nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat
wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia
i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczehstwa publicznego.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg oddzielnej zaptacie i sg uwzglednione w Cenie Kontraktowe;j.

1.5.11 Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane
do robdt od daty ich rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez
Zamawiajgcego. Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu ostatecznego odbioru.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby obiekty i budowle lub ich elementy byly w
zadawalajgcym stanie przez caty czas do momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca
w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Zamawiajgcego powinien wznowic
roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.




1.5.12 Stosowanie sie do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktdre sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za ich przestrzeganie. Wykonawca bedzie przestrzegat praw patentowych i bedzie
w peini odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan odnosnie ich wykorzystywania, a o
swoich dziataniach w sposéb ciggty bedzie informowat Zamawiajgcego.

1.5.13 Réwnowazno$é norm i przepisdédw prawnych.

Gdziekolwiek w kontrakcie powofane sg konkretne normy lub przepisy, ktére spetniaé majg
materialy, sprzet i inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw,
o ile w kontrakcie nie postanowiono inaczej. Mogg byc¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy
i przepisy zapewniajgce zasadniczo réwny lub wyzszy poziom wykonania, pod warunkiem
wczesniejszej ich akceptacji przez Zamawiajgcego.

2. MATERIALY

2.1 Zrédta uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed planowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace zrédta ich
wytwarzania, zamawiania lub wykonywania, odpowiednie swiadectwa dopuszczenia do obrotu. W
razie zgdania Zamawiajgcego Wykonawca przestawi wyniki badan laboratoryjnych, probki
materialtdbw do ich zatwierdzania przez Zamawiajgcego. Wykonawca zobowigzany jest do
dokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrodia w sposob ciaglty spetniajg
wymagania specyfikacji technicznej i dokumentacji projektowej w czasie postepu robot.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang wywiezione przez Wykonawce z terenu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Zamawiajgcego. Jesli Zamawiajgcy zezwoli na
uzycie tych materiatdbw do innych robdt, niz do tych dla ktérych zostaty zakupione, to koszt
materiatldow zostanie przewartosciowany przez Zamawiajgcego. Kazdy rodzaj robot, w ktérym
znajdujg sie nie dopuszczone, nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje
na wiasne ryzyko, liczac sie z ich nie przyjeciem i brakiem zapfaty.

2.3 Przechowywanie i sktadowanie materiatéw.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu ich wbudowania byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwos¢ do robdt i byty
dostepne do kontroli przez Zamawiajgcego. Miejsca czasowego skladowania materiatow bedag
Zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajgcym lub poza
terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4 Wariantowe stosowanie materiatéw.

Jesdli dokumentacja projektowa przewiduje mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialtdbw w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o swoim
zamierzeniu co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie
to wymagane dla badan prowadzonych przez Zamawiajgcego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Zamawiajgcego.

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych roboét. Sprzet uzywany do roboét musi by¢ zgodny
z oferta Wykonawcy, musi odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartych w
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Zamawiajgcego. W przypadku braku ustalen w
takich dokumentach sprzet musi by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajgcego. Liczba i
wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, warunkach kontraktu i wskazaniach Zamawiajgcego w terminie
przewidzianym umowa. Sprzet bedgcy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonywania robét



ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z
normami ochrony srodowiska, przepisami dotyczacymi jego uzytkowania oraz przepisami BHP.
Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu kopie dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wariantowe uzycie sprzetu jest
mozliwe gdy przewiduje taki przypadek dokumentacja projektowa, pod warunkiem uzyskania
akceptacji Zamawiajgcego. Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzgdzenia oraz narzedzia nie
gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang przez Zamawiajgcego zdyskwalifikowane i
nie dopuszczone do robat.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wiasciwosci przewozonych materiatdw. Dobor
srodkéw transportowych Wykonawca przedstawia do akceptacji Zamawiajgcego. Liczba srodkow
transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie zasadami okreslonymi w dokumentac;ji
projektowej i wskazaniach Zamawiajgcego w terminie przewidzianym umowa. Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy bedg spetniaé wymagania dotyczgce przepiséw ruchu drogowego.
Wykonawca bedzie na biezgco i na wlasny koszt usuwac wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych i dojazdach do budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1 Ogoélne zasady wykonywania robo6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami  specyfikacji technicznej, projektem organizacji robét oraz poleceniami
Zamawiajgcego. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie
i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi
w dokumentaciji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Zamawiajgcego.

5.2 Wspétpraca Zamawiajacego i Wykonawcy.

Zamawiajgcy bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoscig robot,
oceng jakosci materiatdw i postepem robét, a ponadto we wszystkich sprawach zwigzanych
z interpretacjg dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej oraz dotyczgcych akceptacji
wypetniania warunkoéw kontraktu przez Wykonawce. Jest on upowazniony réwniez do kontroli
wszystkich robdt i kontroli wszystkich materiatdbw dostarczonych na budowe lub na niegj
produkowanych, wigczajgc przygotowanie i produkcje materiatdw. Zamawiajgcy powiadomi
Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiaty i roboty, ktore nie spetniajg
wymagan jakosciowych okreslonych w dokumentacji projektowej i w specyfikacji technicznej. Przy
podejmowaniu decyzji Zamawiajgcy uwzgledni wyniki badan materiatow i robot, rozrzuty normainie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przeszto$ci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie. Polecenia Zamawiajgcego
powinny by¢ wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonawce pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Program zapewniania jakosci robét

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawiajgcego
programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania robét,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonywanie robdét zgodnie
z dokumentacja projektowa, specyfikacjg techniczng oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi
przez Zamawiajgcego. Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:

* organizacje wykonywania robaét,

- termin i spos6b prowadzenia robdt,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robo6t — zasady BHP,
* wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
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¥ wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
elementéw robot,

* wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium),

* sposob oraz forme gromadzenia wynikdéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze
wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany
sposob i forme przekazywania tych informacji Zamawiajgcemu,

* wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,
- sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét.

Celem kontroli robét jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggngé
zatozong jakosc¢ robét. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole oraz jakosé materiatéw.
Zapewni on odpowiedni system kontroli wigczajgc personel, sprzet. Przed zatwierdzeniem systemu
kontroli Zamawiajgcy moze =zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajgcy. Wykonawca musi przeprowadzi¢
pomiary i badania materiatow oraz robot z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji technicznej i specyfikacji robot.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okre$lone w normach i
wytycznych. W przypadku gdy nie zostaty one tam okre$lone, Zamawiajgcy ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie zgodnie z umowg. Wykonawca dostarczy
Zamawiajgcemu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg
wazng legalizacje lub $wiadectwo wzorcowania, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajgcych procedure badan. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem
i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3 Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary musza by¢ prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku
gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania w specyfikacji technicznej, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury (np. warunki producentow urzadzen) zaakceptowane przez
Zamawiajgcego. Przed przystgpieniem do pomiarow Ilub badan Wykonawca powiadomi
Zamawiajgcego o rodzaju, miejscu, terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub
badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Zamawiajgcego.

6.4 Raporty z badan.

Wykonawca musi przekazywa¢ Zamawiajgcemu kopie raportu z wynikami badan jak najszybciej,
nie pozniej jednak niz terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan bedag
przekazywane Zamawiajagcemu na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub
innych wzordw przez niego zaaprobowanych.

6.5 Certyfikaty i deklaracje.

Zamawiajgcy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére spetniajg wymagania Ustawy z dnia
16.04.2004 r. w wyrobach budowlanych, a w szczegdlnosci te, ktdre posiadajg w zakresie wymagan
podstawowych:

- certyfikat CE lub na znak bezpieczenstwa (dla wyrobow krajowych) wskazujgcy, ze
zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie stosownych
norm zharmonizowanych lub europejskich aprobat technicznych bgdz krajowa specyfikacjg
techniczng uznang przez Komisje Europejskg za zgodna z wymaganiami podstawowymi,

- deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej dla wyrobow majgcych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa, umieszczonych w okreslonym przez
Komisje Europejska wykazie.

W przypadku stosowania wyrobdw budowlanych, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy
wyrobu albo wyrobu budowlanego, ktorych wiasnosci uzytkowe, odnoszgce sie do wymagan
podstawowych, roznig sie istotnie od witasciwosci okreslonych w Polskiej Normie wyrobu, objetego
mandatem udzielonym przez KE na opracowanie norm zharmonizowanych lub wytycznych do
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europejskich aprobat technicznych lub wyrobu objetego wykazem ministra wtasciwego do spraw
budownictwa, Wykonawca powinien przedstawi¢ ich wazne (aktualne) Aprobaty Techniczne.

6.6 Dokumenty Budowy.

Dziennik Budowy - jest dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy placu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Zatgczone
do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty powinny by¢ oznaczone kolejnym numerem
zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Kierownika Budowy i Zamawiajgcego. Do Dziennika
Budowy nalezy wpisywac¢ w szczegodlnosci:

date przekazania Wykonawcy placu budowy,

date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentaciji projektowej,

date przekazania przez Wykonawce planu bioz,

uzgodnienie przez Zamawiajgcego programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot,

termin rozpoczecia i zakonczenia poszczegoélnych elementow robdt,

przebieg robot w formie istotnych informacji — uwagi i polecenia Zamawiajgcego,

daty i przyczyny przerw w robotach i wstrzymania robot,

zgtoszenia i daty odbioréw robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i

koncowych odbioréw robaét,

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

zgodnosc¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji

projektowe;j,

+ dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych,

- dane dotyczgce sposobu realizacji zabezpieczenia robdt,

+ dane dotyczgce jakosci materiatdw, pobieranych probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan,

- inne informacje istotne dla przebiegu robaot.

LR S S S T R
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Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy powinny byc¢
przediozone Zamawiajgcemu do ustosunkowania sie. Decyzje Zamawiajgcego wpisane do
Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Zamawiajgcego do ustosunkowania sie. Projektant
nie jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.

Rejestr obmiardw - stanowi dokument na rozliczenie faktycznego postepu kazdego elementu robét.
Obmiary wykonywanych robot przeprowadza sie w jednostkach przyjetych w kosztorysie ofertowym
i wpisuje do rejestru obmiarow.

Pozostate dokumenty budowy: pozwolenie na budowe, protokoty przekazania placu budowy,
umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne, polisy ubezpieczeniowe,
protokoty odbioru robot, protokoty z narad i ustalen, korespondencja na budowie. Dokumenty
powinny by¢ przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginiecie
jakiegokolwiek dokumentu budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w sposéb
przewidziany prawem.

Wszystkie dokumenty budowy powinny byé zawsze dostepne dla Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogodlne zasady obmiaru robét.

Obmiar robot okresla faktyczny zakres wykonywanych robé6t zgodnie z dokumentacjg projektows i
specyfikacjg techniczng. Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiaréw. Obmiar gotowych
robét bedzie przeprowadzany z czestotliwoscig i w czasie okreslonym w umowie.

7.2 Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy stosowany w czasie obmiaru robot musi zyskaé
akceptacje Zamawiajgcego. Jezeli sprzet wymaga badah atestujgcych to Wykonawca bedzie
posiada¢ wazne swiadectwa legalizacyjne lub swiadectwa wzorcowania.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioréw robot.

W zaleznosci od ustaleh zawartych w specyfikacji technicznej, roboty podlegajg nastepujgcym

etapom odbioru, dokonywanym przez Zamawiajgcego przy udziale Wykonawcy:
a) odbidér robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

b)  odbior czesciowy,

c) odbiér ostateczny,

d)  odbiér pogwarancyjny.

8.2 Odbiér robét zanikajacych.

Odbidr robot zanikajgeych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Bedzie on dokonany
w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego

postepu robot. Odbioru dokonuje Zamawiajacy.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania skfadajgce sie na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty

w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej.

Il. Roboty budowlane
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (STWIORB) sg wymagania

dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z budowg systemu parkingowego jak w tytule.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy zlecaniu i
realizacji robot .

1.3. Zakres robét ujetych w STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z:

- demontazem i odtworzeniem nawierzchni z kostki brukowej betonowej,
- rozebraniem i odtworzeniem nawierzchni z ptyt betonowych,
- rozebraniem podbudowy z kruszywa tamanego,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z podanymi w STWIR ,Wymagania ogélne” p. 1.4

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Okreslenia podstawowe sg zgodne z podanymi w STWIR ,Wymagania ogdlne” p. 5.1
2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczgce materiatow
Ogodlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWIOR
~WVymagania ogdélne”
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIOR ,Wymagania ogoéine”

3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbiérkg elementéw drog moze by¢ wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny, zaakceptowany przez Zamawiajgcego:
tadowarki,

koparki,

hydrauliczne podnosniki samochodowe,

samochody ciezarowe,

zrywarki,

mioty pneumatyczne,

pity mechaniczne

kilofy,

szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w STWIOR ,Wymagania ogolne”

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w STWIOR ,Wymagania ogolne”.

5.2. Wykonanie robot rozbidérkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw drog obejmujg usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w punkcie 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowg lub wskazanych przez
Inspektora.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w projekcie
lub przez Inspektora.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wtasnoscig
Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce wskazane przez Inspektora.

Elementy i materialy, ktore stajg sie wlasnoscig Wykonawcy, powinny byé usuniete z terenu
budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIOR ,Wymagania ogoélne”

6.2. Kontrola jakosci robot rozbidrkowych

Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbidrkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do ponownego
wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
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Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w STWIOR ,Wymagania ogdine”

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg roboét zwigzanych z rozbidrkg chodnika i jezdni jest m (metr kwadratowy),),
dla pozostatych elementoéw sztuka.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB ,Wymagania ogoélne”

WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH IW KAT.

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych
STWIOR sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt przy wykonaniu wykopéw dla
potrzeb budowy sieci kablowej systemu sterowania dostepem do parkingu jak w tytule.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét przy wykonaniu
wykopow i obejmujg wykonanie wykopow w gruntach kategorii I-V z transportem urobku na
miejsce wskazane przez Zamawiajgcego.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i
Specyfikacjg Techniczng "Wymagania ogodlne".

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robodt oraz za zgodnos$c¢ z
Dokumentacjg Projektowg, STWIOR i poleceniami Inspektora. Ogélne wymagania dotyczgce
robot podano w STWIORB ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem wykopow prowadzone bedg recznie i mechanicznie i
przy uzyciu sprzetu mechanicznego do robot ziemnych, zaakceptowanego przez Inspektora i
podanego w STWIOR.

4. TRANSPORT
Transport gruntu z wykopu odbywac sie bedzie w sposéb zaakceptowany przez Inspektora.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot
Ogodlne warunki wykonania robét podano w STWIOR  ,\Wymagania ogdine”.

5.2. Warunki ogélne
Wykonywanie wykopdw moze nastgpi¢ po wykonaniu robot przygotowawczych po wyrazeniu
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zgody przez Inspektora.

5.3. Wykonanie wykopow

Wymagania odnosnie doktadnosci wykonania wykopéw

Wartosci dopuszczalnych odchylen rzednych koryta gruntowego w stosunku do rzednych
projektowych: -2 cm, +0 cm (wg Rozporzadzenia MTiGM Dz. U. Nr 43 z 1999 r.).

Rzedne wykopu powinny sie dowigzywa¢ do rzednych spodu uktadu konstrukcyjnego
istniejgcej nawierzchni.

5.4. Profilowanie i zageszczenie podioza

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podfoza nalezy sprawdzic, czy istniejgce rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sig, aby
rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne
podtoza.

5.5. Wymagania dotyczgce zageszczenia i nosnosci w wykopach

A. Wskaznik zageszczenia s
Zageszczenie gruntu w wykopach powinno spetnia¢ wymagania, dotyczgce minimalnej wartosci
wskaznika zageszczenia (ls), pod warstwami ulepszonego podtoza > 0.97 zgodnie z PN-S-02205
p.2.10.1

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniajg wymaganego
wskaznika zageszczenia, to przed utozeniem warstwy ulepszonego podtoza nalezy je dogesci¢ do
wartosci ls, > 0.97.

Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna byé réwna wilgotnosci optymalne;j
z tolerancjg od -2% do +2% dla gruntéw sypkich oraz od -2% do +1% dla gruntéw spoistych.
Grunty o wilgotnoéci wykraczajgcej poza zapisane wyzej nalezy odpowiednio wysuszy¢ lub
nawilzyc.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do warstwy
ulepszonego podtoza mozna przystgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inspektor oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on
na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIOR "Wymagania ogdlne”.
6.1. Sprawdzenie wykonania wykopow.

Po wykonaniu wykopow nalezy sprawdzi¢, czy pod wzgledem ksztattu, zageszczenia i
wykonczenia odpowiada on wymaganiom wg punktu 5.3. oraz czy doktadnos$¢ wykonania nie
przekracza tolerancji podanych w STWIOR lub odpowiednich normach.

Zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wg wymagan okreslonych w pkt. 5.5.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiaru jest m wykonanego wykopu na podstawie Dokumentacji Projektowej i
pomiaru w terenie.
Ogodlne wymagania dotyczgce obmiaru podano w STWIOR "Wymagania ogélne".

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIOR "Wymagania ogdlne". Odbioru robét nalezy
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dokonaé zgodnie z PN-68/B-06050.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, STWIOR i
wymaganiami Inspektora, jesli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

lll. Instalacje teletechniczne.

40100000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45000000-7 Roboty budowlane

45111000-1 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznej

45232300-5 Roboty budowlane i pomocnicze w zakresie linii telefonicznych i ciggow
komunikacyjnych

45232310-8 Roboty budowlane w zakresie linii telefonicznych

45300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych

45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45311100-1 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznej

45314200-3 Instalowanie infrastruktury kablowej

45314300-4 Kfadzenie kabli

45314310- 7 Instalowanie okablowania komputerowego

45314320-0 Instalowanie elektrycznych systemoéw grzewczych i innego osprzetu elektrycznego
w budynkach

45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne

45315600-4 Instalacje niskiego napiecia

45317000-2 Inne instalacje elektryczne

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania systemu
parkingowego zwigzanego z modernizacja istniejgcego systemu parkingowego na dwéch
parkingach (potudniowy i podziemny) nalezgcych do Mokotowskiej Fundacji Warszawianka

1.2 Zakres zastosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna wchodzi w sktad dokumentac;ji przetargowej i stanowi jeden
z dokumentow kontraktowych przy zleceniu i realizacji robét zwigzanych. Nazwa i lokalizacja
inwestycji zostata podana w tytule dokumentagiji.

1.3 Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczace realizacji robot:
* instalacje teletechniczne wewnetrzne

1.4. Odpowiedzialnos¢ Wykonawcy robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania raz ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowg, specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate ogdlne warunki
dotyczace robdt podano w czesci ogdinej specyfikacji.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania raz ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa, specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate ogdlne warunki
dotyczace robdt podano w czesci ogdinej specyfikacji.
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2. MATERIALY

2.l. Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskania i sktadowania.

Warunki podano w czesci ogolnej specyfikacji technicznej.

2.2. Elementy instalacji teletechnicznej — systemu parkingowego

221

222

Terminal wjazdowy

Stuzy do obstugi odczytanych przez kamery LPR tablic rejestracyjnych i opcjonalnego
wydawania biletdbw z kodem kreskowym. Rozpoznaje i informuje o naduzyciach
spowodowanych przez cofajgce sie pojazdy. Terminal wjazdowy dysponuje zdalnym
sterowaniem. Jego kontrola i parametryzacja odbywa sie z poziomu serwera systemu
parkingowego.

Obudowa terminala musi by¢ modutowa, wykonana ze stali nierdzewnej Inox oraz posiadaé
drzwi serwisowe po obu stronach pozwalajgce na bezpieczng obstuge urzgdzenia. Grubosc¢
stali min. 1,5mm.

Terminal musi by¢ wyposazony w Interkom oparty na technologii TCP/IP pozwalajgcej na
komunikacje gtosowg w jakosci HD Voice.

Terminal musi by¢ wyposazony w kolorowy dotykowy wyswietlacz o przekatnej min. 9 cali i
rozdzielczosci 800x480 pikseli do wyswietlania animowanych zmiennych komunikatéw.
Terminal musi by¢ wyposazony w urzadzenie grzewcze oraz wentylator z termostatem
sterujgcym zapewniajgcym bezawaryjne dziatanie urzgdzenia w zakresie temperatur od —
20C do 50<C. Obudowa terminala jest odporna na zmienne warunki atmosferyczne i
bryzgoszczelna IP 43.

Komunikacja z serwerem za posrednictwem protokotu TCP/IP i minimalnych parametrach
sieci 100 MB/s.

Terminal wyjazdowy

Stuzy do obstugi odczytanych przez kamery LPR tablic rejestracyjnych i opcjonalnego
odczytu wydanych na wjezdzie biletéw jednorazowych. Terminal wyjazdowy dysponuje
zdalnym sterowaniem. Rozpoznaje i informuje o naduzyciach spowodowanych przez
cofajgce sie pojazdy. Jego kontrola i parametryzacja moze odbywac sie bezposrednio lub z
poziomu komputera zarzgdzajgcego.

Terminal wyjazdowy w wersji z mozliwoscig dokonania ptatnosci na wyjezdzie musi
posiadaé¢ zestaw do odczytu kart ptatniczych i drukarke do wydruku paragonu w tym z
numerem NIP.

Obudowa terminala musi by¢ modutowa, wykonana ze stali nierdzewnej Inox oraz posiadac
drzwi serwisowe po obu stronach pozwalajgce na bezpieczng obstuge urzgdzenia. Grubos¢
stali min. 1,5mm.

Odczyt tablicy rejestracyjnej lub biletu bedzie mozliwe wytgcznie po najechaniu na petle
indukcyjng, a otwarcie szlabanu po jego autoryzacji wyjazdu.

Terminal musi by¢ wyposazony w Interkom oparty na technologii TCP/IP pozwalajgcej na
komunikacje gtosowg w jakosci HD Voice.

Terminal musi by¢ wyposazony w urzgadzenie grzewcze oraz wentylator z termostatem
sterujgcym zapewniajgcym bezawaryjne dziatanie urzgdzenia w zakresie temperatur od —
20C do 50<C. Obudowa terminala jest odporna na zmienne warunki atmosferyczne i
bryzgoszczelna IP 43.

Komunikacja z serwerem za posrednictwem protokotu TCP/IP i minimalnych parametrach
sieci 100 MB/s.
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2.3.1.

2.3.2.
2.3.3.
2.3.4.

Szlaban parkingowy

Obudowa szlabanu musi by¢ odporna na zmienne warunki atmosferyczne, bryzgoszczelna,
wykonana z aluminium malowanego proszkowo. Urzgdzenie sterowane jest elektronicznie,
napedzane silnikiem na prad staty 24V. Przektadnia musi by¢ wyposazona w zintegrowany
czujnik przecigzeniowy. Czas otwarcia i zamkniecia wynosi maksymalnie 1,4 sekundy dla
ruchu 90 stopni przy dtugosci ramienia 3,5m. Ramie szlabanu ma by¢ wykonane z profilu
aluminiowego z ostong z pianki zabezpieczajgcag przed uszkodzeniem karoserii pojazdu w
przypadku kolizji. Ponadto szlaban musi byé wyposazony w system bezpieczenstwa
powodujgcy automatyczng zmiane kierunku ruchu w przypadku wykrycia oporu.

Szlaban ma posiada¢ definiowalne parametry zachowania w przypadku napotkania
przeszkody:

szlaban zatrzymuje sie w miejscy napotkania oporu

szlaban zatrzymuje sie w miejscu napotkania oporu i cofa sie o kilkka centymetréw ale nie
otwiera do konca

szlaban po napotkaniu oporu zmienia kierunek ruchu do petnego otwarcia.

Ramie szlabanu musi by¢ mocowane do specjalnego uchwytu, ktéry w przypadku uderzenia
przez samochod pozwoli na ,wypiecie” sie ramienia szlabanu bez uszkodzenia elementéw
mechanicznych. Urzadzenie musi by¢ przystosowane do pracy ciagtej w trudnych
warunkach atmosferycznych.

Wymagane cechy szlabanu parkingowego:

czas otwarcia/zamkniecia maksymalnie 1,4 sekundy

dtugos¢ ramienia 3,5 m

mechanizm bezolejowy

mozliwos¢ awaryjnego otwarcia bez uzycia dodatkowych narzedzi

automatyczne otwarcie ramienia w przypadku zaniku zasilania musi nastgpi¢ w czasie nie
dtuzszym niz 2 sekundy

szlaban musi mie¢ mozliwo$¢ blokowania ramienia w pozycjach kraricowych

urzadzenie musi by¢ wyposazone w wbudowany dwukanatowy detektor petli indukcyjnych
potozenie ramienia sterowane kontrolerem, nie dopuszcza sie rozwigzania z mikro-
switchami,

zywotnos¢ szlabanu min. 9,5 min cykli

maksymalny pobor mocy 30 W

klasa szczelnosci minimum IP54

zasilanie 230V

wymagany minimalny zakres temperatur pracy od — 30<C do + 55<C.

kontroler PLC z wyswietlaczem

obudowa aluminiowa ze zdejmowang pokrywg goérng utatwiajgcg dostep serwisowy

Wyswietlacz informujgcy o liczbie wolnych miejsc

Wysepki parkingowe

Kasa automatyczna

Obudowa kasy musi by¢ wykonana ze stali nierdzewnej INOX o grubosci minimum 2 mm
pozwalajgc zachowac wysoki stopien wandaloodpornosci.

Urzadzenie musi umozliwia¢ przyjmowanie optat za parkowanie w oparciu o wprowadzenie
numeru tablicy rejestracyjnej lub odczyt kodu kreskowego 2D (QR) na bilecie jednorazowym
z uwzglednieniem odpowiednich taryf i znizek zaprogramowanych w systemie.

Urzadzenie musi by¢ wyposazone w czytnik monet umozliwiajgcy przechowywanie, biezgce
uzupetnianie oraz wydawanie reszty za pomocg monet w minimum 4 nominatach oraz
czytnik banknotéw. Kasa powinna zabezpiecza¢ zapas monet do wydawania reszty dla
kazdego z 4 nominatow w minimalnej ilosci 1200 szt. kazdy pojemnik. Kasa musi mie¢
zamontowany czytnik ptatnosci bezgotéwkowych oraz zblizeniowych i umozliwiaé
dokonywanie ptatnosci bezgotéwkowo.
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2.3.5.

2.3.6.

2.3.7.

2.3.8.

Kasa musi posiada¢ zintegrowany dotykowy kolorowy ekran o przekatnej okoto 157,
umozliwiajacy czytelne wyswietlanie komunikatow dla klientéw i obstuge ptatnosci.
Kasa musi byé wyposazona w 4 hoppery zabezpieczone osobnym zamkiem, chronigcym
przed nieuprawnionym dostepem i pozwalajgce na ich transport bez koniecznosci otwierania
hoppera.
Kasa musi by¢ wyposazona w pojemnik monet i banknotéw zabezpieczone osobnym
zamkiem, chronigcym przed nieuprawnionym dostepem i pozwalajgce na ich transport bez
koniecznosci otwierania.
Kasa musi akceptowac¢ monety oraz banknoty PLN oraz posiada¢ mozliwo$¢ rozbudowy ich
o pfatnosé¢ w EURO. Pojemniki z monetami oraz banknotami muszg by¢ zabezpieczone
przed nieuprawnionym otwarciem. Kasa powinna posiada¢ zabezpieczenia umozliwiajgce
otwarcie urzgdzenia do celdéw eksploatacyjnych (np. wymiana papieru), bez mozliwosci
dostepu do srodkéw pienieznych, oraz zmian parametrow konfiguracyjnych. Kasa musi
umozliwia¢ wymiane pojemnikébw z gotowka w celach konwojowania pieniedzy, bez
mozliwosci otwarcia pojemnikéw przez osoby nieuprawnione. Dostep do operacji
finansowych takich jak uzupetnienie pojemnika na monety musi by¢ po zalogowania sie
uzytkownika. Panel logowania pojawia sie przy kazdorazowym otwarciu urzgdzenia.
Kasa ma by¢ wyposazona w interkom dziatajgcy w technologii TCP/IP i jakoéci HD Voice.
Wywotanie interkomu mozliwe jest poprzez przycisk na panelu przednim urzgdzenia.
Waga urzadzenia powinna wynosi¢ ponad 150kg, zmniejszajgc tym samym ryzyko
kradziezy catego urzadzenia.
Niezbedne funkcje i wyposazenie:
o Ekran o przekatnej okoto 15” o rozdzielczo$¢ 1024x768 do wyswietlania czytelnych
komunikatow dla klientéw
Interkom oparty na technologii VolP HD Voice
umozliwia sprzedaz zgubionych biletow
umozliwia wydruku raportow oraz paragonow.
obstuga minimum 6 jezykow:
mozliwo$¢ redagowania komunikatéw na wyswietlaczu;
dwustronna komunikacja gtosowa;
Przyjmowanie optat:
o Banknoty: 10z, 20zt, 50zt, 100zt, 200z,
o Monety: 50gr, 1z, 2zt, 5zt
o Karty kredytowe, pfatnicze rowniez zblizeniowe
Mozliwos¢ aktywacji i dezaktywacji wybranych srodkow ptatniczych;
Wydawanie reszty 3 rodzajami monet o réznych nominatach
Wydruk paragonu po dokonaniu transakcji w tym z numerem NIP
Automatyczne rejestrowanie wszystkich zdarzen zwigzanych z obstugg urzgdzenia
takich jak:
o Otwarcie/Zamkniecie kasy;
o Otwarcie Hopperéw (pojemnikdw na monety);
o Wyijecie pojemnika z banknotami lub monetami;
Modut interkomowy
Potaczenie interkomowe z obstugg bedzie mozliwe z kazdego terminala i z kazdej kasy
automatyczne.
Stacja interkomowia
Potgczenie interkomowe z obstugg bedzie mozliwe z kazdego terminala i z kazdej kasy
automatycznej. Wywotanie z parkingu podziemnego 24h/dobe bedzie kierowane do stacji
interkomowej 3 znajdujgcej sie w Dyspozytorni.
Kamery LPR
Umozliwia¢ beda automatyczne otwieranie szlabanu po odczytaniu tablicy rejestracyjnej
pojazdu.
Serwer systemu parkingowego
Oprogramowanie systemu parkingowego musi by¢é zainstalowane na komputerze typu
serwer, klasy Dell Power Edge lub rownowaznej, system operacyjny Microsoft Windows.
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Urzgdzenie musi by¢ wyposazone w licencjonowane oprogramowanie zarzgdzajgce
systemem parkingowym. Logowanie do systemu odbywa sie poprzez podanie nazwy
uzytkownika i hasta. Oprogramowanie powinno zapewnia¢ mozliwosé konfiguracji dowolnej
ilosci ,,Grup uzytkownikow” i ,Uzytkownikow”. Kazdej nowej grupie i uzytkownikowi nadaje
sie dostep do funkcji systemu. W systemie musi by¢ mozliwos¢ skonfigurowania réznych
pozioméw dostepu dla poszczegoélnych uzytkownikéw lub grup uzytkownikow.
Sewer musi spetnia¢ nastepujgce funkcje i wymagania:

e dziennik systemowy informujgcy o zaistniatych zdarzeniach

e przechowywanie bazy danych z poszczegdlnych miesiecy

e automatyczne tworzenie kopii zapasowej zgodnie z harmonogramem zaprogramowanym
przez Inwestora

e kodowanie kart parkingowych

e tworzenie systemowych statystyk i raportow
definiowanie poziomu dostepu uzytkownika do bazy danych w zaleznosci od potrzeb
Zamawiajgcego

o tworzenie profili dostepu dowolnie skonfigurowanych (statych, zmiennych), z rozréznieniem
poszczegolnych dni tygodnia, dni swigtecznych oraz przedziatébw godzinowych podczas
doby

e kontrola pracy urzadzen systemu parkingowego (mozliwos¢ otwierania, zamykania,
blokowania)

o naliczanie i pobieranie optat dodatkowych przewidzianych w regulaminie np. za
pozostawienie pojazdu poza godzinami funkcjonowania parkingu

e kontrola pracy urzadzen systemu parkingowego (mozliwos¢ otwierania, zamykania,
blokowania)

¢ informowanie obstugi o koniecznosci oproznienia pojemnikoéw na banknoty oraz kasety na
nadmiar monet
informowanie obstugi o wyjeciu pojemnika na banknoty oraz o wyjeciu pojemnika na monety

¢ blokowanie wydawania biletu przy zajetosci okreslonej przez Operatora liczby miejsc na
parkingu

e umozliwienie wjazdu oraz wyjazdu pojazdom stuzb ratunkowych, konserwacyjnych lub
innych uczestniczacych w sytuacjach awaryjnych przez wybranie odpowiedniej funkciji w
systemie zarzadzajgcym

e zdalny dostep do systemu parkingowego poprzez integralna aplikacie www systemu
parkingowego dostepng z poziomu przeglgdarki internetowej utatwiajgcg zarzagdzanie i
gromadzenie danych. Dostep do aplikacji www winien by¢ zabezpieczony indywidualnych
hastem dla kazdego z zarejestrowanych uzytkownikow.

2.3.9. Serwer interkomowy
Potagczenie interkomowe z obstugg bedzie mozliwe z kazdego terminala i z kazdej kasy
automatyczne;.

2.3.10. Petle indukcyjne
Stuzy¢ beda do detekcji obecnosci pojazdu w strefie wjazdu/ wyjazdu oraz sterowania
bramg garazows.

2.3.11. Oprogramowanie systemu
Oprogramowanie musi posiada¢ mozliwos¢ zaprogramowania indywidualnych dla kazdej
karty tras przejazdu tak, aby wymusi¢ na poszczegodinych grupach klientéw korzystanie z
poszczegodlnych wjazdow i wyjazddw w obrebie jednej strefy. W przypadku nie stosowania
sie do zadanych tras, system musi mie¢ mozliwo$¢ automatycznego blokownia karty.

2.3.12. linie sygnatowe
Linie kablowe stuzgce do przeptywu informacji pomigedzy poszczegdlnymi elementami
systemu parkingowego. Wy kowane bedg w postaci okablowania typu skretka kat.5e oraz
przewodem LiYY 10x0,75.
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2.3.13. Linie zasilajgce
Oprzewodowanie wykonac¢ nalezy zgodnie z dokumentacja projektowg przewodami i
kablami YDY 3x1,5 YDY 3x2,5 YKY 3x2,5.
Zasilanie zostanie doprowadzone z istniejgcej tablicy rozdzielczej po uprzedniej jej
rozbudowie o ochronnik przepieciowy, wylgcznik réoznicowo-prgdowy oraz wytgczniki
nadprgdowe.

Wszystkie prace powinny byé wykonane zgodnie z ponizszymi __normami
i rozporzadzeniami.

NORMY:

e PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.
e PN-EN 50102:2001 Stopnie ochrony przed zewnetrznymi uderzeniami mechanicznymi
zapewniane przez obudowe urzadzen elektrycznych (Kod IK)

e PN-EN 60445:2002 Zasady podstawowe i bezpieczenstwo przy wspotdziataniu cztowieka z
maszyng, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne zaciskow urzadzen i zakonczen
zyt przewodow oraz ogdlne zasady systemu alfanumerycznego

e PN-EN 60446:2002 Zasady podstawowe i bezpieczenstwo przy wspotdziataniu cztowieka z
maszyng, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne przewodéw elektrycznych
barwami lub cyframi

o PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP)

e PN-EN 60947-3 (2000) Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapieciowa. Czes$¢ 3:
Roztgczniki, odtgczniki, roztgczniki izolacyjne i zestawy tgcznikdw z bezpiecznikami topikowymi
o PN-EN 60947-4-1 (2001) Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapieciowa. Czes¢ 4-1..
Styczniki i rozruszniki do silnikéw. Mechanizmowe styczniki i rozruszniki do silnikow

e PN-IEC 60038:1999 Napiecia znormalizowane IEC

e PN-IEC 60050-826:2000. Miedzynarodowy stownik terminologiczny elektryki. Instalacje
elektryczne w obiektach budowlanych

o PN-IEC 60364-3:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalenie ogdinych
charakterystyk

e PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed prgdem przetezeniowym

o PN-IEC 60364-4-442: 1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona instalacji niskiego napiecia
przed przejsciowymi przepieciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach wysokiego
napiecia

o PN-IEC 60364-4-443:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed przepieciami
atmosferycznymi lub tgczeniowymi

e PN-EN 50310:2002 Stosowanie potgczen wyrownawczych i uziemiajgcych, w budynkach z
zainstalowanym sprzetem informatycznym

e PN-IEC 60364-1 :2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe

e PN-IEC 60364-3:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalenie ogdinych
charakterystyk

e PN-I EC 60364-441 :2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa

o PN-IEC 60364-442:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego

e PN-IEC 60364-5-51 :2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogdolne
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e PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie

e PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Obcigzalnos¢ diugotrwata przewodow

o PN-IEC 60364-5-534:2003 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Urzgdzenia do ochrony przed przepieciami

e PN-IEC 60364-5-54: 1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne

o PN-IEC 60364-5-559:2003 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Inne wyposazenie. Oprawy o$wietleniowe i instalacje oswietleniowe.
¢ PN-IEC 60364-5-56:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa.

e PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzenie.
Sprawdzenia odbiorcze.

e PN-IEC 60364-7-701:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania
dotyczgce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Pomieszczenia wyposazone w wanne lub/ i basen
natryskowy.

o PN-EN 50274:2004 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe - Ochrona przed porazeniem
pradem elektrycznym - Ochrona przed niezamierzonym dotykiem bezposrednim czesci
niebezpiecznych czynnych; IDT EN 50274:2002 (gr. cen. H). Data publikacji: 2004-03-26

e .PN-EN 50132-2-1 — ,Systemy alarmowe. Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach. Kamery telewizji czarno-biatej”

e PN-EN 50132-7 — ,Systemy alarmowe. Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach. Wytyczne stosowania”

o BN-84/8984-10 - Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe. Instalacje wnetrzowe
e PN-EN 50130-4 — ,Systemy alarmowe — wymagania dotyczgce odpornosci

urzagdzen systemow alarmowych pozarowych, wlamaniowych i osobistych”

e PN-EN 50131-,Systemy alarmowe — Systemy sygnalizacji wkamania”

e PN-EN 50133-1 — ,Systemy alarmowe. Systemy kontroli dostepu. Wymagania systemowe’
e PN-EN 50133-2-1- ,Systemy alarmowe. Systemy kontroli do stepu stosowane w
zabezpieczeniach. ,Wymagania dla podzespotow”

e PN-EN 50133-7— ,Systemy alarmowe. Systemy kontroli dostepu stosowane w
zabezpieczeniach. Zasady stosowania”

TIA/EIA 568- Okablowanie telekomunikacyjne budynkéw komercyjnych

TIA/EIA 569- Kanaty telekomunikacyjne w budynkach komercyjnych

TIA/EIA 606- Administracja infrastruktury telekomunikacyjnej budynkéw komercyjnych

TIA/EIA 607- Uziemienie w budynkach komercyjnych

Zatozenia normy TIA/EIA 568A i ISO 11891 zaleca w Systemach Okablowania Strukturalnego

projektowanie i instalowanie punktu przytgczeniowego sktadajgcego sie co najmniej z dwdch

gniazd RJ45.

* Norma TIA/EIA 568A dopuszcza mozliwos¢ wykonywania instalacji okablowania
strukturalnego dla ktorej :

* kable zasilajgce poprowadzono we wspolnym kanale kablowym z kablami logicznymi

» kable zasilajgce oraz logiczne w tym samym kanale zostaty rozdzielone przegrodag

* Przewidywane maksymalne natezenie prgdu w obwodzie zasilajgcym zostaty ograniczone do

20A dla napiecia 230V 50Hz

e Powyzsze trzy warunki muszg zostac spetnione tgcznie.

WARUNKI TECHNICZNE:

o Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.04.2002 r. w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie wraz z pézniejszymi zmianami (Du z 2004
poz 1138)
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¢ Rozporzagdzenie Ministra Gospodarki z 25.09.2000 r.w sprawie szczegoétowych warunkéw
przytaczenia podmiotéw do sieci elektroenergetycznych, obrotu energig elektryczng, swiadczenia
ustug przesytowych, ruchu sieciowego i eksploatacji sieci oraz standardéw jakosciowych obstugi
odbiorcéw. (Dz. U. Nr 85, poz. 957)

e Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych | Administracji z 16 07.1999 w sprawie
warunkéw technicznych uzytkowania budynkéw mieszkalnych ( Dz.U. z 1999r nr 74 poz.836),

o Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy | Polityki Spotecznej z dnia 10 lutego 2004 r. w
sprawie wymagan metrologicznych, ktérym powinny odpowiadac liczniki energii elektryczne;j
czynnej prgdu przemiennego, klasy doktadnosci 0,2; 0,5; 1i 2

e Poradniki techniczne, DTR producentéw aparatdéw, osprzetu i urzgdzen.

o Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. o ochronie przeciwpozarowej (tekst jedn. Dz.U. z 2002r.
Nr147, poz.1229 z pdzn. zm.),

e Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 21 kwietnia 2006r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i terendw (Dz.U. Nr 80, poz.563),”

3. SPRZET

¢ Do wykonania robot montazowych instalacji Wykonawca powinien wykazac¢ sie mozliwoscig
korzystania ze specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z uwzglednieniem najnowszych
rozwigzan technicznych, szczegolnie w zakresie montazu kabli i ich zarabiania. Do robot
montazowych i izolacyjnych Wykonawca winien dysponowac systemem rusztowan przejezdno-
przesuwnych / podnosnikami nozycowymi.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu zostaty przedstawione w czesci ogodlnej specyfikacii
technicznej. Dobdr transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢é w uzgodnieniu z
Zamawiajgcym.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonywania roboét.

Ogodlne zasady wykonywania robot podano w czesci ogoélnej specyfikacji techniczne;.
5.2. Instalacje teletechniczne.

Wykonywanie robot nalezy wykonywac w synchronizacji z pozostatymi branzami z
uwzglednieniem wytycznych dla pozostatych branz.

Zmiany wprowadzone do rozwigzan projektowych sg mozliwe po uzyskaniu jednoznacznej
akceptacji Zamawiajgcego, jedynie w przypadku zaproponowania rozwigzan mniej kosztownych,
ale co najmniej rownorzednych konstrukcyjnie, funkcjonalnie i technicznie. Propozycji takiej winna
towarzyszy¢ kompletna informacja: rysunki, obliczenia, specyfikacje, kalkulacja cenowa,
proponowana technologia budowy — niezbedna do oceny przez Biuro Projektéw i Zamawiajgcego.
Catosc¢ robodt wykonac zgodnie z projektem wykonawczym, DTR zaprojektowanych osprzetu i
urzagdzen, schematami potgczen, normami i warunkami technicznymi.

Przed przystgpieniem do badan i uruchomieniem urzgdzen nalezy dokonaé przeglgdu
zamontowanych instalacji i urzgdzen w zakresie zgodnosci z dokumentacja.

Nalezy sprawdzi¢ ciggtos¢ przewodow i jakoS¢ potgczen,

Przed oddaniem instalacji nalezy wykona¢ pomiary ochronne izolacji i skutecznosci ochrony od
porazen oraz wartosci rezystancji uziemienia i instalacji odgromowej wg PN-IEC 60364-6-61:2000
oraz natezenia oswietlenia w szczegolnosci na stanowiskach pracy i drogach ewakuacji wszedzie
tam, gdzie one wystepujg oraz w pozostatych miejscach, gdzie stawiane sg szczegolne
wymagania dotyczgce natezenia oswietlenia wedtug obowigzujgcych przepiséw i zgodnie z PN-
84/E-02033.

Po zakonczeniu pomiaréw nalezy wykonac sprawozdanie i dotgczy¢ do dokumentow
odbiorowych.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Program zapewnienia jakos$ci robot.

6.2 Zasady kontroli jakosci robot.

6.3 Pobieranie probek.

6.4 Badania i pomiary.

6.5 Raporty z badan.

6.6 Badania prowadzone przez Zamawiajgcego.
6.7 Certyfikaty i deklaracje.

6.8 Dokumenty budowy.

Zgodnie ze specyfikacjg ogoélng i specyfikg robot.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Zasady obmiaru robét

Zgodnie ze specyfikacjg ogdlng i specyfikacjg robét.

7.2 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Zgodnie ze specyfikacjg ogoélng i specyfikacjg robot.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Odbiory miedzyoperacyjne:

Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:

przebieg tras kabli i przewoddw w zakresie zgodnosci z projektem oraz PN-76/E-05125,
jakosc¢ potgczen elektrycznych,

typ zastosowanych przewodow i kabli, sposéb ich prowadzenia i mocowania, stan izolacji,
oznaczenia,

lokalizacja osprzetu i urzadzen, zgodnos¢ typow z dokumentacjg projektowg i prawidtowosc¢
oznaczen,

sprawdzenie tabliczek znamionowych, opiséw kabli i przewodéw, listew zaciskowych,
oznacznikow itd.

8.2. Odbior czesciowy:

Odbiorowi czesciowemu nalezy poddaé elementy urzadzen instalacji, ktérych w wyniku postepu
robét, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie odbioru koncowego,

w szczegolnosci dotyczy to odbiorow

kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien by¢ sporzagdzony protokot

i dokonany zapis w dzienniku budowy.

8.3. Odbiér koncowy:

Przy odbiorze linii kablowych nalezy przedtozy¢ protokoét odbioréw czesciowych przed
zasypaniem,

przy odbiorze instalacji elektrycznych i teletechnicznych wewnetrznych nalezy przedtozy¢ protokot
odbioréw czesciowych przewodow przed tynkowaniem,

w szczegolnosci nalezy skontrolowag:

e uzycie wkasciwych materiatéw, elementow i urzadzen,

e prawidtowos¢ wykonania i zabezpieczenia potgczen,

e jakosc zastosowanych materiatow,

e odlegtosci przewodow wzgledem siebie, wzgledem przegréd budowlanych i innych instalacji
zgodnie z PN-76/E-05125 i innymi przepisami technicznymi,

o prawidtowosc¢ dziatania zabezpieczen,

e skutecznos¢ ochrony od porazen,

e stan izolacji,
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e wartosci rezystancji uziemien ,

e prawidtowosc realizacji funkcji sterowniczych, sygnalizacyjnych, alarmowych i programow
uzytkowych,

e prawidtowos¢ wykonania mocowanh oraz konstrukgji i korytek tras kabli i przewodéw,

o prawidtowosc¢ zainstalowania aparatow i urzadzen,

e jakosc¢ wykonania przejs¢ przez przegrody budowlane a w szczegodlnosci zastosowania
odpowiednich uszczelnien w przypadku przejs¢ przez przegrody i strefy pozarowe,

e zgodnosé wykonania instalacji z dokumentacjg techniczna.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty
w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej.
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