SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

ODCINKOWA NAPRAWA DROG LESNYCH
W NADLESNCTWIE WOZIWODA



1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych
(STWIiORB) sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robdt zwigzanych z naprawg drog
lesnych w Nadlesnictwie Woziwoda.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych stanowi dokument
kontraktowy opisujacy spos6b wykonania i odbioru robot na drogach lesnych w Nadlesnictwie
Woziwoda oraz warunki dostawy ttucznia betonowego i pospoiki.

1.3. Zakres robot obj¢tych STWiORB

W zakres robot objetych niniejsza STWiORB wchodzg wszelkie prace zwigzane
z profilowaniem drég oraz naprawg uszkodzonych odcinkow.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie objetym pracami oraz za zgodno$¢ wykonanych robot z dokumentacja
projektowa, STWiORB i poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.

1.4.1. Wskazanie terenu roboét

Odcinki drég podlegajgce naprawie oznaczone zostang w terenie palikami. Polozenie
remontowanych odcinkéw drog wskaze wiasciwy terytorialnie lesniczy lub osoba go zastgpujaca.

1.4.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ przedmiar robot umozliwiajacy jednoznaczne
okreslenie rodzaju i zakresu robot.

1.4.3. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Materialy fatwopalne
beda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem
0s6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

2. MATERIALY
2.1 Wymagania ogolne

Materialy zastosowane przy realizacji przedmiotu umowy powinny posiada¢ stosowne
aprobaty, deklaracje zgodnosci lub dokumenty potwierdzajace pochodzenie 1 jakosc.
Po zakonczeniu catosci robot, najpozniej przy odbiorze koncowym zadania Wykonawca
zobowiazany jest dostarczy¢ Zamawiajagcemu aprobaty lub dokumenty potwierdzajace pochodzenie
i jako$¢ uzytych materiatow.

Zastosowane kruszywo przed wbudowaniem musi by¢ zaakceptowane przez
Zamawiajgcego. Wykonawca na zgdanie Zamawiajgcego, przed zaplanowanym wykorzystaniem
jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robot przedstawi przedstawicielowi Zamawiajacego
do zaakceptowania, szczegotowe informacje dotyczace tych materiatdw, jak rowniez odpowiednie
dokumenty potwierdzajace pochodzenie i jakos¢.



Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
robot. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg si¢ nie zaakceptowane materialty, Wykonawca
wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaplaceniem.

2.2 Kruszywo

Wymagane jest kruszywo frakeji 0-63 charakteryzujace si¢ ciagglym uziarnieniem,
mieszczacym si¢ w granicach krzywej dobrego uziarnienia. Dopuszcza si¢ wykorzystanie kruszywa
z rozkruszonego betonu cementowego lub lamanego kruszywa naturalnego (0-63,0). Przy
wykorzystaniu kruszywa budowlanego musza zosta¢ zachowane parametry fizyczne nie gorsze niz
mieszanek stabilizacyjnych z kruszywa naturalnego - zgodnie z norma PN-S-06102: 1997 ,,.Drogi
samochodowe — Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie”. W przypadku zastosowania
gruzu Wykonawca zobowigzany jest, przedstawi¢ aprobat¢ techniczna lub wyniki badan
laboratoryjnych stwierdzajace przydatnos¢ materiatu do stosowania w budownictwie drogowym
oraz zlozy¢ pisemne o$wiadczenie, ze gruz nie zawiera substancji szkodliwych.

Kruszywo betonowe powinno by¢ uzyskane z przekruszenia czystego gruzu z betonu,
bez domieszek gazobetonu, ceramiki i cegly; wymagany min. 80% udzial betonu cementowego
w masie. Znajdujgce sie¢ w betonie stalowe zbrojenie i inne elementy wczesdniej tam umieszczone
muszg zosta¢ oddzielone od kruszywa przeznaczonego do wbudowania w drogi lesne.

Dopuszcza sie wykonanie podbudowy z kruszywa naturalnego famanego ale wylacznie pod
warunkiem uzyskania uprzedniej akceptacji Zamawiajacego oraz uwzglednienia takiej opcji w
dokumentach umowy miedzy Wykonawcg a Zamawiajacym.

Wymagania jakosciowe dla kruszywa tamanego z gruzu betonowego 0-63mm

- minimalna zawartos$¢ betonu konstrukcyjnego klasy C15/20 — 80%

- mrozoodpornos¢ <10

- Scieralnos¢ Los Angeles,50

- wskaznik piaskowy.40

2.2.1 Pospolka drogowa frakeji 0-20

Mieszanka zwirowo — piaskowa powinna mie¢ optymalne uziarnienie. Krzywa uziarnienia
mieszanki powinna miesci¢ si¢ w granicach krzywych obszaru dobrego uziarnienia, podanych na
rys. 1. Sktad ramowy uziarnienia podano w tablicy 1.

Wskaznik piaskowy wg BN-64/8931-01 [4] dla mieszanki o uziarnieniu:
od 0 do 20 mm, WP powinien wynosi¢ od 25 do 40.

Tablica 1. Skiad ramowy uziarnienia optymalnej mieszanki zwirowej

Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia
Wymiary przechodzi przez sito, % wag.
oczek nawierzchnia jednowarstwowa lub , ;
: : ; warstwa dolna nawierzchni
kwadratowych warstwa gorna nawierzchni ;
: ; dwuwarstwowej
sita dwuwarstwowej
mm a; b[ a b
50 - - - 100
20 - - 100 67
12 - 92 88 54
4 86 64 65 30
2 68 47 49 19
0,5 44 26 28 11
0,075 15 8 12 3
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Rysunek 1. Obszar uziarnienia optymalnych mieszanek zwirowych

2.2.2 Woda

Woda uzyta do zageszczenia i klinowania kruszywa moze pochodzi¢ ze studni, wodociggow
rzek, jezior, stawéw lub innych zbiornikow wodnych. Nie nalezy stosowa¢ wody z widocznymi
zanieczyszczeniami np. $mieciami, ro$linnoscig wodna, odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi
lub zanieczyszczeniami toksycznymi.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot oraz na otaczajace srodowisko.

Sprzet do wykonania rob6t powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska
oraz przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.



4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore
nie wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i whasciwosci przewozonych materiatow.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz
za jakos$¢ zastosowanych materialéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja,
wymaganiami STWiORB oraz poleceniami przedstawiciela Zamawiajgcego. Wykonawca jest
odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Ewentualne decyzje przedstawiciela Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materialow i elementéw robot bedg oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w STWiORB, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia przedstawiciela Zamawiajgcego powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez przedstawiciela Zamawiajacego, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe
z tego tytulu poniesie Wykonawca.

5.1 Profilowanie z walowaniem drég gruntowych naturalnych

Naprawa drogi polega na przywroceniu nawierzchni gruntowej prawidiowego profilu
poprzecznego i podtuznego, usunieciu nieréwnosci i zapewnieniu wlasciwego odwodnienia.
Profilowanie drog gruntowych naturalnych ma polega¢ na:

- usunieciu z profilowanej drogi kamieni, grubych gatezi itp.,

- wykonaniu profilu drogi zgodnie z wymaganiami zamawiajgcego,

- profilowaniu drogi réwniarka z wykonaniem sciekow podluznych oraz odptywow bocznych
wody w miejscach obnizonych i podmoktych o diugosci ok. 2 m i spadku 0.4 m, w zaleznosci
od miejscowej potrzeby lub wskazan zamawiajgcego, zageszczeniu wyprofilowanej drogi
gruntowej walcem.

Profilowanie ma by¢ wykonane na szerokosci 4,5 m tj. w koronie drogi (3,5m) wraz
z poboczami o $redniej szerokosci 2 x 0,5m. W przypadku, jezeli szeroko$¢ istniejacej drogi jest
mniejsza niz 4,5 m profilowanie nalezy wykona¢ na szerokosci istniejacej drogi. Przekrdj
poprzeczny przyjeto o spadkach: jednostronny 5%, daszkowy 7% (kierunek spadku wg lokalnych
uwarunkowan). Spadki poprzeczne winne by¢ wykonane z tolerancjg + 2 %.

5.2 Utrzymanie dréog lesnych — wbudowanie kruszywa

Przy naprawie drog gruntowych nalezy pamigtac, ze:

- w wyniku naprawy nalezy wyeliminowa¢ przyczyn¢ tworzenia si¢ deformacji,

- przed naprawg trzeba odprowadzi¢ stagnujac wode¢ z zaglgbien i osuszyé wybdj przez
przekopanie rowkow, wybranie 1 wyrzucenie plastycznego gruntu.

Naprawa silnie uszkodzonych fragmentow drég ma polegac na:
- wyréwnaniu naprawianego fragmentu drogi (korytowanie),
- zageszczeniu koryta walcem,
- rozplantowaniu kruszywa na odpowiednio wyprofilowanym podlozu i zaggszczeniu
walcem do gruboscei min. 15 cm po zaggszczeniu,



- rozwiezieniu i zageszczeniu pospotki celem zaklinowania i1 zakrycia tlucznia
(wymagana grubos¢ po zaggszczeniu 3 cm),

- zageszczeniu calosci walcem - nawierzchnia powinna by¢ tak zagegszczona,

- odtworzeniu poboczy, w razie konieczno$ci uzupetnieniu poboczy gruntem rodzimym,
pobocza wysoko$ciowo musza nawigzywa¢ do nawierzchni wyremontowanej drogi;
zageszczenie poboczy

- wykonaniu $ciekéw podluznych oraz odplywéw bocznych wody w miejscach
zanizonych,

Materiaty (ttuczen i zwir) powinny by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby
ich ostateczna grubos$¢ po zageszczeniu byla rowna wymaganej grubosci. Przyjmuje si¢ tolerancje
grubosci warstw kruszywa + 15 %, pospolki £ 25% przy pojedynczym punkcie pomiarowym,
jednak srednia z pomiaréw warstwy w lesnictwie nie moze by¢ mniejsza od wymaganych 20 cm i 2
cm.

Szczegolowy zakres rob6t zawiera opis przedmiotu zaméwienia.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Utrzymanie drog lesnych — wbudowanie kruszywa

Zakres kontroli:
- dtugo$¢ — pomiar kazdego wykonanego odcinka,
- szeroko$¢ - nie moze roézni¢ sie od parametrow projektowanych (tolerancja przy
pojedynczym punkcie pomiarowym * 3 %, srednia z pomiaréw w lesnictwie nie moze rozni¢
sie od szeroko$ci pomiarow.
- grubos$¢ warstw — nie moze rézni¢ si¢ od parametréw projektowanych (kruszywo 20 cm,
pospétka 2 ecm), przyjmuje sig tolerancje grubosci warstw kruszywa + 10 %, pospotki + 15%
przy pojedynczym punkcie pomiarowym, jednak $rednia z pomiarow warstwy w lesnictwie
nie moze by¢ mniejsza od wymaganych 20 cm i 2 cm.
- spadki poprzeczne — zgodnie z parametrami projektowanymi, tolerancja + 1%
- zageszczenie

Czestotliwo$¢ pomiardw:
- dlugos¢ — pomiar kazdego wykonanego odcinka,
- szeroko$¢ — wizualna ocena na calym odcinku drogi, pomiar losowo 1 raz na 50 mb, w
przypadku odcinkéw do 50 m pomiar nalezy wykona¢ w 2 punktach,
- grubo$é warstw — raz na kazde rozpoczgte 50 m, w przypadku odcinkéw krétszych niz 50
m pomiar nalezy wykona¢ w 2 punktach,
- spadki poprzeczne — raz na 50 mb, w przypadku odcinkéw do 50 m pomiar nalezy
wykona¢ w 2 punktach,
- zageszczenie — losowo wybrane odcinki, nie mniej niz 25 % dtugosci.

6.3 Wykonanie odplywow waod

Kontroli bedzie podlegata ilos¢ wykonanych odptywéw. Odplyw uwaza si¢ za wykonany
prawidtowo jezeli jego dlugosé, szerokosc¢ i spadek s3 rowne parametrom projektowanym
(tolerancja: dhugos¢ i szerokos$¢ — nie mniej niz 20 % spadek w zaleznosci od warunkow
terenowych + 15 %). Ze wzgledow utatwien technologicznych, po uzgodnieniu z Zamawiajacym
odplyw moze by¢ szerszy od parametrow projektowanych.



7. OBMIAR ROBOT

Obmiar roboét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie
z dokumentacja projektowg i STWiORB w jednostkach ustalonych w dokumentacji.

Jednostka obmiarowa naprawy drog poprzez wbudowanie thuicznia jest m2 (metr
kwadratowy naprawianego fragmentu drogi).

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja projektowa, STWiORB i wymaganiami
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa platnosci jest protokét odbioru robot podpisany przez strony zawierajacy ilos¢ jednostek
obmiarowych.

10. WARUNKI BHP PROWADZENIA ROBOT

Przy wykonywaniu rob6t budowlano-montazowych i drogowych obowigzuje przestrzeganie
zasad wynikajacych z Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz.U. 2003 nr 47 poz.
401 ze zm0) oraz Polskich i Branzowych Norm Budowlanych a takze Rozporzadzenia Ministra
Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogolnych przepisow bezpieczenstwa
i higieny pracy (Dz.U. 2003 nr 169 poz. 1650 ze zm.). Wykonawca zobowigzany jest do zapoznania
si¢ z zagrozeniami dla bezpieczefistwa i zdrowia pracy podczas wykonywania robot na terenie
Nadlesnictwa Lutéwko (w szczeg6lnosci z zagrozeniami biologicznymi wystepujacymi na terenach
lesnych) i zobowigzuje si¢ do zapoznania z nimi podlegltych mu pracownikow.
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