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ST — 00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna ST - 00 Wymagania Ogolne odnosi si¢ do wymagan wspdlnych
dla szczegotowych specyfikacji technicznych (SST), dotyczacych wykonania i odbioru
robot przy realizacji zadania pn.: ,,Modernizacja urzadzen malej retencji na rzece Sinowa
oraz petnienie nadzoru inwestorskiego”.

I. 2 Zakres stosowania ST

ST. 00.00 jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w p. 1.1.

I. 3 Przedmiot i zakres robot

1.3.1. Zakres i rodzaj robot budowlanych

Dokumentacja projektowa przewiduje:

- odmulenie dna zbiornikéw wodnych

- remont drewnianych kaskad progowych

1.3.2. Zakres i rodzaj prac towarzyszacych i robot tymczasowych

Prace towarzyszace:

- prace pomiarowe,

- kontrola biezgca zastosowanych materiatow i robot.

| .4 . Informacje o terenie budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje reperow i punktow poligonowych, dziennik budowy i
ksigge obmiaru rob6t oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowe;.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy 1 utrwali na wlasny koszt.

Dokumentacja bedzie zawierac:

- projekt budowlano-wykonawczy,

- specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych,

- przedmiar robot.

1.5. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na drogach na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji Kontraktu az do zakonczenia i odbioru koncowego
robot.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednimi organami projekt oznakowania i organizacji
ruchu 1 zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwac
konieczne tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze,
sygnaly itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni warunki widocznosci w dzien 1 w nocy tych zapdr 1 znakow, dla ktorych
jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru. Tablice informacyjne umieszczone na terenie
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budowy beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji
robot.

W czasie realizacji robot Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia przeptywu wod
powodziowych naturalnymi lub sztucznymi korytami, bez powodowania prowadzonymi
robotami spigtrzen lub zatordw oraz zmian w usytuowaniu trasy koryta.

Budowle tymczasowe shuzace ochronie i1 zabezpieczeniu realizowanych statych budowli
hydrotechnicznych winny by¢ wykonane w sposob zapewniajacy ochrone do przeptywu o
okreslonym prawdopodobienstwie wystapienia, po ktérego przekroczeniu budowla nie moze
stanowic¢ przeszkody dla przeptywu wielkiej wody.

Roboty budowlane winny by¢ prowadzone wg harmonogramu uwzgledniajacego naturalny
rytm hydrologiczny rzeki. Harmonogram podlega zatwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest
wlaczony w ceng kontraktows.

1.6. Zabezpieczenie interesow osob trzecich

Wykonawca odpowiada za ochrong¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bgdacych
wiascicielami tych wurzadzen, potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji lub innych urzadzen Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane strony oraz bedzie z nimi wspoipracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

1.7. Ochrona Srodowiska

Wykonawca ma obowigzek znaé¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
do-tyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy Wykonawca bedzie utrzymywac teren budowy 1 wykopy w
stanie bez wody stojacej, podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu
stosowanie si¢ do przepiséw 1 norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot
terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wiasnosci
spolecznej 1 innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w
nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczeg6lny wzglad na:

- lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych.

- srodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikoéw i ciekdéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami 1 gazami,

- mozliwo$cig powstania pozaru,

- ograniczenie do niezbednego minimum powstawania zawiesiny w wodach plyngcych w
trakcie prowadzenia robot ziemnych w korytach ciekow.

Oplaty 1 kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm okreslonych w
odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony srodowiska, obciaza Wykonawce. Materiaty,
ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza si¢ uzycia materialtow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wickszym od dopuszczalnego. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda mialy
Swiadectwa  dopuszczenia, wydane przez uprawnione jednostki, jednoznacznie
okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na srodowisko.

1.8. Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrona przeciwpozarowa na budowie

Podczas  realizacji  robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby
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personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia
oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywaé wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzg¢t, odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegaja odrebnej zaptacie 1 s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.
Wykonawca bedzie  przestrzega¢  przepisow  ochrony  przeciwpozarowej. Bedzie
utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie budowy, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materialy latwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.9. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w ST i1 SST s3 zgodne z okresleniami zdefiniowanymi w Polskich
Normach i obowigzujacych aktualnie aktach prawnych.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW I WYROBOW
BUDOWLANYCH

2.1. Wymagania ogélne dotyczace wlasciwosci materialow i wyrobow

Przy wykonywaniu robot budowlanych nalezy stosowaé wyroby budowlane o

wiasciwosciach uzytkowych umozliwiajacych prawidlowo wykonanym obiektom

budowlanym spelnienie wymagan podstawowych, okreslonych w art. 5 Ust. Prawo

budowlane, dopuszczone do obrotu powszechnego lub jednostkowego stosowania w

budownictwie, a takze zgodnych z  wymaganiami okreslonymi w szczegdélowych

specyfikacjach technicznych.

2.2. Materialy i wyroby dopuszczone do obrotu i stosowania w budownictwie

Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie materialty i elementy budowlane

wbudowane w trakcie realizacji robot budowlanych odpowiadaly wymaganiom okreslonym

w art. 10 Ustawy Prawo budowlane oraz w szczegotowych specyfikacjach technicznych.

Wykonawca uzgodni z Inspektorem Nadzoru sposob i termin przekazania informacji o

przewidywanym uzyciu podstawowych materiatow do wykonania robot, a takze aprobatach

technicznych lub certyfikatach zgodnosci.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze

materialty w sposob ciagly spetniajg wymagania specyfikacji technicznych w czasie postepu

robot.

2.3. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli 1 odno$nych witadz na

pozyskanie materiatéw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wigczajac w to zrodta wskazane

przez Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane

dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodia.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych 1 jakosciowych

materialow z jakiegokolwiek Zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek

inne koszty zwigzane z dostarczeniem materialow do robot.
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Humus 1 nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow i miejsc pozyskania piasku 1 zwiru beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i1 przywracaniu terenu do stanu
pierwotnego.

Eksploatacja zrédel materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy i1 elementy, dostarczone przez Wykonawce na plac budowy, ktére nie uzyskaja
akceptacji Inspektora Nadzoru, powinny by¢ niezwtocznie usunigte z placu budowy.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjgciem i nie zaptaceniem.
2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni wilasciwe sktadowanie 1 zabezpieczenie materialdbw na terenie
budowy.

Tymczasowo sktadowane materialy winny by¢ zabezpieczone przed zanieczyszczeniem,
zachowac swojg jako$¢ 1 wtasciwos¢ 1 by¢ dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.
Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obregbie terenu budowy , w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru, lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN DO WYKONYWANIA
ROBOT

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzgt powinien by¢ zgodny z
wymaganiami okre$lonymi w poszczegolnych specyfikacjach technicznych dla konkretnych
rodzajow robot. W  przypadku braku jednoznacznych ustalen, sprzet winien by¢
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowal przeprowadzenie robdt zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniami Inspektora Nadzoru, w
terminie prze-widzianym kontraktem.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6ot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo§¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim
zamiarze wyboru i1 uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po
akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTOWYCH

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie
wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i wilasciwoscei transportowanych
materialow. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z
zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej 1 ST oraz wskazaniami Inspektora
Nadzoru, w terminie przewidzianym kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom kontraktu, na polecenie
Inspektora Nadzoru beda usunigte z terenu budowy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco,
na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
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5. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH

5.1. Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa lub kontraktem,
za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa 1 wymaganiami specyfikacji technicznych oraz
Programem Zapewnienia Jako$ci, projektem organizacji robot i poleceniami Inspektora
Nadzoru.

5.2. Roboty rozbiorkowe

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia robot rozbidorkowych na podstawie decyzji
wydanej przez wilasciwy organ. Nie przewidziano prowadzenia rozbidrek metoda
wybuchowa.

5.3. Czynnosci geodezyjne na budowie

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za prawidtowe, zgodne z dokumentacja projektowa,
wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot przez
uprawnionego geodete, ktory przeniesie wysokosci z reperéw, wyznaczy kierunki i spadki
zgodnie z dokumentacjg projektowa.

5.4. Uporzadkowanie terenu budowy po zakonczeniu robét

Wykonawca jest zobowigzany do petlnego uporzadkowania terenu budowy po zakonczeniu
roboét a teren zajgty czasowo przywrdci¢ do stanu pierwotnego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zatozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jakosci wyrobow budowlanych, za-
pewni odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ pobierania probek i badania materialow
1 robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest
zadowalajacy.

Wykonawca bedzie prowadzi¢ pomiary i badania materialdéw oraz robdt z czestotliwo$cia
gwarantujaca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i specyfikacjach technicznych.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sa okreslone w SST, normach

1 wytycznych. W przypadku gdy nie zostaly one tam okre$lone, Inspektor Nadzoru ustali,

jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa lub

kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia

1 sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i1

odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

6.2. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektor Nadzoru bedzie mial zapewniong mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadzat dodatkowe badania

tych materiatow, ktore budza watpliwosci co do jako$ci, o ile kwestionowane materiaty nie

zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych

badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym

przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.
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6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o miejscu i terminie pomiaru lub badania.

Wykonawca bedzie zobowigzany do przekazywania Inspektorowi Nadzoru kopii
raportow z wynikami wykonanych badan i pomiardw.

6.4. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania
probek 1 badania materialdéw u zrodla ich wytwarzania, a Wykonawca zapewni wszelka
niezbedng pomoc w tych czynnos$ciach.

6.5. Dokumenty budowy

Dokumentacja budowy powinna by¢ zgodna z art. 3 pkt 13 ustawy Prawo budowlane.
Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia dokumentacji budowy, przechowywania
jej 1 udostepniania do wgladu przedstawicielom uprawnionych organow.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okreslac faktyczny zakres robdt wykonywanych zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 specyfikacja techniczng, w ustalonych jednostkach.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o
zakresie obmierzanych robdt 1 terminie obmiaru nie pdzniej niz 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru zostang wpisane do ksigzki obmiaru, ktora stanowi dokument pozwalajacy
na rzeczywisty obmiar robot budowlanych.

7.2. Zasady okreslania iloSci robodt i materialow

Dhugosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami beda obmierzane poziomo, wzdtuz linii
osiowej 1 podawane w [m]. Jezeli szczegblowe specyfikacje techniczne nie wymagaja dla
okreslonych robét inaczej, objetosci beda wyliczane w [m®], powierzchnie w [m?], a sprzet i
urzadzenia w [szt.]. Ilosci, ktére maja by¢ obmierzane wagowo, beda okreslane w
kilogramach lub tonach.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia 1 sprze¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet pomiarowy wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca przedstawi Inspektorowi
Nadzoru wazne §wiadectwa.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiardow

Obmiary nalezy przeprowadza¢ przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot,
a takze w przypadku wystepujacej dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych nalezy przeprowadza¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot ulegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objg¢tosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkica-mi dotaczonymi do ksigzki obmiaru, wzglednie umieszczonymi na karcie obmiarowe;.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH
8.1. Rodzaje odbiorow robot
W zalezno$ci od ustalen odpowiednich specyfikacji technicznych, roboty podlegaja
nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale
Wykonawcy:

a. odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b. odbiorowi czesSciowemu,
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c. odbiorowi koncowemu,

d. odbiorowi ostatecznemul.
8.2. Odbior robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu
Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbiér robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany — w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego
postepu robdt. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy z  jednoczesnym powiadomieniem Inspektora  Nadzoru . Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie po6zniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia.
8.3. Odbior czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czesciowego robdt dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje Inspektor Nadzoru.
8.4. Odbior koncowy
Odbioér koncowy przeprowadza si¢ w trybie 1 zgodnie z warunkami okreslonymi w
umowie o wykonanie robot budowlanych.
Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu
do ich ilosci, jakos$ci i wartosci.
Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona
przez Wykonawceg wpisem do dziennika budowy, z jednoczesnym powiadomieniem na
pismie Inspektora Nadzoru.
Odbior koncowy robdt nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot 1 przyjecia
dokumentoéw, o ktorych mowa w pkt 8.5.
Odbioru koncowego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnos$ci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich  oceny
jako$ciowej na podstawie przedlozonych dokumentow, wynikéw badan i1 pomiardéw, ocenie
wizualne] oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa i1 specyfikacjami
technicznymi. W toku odbioru koncowego robdt komisja zapozna si¢ realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w
zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robdt poprawkowych.
8.5. Dokumenty do odbioru koncowego robét
Do odbioru koncowego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
- dokumentacje¢ projektowa z naniesionymi zmianami, wprowadzonymi w trakcie
realizacji robot,
- specyfikacje techniczne,
- uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, i udokumentowanie wykonania jego zalecen,
- dzienniki budowy 1 ksiggi obmiaru,
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan,
- atesty jakosciowe wbudowanych materiatow,
- sprawozdanie techniczne,
-. inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.
8.6. Odbior ostateczny
Odbidér ostateczny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usuni¢ciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym 1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior
ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
odbioru koncowego.
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9. ROZLICZENIE ROBOT

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg, ustalong dla danej pozycji przedmiaru robét.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzgledniaé wszystkie czynno$ci, wymagania i
badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone w pkt 9 SST i w dokumentacji
projektowe;j.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

- robocizng bezposrednia,

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkdw i transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi,

- koszty posrednie w sktad ktéorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym
doprowadzenie  energii i wody, budowa drog dojazdowych itp.), koszty dotyczace
oznakowania robot, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, oplaty za
dzierzawg placéw 1 bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych robot, ubezpieczenia oraz
koszty zarzadu przedsigebiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy =z tytulu innych
wydatkéw mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w wycenionym
przedmiarze robot jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za
wykonanie robdt objetych ta pozycja kosztorysowa.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Dokumentacja projektowa

1/ Projekt budowlano-wykonawczy sporzadzony dla przedmiotowej inwestycji

2/ Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych.

3/ Przedmiar robot i kosztorys inwestorski.

10.2. Normy i inne dokumenty

Wykaz norm, aktow prawnych 1 innych dokumentow zwigzanych, podano dla
poszczegdlnych rodzajow robot w kazdej szczegdtowej specyfikacji technicznej.
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SST - 01.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

SST -01.01 ROBOTY POMIAROWE

I. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SST s3 wymagania dotyczace tyczenia w terenie obiektow
inzynierskich przy realizacji zadania wymienionego w punkcie 1.1 ST-00.00 Wymagania
ogolne.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja stosowana bedzie dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
1 realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne 2z okresleniami zdefiniowanymi
w Polskich Normach oraz obowigzujgcych aktach prawnych.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdéw podano w ST —00.00 Wymagania ogdlne, pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania

Materiatami  stosowanymi przy wykonaniu wyznaczenia osi trasy i punktow
wysokosciowych wedlug zasad niniejszej SST sa:

- shupki betonowe,

- pale i paliki drewniane,

- rury metalowe,

badz inne materiaty akceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Do utrwalenia punktow obiektu inzynierskiego nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem
lub pretem stalowym albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50m.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w sasiedztwie obiektu powinny
mie¢ $rednice od 0,15 do ok 0,20m i dlugos¢ od 1,5 do 2,0m. Do stabilizacji pozostatych
punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08m i dlugosci okoto
0,30m.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST — 00.00 Wymagania ogolne, pkt 3.
3.2. Sprzet stosowany do wyznaczenia trasy i punktow wysokosciowych

Do wyznaczania sytuacyjnego i punktow wysokosciowych nalezy stosowac sprzet:
- teodolity,

- niwelatory,

- tyczki

- faty,

- taSmy

lub inny sprzet akceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST — 00.00 Wymagania ogolne, pkt 4

4.2. Transport materialow

Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Nalezy je ustawiaé
rownomiernie na calej powierzchni ladunkowej, obok siebie 1 zabezpiecza¢ przed
mozliwoscig przesuwania si¢ podczas transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne warunki wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST — 00.00 Wymagania og6lne, pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujagcymi instrukcjami Gtownego
Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajagcego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do wytyczenia robot.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdéwne muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okre$lajgce w
sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone¢ wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczenh w czasie trwania robot. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla
prawidtowej realizacji robot nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Osnowa podstawowa (stale punkty kontroli)

Zgodnie z warunkami kontraktu Zamawiajacy przekaze Wykonawcy odpowiednig liczbe
statych punktow geodezyjnych osnowy poziomej i wysokosciowej, aby umozliwi¢ mu
wykonanie prac zwigzanych z wytyczeniem.

5.4. Osnowa robocza (okresowe punkty kontroli)

W oparciu o sie¢ stalych punktow geodezyjnych osnowy poziomej i1 wysokoSciowej
przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca zobowigzany jest do zatozenia, utrzymania i
uzupetniania osnowy roboczej o wspotrzednych poziomych i wysokosciowych dla lokalnego
wytyczania robot.

Opracowany przez Wykonawce; i zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru projekt osnowy
roboczej poziomej i wysokosciowe] oraz system przeprowadzania kontroli okresowe;j
punktow tej osnowy, powinny spetniac¢ nastgpujace warunki:

- punkty osnowy roboczej nalezy wyznaczy¢ 1 utrwali¢ poza terenem wykonywania robot
oraz odpowiednio zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,

- odleglo$¢ pomiedzy punktami winna wynosi¢ $rednio okoto 250 m, a kazdy punkt
powinien by¢ oznaczony w sposob zatwierdzony przez Inspektora Nadzoru tak, aby byt
widoczny 1 tatwy do zidentyfikowania,

- sposob stabilizacji punktow geodezyjnych osnowy roboczej oraz kryteria jej doktadnos$ci
winny by¢ zgodne z polskimi przepisami zawartymi Instrukcjach Technicznych G-
3.1(Osnowy realizacyjne GUGIK) i G-3,2 (Pomiary realizacyjne GUGIK).

5.4. Tymczasowe punkty pomiarowe

Wykonawca moze wyznaczy¢ inne tymczasowe punkty pomiarowe zgodnie z
zatwierdzonymi przez Inspektora Nadzoru zasadami wykonania niezbednych robot i
wytyczen oraz zgodnie z generalnymi zasadami wyszczegolnionymi w instrukcjach 1
wskazaniach GUGIK.

5.5. Wyznaczanie nasypow i wykopow

Wyznaczanie nasypow 1 wykopdéw polega na oznaczeniu polozenia w terenie krawedzi
przecigcia powierzchni zewnetrznych skarp wykopu z terenem. Do wyznaczania nasypow i
wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki. Odleglosci migdzy palikami nalezy
dostosowa¢ do uksztattowani terenu .

5.6. Wyznaczenie polozenia obiektow

Dla  kazdego obiektu nalezy wyznaczy¢é jego potozenie w terenie - zgodnie z
dokumentacjg projektowa, poprzez:

- wytyczenie osi obiektu,

- wytyczenie punktéw okreslajacych kontury obiektu,

- trwale wyznaczenie rzednych pigtrzenia.

5.8. Zakonczenie robot
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Wykonawca zobowigzany jest po zakonczeniu robdt do oddania Inspektorowi Nadzoru
dokumentacji dotyczacej osnowy geodezyjnej i przekazania punktow w terenie na takich
zasadach jak je przejmowat.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady

Kontroli jakosci robot podano w ST — 00.00 Wymagania ogdlne pkt. 6

6.2. Kontrola osnowy roboczej

Kontrole prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wg zasad okre$lonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru podano w ST — 00.00 Wymagania ogdlne
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest jedna sztuka wytyczonego obiektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST — 00.00 Wymagania ogdlne, pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru robot

Whniosek Wykonawcy o odbior wykonanych robot, przekazywany Inspektorowi Nadzoru,
powinien zawiera¢ niezbedne szkice wytyczenia, wykazy wspotrzednych i1 wysokosci
wykazujace zgodnos$¢ pomiarow kontrolnych z danymi podanymi w dokumentacji
projektowe;j.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST — 00.00 Wymagania ogo6lne.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1sz obiektu obejmuje wszelkie niezbedne prace pomiarowe dla prawidtowego
wykonania i odbioru obiektu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogo6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. Glowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa, 1979

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1989

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

6. Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

7. Wytyczne techniczne G-3. 1 Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983

10.1. Rozwiazania rOwnowazne

Zamawiajacy dopuszcza rozwigzania rdéwnowazne opisywanym z zachowaniem lub
uwzglednieniem norm, ocen technicznych, specyfikacji technicznych i systeméw odniesienia,
o ktorych mowa w art. 101 ust. 1 — 3 ustawy Pzp.
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SST - 01.02 ROBOTY ROZBIORKOWE

SST - 01.02.01 Roboty rozbiorkowe progow drewnianych
SST - 01.02.02 Roboty rozbiérkowe elementéw ubezpieczenia

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST jest rozbiérka elementéw istniejacych progow
drewnianych oraz istniejgcych elementow ubezpieczenia
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy i przetargowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza rozbiorek wykonywanych w
czasie robot remontowych obiektu jw. i obejmuja:
- rozbiorke progéw drewnianych
- rozbiorke istniejgcego ubezpieczenia

Zmiana zakresu rozbiorek moze by¢ wprowadzona przez Inzyniera i wynikac¢ bedzie z
faktow ustalonych w czasie rozbidrki.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszym ST sa zgodne z obowigzujacymi normami.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace robot
podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne".

2. MATERIALY
Materiat rozbioérkowy traktuje si¢ jako gruz.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania
ogblne". Przewiduje si¢ mechanizacje robot, polegajaca na mechanicznym odspojeniu
elementow nawierzchni 1 betonu przy uzyciu lekkich mlotow pneumatycznych (do 5 kg) oraz
recznym lub mechanicznym zatadunku gruzu na samochody samowytadowcze.

4. TRANSPORT

Ogolne warunki dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania
ogblne". Mozna uzy¢ dowolnego srodka transportu ze wskazaniem na jednostki samo-
wytadunkowe przy wywozie gruzu.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogodlne warunki dotyczace wykonania robdt podano w ST D-M-00.00.00.
"Wymagania ogdlne".
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5.1. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robot uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.
5.2. Zakres wykonywanych robot

W pierwszej kolejnosci nalezy wykona¢ rozbidrke istniejacych konstrukeji progéw
drewnianych w zabudowie kaskadowe;j.

Prace rozbiorkowe powinny by¢ kierowane przez kierownika budowy z
uprawnieniami budowlanymi i wykonywane przez firm¢ posiadajacg odpowiedni sprzet i
wykwalifikowanych pracownikow. Roboty rozbidorkowe stanowigce przedmiot opracowania,
stuza umozliwieniu wykonania nowego mostu w miejscu istniejgcego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania
ogolne". Sprawdzenie na zasadzie obmiaru w terenie ilo$ci wybranego gruzu oraz
zabezpieczenia miejsca rozbiorki na zasadzie ogledzin.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru sa: m® — dla demontazu elementé drewnianych, 1 m® — dla
rozbiérek ubezpieczen

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne".

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne warunki platnosci

Ogolne warunki ptatnosci okreslone sa w ST D-M.00.00.00.
9.2. Szczegélowe warunki platnosci

Podstawa ptatnosci catej pozycji jest ustalona na podstawie obmiaru w m® ilosci
rozebranej "konstrukcji”, oraz uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot. Gruz z
rozbiorek stanowi wlasnos¢ wykonawcy — przewidziano utylizacje z odwiezieniem w miejsce

3

wskazane przez inzyniera; ewentualny ztom z elementéow stalowych z rozbiorek stanowi
wilasno$¢ Inwestora.
9.3. Zakres szczegolowy poszczegolnych robét objetych platnoscia
Cena wykonywanych robdt obejmuje:
- wyznaczenie zakresu, oznakowanie robot,
- rozebranie konstrukcji progéw drewnianych i ubezpieczen
- przemieszczenie, zatadunek 1 odwiezienie materiatdow rozbidrkowych,
- uporzadkowanie terenu rozbiorki,
- odwiezienie sprzetu i oznakowania.
W kosztach nalezy uja¢ wywoéz gruzu i ztomu z elementow stalowych z rozbidrek i ich
sktadowanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Podano w ST D-M.00.00.00.
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SST - 02.00 ODMULENIE
SST —02.01 ODMULENIA DNA ZBIORNIKOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sag wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z remontem i czyszczeniem zbiornika retencyjnego
poprzez jego odmulenie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi podstawe opracowania oferty
wykonawcy dla wykonania wszystkich robdt zwigzanych z odmuleniem zbiornika
retencyjnego.

1.3. Zakres robot objetych SST

Zakres remontu zbiornika retencyjnego obejmuje:

a) oczyszczenie dna zbiornika z ro$linnos$ci

b) usuniecie porostow z brzegdw oraz dna potoku

¢) umozliwienie przeptywu wody przez zbiornik w trakcie wykonywania prac

- tymczasowe utozenie odcinka rury (przepustu ) na dnie umozliwiajace etapowe czyszczenie
d) wybieranie osadu ze zbiornika i wywoéz

e) rozktad i formowanie nasypéw na sktadowisku osadow

f) oczyszczenie i uporzadkowanie terenu

2. MATERIALY
Rury PCV do tymczasowego przeptywu przez zbiornik

3. SPRZET DO WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca przystepujacy do czyszczenia zbiornika powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z koparki czerpakowej, samochodéw cigzarowych przystosowanych do transportu
osadu, spycharki, 1 innych przyrzadow stuzacych do czyszczenia elementow betonowych i
asfaltowych,

4. TRANSPORT

4.1. Srodki transportu

Do wywiezienia i utylizacji osadu Wykonawca uzyje srodkow transportowych spetniajacych
wszystkie wymagania do przewozu drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Oproznianie zbiornika

Wykonawca ustugi zagospodaruje na wskazanym terenie powstale podczas oprézniania i
oczyszczania zbiornika osady. Wywoz osadow nalezy wykona¢ za pomocg specjalistycznego
transportu. Nastepnie nalezy doktadnie oczysci¢ Sciany zbiornika oraz poszczegodlne jego
elementy (wlot i wylot ze zbiornika). Powstate namuty nalezy rowniez odebra¢ transportem
samochodowym, a zbiornik nalezy zwapnowac i zaorac.

5.2. Transport osadow na wskazane dzialki

Odbierane osady nalezy przewiez¢ wlasnym transportem zgodnie z zasadami i wymaganiami
uregulowanymi w Ustawie - Prawo o ruchu drogowym, a takze Rozporzadzeniami w sprawie
warunkow przewozu drogowego.
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5.3. Skladowiska osadow

Wywozenie osadow nalezy dokonywa¢ na sktadowiska odpadow, zlokalizowane na:

- sktadowiskach wiasnych Inwestora, urzadzonych zgodnie z warunkami i decyzjami
wydanymi przez wiasciwe wladze ochrony srodowiska.

5.4. Sporzadzenie dokumentacji

Po wykonaniu ustugi dla kazdego systemu nalezy sporzadzi¢ dokumenty zwigzane z
odbiorem osadow tj.

- protokot czyszczenia i odbioru osadu,

Warunkiem ptatnosci za wykonang ustuge jest dokument potwierdzajacy zagospodarowanie
osadow we wskazanym miejscu .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania rob6t przeprowadzana bedzie ciggla wizualna kontrola poprawnos$ci
oczyszczania zbiornika, zgodnie z wymaganiami pkt. 5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa oczyszczenia zbiornika jest 1m3 osadow pobranych ze zbiornika.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST jesli potwierdzona zostanie wizualna ocena, ze
roboty zostaty wykonane zgodnie z wymaganiami pkt. 5.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Ceng jednostki obmiarowej 1 rozliczeniowej jest Im3 1 obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- czyszczenie zbiornika

- kontrola stanu technicznego i konserwacja elementow sktadowych zbiornika,
- sporzadzenie dokumentéw zwigzanych z wywozem osadow,

Wszystkie prace musza by¢ wykonywane zgodnie z obowigzujacymi przepisami BHP,
Instrukcja Oznakowania Robot Prowadzonych w Pasie Drogowym oraz wymogami kultury
technicznej.

9.2. Po zakonczeniu prac nalezy dokona¢ uprzatniecia i uporzadkowania, terenu i miejsca
wokot prowadzonych prac.

9.3.Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za wszelkie zawinione szkody, wynikajace ze zlej
organizacji i sposobu prowadzenia tych prac.

10. Postanowienia ogdlne
10.1. Bez pisemnej zgody Zamawiajacego, Wykonawca nie moze zleca¢ wykonania prac
objetych zamowieniem innym osobom lub firmom.
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SST - 03.00 PROGI DREWNIANO - KAMIENNE

SST - 03.01 WYKONANIE SCIANKI SZCZELNEJ DREWNIANEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejsze] Szczegotowej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru drewnianej $cianki szczelnej przy realizacji zadania wymienionego w
punkcie 1.1 ST-00.00 Wymagania ogolne.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacje Techniczne stosowane sa jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu 1 realizacji rob6t wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem $cianki szczelnej drewnianej, z bali dgbowych, tacznie z palami
kierujacymi, kleszczami, w celu ochrony przeciwfiltracyjne;j.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST —
00.00 Wymagania ogolne p.2.

2.2. Rodzaje materialow

Wszystkie elementy $cianki szczelnej: pali kierujacych, no$nych i rusztowan pod kafar
powinny by¢ wykonane z drewna dgbowego rodzimego (dab szyputkowy lub
bezszyputkowy). Srednica pali w gruntach piaszczystych powinna wynosi¢ min. 20cm.
Grubos¢ bali w gruntach piaszczystych — 63 mm.

Kleszcze nalezy wykona¢ z tat, krawedziakow z drewna debowego rodzimego. Dhlugosé
kleszczy nie powinna przekracza¢ 4m.

Wszystkie elementy nalezy wykona¢ z drewna zdrowego, bez pegknig¢ 1 uszkodzen
mechanicznych.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w Specyfikacji ST — 00.00 "Wymagania
Ogolne", pkt.3.

Whijanie $cianek szczelnych powinno odbywaé si¢ przy uzyciu sprzetu mechanicznego
powodujacego jak najmniejsze drgania (np. wibromtot bezudarowy) zaakceptowanego przez
Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

3.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji ST — 00.00 "Wymagania
Ogolne", pkt.4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w Specyfikacji ST — 00.00
"Wymagania Ogolne", pkt.5.

5.2. Whicie Scianki szczelnej

Scianki, po wyznaczeniu geodezyjnym trasy nalezy wbié¢ mechanicznie.
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Pale kierujace powinny by¢ wbite na petna, przewidziang glebokos¢ a o$ ich wpustow dla bali
Scianki szczelnej powinna pokrywac si¢ z osig $cianki szczelnej.

Pale kierujace taczy si¢ dwiema parami kleszczy

Kleszcze powinny by¢ wcicte w pale, Sciggnigte srubami o $rednicy 16-20mm i rozparte
podktadkami.

Dolng pare¢ kleszczy zaklada si¢ przy samej ziemi, gorng przy gtowicy pali.

Pomiedzy kleszcze wstawia si¢ uprzednio przygotowane brusy. W celu docis$ni¢cia brusow,
wstawia si¢ w srodku odcinka brus klinowy, ktéry wypetnia doktadnie odcinek miedzy palami
kierujacymi. Brus klinowy wykonuje si¢ na miejscu wbicia $cianki szczelne;.

Uzycie gwozdzi do laczenia elementéw oczepow nalezy poprzedzi¢ nawierceniem otworéw
celem zapobiegni¢cia peknigciom. Uzyte $ruby 1 gwozdzie powinny by¢ ocynkowane.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogoélne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji ST — 00.00
"Wymagania Ogoélne", pkt.6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w Specyfikacji ST — 00.00 "Wymagania
Ogdlne", pkt.7.

Jednostka obmiarowg jest mb (metr biezacy) wbitej §cianki szczelnej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbidr robot

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robot podano w Specyfikacji ST — 00.00 "Wymagania
Ogdlne", pkt.8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnos¢ za wykonane roboty/dostawy nastgpi po zakonczeniu umownych etapow,
potwierdzonych przez Inspektora Nadzoru tych robot lub przedstawiciela Inwestora, na
podstawie faktury z protokotem odbioru robot. Umowne etapy robodt, terminy wystawiania
faktur oraz platnosci definiuje umowa wraz z harmonogramem robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-12080: 1996 Urzadzenia wodno-melioracyjne. Elementy drewnianych §cianek
szczelnych. Wymagania i badania.

10.2. Rozwiazania rOwnowazne

Zamawiajacy dopuszcza rozwigzania roéwnowazne opisywanym z zachowaniem lub

uwzglednieniem norm, ocen technicznych, specyfikacji technicznych i systeméw odniesienia,

o ktorych mowa w art. 101 ust. 1 — 3 ustawy Pzp.
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SST - 03.02 NARZUT KAMIENNY

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru narzutu
kamiennego przy realizacji zadania wymienionego w punkcie 1.1 ST-00.00 Wymagania
ogolne.

1.2 Zakres stosowania SST

Specyfikacje Techniczne stosowane sg jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem narzutéw kamiennych a w szczegdlnosci:

- wykonanie wstepnego, mechanicznego wyprofilowania ksztattu wykopu w dnie przelewu,
niecki wypadowej oraz powyzej progu wraz z wyrOwnaniem i zaggszczeniem podioza
gruntowego,

- wykonanie recznego wyrdéwnania wykopu na skarpach wraz z wyréwnaniem i
zageszczeniem podtoza gruntowego,

- ulozenie warstwy separacyjnej z geowtokniny lub warstwy $cieli faszynowe;j,

- wykonanie narzutu z kamienia famanego o odpowiedniej frakcji wraz z zaggszczeniem,
wyrownaniem i zaklinowaniem kamieni na ponurze i poszurze stopnia.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z okresleniami zdefiniowanymi w Polskich
Normach oraz obowigzujacych aktach prawnych.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST — 00.00 Wymagania ogdlne, pkt 1.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdéw podano w ST — 00.00 Wymagania ogdlne, pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania umocnien.

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp i rowoéw objetymi niniejsza ST sa:

- kamien narzutowy lamany,

- otoczaki o wymiarach podanych w dokumentacji projektowej,

- faszyna wiklinowa Swieza.

2.2.1. Kamien narzutowy

Do wykonania narzutu nalezy uzy¢ materialu kamiennego pochodzacego z trwalych,
niezwietrzatych i odpornych na dziatanie wody 1 mrozu rodzajéw skat. Moga to by¢ zar6wno
otoczaki jak i1 kamien tamany ze skat typu granit, bazalt, sjenit itp. Zaleca si¢ stosowac
kamien tamany, o cechach fizycznych odpowiadajacych wymaganiom PN-B-04120:1988
Kamien dla budownictwa 1 drogownictwa - Podzial i zastosowanie wedlug wlasnosci
fizyczno-mechanicznych.

Tabela 1. Wymagania wytrzymalo$ciowe i fizyczne kamienia lamanego
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Lp. Wiasciwosel Wymagania | Metoda badan
wg

1 | Wytrzymatos¢ na sciskanie, MPa, co

najmniej

w stanie: 61 PN-B-04110[9]
- powietrznosuchym 51

- nasycenia woda 46

- po badaniu mrozoodpormosci
Miozoodpornos¢. Liczba eykli zamrazania,
po ktérych wystepuja uszkodzenia 21 PN-B-04102[8]
powierzchni, krawedzi lub narozy, co
najmniej

3 | Odpornos¢ na niszezace dziatanie atmosfery
przemyslowej. Kamietl nie powinien ulega¢ | 4o < 4010 PN-B-01080[1]
niszczeniu w srodowisku agresywnym, w
ktérym zawartos¢ SO, w mg/m’ wynosi

4 | Scieralno$¢ na tarczy Boehmego, mm, nie
wiecej niz, w stanie:

S}

: PN-B-04111[10]
- powietrznosuchym 2,5
- nasycenia woda
5 | Nasiakliwos¢ woda, %o, nie wiecej niz 5 PN-B-04101[7]

Dopuszcza si¢ nastgpujace wady powierzchni licowej kamienia:

- wglebienia do 20 mm, o rozmiarach nie przekraczajacych 20 % powierzchni,

- szczerby oraz szkodzenia krawedzi narozy o glebokosci do 10 mm, przy tacznej dlugosci
uszkodzen nie wigkszej niz 10% diugosci kazdej krawedzi.

Kamien tamany nalezy sktadowa¢ w warunkach zabezpieczajacych przed zanieczyszczeniem
1 zmieszaniem poszczegolnych jego rodzajow.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST — 00.00 Wymagania og6lne, pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot.

Ubezpieczenie narzutem kamiennym niecki wypadowej i skarpy odwodnej grobli mozna
wykonywac¢ recznie lub sposobem mechanicznym. Do wykonywania narzutu kamiennego w
technologii wykorzystujacej sprzet mechaniczny mozna stosowa¢ ladowarki (dowozace
jednoczes$nie kamien do miejsca wbudowania), koparki podsigbierne lub koparki
chwytakowe. Kamienie na widocznych powierzchniach narzutu nalezy wyréwnacé i
zaklinowac recznie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST — 00.00 Wymagania ogolne, pkt. 4.
Kruszywo, kamienie 1 faszyne¢ wiklinowa nalezy przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu
w warunkach zabezpieczajacych je przed rozsypaniem, rozpyleniem, zanieczyszczeniem oraz
zmieszaniem z innymi kruszywami i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST — 00.00 Wymagania ogolne, pkt 5.

5.2. Wykonanie ubezpieczenia z narzutu kamiennego

Ubezpieczenie dna i skarp i dna narzutem kamiennym nalezy wykona¢ w nastepujacy sposob:
- wyréwnac 1 dogesci¢ powierzchniowo podioze gruntowe,

- na uprzednio przygotowanym podlozu utozy¢ warstwe $Scieli faszynowej lub warstwe
separacyjng z geowlokniny, o parametrach zgodnych z wymaganiami zawartymi w niniejszej
ST, przy jednoczesnym spelnieniu warunku aby dlugo$¢ zakladow na taczeniu
poszczegodlnych pasm geowltokniny (zard6wno poziomych jak i1 pionowych) nie byta mniejsza
niz 30 cm,
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- na uprzednio wykonanej warstwie separacyjnej] wykona¢ narzut z kamienia tamanego
warstwa o grubo$ci wg dokumentacji projektowej wraz z wyrOwnaniem i zaklinowaniem.
Roboty nalezy realizowa¢ zgodnie z wymaganiami stosownych przepiséw, wytycznymi
zawartymi w planie BIOZ oraz wskazaniami zarzadzajacego realizacja umowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST — 00.00 Wymagania ogdlne, pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot

Kontrola polega na sprawdzeniu:

- rzednych oraz wskaznika zageszczenia gruntu pod ubezpieczenie,

- zgodno$ci rodzaju materialdow z wymaganiami okre§lonymi w projekcie 1 niniejszej
specyfikacji,

- prawidlowos$ci ulozenia warstwy separacyjnej z geowtokniny (brak sfatdowan, wilasciwa
dhugos¢ zaktadu taczonych paséw geowtokniny,

- grubos$¢ warstwy narzutu kamiennego po wyréwnaniu polegajaca na poréwnaniu rzednych
dna wykopu pod ubezpieczenie oraz rzgdnych powierzchni ubezpieczenia. Dopuszczalne
odchytki grubo$ci ubezpieczenia wynosza:

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robdt podana w ST — 00.00 Wymagania ogolne, p. 7.
Jednostka obmiarows jest:

- I m® (metr szescienny) narzutu kamiennego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST.00.00 ,,Wymagania ogoélne" p. 8.

Odbior robot polega na sprawdzeniu ilo$ci 1 zgodnosci wykonanych umocnien z
dokumentacja projektowa, wymaganiami okreslonymi w niniejszej ST, sprawdzeniu jakosSci
wbudowywanych materialow i1 wizualnej ocenie wykonanych robot.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

Cena | m® wykonanego umocnienia narzutem kamiennym obejmuje:
- roboty przygotowawcze,

- utozenie geowtdkniny,

- utozenie $cieli faszynowej,

- wykonanie narzutu kamiennego wraz z wyrOwnaniem 1 zaklinowaniem powierzchni
zewngtrznej,

- wykonanie palisady,

- dostarczenie materiatow,

- zastosowanie niezbednego sprzetu,

- oczyszczenie sprzetu 1 miejsca robot,

- kontrole prawidtowosci wykonania robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN - EN 13383 — 1:2003 Kamien do robot hydrotechnicznych. Wymagania

2. PN —EN 13383 — 2:2003 Kamien do robot hydrotechnicznych. Metody badan
3. PN —84B - 0/080 Kamien dla budownictwa i drogownictwa. Podzial i zastosowanie
wg wilasnosci fizykochemicznych.
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10.1. Rozwiazania rOwnowazne
Zamawiajacy dopuszcza rozwigzania rownowazne opisywanym z zachowaniem lub

uwzglednieniem norm, ocen technicznych, specyfikacji technicznych i systemow odniesienia,
o ktérych mowa w art. 101 ust. 1 — 3 ustawy Pzp.
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SST - 04.00 ROBOTY UMOCNIENIOWE
SST — 04.01 UMOCNIENIE KISZKA FASZYNOWA

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru umocnien skarp i
dna obiektow ziemnych za pomocg opasek z kiszek faszynowych.

1.2 Zakres stosowania SST

Specyfikacje Techniczne stosowane sg jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem faszynowych ubezpieczen i obejmuja:

- wykonanie umocnien z opasek kiszkowo-palowych,

- umocnienie skarpy za opaskg darning na ptask.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z okresleniami zdefiniowanymi w Polskich
Normach oraz obowigzujacych aktach prawnych.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST — 00.00 Wymagania ogolne, pkt 1.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw podano w ST — 00.00 Wymagania og6lne, pkt 2.
2.2. Materialy do wykonania umocnien.

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp i rowéw objetymi niniejsza SST sg: drewno,
faszyna, drut, darnina.

2.2.1. Drewno

Do wykonania umocnien z faszyny konieczne s3a drewniane kotki i pale. Kotki 1 pale powinny
by¢ wykonane z drewna wierzbowego badz sosnowego. Podstawa ich wykonania powinno
by¢ drewno okragte lub tupane, pozbawione sgkow. Dolny odcinek tych elementow powinien
by¢ zaciosany na dtugosci dwoch srednic. Catos¢ powinna by¢ prosta o strzatce krzywizny
nie wigkszej niz 5 cm.

2.2.2. Faszyna

Wiazki galezi 3-4 letniej wierzby krzaczastej lub drzew liSciastych i iglastych krzewow.
Nalezy uzywac faszyny sezonowanej, martwej.

Materiaty wg. normy:

- faszyna wiklinowa

- faszyna 1 kotki faszynowe

- kiszki faszynowe

2.2.3. Drut

Do wigzania kiszek nalezy wykorzystywa¢ drut wyzarzony o $rednicy 1,8-3 mm.

2.2.4. Darnina

Darnina zdje¢ta podczas realizacji robot przygotowawczych powinna by¢ przeznaczona do
pozniejszego wykorzystania w procesie umacniania skarp oraz innych czynnos$ci okreslonych
w dokumentacji projektowej.

Darnina moze pochodzi¢ z nastepujacych zrodet:
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- darnina trawiasta powinna by¢ wycinana z darni odkrywajacej powierzchni¢ statych
uzytkow takowych, pastwiskowych, lesnych, gruntow zadarnionych jak wygony, miedze,
pasy przydrozne, polany lesne, itp.,

- darnina turzycowo-trawiasta powinna by¢ wycinana z darni lub porostéw okrywajacych taki
btotne oraz grunty bagienne,

- darnina z rolki wyprodukowana w zaktadach wytworczych.

Teren przeznaczony do wycinania darniny, tam gdzie jest to mozliwe, nalezy zlokalizowac
najblizej] miejsca wbudowania. Zaleca si¢ wycinanie darniny z trasy wykonywanych
urzadzen. Cigcie nalezy przeprowadzaé przy uzyciu specjalnych ptugéow i krojéw. Darning
tnie si¢ na prostokatne platy lub tasmy o dogodnych wymiarach umozliwiajacych formowanie
pasow wymaganej szerokosci. Darnina powinna by¢ mozliwie w jak najkrotszym czasie
wbudowania lub odpowiednio ztozona w stosy w celu zabezpieczenia jej przed wysychaniem
1 zanieczyszczeniem. Utozone stosy darniny powinny by¢ stale utrzymane wstanie wilgotnym
(polewane woda). Darniny zeschnietej wbudowywac nie nalezy.

2.2.5. Humus i nasiona traw

Ziemia urodzajna (humus) powinna zawiera¢ co najmniej 2% czg¢$ci organicznych. Ziemi
urodzajna powinna by¢ wilgotna, pozbawiona kamieni wigkszych od 5 cm oraz wolna od
zanieczyszczen obcych.

W przypadkach watpliwych Inzynier moze zleci¢ wykonanie badan w celu stwierdzenia, ze
ziemia urodzajna odpowiada kryteriom:

a) optymalny sktad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d<0,002mm) 12-18%

- frakcja pylasta (0,002 — 0,05mm) 20-30%

- frakcja piaszczysta (0,05 — 2,0mm) 45-70%
b) zawartos$¢ fosforu (P20s) >20 mg/m?
¢) zawarto$¢ potasu (K20) >30 mg/m?
d) kwasowos¢ pH >5,5

Wybdr gatunkéw traw nalezy dostosowac do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca
si¢ stosowac mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajagce wymagania PN-R-
65023:1999 i PN-B-12074:1998.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu.

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST — 00.00 Wymagania ogdlne, pkt. 3.

3.2. Sprze¢t do wykonania robot.

Do wykonania opaski kiszkowo-palowej Wykonawca powinien dysponowaé nizej
wymienionym sprzg¢tem:

- Szpadle, topaty, ,,baby” — drewniane do wbijania kotkow.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST — 00.00 Wymagania og6lne, pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST — 00.00 Wymagania og6lne, pkt 5.

5.2. Wykonanie roboét

Typ opaski, $rednice kiszek oraz rodzaj faszyny okresla dokumentacja projektowa.

Przy wykonywaniu opasek, o ile dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej,
obowigzuja nastepujace zasady:
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a) paliki oporowe nalezy wbija¢ w grunt, w kierunku wzdhuz wytyczonej osi w odstepach co
0,3m (3 szt./1m) oraz na glebokos¢, by wystajaca cze$¢ palika byta nizsza o 3-5cm od sumy
srednic kiszek przewidzianych na tego typu opaski,

b) dolng kiszke opaski nalezy wpusci¢ w dno cieku na glebokos¢ 0,5 $rednicy kiszki,

c) gorng kiszke opaski nalezy przybi¢ do podloza palikami, rozmieszczonymi migdzy
wigzaniami kiszki w odstepie 0,5m.

d) wymiary palikoéw oporowych i1 do przybicia kiszek wg dokumentacji projektowe;j

e) opaski kiszkowe wykonywane w dnie cieku, nalezy od strony skarpy uszczelni¢ pionowym
ptatem darniny, skierowanym murawg w stron¢ cieku oraz przykrytym od gory darning
przybita do podtoza kotkami.

Prace nalezy rozpocza¢ od zabicia dobniami kotkow w dno rzeki, za ktorymi zostanie utozona
podwdjna kiszka faszynowa 2x020. Przed ulozeniem kiszek nalezy wykona¢ w skarpie
wykop liniowy, w ktorym zostang umieszczone kiszki, a za ni od strony skarpy utozona
zostanie darnina. Utozone kiszki nalezy przybi¢ szpilkami do skarpy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST — 00.00 Wymagania ogdlne, pkt 6.

6.2. Kontrola jakoS$ci robot

Kontrola polega na sprawdzeniu:

- rodzaju uzytych materialow — faszyna, kotki, darnina.

- kontrola jakosci wykonania darniowania polega na wizualnej ocenie powierzchni
darniowanej — czy jest rowna, czy nie ma widocznych szczelin, obsuni¢é, czy poszczegdlne
platy darniny nie wyrozniajg si¢ barwg charakteryzujaca jej nieprzydatnos$¢ oraz czy szpilki
nie wystaja ponad powierzchnig.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podana w ST — 00.00 Wymagania ogdlne, p. 7.
Jednostkg obmiarow3 jest:

- | mb (metr biezacy) umocnienia.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST - 00.00 ,,Wymagania ogdlne" p. 8.

Odbidr robot polega na sprawdzeniu iloSci i1 zgodno$ci wykonanych umocnien z
dokumentacjg projektowa, wymaganiami okreslonymi w niniejszej ST, sprawdzeniu jakos$ci
wbudowywanych materialow i1 wizualnej ocenie wykonanych robot.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

Cena jednostkowa obejmuje:

- zakup i sprowadzenie materiatow niezbednych do wykonania umocnienia,
- wyrownanie i dogeszczenie podloza,

- wykonanie umocnienia,

- 0Cczyszczenie miejsca pracy,

- kontrole jakosci robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-R-65023:1999 Materat siewny — nasiona roslin rolniczych.

2.PN-B-12074:1998 Urzadzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie powierzchni
biowtokning
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3. PN-D-95000:1993 Surowiec drzewny — Pomiar, obliczanie migzszo$ci i cechowanie

10.1. Rozwiazania rownowazne

Zamawiajacy dopuszcza rozwigzania réwnowazne opisywanym z zachowaniem lub
uwzglednieniem norm, ocen technicznych, specyfikacji technicznych i systeméw odniesienia,
o ktorych mowa w art. 101 ust. 1 — 3 ustawy Pzp.
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SST —04.02 PALISADA Z KOLKOW DREWNIANYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru peinej palisady z
kotkéw drewnianych.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z inwestycja wymieniong w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu
zakonczenia umocnien w postaci palisady z kotkéw drewnianych o wymiarach zgodnych z
dokumentacjg projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami
I wytycznymi.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST — 00.00 Wymagania ogdlne

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow

Warunki ogélne stosowania materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano
w ST — 00.00 Wymagania ogdlne, pkt. 2.

2.2. Paliki

Paliki do wykonania palisady nalezy wykona¢ zgodnie z PN-D-95000:1993.

3. SPRZET

3.1. Ogolne warunki stosowania sprzetu

Ogolne warunki stosowania sprzetu podano w ST — 00.00 Wymagania ogolne, pkt. 3.
3.2. Sprze¢t do wykonania robot

Do whbijania kotkow nalezy uzywac mtotow.

4. TRANSPORT

4.1. Warunki ogolne transportu

Ogolne warunki transportu podano w ST — 00.00 Wymagania ogolne, pkt. 4.

4.2. Transport materialow

Transport materiatdw moze by¢ wykonany dowolnymi srodkami transportu, pod warunkiem
ich zabezpieczenia przed uszkodzeniami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robaét

Ogolne warunki wykonania robot podano w ST — 00.00 Wymagania ogolne pkt. 5.

5.2. Wykonanie robét

Palisade wykonuje si¢ z kotkéw drewnianych, w miejscu zgodnym z dokumentacja
projektowa. Kotki drewniane nalezy wbija¢ recznie, przy uzyciu mtotéw, $cisle jeden obok
drugiego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST — 00.00 Wymagania ogdlne, pkt 6.
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6.2. Kontrola jakosci robot
Kontrola polega na sprawdzeniu:
- materiatow,

- montazu i wbudowania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6dt podano w ST — 00.00 Wymagania ogdlne, pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

- 1 mb (metr biezacy) umocnienia.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST — 00.00.00 Wymagania ogdlne, pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST, Dokumentacja Projektowa i poleceniami
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST - 00 Wymagania ogdlne, pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 mb (metra biezgcego) umocnienia obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- zakup i dostarczenie materiatow,

- wbudowanie materialow,

- zastosowanie niezbednego sprzgtu,

- 0czyszczenie miejsca pracy,

- kontrole jakos$ci robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-D-95000:1993 Surowiec drzewny — Pomiar, obliczanie migzszosci i cechowanie

10.1. Rozwiazania rGwnowazne

Zamawiajacy dopuszcza rozwigzania roéwnowazne opisywanym z zachowaniem lub
uwzglednieniem norm, ocen technicznych, specyfikacji technicznych 1 systemow odniesienia,
o ktérych mowa w art. 101 ust. 1 — 3 ustawy Pzp.
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SST - 05.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE
SST - 05.01 HUMUSOWANIE, OBSIEW MIESZANKA TRAW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych
z humusowaniem i obsiewem skarp.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t zwigzanych z inwestycja wymieniong w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu umocnien
poprzez humusowanie i obsianie skarp.

1.4. Okreslenia podstawowe

Humusowanie — zespdt czynnosci przygotowujacych powierzchni¢ gruntu, obejmujacy
dogeszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajnej z jej grabieniem i
dogeszczeniem.

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami
i wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST — 00.00 Wymagania ogdlne

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogolne stosowania materiatow

Warunki ogélne stosowania materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano
w ST — 00.00 Wymagania ogdlne, pkt. 2.

2.2. Humus

Humus do humusowania skarp zakupi¢ lub wykorzysta¢ miejscowy jesli taki wystepuje.

2.3. Nasiona traw

Wybor gatunkow traw nalezy dostosowa¢ do rodzaju gleby i1 stopnia jej zawilgocenia. Zaleca
si¢ stosowa¢ mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spelniajace wymagania PN-R
65023 i PN-B-12074.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne warunki stosowania sprzetu

Ogolne warunki stosowania sprzetu podano w ST — 00.00 Wymagania ogdlne, pkt. 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania humusowania i obsiewu, powinien wykaza¢ si¢
mozliwos$cig zastosowania zageszczarek powierzchniowych mechanicznych lub recznych do
zageszczania ziemi roslinnej, oraz narzedziami pomocniczymi takimi jak: szufle, grabie
metalowe, walce gtadkie czy wiadra. Sam obsiew moze by¢ wykonywany recznie.

Uzywany sprzet powinien uzyskac akceptacje Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Warunki ogolne transportu

Ogolne warunki transportu podano w ST — 00.00 Wymagania ogodlne, pkt. 4.

4.2. Transport materialow

Transport humusu moze by¢ wykonany dowolnymi $rodkami transportu, wybranymi przez
Wykonawce. Nasiona traw podczas transportu powinny by¢ chronione przed zawilgoceniem.
Darning nalezy przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu wybranymi przez Wykonawce.



31 ’ Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogo6lne warunki wykonania robdt podano w ST — 00.00 Wymagania ogolne pkt. 5.

5.2. Humusowanie

Przed przystgpieniem do humusowania skarp lub terenu, jego powierzchnia powinna
splantowana. Warstwe ziemi roslinnej (humusu) o grubosci 10 cm nalezy lekko zagesci¢ przez
ubicie reczne lub mechaniczne.

5.3. Obsianie trawa

Obsianie powierzchni terenu trawg powinno by¢ przeprowadzone w odpowiednich warunkach
atmosferycznych - w okresie wiosny lub jesieni. Ziarna trawy powinny by¢ réwnomiernie
rozsypane na powierzchni terenu Wykonawca powinien podja¢ wszelkie srodki, aby zapewnic
prawidtowy rozwdj ziaren trawy po ich wysianiu.

W okresie suszy nalezy systematycznie zrasza¢ woda obsiang powierzchni¢ zahumusowang.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST — 00.00 Wymagania ogdlne, pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jako$ci wykonanych robot i ich zgodnosci z SST, oraz na
sprawdzeniu daty waznosci §wiadectwa wartosci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejsciu roslin, taczna powierzchnia nie poros$nietych miejsc nie powinna by¢ wigksza niz
2 % powierzchni obsianej, a maksymalny wymiar pojedynczych nie zatrawionych miejsc nie
powinien przekraczaé¢ 0,2 m2. Na zaro$nietej powierzchni nie moga wystepowaé wyztobienia
erozyjne ani lokalne zsuwy.

7. Obmiar robot
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST — 00.00 Wymagania og6lne, pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarow3 jest:
- 1 m? (metr kwadratowy) umocnienia powierzchni terenu przez humusowanie
z obsianiem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST — 00.00 Wymagania ogdlne, pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST, Dokumentacjg Projektowa i poleceniami
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST — 00.00 Wymagania ogdlne,
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1m? (metra kwadratowego) umocnienia powierzchni terenu lub skarp przez
humusowanie i obsianie obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- dostarczenie humusu i mieszanki traw (zakup humusu i mieszanki traw),
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- wbudowanie materialow,
- konserwacje 1 pielegnacje umocnien.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-R-65023:1999 Material ~ siewny.  Nasiona  ro$lin
rolniczych

2. PN-B-12082:1996 Darnina

10.1. Rozwiazania rownowazne

Zamawiajacy dopuszcza rozwigzania rOwnowazne opisywanym z zachowaniem lub
uwzglednieniem norm, ocen technicznych, specyfikacji technicznych i1 systeméw odniesienia,
o ktérych mowa w art. 101 ust. 1 — 3 ustawy Pzp.
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SST - 06.00 WYKONANIE NASYPOW STALYCH
SST - 06.01 WYKONANIE NASYPOW USZKODZONEYCH SKARP

1.WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SST s3 wymaganie dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych
z wykonaniem nasypow przy realizacji zadania wymienionego w punkcie 1.1 ST-00.00
Wymagania ogdlne.

1.2. Zakres stosowania SST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem nasypow statych, stanowigcych element konstrukcyjny budowli i obejmuja:

- nasypy,

- plantowanie terenu i skarp.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszych SST sg zgodne z okresleniami zdefiniowanymi w Polskich
Normach oraz obowigzujacych aktach prawnych.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST — 00.00 Wymagania ogdlne, pkt 1.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne warunki stosowania materialow.

Ogolne wymagania dotyczace materialdow podano w ST-00.00 Wymagania og6lne p. 2.

2.2. Przydatnos$¢ gruntow do budowy nasypow

Nasypy beda wykonane z gruntdow naturalnych pochodzacych z wykopow, na rezerwie
gruntowej lub lokalnych kopalni kruszywa, posiadajacych stosowne koncesje.

Do tego celu przydatne sa wszystkie grunty mineralne. W przypadku wystgpienia gruntow
organicznych lub zanieczyszczonych czgsciami organicznymi, grunty te nalezy wbudowaé w
wierzchnig czg$¢ grobli, jako podtoze do zabudowy biologiczne;.

Grunty 1 materialy uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny by¢ wykorzystane w
stopniu maksymalnym do budowy nasypow.

Grunty 1 materialy dopuszczone do budowy nasypdw powinny spelnia¢ wymagania okreslone
w PN-B-12095 oraz w dokumentacji projektowe;j.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST — 00.00 Wymagania ogolne, p. 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robdt ziemnych

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie powoduje
niekorzystnego wplywu na wilasciwosci gruntu, zarowno w miejscach jego naturalnego
zalegania, jak tez w trakcie odspajania i wydobywania gruntow, jednoczesnego wydobywania
1 przemieszczania gruntow, transportu mas ziemnych, wbudowania i zaggszczania.

Do formowania 1 zaggszczania nasypow nalezy stosowaé wyspecjalizowany sprzet
mechaniczny:

- koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lub gasienicowe,

- koparko-spycharki,

- koparko-tadowarki,

- spycharki gasienicowe,
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- fadowarki,

- rOwniarki samojezdne

- inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Dobor sprzgtu do wykonania nasypow, a gtownie zageszczajacego, zalezy od rodzaju gruntu i
grubos$ci zageszczanej warstwy.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST — 00.00 p. 4.

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do
kategorii gruntu (materiatu): jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku.

Wydajnos¢ srodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci
sprzgtu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w ST — 00.00 Wymagania ogdlne, pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza w obre¢bie podstawy nasypu

Przed przystapieniem do wykonywania nasypu, dno w obrebie jego podstawy powinno by¢
oczyszczone z torfow, gytii i namuldw oraz ewentualnych innych zanieczyszczen obcych.
Wykonawca powinien skontrolowaé¢ wskaznik/stopien zageszczenia gruntéw rodzimych,
zalegajacych w gornej strefie podloza nasypu, do glgbokosci 0,5m od powierzchni terenu.
Jezeli warto$¢ zageszczenia jest mniejsza niz okreslona w tab. 1., Wykonawca powinien
dogesci¢ podtoze tak, aby wymaganie zostato spetnione.

Tabela 2.Minimalne wartosci wskaznika/stopnia zaggszczenia dla podloza nasypow do
glebokosci 0,5m od powierzchni terenu

Lokalizacja nasypu Minimalna warto$¢ Is (Ip)
Nasypy przy regulacji koryta rzeki 0,92 (0,50)
Nasypy przy modernizacji watu 0,98 (0,55)

5.3. Wykonywanie nasypow

Nasypy powinny by¢ wykonywane przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu
podluznego, zgodnie z Dokumentacja Projektowg 1 ew. zmianami wprowadzanymi przez
InZyniera Kontraktu.

W  przypadku wystgpienia gruntéw organicznych lub zanieczyszczonych czeSciami
organicznymi, grunty te nalezy wbudowa¢ w wierzchnig czg$¢ nasypu jako podtoze do
zabudowy biologicznej.

W celu zapewnienia statecznosci nasypu i jego rOwnomiernego osiadania nalezy przestrzegaé
nastepujacych zasad:

a) Nasypy nalezy wykonywa¢ metoda warstwowa, z gruntow przydatnych do budowy
nasypow. Nasypy powinny by¢ wznoszone rownomiernie na catej szerokosci.

b) Grubos¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznosci od
rodzaju gruntu i1 sprzg¢tu uzywanego do zageszczenia. Przystgpienie do wbudowania
kolejnej warstwy nasypu moze nastgpi¢ dopiero po stwierdzeniu przez Inspektora
Nadzoru prawidlowego wykonania zaggszczenia warstwy poprzednie;.

¢) Grunty o réznych wlasciwosciach nalezy wbudowywaé¢ w oddzielnych warstwach, o
jednakowej grubos$ci na catej szerokosci nasypu. Grunty spoiste nalezy wbudowywac
w dolne, a grunty niespoiste w gorne warstwy nasypu.

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy wbudowywaé poziomo, a warstwy gruntu
malo przepuszczalnego ze spadkiem gornej powierzchni okoto 4%=+1%. Kiedy nasyp
jest budowany w terenie ptaskim spadek powinien by¢ obustronny, gdy nasyp jest
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budowany na zboczu spadek powinien by¢ jednostronny, zgodny z jego pochyleniem.
e) Jezeli w okresie zimowym nastgpuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gorna
powierzchnia jest wykonana z gruntu spoistego, to jej spadki poprzeczne powinny by¢
uksztattowane ku osi nasypu, a woda odprowadzona poza nasyp z zastosowaniem
scieku. Takie uksztattowanie goérnej powierzchni gruntu spoistego zapobiega
powstaniu potencjalnych powierzchni poslizgu w gruncie tworzacym nasyp.
Gorne warstwy nasypu o grubosci co najmniej 0,50m nalezy wykona¢ z gruntow
niewysadzinowych o wskazniku wodoprzepuszczalnosci k=8m/dobg.
Grubo$¢ warstwy zageszczanego gruntu oraz liczbg przej$¢ maszyny zageszczajacej zaleca
si¢ okresli¢ doswiadczalnie dla kazdego rodzaju gruntu i typu maszyny.
Wilgotno$¢ gruntu w czasie zaggszczenia powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej, z
tolerancja od -20% do +10% jej wartosci.
Jezeli wilgotno$¢ naturalna gruntu jest nizsza od wilgotnosci optymalnej o wigcej niz 20% jej
wartosci, to wilgotnos¢ gruntu nalezy zwigkszy¢ przez dodanie wody. Jezeli wilgotnos¢
gruntu jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej o ponad 10% jej wartosci, grunt nalezy osuszy¢
w sposob mechaniczny lub chemiczny, ewentualnie wykona¢ drenaz z warstwy gruntu
przepuszczalnego. Sposdb osuszenia przewilgoconego gruntu, powinien by¢ zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.
Grunt do wykonania nasypu, powinien by¢ wolny od zanieczyszczen (odpadki, gruz, czesci
ro$linne, karcze drzew itp.). Zabrania si¢ rowniez wbudowania w nasyp gruntow:
a. zawartosci cze$ci organicznych wigkszej niz 3%,
b. zawartosci frakcji ilastej wickszej od 30%,
C. zawartosci gipsu 1 soli rozpuszczalnych wigkszej od 5%,
d. spoistych w stanie ptynnym, migkkoplastycznym, zwartym,
e. skazonych chemicznie.
Nie nalezy wbudowywac¢ gruntow zamarznietych i przemieszanych ze $niegiem lub lodem.
Niedopuszczalne jest wykonanie nasypéw w temperaturze, przy ktorej nie jest mozliwe
osiggnigcie w nasypie wymaganego wskaznika zageszczenia gruntdéw. W czasie opadow
$niegu wykonywanie nasypow powinno by¢ przerwane, a przed wznowieniem prac nalezy
usung¢ z powierzchni nasypu.
5.4. Formowanie nasypow
Formowany nasyp musi uzyskaé przekrdj poprzeczny badz ksztalt geometryczny zgodny z
Dokumentacja Projektowa.
5.5. Zageszczanie gruntu nasypowego
Kazda warstwa gruntu w nasypie powinna by¢ zaggszczana mechanicznie, jak najszybciej po
jej roztozeniu, z zastosowaniem sprzeto odpowiadajacego dla danego rodzaju gruntu oraz
wystepujacych warunkéw. Kolejng warstwe gruntu mozna naktadaé po stwierdzeniu
uzyskania wymaganych parametréw juz utozonej warstwy.
Zaggszczenie powinno wynosi¢ Is=> 0,98, W okolicach urzadzen lub warstw odwadniajacych
oraz instalacji grunt powinien by¢ zagegszczany r¢cznie.
Wilgotno$¢ gruntu zaggszczanego w danej warstwie powinna by¢ zblizona do wilgotnosci
optymalnej. W przypadku wilgotnosci mniejszej niz 0,8 wilgotnosci optymalnej, grunt nalezy
polewa¢ woda, a w przypadku wilgotnosci wigkszej niz 1,25 optymalnej, grunt nalezy
przesuszyc¢.
Przy zaggszczaniu gruntdéw nasypowych, dla uzyskania rownomiernego wskaznika nalezy:
— roz$cieta¢ grunt warstwami poziomymi o roéwnej grubo$ci, sposobem recznym lub
lekkim sprzgtem mechanicznym
— warstwe¢ nasypanego gruntu zaggszczac na calej szerokos$ci, przy jednakowej liczbie
przejs¢ sprzgtu zageszczajacego
— prowadzi¢ zageszczanie od krawedzi ku srodkowi nasypu.
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Dopuszczalne odchytki

Dopuszczalne odchytki od ustalen projektu nie powinny by¢ wigksze niz:
— 0,02 % - dla spadkéw terenu
— 15 cm — w wymiarach w planie wykopu o szeroko$ci dna >1,5m
— 5cm—w wymiarach w planie wykopu o szerokosci dna <1,5m
5.6. Plantowanie ternu oraz skarp
Plantowanie terenu oraz skarp powinno by¢ prowadzone recznie lub mechanicznie z
zachowaniem parametrow okre§lonych w Dokumentacji Projektowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST — 00.00 Wymagania ogdlne, pkt 6.
6.2. Sprawdzenie jakoSci wykonania nasypow
Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz w Dokumentacji Projektowej. Szczeg6lng uwage
nalezy zwrdci¢ na:

— Dbadania przydatno$ci gruntow do budowy nasypow,

— Dbadania prawidtowos$ci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,

— Dbadania zaggszczenia nasypu,

— pomiary ksztattu nasypu.
Badania kontrolne prawidtowosci wykonania poszczegélnych warstw nasypu polegaja na
sprawdzeniu:

— grubosci kazdej warstwy 1 jej wilgotno$ci przy zageszczeniu,

— przestrzegania ograniczen okreslonych w specyfikacji, dotyczacych wbudowania

gruntéw w okresie deszczow i mrozow.

Dopuszczalne odchylenia nachylen skarp i spadkéw powinny odpowiada¢ wymaganiom
dotyczacych wymiaréw liniowych, nie powinny jednak przekracza¢ 10% projektowanego
nachylenia.
Biezaca kontrola jako$ci wbudowanego w nasyp gruntu powinna by¢ prowadzona przez
laboratorium geotechniczne. Badania zaggszczenia nalezy prowadzi¢:

— na biezaco — celem sprawdzenia czy osiggnigto wymagane projektem zageszczenie,

— danej warstwy warunkujace do ukladania nastgpne;,

— po wykonaniu catej budowli (kontrola powykonawcza) w celu wykrycia miejsc

— stabych lub innych miejsc zagrazajacych bezpieczenstwu.
Wyniki kontroli zaggszczenia robdt Wykonawca powinien wpisywaé¢ do dokumentow
laboratoryjnych. Prawidtowos$¢ zageszczenia konkretnej warstwy nasypu lub podtoza pod
nasypem powinna by¢ potwierdzona przez Inspektora nadzoru wpisem w dzienniku budowy.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST — 00.00 Wymagania ogdlne, p. 7.
Obmiar bgdzie wykonany geodezyjnie przed i po wykonaniu nasypu z obmiarem gruntu
uzyskanego z wykopow oraz gruntu z innych Zrodet.
Jednostkg obmiarowa jest 1 m3 (metr sze$cienny):
— wykonania nasypow,
— wykonania rozplantowania urobku,
— wykonania plantowania skarp, korony i dna,
— wykonania zaggszczenia nasypow.

8. ODBIOR ROBOT



37 ’ Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST — 00.00 Wymagania ogolne, pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena | m® wykonania nasypéw obejmuje:

- oznakowanie robot,

- przeprowadzenie pomiardw i robdt przygotowawczych,
- wykonanie nasypu z zageszczeniem,

- profilowanie powierzchni nasypu i skarp,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i

jednostki miar

2. PN-EN 1997-2:2009 Eurokod 7. Projektowanie geotechniczne. Cze$¢ 2: Rozpoznanie
I badanie podtoza gruntowego

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

PN-B-12095:1997 Urzadzenia wodno-melioracyjne. Nasypy. Wymagania i badania
przy odbiorze.

3.
4.
10.2. Inne dokumenty

1. Roboty ziemne - Warunki techniczne wykonania i odbioru, MOSZNIL 1996.

10.3. Rozwiazania rOwnowazne

Zamawiajacy dopuszcza rozwigzania rownowazne opisywanym z zachowaniem lub

uwzglednieniem norm, ocen technicznych, specyfikacji technicznych i systemow odniesienia,
o ktérych mowa w art. 101 ust. 1 — 3 ustawy Pzp.



