Zalacznik nr 4 do SWZ

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WY KONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

»Biezgce utrzymanie drog leSnych 2022 -profilowanie drog lesnych”

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot drogowych wynikajacych z biezacych potrzeb Zamawiajgcego, prowadzenie robot
zwigzanych z biezacym utrzymaniem polegajacych na profilowaniu drég lesnych 0 nawierzchni
gruntowo-zwirowej i thuczniowe;.

1.2. Szczegoélowy opis przedmiotu zaméwienia

Prowadzenie robdt zwigzanych z biezacym utrzymaniem drog o nawierzchni gruntowo -

zwirowej 1 thuczniowej polega¢ bedzie na wykonaniu nw. robét:

1. Przygotowanie terenu robot.

2. Zabezpieczenie terenu robot.

3. Profilowanie odcinka drogi réwniarka (spadek jedno lub dwustonny).

4. Zageszczenie wyrownanej drogi walcem samojezdnym lub ciggnionym.

5. Wykonanie odplywoéw wod opadowych na poboczach drogi w miejscach wskazanych przez

Zamawiajacego (Srednio 2 szt. na 300mb drogi).

6. Uprzatniecie z profilowanego odcinka drogi pozostatosci takich jak: korzenie, darn,

kamienie i gruz o $rednicy wigkszej niz 8,00 cm, itp.
1.3. Zakres robét objetych ST

1.3.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji, dotyczg zasad prowadzenia i odbioru robot
okreslonych w punkcie 1.2. przy uzyciu materialdow 1 sprzetu spehiajacych normy
w drogownictwie.

1.3.2. Podane przez Zamawiajacego ilosci robot sg szacunkowe 1 moga ulec zmianie w trakcie
trwania zadania. W przypadku zlecenia przez Zamawiajacego innego niz zaktadany zakresu
robot, wobec przyjetej zasady, iz wyplata wynagrodzenia nastgpowac bedzie za faktycznie
zlecane 1 wykonane roboty, Wykonawca nie jest uprawniony do zglaszania z tego tytutu

roszczen do Zamawiajacego.
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1.4. Okreslenia podstawowe

Rownanie i profilowanie 0 nawierzchni gruntowo-zwirowej i ttuczniowej — zespot zabiegdéw
technicznych wykonywanych na biezagco zwigzanych z réwnaniem i profilowaniem, ktorych
celem jest uzyskanie rownej nawierzchni, zwanej dalej ,,utrzymanie drog”.

1.5. Wymagania dotyczace robét

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. Wykonawca ma obowigzek zabezpieczy¢ i oznakowaé teren
wykonywania robot na drodze. Pojazd wykonujacy prace powinien by¢ oznakowany zgodnie
Z przepisami zapewniajac bezpieczenstwo ruchu drogowego.

2. MATERIALY (dotyczy uzupelnienia ubytkow)
2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wszystkie przyjete materialty powinny spetnia¢ warunki okreslone w odpowiednich normach
przedmiotowych.

3. SPRZET
3.1. Wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje

niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot oraz na srodowisko lesne.

Wykonawca dostarczy, na zadanie, Przedstawiciela Zamawiajacego kopie dokumentdéw
potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jezeli przewiduje sie mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Przedstawiciela o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje.

Wybrany sprzet po akceptacji, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Przedstawiciela.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkoéw
technologicznych, nie zostang przez Przedstawiciela dopuszczone do robot. Wykonaweca jest
zobligowany do skalkulowania kosztow jednorazowych sprzetu w cenie jednostkowej robot, do
ktorych ten sprzgt jest przeznaczony. Koszty transportu sprzetu nie podlegajag oddzielnej

zaplacie.
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3.2. Sprzet do wykonywania robot drogowych.

Aby zapewni¢ wlasciwa jakos¢ wykonywanych czynno$ci Zamawiajacy zobowigzany jest
dysponowa¢ nastepujacym sprzetem:

- koparko-tadowarka, spycharka,
- ciaggnik rolniczy,
- rOwniarka drogowa,

- zaggszcezarka, walec samojezdny lub ciagniony, itp.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot. Wykonawca bedzie usuwat, na biezgco
i na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych i na dojazdach na teren budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robdt
Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie robot zgodne z umowa oraz za jako$¢

stosowanych wykonywanych robot oraz poleceniami Przedstawiciela Zamawiajacego

(,,Przedstawiciel”).
5.2. Decyzja i polecenie Przedstawiciela Zamawiajacego

Decyzje Przedstawiciela Zamawiajacego dotyczace elementéw robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w umowie, ST, OPZ, PN, innych normach i instrukcjach.
Przedstawiciel jest upowazniony do inspekcji wszystkich robot.

Polecenia Przedstawiciela bgda wykonywane nie poOzniej niz w czasie przez niego

wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot.

Ewentualne skutki finansowe z tytulu niedotrzymania terminu poniesie Wykonawca. W
przypadku opo6znien realizacyjnych budowy, stwarzajacych zagrozenie dla finalnego

zakonczenia robot, Przedstawiciel ma prawo wprowadzi¢ podwykonawce na okreslone.

5.3. Warunki przystapienia do robot
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Upowazniony przedstawiciel Zamawiajgcego wraz z Wykonawcg dokona objazdu drog celem
sprawdzenia stanu nawierzchni wg okreslonego wykazu okreslonego w zleceniu. Wykonawca
na kazdorazowe wezwanie Zamawiajacego przystapi niezwlocznie do wykonania robot
naprawczych. Profilowanie drog mozna wykonywac na drogach suchych lub wilgotnych bez
zastoisk wody i btota.

5.4. Przygotowanie i wykonanie robot

Celem robot jest uzyskanie rownej nawierzchni gruntowej, z ktorej wody opadowe
odprowadzane sg poza jezdnie na pobocze gruntowe lub bezposrednio do rowu przydroznego.
W przypadku zawyzonych poboczy nalezy wykona¢ odptywy wody ($rednio 2 szt. na 300 m).

Odptyw wody moze zosta¢ wykonany koparka jako zaglebienie na poboczy dogi, rowniarka
jako zanizenie powstale wyniku odpowiedniego skrecenia lemiesza lub narzedziami recznymi
przy odpowiednim profilowaniu odptywu.

Odptyw wody musi by¢ wykonany w taki sposob by prawidtowo wypehita swoja funkcje oraz

nie zagrazat bezpieczenstwu na drodze.
5.4.1. Réwnanie i profilowanie drog, obejmuje wykonanie nastepujacych czynno$ci:

1) wyrownywaé¢ wyboje materialem powstaltym przez S$cigcie nierdéwno$ci, powstalych
z materiatu wyniesionego z wybojow przez kota pojazdéw w czasie suchej pogody,

2) uzyskanie spadku jedno lub dwustronnego, jednoczesnym wyréwnaniem kolein.
3) usunigcie nasypanego w trakcie roboty gruntu z pobocza;
4) wykonanie odwodnien;

5) uprzatna¢ z profilowanego odcinka drogi pozostatosci takie jak: korzenie, darn, kamienie

i gruzy o $rednicy wigkszej niz 8,00 cm, itp.

Drogi po profilowaniu mechanicznym maja posiada¢ spadki poprzeczne umozliwiajace odptyw

wod opadowych oraz roztopowych z korony drogi.

Profilowanie drogi na dtuzszym odcinku, na ktorym znajduje si¢ wigksza liczba wybojow,
kolein itp., ma za zadanie poprawienie poprzecznego przekroju drogi i wyrdéwnania jej
nierdwnosci w celu lepszego odwodnienia drogi.

Profilowanie drogi zaleca si¢ wykonywa¢ rowniarkami, lecz dopuszcza si¢ tez Uzycie innego

sprzetu, np. spycharek.

Profilowanie najlepiej jest wykonywac¢ po srednim deszczu, gdy grunt jest nawilgocony, co
utatwia $cinanie gruntu. Liczba przejazdéw réwniarek do uzyskania nalezytego profilu jest
rdzna i zalezna od stopnia zniszczenia nawierzchni, rodzaju podtoza i sposobu profilowania.
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Profilowang drogg zaleca si¢, ze wzgledow organizacyjnych, podzieli¢ na odcinki, ktore

rowniarka moze naprawi¢ w ciagu 1 dnia.

Rownanie i walowanie nawierzchni drogi nalezy wykona¢ przy zachowaniu optymalnej
wilgotnosci nawierzchni pasa drogi.

Wykonawca do realizacji zamoéwienia (uzupetnianie glebokich lokalnych ubytkow) pozyska
materiat miejscowy lub zblizony do miejscowego, niespoisty, o parametrach umozliwiajacych
rozlozenie, wyprofilowanie i zaggszczenie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Badania w czasie robot

W trakcie prowadzonych robot Wykonawca powinien sprawdza¢ stan powierzchni
nawierzchni, na ktorej ma by¢ wykonane rownanie i profilowanie oraz ewentualnie
wykonac oczyszczenie z materialow obcych.

6.2. Zasady kontroli jako$ci i robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za pelna kontrole robot. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli obejmujacy personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do prowadzenia kontroli rob6t. Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich

czestotliwos$ci sg okreslone w ST.
6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary begda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm i instrukcji.
Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan. Wykonawca powiadomi Przedstawiciela
o0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji przez Przedstawiciela. Wyniki

przechowywane beda na terenie budowy i okazywane na kazde zadanie Przedstawiciela.
6.4. Badania prowadzone przez Przedstawiciela Zamawiajacego

Przedstawiciel, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot, bedzie ocenia¢ zgodnosé¢
robot z wymaganiami OPZ i ST na podstawie wynikéw dostarczonych przez Wykonawcg.
Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty wykonawcy nie sa wiarygodne, to Przedstawiciel
zleci przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan. W tym przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badan poniesie Wykonawca.

W przypadku powtarzania si¢ niewiarygodnosci w prowadzeniu badan przez Wykonawce,
Przedstawiciel moze wprowadzi¢ staly, niezalezny nadzor nad badaniami. Koszt tego nadzoru
poniesie Wykonawca.
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6.5. Atesty i legalizacje urzadzen

Urzadzenia posiadajace wazne legalizacje, moga by¢ badane w dowolnym czasie. Atesty
i legalizacje przechowywane beda na terenie budowy i okazywane Przedstawicielowi na kazde
zadanie.

6.6. Dokumenty budowy
Ksiega obmiaru robot

Nie jest wymagana, ale jej zalozenia moze zazada¢ Przedstawiciel Zamawiajacego w przypadku
robot o duzym stopniu skomplikowania. Ksigga obmiaru robot bedzie wtedy jedynie
dokumentem kontrolnym. Nie stanowi ona podstawy do zaptaty za wykonane roboty. Podstawg
do wystawienia faktury bedzie zalaczony oryginat protokolu odbioru poszczegoélnych
elementow potwierdzony przez Przedstawiciela w oparciu o procentowe zaawansowanie robot.

Obmiary wykonanych rob6t prowadzi si¢ w jednostkach przyjetych w OPZ i ST.

Ksiega obmiaru robdt zawiera karty obmiaru robot z:

numerem kolejnym Karty,
- podstawa wyceny i opisem robot,

- iloscia przedmiarowa robot,

datg obmiaru,

obmiarem przeprowadzonym zgodnie z zasadami podanymi w rozdziale 7 niniejszej ST,

iloscia robot wykonanych od poczatku budowy.

Ksiega obmiaru robét (jesli wymagana) musi by¢ przedstawiona Przedstawicielowi do
sprawdzenia po wykonaniu robét, ale przed ich zakryciem.

Pozostate dokumenty budowy:

- protokot przekazania placu budowy

harmonogram budowy,

umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,

protokoty odbioru robét,

protokoty z narad i ustalen,

dowody przekazania materiatow z demontazu, dowody utylizacji materialdw z demontazu

podlegajace utylizacji,
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- korespondencja na budowie.
Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na budowie w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw spowoduje jego natychmiastowe

odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla
Przedstawiciela i przedstawiane na zyczenie Inwestora.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot. Wyniki obmiaru beda
zapisane do ksiggi obmiardéw, ktora prowadzi Wykonawca, po powiadomieniu Przedstawiciela
Zamawiajacego o zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed
terminem obmiaru. Wyniki obmiaru wpisywane bgda do Ksiegi obmiaru robot. Jakikolwiek btad
lub przeoczenie (opuszczenie) nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich
robot. Bledne dane zostana poprawione wg ustalen Przedstawiciela dostarczonych Wykonawcy
na pisSmie. Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czesto$cia wymagana do
umownych ptatnosci.

7.2. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzane przed ostatecznym odbiorem robot, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszych przerw w robotach oraz w przypadku zmiany Wykonawcy.

7.3. Wykonywanie obmiaru robét

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia wykonywane beda w sposob
zrozumialy i jednoznaczny. Do pomiaru uzywane bedg tylko sprawne narzedzia pomiarowe,

posiadajace czytelna skale, jednoznacznie okreslajaca wykonany pomiar.
Wykonany obmiar robot zawiera¢ bedzie:

- podstawe wyceny i opis robot,

- ilo$¢ przedmiarowa robot (z kosztorysu ofertowego),

- datg obmiaru,

- miejsce obmiaru przez podanie: nr pomieszczenia, nr detalu, elementu, wykonanie
szkicu pomocniczego, obmiar robét z podaniem sktadowych obmiaru w kolejnosci:

dhugos¢ x szeroko$¢ x glebokos¢ x wysokos¢ x ilos¢ = wynik obmiaru,
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- 1lo$¢ robdt wykonanych od poczatku budowy,

- dane osoby sporzadzajacej obmiaru.

7.4. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru rob6t przy rownaniu i profilowaniu jest km wyréwnanej nawierzchni

0 $redniej szerokosci 3,5m.

8. ODBIOR ROBOT

Wykonawca zglasza przedstawicielowi Zamawiajacego wykonanie roboét telefonicznie,
mailowo lub pisemnie w terminie do 1 dnia roboczego od czasu ich wykonania — zgodnie z § 6
ust. 1 Umowy.

Odbior bedzie obejmowat oceng prawidlowo wykonanych czynnos$ci, dtugosci remontowanych

odcinkéw drog oraz ocene jako$ci wykonanych prac.

Potwierdzeniem wykonania zamdwienia bedzie protokét odbioru prawidlowo wykonanych

czynnosci (zgodnie z opisem) sporzadzony przez przedstawicicla Zamawiajacego (stanowiacy
zalacznik nr 10 do SWZ).

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

1.

Osobami uprawnionymi lub upowaznionymi do przeprowadzania kontroli realizacji ustugi
przez Wykonawce sa: inzynier nadzoru, sekretarz nadle$nictwa, miejscowy lesniczy lub

podlesniczy w razie nieobecnosci lesniczego.
Kontrole $§wiadczonej ustugi dokonywane beda na biezaco.

W razie zadania Zamawiajacego, Wykonawca jest zobowigzany do przekazania
niezwlocznie, nie dtuzej jednak niz w ciagu 30 min., doktadnej informacji o miejscu i czasie

wykonywania ustugi, w celu przeprowadzenia kontroli biezacej.

W przypadku stwierdzenia faktu niezgodnego ze standardami wykonania prac lub ich
wykonania tylko na cze$ci powierzchni lub w ograniczonym zakresie wowczas osoby
upowaznione przez Zamawiajacego (pkt 8.1.1) wyznaczy Wykonawcy nieprzekraczalny
termin wykonania prac lub poprawek. Ich nie wykonanie we wskazanym czasie spowoduje
nie uznanie wykonanych prac i odmowe zaptaty za niewykonane prace.

Z dokonywanych kontroli beda sporzadzane protokoty, ktore w przypadku stwierdzenia
uchybien beda podstawa do nalozenia przez Zamawiajgcego kar umownych okreslonych
W umowie.
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6. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo podczas
wykonywania wszelkich czynnosci na terenie budowy, uzytych metod prac oraz za ich
zgodnos$¢ z wymogami i poleceniami Zamawiajacego.

8.2. Rodzaje odbioréw
- odbior robot zanikajacych,
- odbidr czesciowy, elementéw robot,
- odbidr koncowy, ostateczny,
- odbidér pogwarancyjny.
8.3. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbioru robot
dokonuje Przedstawiciel.

Gotowos¢ danej czesci robot zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Przedstawiciela. Odbidr przeprowadzony bedzie niezwlocznie, nie pdzniej

jednak, niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia i powiadomieniem o tym takze Przedstawiciela.
8.4. Odbior czeSciowy

Odbiodr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru robot

dokonuje Przedstawiciel Zamawiajacego.

Gotowo$¢ danej czgséci robot do odbioru zgtasza Wykonawca z jednoczesnym powiadomieniem
Przedstawiciela. Odbior przeprowadzony bedzie niezwlocznie, nie pdzniej jednak, niz w ciggu

3 dni od daty zgloszenia i powiadomienia o tym fakcie Przedstawiciela.
8.5. Odbior ostateczny (koncowy)

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
ich ilo$ci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce z bezzwlocznym powiadomieniem na

pismie o tym fakcie Przedstawiciela.

Osiaggnigcie gotowosci do odbioru musi potwierdzi¢ Przedstawiciel Zamawiajacego.
Wykonawca przekaze Przedstawicielowi kompletny operat kolaudacyjny, zawierajacy
dokumenty zgodnie z wykazem zawartym w pkt. 4.5.6. W terminie siedmiu dni od daty
potwierdzenia gotowosci do odbioru Przedstawiciel powiadomi pisemnie Wykonawce o dacie
rozpoczecia odbioru i sktadzie powotanej komisji kolaudacyjnej. Rozpoczecie prac komisji
nastapi nie p6zniej niz przed uptywem terminu okreslonego w umowie. Komisja odbierajaca
roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikoéw
badan i pomiardéw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z PN, ST i OPZ. W toku

9
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odbioru ostatecznego komisja zapozna si¢ z realizacjg robot, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupetiajacych
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku
stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonanych robot w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej OPZ i ST z uwzglgdnieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo osoéb i mienia, komisja dokona
potrgcen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonanych robdt w stosunku do wymagan
przyjetych w umowie.

8.6. Odbior pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbidr
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad odbioru ostatecznego.

8.7. Dokumenty odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokét odbioru

ostatecznego sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Inwestora.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac operat kolaudacyjny
zawierajacy:

- obmiar robot (jesli wymagany),

- protokoty prob i badan,

- protokoty odbioru robét zanikajacych,

- o$wiadczenia 0sob funkcyjnych na budowie wymagane Prawem Budowlanym,

- inne dokumenty wymagane przez Inwestora.

W przypadku, gdy zdaniem komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego
nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin tego odbioru.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupeiajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Inwestora, wykonane i zgtoszone pismem przez Wykonawcg do odbioru

w terminie ustalonym przez komisje.
8.8. Kontrola i zasady odbioru robét budowlanych

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robot.
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Kontrola jakos$ci polega na sprawdzeniu:
— wykonanego profilowania odcinkéw drog lesnych w tym ich dlugosci, uzyskanych spadkow;
— prawidlowego zageszczenia profilowanych odcinkow drog;
—ilo$ci 1 jako$ci wykonania odplywow;
— uprzatnigcia z profilowanego odcinka drog lesnych pozostatosci;
— wykonania robdt zgodnie ze sztuka.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z specyfikacjami technicznymi, wymaganiami
Zamawiajacego, jesli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 km réwnania, profilowania o $redniej szerokosci 3,5 m:
1) prace pomiarowe i roboty przygotowawcze;

2) oznakowanie robot;

3) dostarczenie sprzetu na budowe;

4) wykonanie rownania, profilowania;

5) wykonanie odwodnieni;

6) uprzatniecie z profilowanego odcinka drogi pozostato$ci takich jak :korzenie, darf, kamienie

i gruzy o $rednicy wigkszej niz 8,00 cm itp.;
7) odtransportowanie sprzetu z placu budowy.

Podstawa ptatnosci jest ustalona cena kosztorysowa 1 Km réwnania, profilowania o $redniej
szerokosci 3,5 m dla uzyskania zamierzonego celu inwestycyjnego. Cena ta jest ostateczna
i wyklucza mozliwos$¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robot.

Cena obejmuje:
- robocizng,
- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenia sprzetu na plac budowy
i z powrotem),
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- montaz i demontaz na stanowisku pracy,

- koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa zakladu,
pracownikow nadzoru i laboratorium, wydatki dotyczace b h p, ustugi obce na rzecz budowy,
ubezpieczenia, koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy, koszty eksploatacji zaplecza,

- zysk kalkulacyjny zawierajagcy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu wydatkow, ktore
moga wystgpi¢ w czasie realizacji robot.

Podstawa do wystawienia faktury za wykonanie robdt bedzie, potwierdzony przez
Przedstawiciela, protokoét czesciowego wykonania i odbioru robot ustalony.

10. BEZPIECZENSTWO | HIGIENA PRACY

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczego6lnosci Wykonawca ma obowiagzek zadbaé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz

dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie

podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

11. OCHRONA I UTRZYMANIE ROBOT

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robdt i za wszelkie materialy.

12. OZNAKOWANIE ROBOT

Zabezpieczenie robot prowadzonych przy odbywajacym si¢ ruchu na objetym robotami
fragmencie drogi jak rowniez zabezpieczenie uczestniczacych w tym ruchu oséb i pojazdoéw
nalezy do Wykonawcy. Miejsce robot niezaleznie od rodzaju drogi powinno by¢ odgrodzone od
ruchu zaporami drogowymi ustawionymi blisko terenu robot tak, aby odcinek jezdni wytaczony
z ruchu byt najkroétszy a jej zwezenie najmniejsze. Do wygrodzenia wzdhuz jezdni oprocz zapor
drogowych moga by¢ uzywane ta§my ostrzegawcze i pacholtki drogowe. Niezaleznie od zapor
drogowych umieszczonych w poprzek jezdni nalezy stosowac¢ od strony najazdu na zawgzony
przez roboty fragment jezdni tablice kierujace. W warunkach niedostatecznej widocznosci na

jezdni nalezy umiesci¢ Swiatla ostrzegawcze.
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13. OCHRONA PRZECIWPOZAROWA
1) Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

2) Materiaty tatwopalne bgda stosowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem o0sdb trzecich.

3) Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

14. OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie

przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania remontu Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie uzasadnione
kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisoOw i norm dotyczacych ochrony $srodowiska na
terenie 1 wokot terenu budowy oraz begdzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla 0osob lub dobr
publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub
innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegolny wzglad na $rodki ostroznosci
i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem gleby i siedlisk lesnych,

b) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub
substancjami toksycznymi,

¢) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

d) mozliwo$cig powstania pozaru.

15. BEZPIECZENSTWO I HIGIENA PRACY

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

16. OCHRONA I UTRZYMANIE ROBOT

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robét i za wszelkie urzadzenia uzywane do roboét od
daty rozpoczgcia (przekazania placu budowy) do daty zakonczenia robot (odbioru koncowego
robot).
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17. ODPOWIEDZIALNOSC

Wykonawca w trakcie wykonywania robot na wilasny koszt naprawi uszkodzone fragmenty
drogi.

Wykonawca ponosi wszelkie ryzyko i odpowiedzialno$¢ za szkody zwigzane z realizacja
Umowy, a w szczegolnosci za szkody materialne, uszkodzenie ciata lub $mier¢. Wykonawca
ponosi pelng odpowiedzialno$¢ odszkodowawcza wzgledem Zamawiajacego lub o0sdb trzecich
z tytutu szkéd wyrzadzonych w trakcie realizacji Przedmiotu Umowy. W szczegdlnosSci
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za szkody spowodowane przez osoby, przy pomocy
ktérych wykonuje Przedmiot Umowy, wykorzystywane przez siebie preparaty lub srodki
chemiczne, urzadzenia, maszyny itp.

Zamawiajacy nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wyrzadzone Wykonawcy przez czynniki
zewnetrzne (wiatr, ogien, woda i inne).
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