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1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych ze Scinaniem zawyzonych poboczy i srodka
drogi na drogach lesnych (PGL LP Nadlesnictwa Kobior).

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot okreslonych w niniejszej specyfikacji
powinien wykazaé si¢ mozliwos$cig korzystania z nastepujacego sprzgtu:
— rowniarek z transporterem - $cinarki poboczy,
— roéwniarek do profilowania,
— tadowarek czotowych.

4. TRANSPORT

Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej SST, mozna korzysta¢ z
dowolnych $rodkéw transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.
5. WYKONANIE ROBOT

Scinanie poboczy nalezy przeprowadzié od krawedzi pobocza do krawedzi
nawierzchni, ze spadkiem poprzecznym ok. 6%. W przypadku koniecznosci wg zalecen
Inwestora, nalezy $cig¢ rowniez srodek drogi.

Nadmiar gruntu uzyskanego podczas $cinania poboczy nalezy wywiez¢ na odktad.
Miejsce odktadu nalezy uzgodni¢ z Inwestorem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Pomiar cech geometrycznych §cinanych lub uzupetnianych poboczy

Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw po zakonczeniu robot.

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czgstotliwo$¢
pomiarow
1 | Spadki poprzeczne lraznal00m
2 |Rownos¢ podtuzna co 100 m
3 | ROwnos¢ poprzeczna 1raz na100 m

6.2. Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z pkt. 5, z tolerancja £+ 1%.
6.3. Rownos$¢ poboczy

Nierownosci podtuzne i poprzeczne nalezy mierzy¢ tatg 4-metrowa wg BN-68/8931-
04 [2]. Maksymalny przeswit pod tata nie moze przekracza¢ 20 mm.



7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach i
srodku drogi.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Inspektora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m? robét obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— $ciecie poboczy i $rodka drogi,
— odwiezienie gruntu na odktad,
— przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;j.



