PS 02.2 Elektro-technologicka ¢ast PCS

Tato dokumentdcia je vypracovana za Ucelom Specifikacie zasad a filozofie rieSenia motorickej
inStaldcie, meranie a reguldcie a prenosu Udajov navrhovanych ¢erpacich stanic. Dodavatel
technoldgie spracuje v ramci svojej dodavatel'skej realiza¢nej a dielenskej dokumentacie podrobné
rieSenie spomenutej motorickej instalacie, MaR a ASRTP na zaklade konkrétnych pouzitych
cerpadiel a konkrétneho systému prenosu udajov.

2. MOTORICKA INSTALACIA

Ucelom tejto kapitoly je podat sumarnu informéciu a filozofiu motorickej instaldcie pre ststavu
novovybudovanych kanalizacnych ¢erpacich stanic. Detailnt projektovi dokumentaciu zaoberajucu
sa motorickou inStalaciou vypracuje doddavatel technolégie cerpacich stanic ako svoju
dodavatel'ski dokumentaciu.

2.1 POPIS TECHNICKEHO RIESENIA

Cerpacie stanice budu napajané z distribu¢ného rozvodu NN. V pripade vypadku elektrickej energie
bude mozné CS napéjat z mobilného zalozného generdtora. Subeina prevadzka obidvoch zdrojov je
vylucena.

Napojenie rozvadzaca, meranie spotreby elektrickej energie a vyhotovenie NN pripojky je rieSené v
samostatnej Casti projektovej dokumentacie.

Pri CS budu osadené spolu tri rozvadzace:

e pre meranie spotreby elektrickej energie (riesi NN pripojka)
¢ technologicky rozvadzac

e datovy rozvadzac pre ASRTP

Motorickd instalacia bude vo vietkych CS rovnaka, s vynimkou vykonov ¢erpadiel a ich napojenia z
hladiska rozbehu.

Rozvadzace pre technoldgiou a ASRTP budu dvojdverové - vonkajsie uzamykatelné, vnutorné
osadené signalizacnymi a ovladacimi prvkami a STOP tlacidlom. Zadna strana technologického
rozvadzaca a aj bo€né strany, spodna Cast aj vrch rozvadzaca ASRTP budu zateplené vhodnym
zateplovacim materidlom hr. 5 cm. Rozvadzac¢ ASRTP bude v zimnych mesiacoch temperovany.
Obidva rozvadzace budu vyhotovené vo vonkajSom prevedeni.

Technologicky rozvadzac

Bude slizit pre napojenie motorickej instalacie, ovladanie technologickych zariadeni, pripojenie
zariadeni MaR a pre napojenie motorickej inStalacie. Bude prepojeny s rozvddzacom ASRTP, aby bola
zabezpecena vzajomna komunikacia v rdmci MaR, ASRTP, technologickych zariadeni a dispecingom.
Rozvadzac bude plastovy, dvojdverovy — vonkajsie uzamykatelné dvere a vnutorné osadené
signalizaénymi a ovladacimi prvkami a STOP tlacitkom. Zadna strana aj bocné strany budu zateplené
vhodnym zateplovacim materidlom hr. 5 cm. Rozvadzac bude na pilieri, pilier bude opatreny dverami.
V pilieri pod rozvadza¢om bude umiestnena privodka pre pripojenie mobilnej elektrocentraly a
svorka pre uzemnenie elektrocentraly prepojena na HUP. Pilier bude osadeny v zemi a kable vedené
cez pilier budu v kablovych chranickach. Napln RM - Privody z rozvadzacda pre meranie spotreby
elektrickej energie a z privodky elektrocentraly — vzajomne blokované, prepatové ochrany, prepinac



pre volbu zdroja napajania. Vyvody pre napajanie a ovladanie technolégie, vyvody pre zariadenie
MaR.

Rozvadzac¢ ASRTP

Bude sluzit pre zariadenia a SW na prevadzku, riadenie technoldgie a zabezpecdenie objektu.
Cerpadla budi napojené kablami — spoloéna doddavka k ¢erpadldam, uloZzenymi v plastovom pilieri a v
zemi v ochrannych rarkach. V prechode zo zeme do Sachty budu kdble vedené v ochranne;j rurke.
Kable budu v samostatnej rdrke, pre ovladacie a signalizacné kable bude prichystana tieZz samostatna
rurka tak aby boli kable oddelené od riadiacich a signalizacnych. Zostup kablov z vykopu k elektrickym
zariadeniam a pristrojom bude v rdrkach. Ochranné rurky od rozvadzaca technoldgie k Sachte a
prechody stenou Sachty pripravi stavba. Rozvadzac bude napojeny z elektromerového rozvadzaca,
kablom Cu @ 10mm

Popis technolégie

V kaidej Eerpacej stanici bude indtalované 1+1 €erpadlo. Cerpadld budu ponorné, vyhotovené s
krytim IP68, osadené v objekte CS. Budu vybavené tepelnou ochranou motora, sondou prieniku
kvapalin do motora, monitorovacou jednotkou umiestnenou v technologickom rozvadzaci a
ovladacim kdblom dlhym 10m. Cerpacie stanice st navrhnuté pre bezobsluznu prevadzku.
Prevadzkované bude vZdy iba jedno z ¢erpadiel, pricom volba prevadzkového cerpadla bude z
riadiaceho systému.

Ovladanie Cerpadiel bude automatické prostrednictvom riadiaceho automatu v zavislosti od vysky
hladiny, v pripade potreby je mozné aj ru¢né ovladanie. Ru¢né ovladanie sa predpoklada len pre
servisné ukony a v pripade poruchy a je nadriadené ovladaniu z riadiaceho systému.

V rozvadzaci technoldgie bude signalizacia nasledovného:
- Rozvdadzac zapnuty

- Chod cerpadla ¢. 1

- Porucha cerpadla ¢. 1

- Chod cerpadla ¢. 2

- Porucha cerpadla ¢. 2

- Blokovacia hladina

- Maximalna hladina (alarm)

2.2 UZEMNENIE A POSPOJOVANIE

Uzemnenie Cerpacej stanice bude realizované pasom FeZn, uloZzenym na dne kablovej ryhy pre NN
pripojku — riesi projekt NN pripojky.

V rozvadzaci bude umiestnena pripojnica potenciadlového vyrovnania (PPV).
Pripojnica PPV bude sluzit na vodivé pripojenie :
e pripojnice PE rozvadzaca

e prichadzajuce kovové potrubia



e doplnkové pospajanie rozvadzacov a zariadeni

Vsetky vodivé spoje uzemnovacej siete sa musia chranit proti korézii pasivnou ochranou. Prechod
uzemmovacieho vedenia do pddy treba chranit proti korézii asfaltom v dizke 0,3 m pod a 0,2 m nad
povrchom.

Doplnkové pospajanie sa prevedie vodicom Cu Z6mm, ktorym sa prepoja potrubie, ramy poklopov,
vstupny rebrik a vystuz studne.

2.3 VSEOBECNE ZASADY

Montdézne prace musia byt vykonavané podla platnych predpisov a noriem STN za dékladného
dodrziavania bezpecnosti prace, poZiarnej ochrany a pouzivania predpisanych ochrannych pomaocok a
prostriedkov. Pri montazi sa musia dodrzZiavat platné zakony a vyhlasky k ochrane Zivotného
prostredia. Montazna organizacia je povinna zabezpedit pri praci kvalifikovany dozor. Revizia el.
zariadenia sa bude vykonavat podla STN 331500. Pred zapocatim zemnych prac je povinnostou
investora zabezpecit vytycenie podzemnych vedeni.

3. MERANIE A REGULACIA, ASRTP

U&elom tejto kapitoly je podat sumarnu informéciu a filozofiu riadenia a monitorovania
technologického objektu cerpacich stanic. Detailnu projektovi dokumentaciu zaoberajlticu sa MaR a
ASRTP vypracuje dodavatel technolégie cerpacich stanic ako svoju dodavatel'ski dokumentaciu

Bude zazbepecdovat — napojenie jednotlivych éerpadiel a signalizaciu hladin splaskovych vod — a
signalizaciu poruchy na PCS. Kazdd precerpavacia stanica bude mat svoj technologicky rozvadzac Rés,
ktord bude pomocou stykacov spustat potrebné ¢erpadla. Ovladaci okruh spinania stykacov bude
istend 6A/A/B istiCov a samotné spinanie bude riadit plavakovy spinac, ktory pri dosiahnuti istého
objemu automaticky zapne precerpavanie. Kazdé zariadenie bude opticky signalizovat pomocou
kontroliek na dverach rozvadzacov R¢s stavy chodu a poruchy. Kablovy prepoj medzi elektromerovym
rozvadzacom RE a riadiacou skrifnou R¢s sa vybuduje kdblom typu CYKY-J 5x6 vedené v kablovej ryhe
a pod spevnenymi plochami vedené chranicke FXKVR.



