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SPECYFIKACJE TECHNICZNE

ST - 00.00

»Na usuniecie awarii na zbiorniku L.acza w le$nictwie L.acza, Nadlesnictwo
Rudziniec”.

WYMAGANIA OGOLNE
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Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Specyfikacja Techniczna 00.00. — Wymagania Ogdlne, odnosi si¢ do wymagan wspolnych, dla
wszystkich wymagan technicznych, dotyczacych wykonania i odbioru Robdt, ktére zostang
wykonane w ramach zadania: ,,Na usuniecie awarii na zbiorniku Lacza w lesnictwie
Lacza, Nadlesnictwo Rudziniec”.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres Robot objetych ST

Wymagania ogolne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:

1. |ST-00.00 |Wymagania ogolne

2. |ST-01.01 |ROBOTY POMIAROWE

3. |ST-01.02 |ROBOTY ZIEMNE

4. |ST-01.03 |ROBOTY MONTAZOWE

5. |ST-01.04 |ROBOTY TOWARZYSZACE

Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST i wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
Dziennik Budowy - urzegdowy dokument przebiegu robdot budowlanych oraz zdarzen
i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot , rejestrowania dokonywanych odbioréw
Robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej, migedzy Inwestorem, Wykonawca
1 projektantem.

Inzynier — osoba wymieniona w danych kontraktowych ( wyznaczona przez Zamawiajacego,
o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot
1 administrowanie kontraktem.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami
i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji robot.

Ksiega Obmiaru — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robot. Wpisy w ksigdze obmiaru podlegaja
potwierdzeniu przez Inzyniera.

Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
prowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jakosci materiatow i Robot.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonywania Robét, zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszezalnymi tolerancjami,
a jesli przedzial tolerancji nie zostal okreslony, z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

Polecenia Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy Robdt ~ w formie pisemne;,
dotyczacej sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy
Projektant — uprawniona osoba fizyczna lub prawna, bedaca autorem Dokumentacji Projektowej
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Przetargowa dokumentacja projektowa - czgs¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje
lokalizacjeg, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.

Przedmiar Robét — wykaz robdt, z podaniem ilosci, w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
Teren robot — teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy.

Grodza tymczasowa — budowla stuzaca do przegradzania koryta cieku w celu skierowania wody do
koryta obiegowego.

Koryto obiegowe — sztuczne koryto cieku przeprowadzajace wody poza wylaczonym
z przeptywu odcinkiem koryta naturalnego.

Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od
ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwini¢cie na plaszczyznie pionowego przekroju
w osi cieku lub obiektu mostowego.

Obiekt mostowy — most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamkni¢tym, przeznaczona do przeprowadzenia
cieku, szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.
Przetamowanie — budowla stuzaca do skierowania wody poza wylaczona z przeptywu czes$¢ koryta
cieku.

Przyczotek — skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktadaé sie z pelnej $ciany, stupéw lub
innych form konstrukcyjnych np.: skrzyn, komér.

Préog — budowla hydrotechniczna poprzeczna, obejmujgca calg szerokos¢ koryta rzeki, potoku,
cieku. Jego korona pokrywa si¢ na ogot z poziomem $redniego dna lub nieznacznie wznosi si¢ ponad
dno, jednak nie wyzej niz 1 m. W korytach nieumocnionych shuzy do stabilizacji dna, a w korytach
umocnionych tagodzi nadmierny spadek rzeki, potoku, cieku oraz wzmacnia istniejace
ubezpieczenia.

Kaskada progow — w hydrotechnice zespot wspolpracujacych ze sobg progdw, ktore umozliwiaja
redukcje spadku na krotkim odcinku dna (dwa lub wiecej kolejno polaczonych ze sobg progow).
Gurt _denny — budowla hydrotechniczna poprzeczna, obejmujgca cala szerokos¢ koryta rzeki,
potoku, cieku. Korona pokrywa si¢ z istniejacym lub projektowanym dnem, lecz w odrdznieniu od
progu nie wystepuje tutaj redukcja spadku dna. Shuzy do stabilizacji dna.

Wylot drenarski — urzadzenie melioracji szczegoétowej sluzace do odprowadzenia wdd z sieci
drenarskiej do odbiornika.

Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w trakcie realizacji zadania budowlanego.

Slepy kosztorys — wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej
ich wykonania.

Ubezpieczenie — budowla sluzaca do zabezpieczenia brzegdéw lub elementéw konstrukeji przed
wplywem niszczgcego dziatania wody.

0Ogdlne wymagania dotyczgce Robot

Wykonawca Robot odpowiedzialny jest za jako$¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST, postanowieniami umowy i poleceniami Inzyniera.

Przekazanie Terenu Budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w warunkach Kontraktowych przekaze

Wykonawcy Teren Budowy wraz z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspolrzedne punktéw pomiarowych
oraz reperow, Dziennik Budowy i Ksiege Obmiaru, Dokumentacje Projektowa i ST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong¢ przekazanych mu punktéw pomiarowych
do chwili koncowego odbioru Robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne, Wykonawca
odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

Dokumentacja Projektowa i Powykonawcza

Dokumentacja Projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdlowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacje
projektowa:




1.5.3.

1.54.

- Zamawiajacego, tj.:

e Przetargowa dokumentacjg projektowa — rysunki pozwalajace na okreslenie lokalizacji,
zakresu i charakteru robdt zawarte w Dokumentacji Przetargowej (pelna dokumentacja
projektowa w okresie przygotowywania ofert dostgpna w siedzibie Inzyniera),

e Dokumentacj¢ Projektowa, ktdra zostanie przekazana Wykonawcy po przyznaniu
kontraktu.

- Wykonawcy, tj. dokumentacji do opracowania przez Wykonawce, w tym:

e Projekt organizacji budowy;

e Program Zapewnienia Jakosci (PZJ);

e Dokumentacj¢ powykonawcza, w tym dokumentacje geodezyjno — wykonawcza dla
zrealizowanych robot — umozliwiajaca naniesienie zmian na mape zasadnicza
i w stosowanych ewidencjach zgodnie z obowiazujacymi przepisami;

e Opracowanie zawierajagce metodologie robot uwzgledniajaca koniecznos¢ wykonywania
prac przy zachowaniu ciagglosci dziatania wylotu.

Koszty ww. opracowanych przez Wykonawce dokumentacji, Wykonawca uwzgledni
w cenach jednostkowych Robot.

Zgodnos¢ Robdt z Dokumentacjg Projektowg i ST
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawey przez Zamawiajacego, stanowig cze$¢ kontraktu a wymagania wyszczegdlnione w
choéby jednym z nich sa obowiazujace, tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowigzuje nastepujaca
kolejnos¢ ich waznosci:

1) Specyfikacja Techniczna

2) Dokumentacja Projektowa
Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczen w Dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub
poprawek.
W przypadku rozbieznosci, opis wymiaréw podany na pismie jest wazniejszy od odczytu ze skali
rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacja Projektowa
iST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatow i
elementow  budowli  musza  by¢  jednorodne i  wykazywaé  bliska  zgodnos¢
z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.
W przypadku gdy, materiaty lub Roboty, nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub
ST i wplynie to na niezadowalajaca jakos$¢ elementu budowli, to takie materialy beda niezwlocznie
zastgpione innymi, a elementy Robot rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania istniejacego ruchu publicznego w sasiedztwie Terenu
Budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

W czasie wykonywania Robdt, Wykonawca zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace, takie jak: barierki, oznaczenia i tablice ostrzegawcze.

Wykonawca zapewni state oznaczenia w dzien i w nocy wykopow ze wzgleddéw bezpieczenstwa.
Fakt przystapienia do robot, Wykonawca obwiesci publicznie, przed ich rozpoczeciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie, przez caty okres realizacji
Robot. Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaplacie i
przyjmuje sie, ze jest wlaczony w Cene Kontraktowa.
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Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Robot.

Wykonawca ma obowiazek znaé¢ i stosowaé, w czasie prowadzenia Robot, wszelkie przepisy

dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania Robot,

Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac Teren Budowy w nalezytej czystosci;

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska, na terenie i wokot Teren Budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen i uciazliwosci dla os6b lub wiasnosci spolecznej i innych, wynikajacych
ze skazenia, hatasu Iub innych przyczyn, powstatych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:

1) lokalizacje baz, magazynow, sktadowisk, ukopéw i drog dojazdowych
2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi
i ropopochodnymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mozliwoscig powstania pozaru.

Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywacé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych 1 magazynach oraz
w maszynach i pojazdach. Materialy tatwopalne beda skladowane w sposéb zgodny
z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przez dostepem do nich oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem, wywolanym jako
rezultat Robdt albo przez personel Wykonawcy.

Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone
do uzycia.

Nie dopuszcza sie¢ uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wiekszym od dopuszczalnego. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do
Roboét beda mialy wydane swiadectwo dopuszczenia, wydane przez uprawniona
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwosci na srodowisko.

Ochrona wlasnosci publicznej i prywatne;j.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz,
bedacych wtascicielem tych urzadzen, potwierdzenie informacji, dostarczanych mu
przez Zamawiajacego w planie ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie
trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiesci¢ w swym harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju Robot, ktore maja by¢ wykonane w  zakresie zabezpieczenia instalacji
i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomi¢ Inzyniera oraz wiladze lokalne
o zamiarze rozpoczecia tych prac. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat,
dostarczajac  wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie, spowodowane przez jego dzialania, uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi i urzadzen podziemnych, wykazanych w dokumentach dostarczonych przez Zamawiajacego.
Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac
roboty w sposdb powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancéw. Wykonawca odpowiada
za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego
dziatalnoscia.

Wykonawca zobowigzany jest do poniesienia wszystkich kosztow obejmujacych: oplaty/dzierzawy
terenu, w tym: za czasowe zajecie nieruchomoscei oraz koszty przebudowy urzadzen obcych.
Inzynier bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawca, a
wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog wewngtrznych. Jednakze




ani Inzynier, ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie beda one
sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdéw
Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na oS, przy
transporcie materialow i wyposazenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie
niezbedne zezwolenia wtadz na przewoéz nietypowych wagowo i gabarytowo
tadunkow.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy.
Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegal przepisdw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.
W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej, nie
podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone Robét i za wszelkie materialy i
urzadzenia uzywane do Robot od daty Rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia
ich Zakonczenia przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywal Roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
potwierdzone w taki sposdb, aby budowla lub jej elementy, byly w zadawalajacym stanie przez caly
czas, do momentu odbioru koficowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymania, to na polecenie Inzyniera, powinien
rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny, po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowiazany jest znacC wszystkie przepisy wydane przez wladze
centralne 1 miejscowe, oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek
sposob zwiazane z Robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie
tych praw, przepisow i wytycznych, podczas prowadzenia Robét.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymagan prawnych, odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen i metod.
Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane
z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow,
kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera.

1.5.13. Prawo przejazdu i organizacja ruchu drogowego
Wykonawca zapewni w trakcie realizacji robot, na czas niezbedny:
a) utrzymanie plynnosci ruchu publicznego,
b) biezace utrzymanie objazddéw i przejazdéw w stanie technicznym, umozliwiajacym ruch kotowy
i pieszy zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Po wykorzystaniu i uzgodnieniu z Inzynierem dokona likwidacji objazdéw /przejazddéw
1 organizacji ruchu, w tym:
a) usunig¢cia niewbudowanych materiatow i oznakowania,
b) doprowadzenia terenu do stanu pierwotnego.
Koszt utrzymania i likwidacji objazdow/przejazdéw oraz zastepczej organizacji ruchu nie podlega
odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w Ceng Kontraktowa.

1.5.14. Réwnowaznos¢ norm i zbiordw przepiséw prawnych.
Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powoltane sa konkretne normy i
przepisy, ktore spelnia¢ maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i




zbadane roboty, beda obowiazywac postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy sa
panstwowe lub odnosza sie do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez
stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom
wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i
pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera.

Réznice pomiedzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie
opisane przez Wykonawce i przedtozone Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.15. Wykopaliska

2.1.

2.2.

Wykonawca, o ile zajdzie taka koniecznosc¢ lub wynika to z uzgodnien zapewni na
wlasny koszt nadzor archeologiczny nad prowadzonymi robotami.

O wszelkich wykopaliskach (monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostalosci
o znaczeniu geologicznym lub archeologicznym) odkrytych na terenie budowy Wykonawca
zobowiazany jest powiadomi¢ nadzor archeologiczny i Inzyniera i postgpowac dalej zgodnie
z ich poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia
opo6znienia w robotach, Inzynier po uzgodnieniu z Zamawiajagcym i Wykonawcg ustali wydtuzenie
czasu wykonania robot i/lub wysoko$é kwoty, o ktorg bedzie zwickszona Cena Kontraktowa.

MATERIALY

Zrodla szukania materiatow

Wszystkie zastosowane materiaty uzyte do realizacji projektu musza pochodzic z
krajow UE .

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, szczegodtowe
informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materialow jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki materiatow.
Zatwierdzenie partii materialow z danego zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszystkie materialy z
danego zrodla uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiagzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiatly uzyskane
z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania ST w czasie realizacji robot.

Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odnosnych wladz, na
pozyskanie materialow z jakichkolwiek zrodel miejscowych, wlaczajac w to zrodia
wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane
dokumenty, przed rozpoczeciem eksploatacji zrodla.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow
z jakiegokolwiek zrodia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i wszelkie inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatléw dla Robot.

Humus i nadkiad, czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopoéw i miejsc pozyskiwania piasku
i zwiru, beda formowane w haldy i wykorzystywane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu, przy
zakonczeniu Robdt.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdéw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy be¢da wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie
bedzie prowadzil w obrebie Terenu Budowy zadnych wykopow, poza tymi ktoére
zostaly wyszczegolnione w Kontrakcie.

Eksploatacja zZréodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.



2.3.

2.4.

2.5.

2.6.

Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materialowe moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia

zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami.

Probki materialow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wilasciwosci. Wynik tych kontroli

bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni beda zachowane nastepujace

warunki:

a) Inzynier bedzie mial zapewniong wspdlprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdow w
czasie przeprowadzania inspekcji.

b) Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa
si¢ produkcja materiatdéw przeznaczonych do realizacji Umowy.

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy.
Kazdy rodzaj Robdt, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem, usuni¢ciem i niezaplaceniem.

Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do Roboét, byly zabezpieczone, zachowaly swoja jakosc i wlasciwosci i byty
dostepne do kontroli przez InZyniera.

Miejsca czasowego skladowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatdéw, w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materialu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne
z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera.. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jednie takiego sprzetu , ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ Robét. Sprzet uzywany do Robdét powinien byé zgodny z ofert
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ wskazaniom zawartym w ST; w przypadku braku ustalen
w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera.Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowal przeprowadzenie Robdt, zgodnie z
zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST w terminie przewidzianym Kontraktem.
Sprzet bedacy wtasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robét, ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca bedzie konserwowacé sprzet jak rowniez naprawiaé lub wymieniaé sprzet niesprawny.
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢é wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkdow
Kontraktu, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.
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6.1.

TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu,
ktore nie wplyna niekorzystnie na jako$s¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci
przewozonych materialow. Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniac
prowadzenie Roboét zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej,
ST w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Wykonawca bedzie na biezgco usuwac, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

WYKONANIE ROBOT

Wymagania ogolne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z kontraktem oraz za jako$é
zastosowanych materialow i wykonanych robdt, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektows,
wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robdt opracowanym przez Wykonawce — oraz
poleceniami Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczeniu wysokosci
wszelkich elementow robot, zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji
Projektowe;.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu
robdt, zostang poprawione przez Wykonawce na jego koszt.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementéw robdt beda oparte na
wymaganiach sformutlowanych w Umowie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i
Robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera

Polecenia Inzyniera beda wykonywane przez Wykonawce nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, pod grozba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca .

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy przedstawienie programu zapewnienia jakosci, w ktorym
przedstawi zamierzony sposob wykonywania Robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe
i organizacyjne, gwarantujace wykonanie Robdt zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST
1 ustaleniami.
Program zapewnienia jakosci powinien zawieraé:
a) czes¢ ogdlna opisujaca:

- organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
organizacje ruchu na terenie budowy wraz z oznakowaniem,
sposob zapewnienia bhp,
- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegoélnych
elementow robot ,
- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia robot,
- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wilasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),



6.2.

6.3.

6.4.

- sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw

mechanizmoéw sterujacych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie

technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;
b) cze$é szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz

wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzen pomiarowo-kontrolnych,

- rodzaje i ilosci S$rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku

materiatléw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkdw przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,

- sposéb i procedure pomiarow i badan (rodzaj i czgstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i

sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdéw, wytwarzania

mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementdw robot,

- sposob postepowania z materialami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

Zasady kontroli jakosci Robot.

Celem kontroli bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiggnaé zatozong
jakos¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole Robdt i jakosci materiatdow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialow oraz Robot.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdéw oraz Robot z czestotliwoscia
zapewniajagca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w Dokumentacji Projektowej i ST. Minimalne badania co do zakresu badan i ich czestotliwosei sa
okreslone w ST, normach i wytycznych. Wykonawca przedstawi Inzynierowi $wiadectwa, ze
wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazna legalizacje i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedure badan. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i
prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢, z jednakowym
prawdopodobienstwem, wytypowane do badan. Inzynier moze poleci¢ przeprowadzenie
dodatkowych badan, tych materiatow, ktore budza watpliwosé co do jakosci. Koszty tych badan
ponosi Wykonawca, tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym wypadku, koszty te
pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do probek dostarcza Wykonawca.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z normami. W przypadku gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST. stosowa¢ nalezy wytyczne krajowe albo inne
procedury. Przed przystapieniem do badan i pomiarow, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pismie ich wyniki do akceptacji przez Inzyniera.

6.5. Raport z badan.

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie
pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

6.6. Badania dokonywane przez InZyniera.

1.Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materialow u zrédla ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.



2.Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie oceniaé zgodnosé materiatdéw i Robot z wymaganiami ST na podstawie wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawce.

3.Inzynier moze pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to
Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materialdéw i Robot z Dokumentacja Projektowa i ST. W takim przypadku calkowite koszty
powtornych i dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostana przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje jakoSci materialow i urzgdzen

Przed wykonaniem badan jakosci materialow przez Wykonawce, Inzynier moze dopusci¢ do uzycia
materialy, ktore posiadaja:
1) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$é z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych
przepiséw i dokumentow technicznych,
2) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polskg Normg lub
- aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktoérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslona w pkt 1 i ktore spetniajg wymogi ST.
W przypadku materiatéw, dla ktorych sa wymagane ww. dokumenty przez ST, kazda partia
materialow bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe beda posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby, wynikami wykonanych przez niego badan.
Materialy posiadajace ww. dokumenty, a urzadzenia —wazng legalizacje, mogg by¢ badane
w dowolnym czasie. Jezeli stwierdzona zostanie niezgodnos$¢ ich wiasciwosci z ST, materialy takie
lub urzadzenia, zostang odrzucone.

6.8. Dokumenty Budowy

6.8.1.

Dziennik Budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym, obowiazujacym Wykonawce
i Zamawiajacego w okresie od przekazania terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy, zgodnie z obowiazujacymi przepisami,
spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i dotyczy¢ beda przebiegu Robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim,
bez przerw. Zalaczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty, beda oznaczone
kolejnymi numerami zatgcznika i opatrzone data oraz podpisem Wykonawcy i Inzyniera.
Do dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

- date przekazania terenu budowy,

- date przekazania Dokumentacji Projektowe;j,

- date uzgodnienia przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci

1 harmonograméw robot,
- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,
- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy
1 przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia 1 daty odbioru robdt zanikajacych, ulegajacych zakryciu,

czesciowych i koncowych odbiorow robét,

- wyjasnienia , uwagi i propozycje Wykonawcy,



6.8.2.

6.8.3.

6.8.4.

6.8.5.

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robdt
podlegajacym ograniczeniom lub szczegdélnym wymaganiom, w zwigzku z warunkami
klimatycznymi,
- zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem
w dokumentacji projektowej,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych), dokonywanych
przed i w trakcie wykonywania robot,
- dane dotyczace sposobu wykonywania i zabezpieczania robot,
- dane dotyczace jakosci materialdw, pobierania probek oraz wyniki
przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzal,
- wyniki prob poszczegélnych elementow budowli z podaniem, kto je
przeprowadzal,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy, beda przediozone
Inzynierowi do ustosunkowania si¢. Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy, Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie. Projektant nie
jest jednak strona i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robdt.

Ksigga Obmiaru

Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementéw Robot. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza si¢ w  sposob  ciagly.
w jednostkach przyjetych w wycenionym Slepym Kosztorysie i wpisuje do Ksiegi Obmiaru.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materialdw, orzeczenia o jakosSci materialow, receptury robocze
i kontrolne wyniki badan Wykonawcy, beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie jakosci
robot. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru Robot. Winny by¢ udostepniane na kazde
zyczenie Inzyniera.

Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w pkt (1)-(3) nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na budowe,

b) protokdt przekazania Terenu Budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy,

d) protokot odbioru Robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencj¢ na budowie,

Przechowywanie dokumentow

Dokumenty budowy winny by¢ przechowywane na Terenie Budowy, w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie, w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru Robot

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w wycenionym Przedmiarze Robét.

Obmiaru dokonuje Wykonawca, po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru z co najmniej 3 — dniowym wyprzedzeniem. Wyniki obmiaru beda



wpisywane do Ksiggi Obmiaru. Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach
podanych w Przedmiarze Robot lub ST, nie zwalnia Wykonawcy od ukonczenia wszystkich robot.
Bledy zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera, na pismie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czgstotliwoscia wymagang do celu miesiecznej
platnosci na rzecz Wykonawcy, lub w innym czasie oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robot i materialow

Dhlugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi, beda obmierzone poziomo,
wzdluz linii osiowej. Objetosci bedg wyliczone w m?, jako dlugo$¢ pomnozona przez S$redni
przekroj. Ilosci, ktére maja by¢é obmierzone wagowo, beda wyrazone w tonach lub kilogramach,
zgodnie z wymaganiami ST.

7.3. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce i beda przez niego
utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania Robot. Urzadzenia winne by¢
zaakceptowane przez Inzyniera.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym
wymaganiom ST. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sSposob ciagly
zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez InZyniera.

7.5. Czas przeprowadzania obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzane przed czesciowym lub koncowym odbiorem Robdt, a takze
w przypadku dhuzszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robot.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu, przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow Robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST , roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru,
dokonywanego przez Inzyniera, przy udziale Wykonawcy:

a) odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbidr czgsciowy,

¢) odbidr konicowy,

d) odbior pogwarancyjny

8.2. Odbior Robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbior tych robdt polega na finalnej ocenie jakosci i ilosci wykonanych Robét, ktére w dalszym
procesie realizacji, ulegna zakryciu. Odbior bedzie dokonywany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu Robot. Odbioru
dokonuje Inzynier. Gotowos¢ danej czesci Robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do
Dziennika Budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbidr bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy
i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.



8.3. Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czesciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak w pkt 8.2.

8.4. Odbior koncowy robot

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robét, w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koncowego, bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy, z bezzwlocznym powiadomieniem, na pismie, o tym
fakcie (Zamawiajacego) Inzyniera.

Odbior koncowy nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera, zakonczenia Robot.

Odbioru koncowego dokonuje Komisja, wyznaczona przez Zamawiajgcego, w obecnosci Inzyniera,
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikow badan i pomiaré6w oraz wizualnej zgodnosci wykonania robot z
Dokumentacja Projektowsa i ST.

W toku odbioru koncowego robot, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupeltniajacych i robot poprawkowych.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub Robdt uzupelniajacych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez Komisje, ze jako$¢ wykonanych Robdt, w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST,
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja
dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonanych Robdt, w stosunku do wymagan
przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.5. Dokumenty do odbioru koricowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot, jest protokét odbioru
koncowego robot, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:
- Dokumentacje Projektowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
- Specyfikacje Techniczne,
- recepty i ustalenia technologiczne,
- Dziennik Budowy i Ksiegi Obmiaru (oryginaty),
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,
- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow,
- geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza wykonanych elementow robot,
- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego

W przypadku gdy, wg komisji roboty, pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru koncowego robot.

Wszystkie, zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace, beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot
poprawkowych

i uzupelniajacych, wyznaczy Komisja .

8.6. Odbior pogwarancyjny

Polega na ocenie wykonanych Robdt zwiazanych z usuni¢gciem wad, stwierdzonych przy odbiorze
konicowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu. z uwzglednieniem zasad odbioru koficowego.



9.

PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

9.2.

9.3.

9.4.

10.

Podstawa ptlatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce, za jednostke
obmiarowa, ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robot.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartosé
(kwota)podana przez Wykonawce w pozycji Przedmiaru robot.

Cena jednostkowa pozycji lub kwota ryczaltowa bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania, skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST
i w Dokumentacji Projektowe;.

Cena jednostkowa lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

- robocizng bezposredniag wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami (sprowadzenie
sprzetu na Plac Budowy i z powrotem, montaz i demontaz
na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w sklad ktérych wchodza: place personelu i kierownictwa budowy,
pracownikdéw nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy ( w
tym doprowadzenia energii i wody, budowa drog dojazdowych itp.) koszty dotyczace
oznakowania Robdt, wydatki na bhp, ustugi obce, oplaty za dzierzawe placdw, ekspertyzy,
ubezpieczenia oraz koszt zarzadu Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny, zawierajacy ewentualne ryzyko wykonawcey z tytulu innych wydatkow
mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa, zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w wycenionym Przedmiarze
Robét, jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢ zadania dodatkowej zaplaty za wykonanie Robot
objetych pozycja kosztorysowa. Cena ofertowa przedstawiona przez Wykonawce jest ceng
ryczaltowa nie podlegajaca zmianie.

Dokumentacja wykonawcza i powvkonawcza

Wykonawca w ramach Umowy jest zobowigzany wykona¢ dokumentacje geodezyjna
powykonawczg inwestycji.

Zabezpieczenie Terenu budowy

Wykonawca w ramach Umowy jest zobowiazany wykona¢ zabezpieczenie terenu budowy:
- dostarczy¢ i zainstalowac urzadzenia zabezpieczajace (barierki, oznaczenia, tablice ostrzegawcze

itp.)

Koszty zawarcia ubezpieczen na Roboty Umowne

Koszty zawarcia ubezpieczen wymienionych w Warunkow Umowy ponosi Wykonawca.
PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo Budowlane (Dz.U. Nr 89, poz. 414 z
pozZniejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 18 lipca 2001 r. — Prawo wodne (Dz.U. Nr 115, poz. 1229 z
poOzniejszymi zmianami).

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001r. w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiérki tablicy informacyjnej ( Dz.U. Nr 138, poz.
1555).



Ustawa z dnia 21 marca 1985r. o drogach publicznych ( Dz. U. Nr 14, poz. 60 z
poOzniejszymi zmianami).

Specyfikacje Techniczne w roznych miejscach powotuja sie na Polskie Normy (PN),
przepisy branzowe, instrukcje. Nalezy je traktowac jako integralna czesc i nalezy je
czytac tacznie z Rysunkami i Specyfikacjami, jak gdyby tam one wystepowaly.
Rozumie sie¢, ze Wykonawca jest w pelni zaznajomiony z ich zawartoscia i
wymaganiami. Zastosowanie beda mialy wydania PN, o ile nie postanowiono
inaczej. Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, Scisle w zgodzie z Polskimi
Normami (PN i BN) lub odpowiednimi normami Krajow UE lub beneficjantow w
zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-01.01

»INa usuniecie awarii na zbiorniku Lacza w leSnictwie ¥.acza, Nadlesnictwo Rudziniec”

ROBOTY POMIAROWE



1. WSTEP

1.1.

1.2.

1.3.

1.3.1.

Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej  sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robo6t zwigzanych z odtworzeniem trasy rowu i jej punktow wysokosciowych w ramach
zadania: ,,Na usuniecie awarii na zbiorniku Yt.acza w le$nictwie k.acza, Nadle$nictwo
Rudziniec”.
Kod wspolnego stownika zamowien: 74225000-2 Ustugi architektoniczne, inzynieryjne
i pomiarowe. Dziat robot 74, grupa robot: 742, klasa robdt: 7422, kategoria robot: 74225.

Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji roboét wymienionych w pkt. 1.1.

Zakres robdt objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajagcymi i majacymi na celu usunigcia awarii na zbiorniku Lacza
w lesnictwie Lacza, Nadlesnictwo Rudziniec w zakresie:

1. Grobla na zasilaniu styku ciek/zbiornik na dlugosci ok. 70 mb zlokalizowanej
powyzej zastawki w zakresie robot do wykonania:

¢ na doptywie uszkodzenie grobli od strony zbiornika

- kubatura odtworzeniowa 22 m3

- dlugos¢ odtworzeniowa umocnienia podstawy skarpy: 26 m

- powierzchnia skarpy przewidziana do remontu: 115 m2

e koryto cieku zamulone na dtugosci 70 mb, szerokosci dna 1,8 m

e ubytki w ubezpieczeniu skarpy na cieku od strony zbiornika na dtugosci 70 mb
e niedrozny mnich wlotowy srednicy 800 mm

e zalegajacy urobek z uszkodzonych grobli z czaszy zbiornika w kubaturze 44 m3
2. Zastawka:

e mechanizm reczny uszkodzony-nieruchomy

e czesciowe skorodowanie elementéw metalowych

3. Czgsciowo zamulone koryto cieku ponizej zastawki do istniejacego przepustu na
dlugosci 116 mb, szerokosci dna 2,1 m

4. Na odptywie nastapito uszkodzenie grobli:

e na odptywie przerwanie grobli pomiedzy zbiornikiem a ciekiem:

- kubatura odtworzeniowa 160 m3

- dtugos¢ odtworzeniowa umocnienia podstawy skarpy: 13 m + 14 m

- powierzchnia skarpy przewidziana do odtworzenia: 85 m2 + 42 m2

e koryto cieku zamulone ponizej istniejacego przepustu na dtugosci 37 mb, szerokosci
dna2,5m

¢ niedrozny mnich spustowy srednicy 800 mm

Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W  zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych wchodza:

o) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych osi trasy
i punktow wysokosciowych,

B) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

%) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,



g) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie
w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektow mostowych (przepustow)

Wyznaczenie obiektow mostowych (przepustow) obejmuje sprawdzenie wyznaczenia osi
obiektu i punktow wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposdb trwaly, ochrong ich przed
zniszczeniem, oznakowanie w sposdb ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz
wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST s3 zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot (WTWOR)
i postanowieniami Umowy oraz podanymi ponizej:

% punkty glowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
i koncowy punkt trasy.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami InZyniera.
Ogoblne wymagania dotyczace rob6ét podano w ST- 00.00 ,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatédw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-00.00
»Wymagania Ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w sasiedztwie punktow zalamania
trasy, powinny mie¢ Srednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowa¢ paliki drewniane $rednicy od 0,05 do
0,08 m i dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie¢ dlugosé¢ okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00 ,, Wymagania Ogdlne”.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac
nastepujacy sprzet:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,



- tyczki,
- taty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktdw wysokosciowych powinien
gwarantowac¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST — 00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

4.2. Transport sprzetu i materiatéow

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST — 00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacje i wspotrzedne punktow gléwnych trasy koryt potokow oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezb¢dne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich btedach
wykrytych w wytyczeniu punktow gléwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢
usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowe;j
sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie réznig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomic¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed
podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace
z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych,
akceptowane przez Inzyniera, zostana wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie
powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiardw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke
i polozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang
zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne
do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robo6t naleza
do obowiazkow Wykonawcy.



5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéow gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposdb
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéow betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granica robot ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy punktami
gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m. Zamawiajagcy powinien  zatozy¢
robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi trasy rowu, a takze przy kazdym obiekcie
inzynierskim. Maksymalna odleglos¢ miedzy reperami roboczymi wzdhuz trasy potoku w terenie
ptaskim powinna wynosi¢ 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢
odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracii.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami rob6t zwigzanych z wykonaniem usunigcia
awarii na cieku Lacza i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty
state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy potokéw. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalezy zalozyé w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okreslaé¢ z taka doktadnoscia, aby $redni blad niwelacji
po wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojna w nawigzaniu do reperéw
panstwowych. Repery robocze powinny byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace
wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy koryta potoku nalezy wykonaé¢ w oparciu o dokumentacje projektowa
oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;. (OX trasy
powinna byé wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow. Dopuszczalne
odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢
wigksze niz 5 cm dla rowu. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1
cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi
trasy w terenie nalezy uzy¢ materialtdw wymienionych w pkt 2.2. Usunigcie pali z osi trasy jest
dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach
osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypdw
i wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz
w  miejscach ~ wymagajacych  uzupelnienia dla  poprawnego  przeprowadzenia  robot
i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz
wykopéw glebszych niz 1 metr. Odleglos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do
uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy koryta potoku. Odleglos¢ ta co najmniej powinna
odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow
o ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa.

5.6. Wyznaczenie potozenia obiektéw mostowych (przepustéw)

Dla kazdego z obiektdow mostowych (przepustow) nalezy wyznaczy¢ jego potozenie
W terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegdlnosci
przyczotkow.



5.7. Wyznaczenie potozenia budowli hydrotechnicznych (progéw, qgurtéw, kaskad) oraz
wylotéw drenarskich

Dla kazdej z budowli hydrotechnicznej (progu, gurtu, kaskady) oraz wylotu drenarskiego
nalezy wyznaczy¢ jego polozenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okreslajacych usytuowanie (kontur) budowli z zaznaczeniem jej rzgdne;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST — 00.00 ,,Wymagania Ogdlne”

6.2. Kontrola jakoSci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedhig ogoélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK
(1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST- 00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST — 00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

8.2. Spnoséb odbioru robdt

Odbiér robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow
i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST-00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:



- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,

- uzupeltnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i
oznakowanie ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

—

Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obshuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-01.02

»INa usuniecie awarii na zbiorniku Lacza w leSnictwie L.acza, Nadlesnictwo Rudziniec”

ROBOTY ZIEMNE



1. WSTEP

1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specytfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot ziemnych wykonywanych w ramach zadania: ,,Na usuniecie awarii na zbiorniku Lacza
w le$nictwie L.acza, Nadle$nictwo Rudziniec”.

Kod wspdlnego stownika zaméwien: 45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod
budowe i roboty ziemne. Dzial robdt 45, grupa robét: 451, klasa robot: 4511, kategoria robot: 45112.

Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot, wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres robdt objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza wykonania robét ziemnych przy
wykonywaniu wykopow, nasypow i uksztaltowaniu terenu oraz zasypek, podsypek
i obsypek gruntem z urobku i dowiezionym.

Zakres robot obejmuje :
a/ wykopy w gruncie kat.II-IIl na odktad,

b/ zasypanie wykopoéw recznie, ziemia z odkladu wraz z zageszczeniem, gruntem
rodzimym,
c/ plantowanie powierzchni skarp,

d/ humusowanie i obsianie skarp mieszanka traw,

Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
Normami Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i
Odbioru Robot (WTWOR) i postanowieniami Umowy oraz podanymi ponizej:

% budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego
lub z gruntu antropogenicznego spelniajaca warunki statecznosci i odwodnienia

% wysokosé nasypu lub glebokosS¢ wykopu - roznica rzednej terenu i rzednej
robot ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

3

%

nasyp niski - nasyp, ktorego wysokosc¢ jest mniejsza niz 1 m.

nasyp Sredni - nasyp, ktorego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3

R/
E 0'0

4

% mnasyp wysoki - nasyp, ktorego wysokosc¢ przekracza 3 m.

B

» wykop plytki - wykop, ktérego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.
wykop Sredni - wykop, ktorego gtebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3

R/
E 0'0

X3

%

wykop gleboki - wykop, ktorego gltebokos¢ przekracza 3 m.

< bagno - grunt organiczny nasycony woda, o malej nosnosci, charakteryzujacy
sie znacznym i dlugotrwalym osiadaniem pod obciazeniem.
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< grunt nieskalisty — kazdy grunt rodzimy, nieokreslony jako grunt skalisty.

< grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunietych blokach,
ktorego probki nie wykazuja zmian objetosci ani nie rozpadaja sie pod
dzialaniem wody destylowanej; maja wytrzymalos¢ na Sciskanie R. ponad 0,2
MPa; wymaga uzycia srodkow wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.

< ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w
obrebie pasa robot drogowych.

% dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza
pasem roboét drogowych.

% odklad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntéw
pozyskanych

w czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz
innych prac zwigzanych z trasa drogowa.

“ wskaznik zageszczenia gruntu - wielkoS¢ charakteryzujaca stan
zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

[, =24

pds
gdzie:
pa -gestosc¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, (Mg/m3),
pas-maksymalna gestoS¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci
optymalnej, okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzaca
do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z norma BN-
77/8931-12 , (Mg/m3).

« wskaznik ré6znoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujaca zageszczalnos¢ gruntow
niespoistych, okreslona wg wzoru:

U dan
dl()
gdzie:
deo -Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),

dio-Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

« wskaznik odksztalcenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia
gruntu okreslona wg wzoru:

gdzie:

E: — modutl odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obciazeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998 (4)

E> — modul odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnym obciazeniu badane;j
warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 (4)

+ geosyntetyk - material stosowany w budownictwie wodnym, wytwarzany z
wysoko  polimeryzowanych  wlokiem  syntetycznych w  tym  tworzyw
termoplastycznych polietylenowych, polipropylowych i poliestrowych,
charakteryzujacy sie miedzy innymi duza wytrzymatoscia oraz
wodoprzepuszczalnoscia zgodny z PN-ISO-10318:1993 (5), PN-EN-963:1999 (6).
Geosyntetyki obejmuja geotkaniny, geowlokniny, geodzianiny, georuszty, geosiatki,
geokompozyty, geomembrany zgodnie z wytycznymi IBDiM (13).



1.5. 0Ogdlne wymagania dotyczace robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoS¢ wykonania robot oraz za zgodnosc z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inzyniera.
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST- .00.00 Wymagania Ogolne.

2. MATERIALY

Materialami stosowanymi do wykonania robot bedacych tematem niniejszej
specyfikacji sa:

- grunt wydobyty z wykopow i sktadowany na odktad;
- humus;
- mieszanka traw.

Humus powinien by¢ ziemia urodzajng o zawartosci od 3 do 20 % skladnikow organicznych. Humus
powinien by¢ pozbawiony kamieni wickszych od 5 cm i wolny od zanieczyszczen obcych. Jesli tylko
mozliwe, jako humus nalezy wykorzysta¢ miejscowa ziemi¢ urodzajna zdjetg przy wykonywaniu robdt
ziemnych.

W przypadkach watpliwych Inzynier moze zleci¢ wykonanie badan w celu stwierdzenia, ze ziemia
urodzajna odpowiada nastepujgcym kryteriom:

o) optymalny skiad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,

- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,
B) zawarto$é fosforu (P2Os) > 20 mg/m?,

y) zawarto$¢ potasu (K>0)> 30 mg/m?,

d) kwasowos¢ pH >5,5.

Nasiona traw - wybor gatunku traw nalezy dostosowac¢ do warunkéw miejscowych, tj. do rodzaju gleby
i jej stopnia nawilgocenia. Najlepiej nadaja sie¢ do tego celu specjalne mieszanki traw wieloletnich,
majacych geste i drobne korzonki.

Jesli dokumentacja projektowa lub Inzynier nie ustali inaczej, to do obsiania skarp nalezy uzy¢
uniwersalnej mieszanki traw.
Zaleca sig stosowa¢ mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spelniajagce wymagania PN-R-
65023:1999 1 PN-B-12074:1998.

Geosyntetyk — powinien by¢ materialem odpornym na dziatanie wilgoci, srodowiska agresywnego
chemicznie i biologicznie oraz temperatury. Powinien by¢ to material bez rozdaré, dziur i przerw w
ciaglosci z dobra przyczepnoscia do gruntu. Wlasciwosci stosowanych geosyntetykow powinny byé
zgodne z PN-EN-963:1999 (6) i dokumentacja projektowa. Geosyntetyk powinien posiada¢ aprobate
techniczna wydana przez uprawniong jednostke.

3. SPRZET

Roboty ziemne, zwiazane z wykonaniem wykopow, prowadzone beda recznie i przy
uzyciu nastepujacego sprzetu mechanicznego do:

- odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mloty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.);

jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urzadzenia
do hydromechanizacji itp.);

transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.);

sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.)

sprzet do przenoszenia i ukfadania geosyntetykéw — Wykonawca powinien uzywaé odpowiedniego
sprzetu zalecanego przez producenta. Wykonawca nie powinien stosowaé sprzetu mogacego
spowodowac¢ uszkodzenie uktadanego materiatu.



- 1 inny sprzet — odpowiadajacy pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w projekcie
organizacji Robot zaakceptowanym przez Inzyniera.

Sprzet powinien by¢, jak okreslono w Specyfikacji Technicznej, badz inny, o ile

zatwierdzony zostanie przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

Transport powinien by¢, jak okreslono w specyfikacji, badz inny, o ile zatwierdzony
zostanie przez Inzyniera.

5.WYKONANIE ROBOT

1.6. Wymagania ogdélne

Wymagania ogélne dotyczace prowadzenia robot podano w ST -00.00.

Wymagania te dotycza zakresu robét objetego niniejszg specyfikacja, a wymienionego
w punkcie 1.3.

1.7. Warunki szczegélne wykonania Robot

5.2.1. Odwodnienia wykopow( w miare potrzeby)

Stosowac odwodnienie powierzchniowe poprzez bezposrednie pompowanie wody 2z
wykopu.

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w
catym okresie trwania roboét ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno postepowac w
kierunku podnoszenia si¢ niwelety. W czasie robot ziemnych nalezy zachowac
odpowiedni spadek podtuzny i mnadaé¢ przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w
przypadku gruntow spoistych i1 nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntow
niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu odspajania
gruntow oraz terminéw wykonywania innych robét na spelnienie wymagan
dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postepu roboét ziemnych.

5.2.2. Wykopy

Przed przystgapieniem do wykopow mnalezy zdja¢ warstwe ziemi urodzajnej i
skltadowa¢ w sposéb umozliwiajacy jej poOzniejsze rozscielenie. Roboty ziemne
wykona¢ recznie 1 mechanicznie zgodnie z normami BN-83/8836-02, PN-
68/B06050, PN-B-10736.Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie
wykonywanego wykopu, krzyzujace si¢ lub biegnace rownolegle z wykopem powinny
by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem, i w razie potrzeby podwieszone w sposob
zapewniajacy ich eksploatacje. Szerokos¢ wykopu winna byc¢ zgodna z projektowana
oznaczona na rysunkach szczegotowych. Wydobyty grunt z wykopu powinien byc¢
odlozony przez Wykonawce na odklad lub wywieziony poza Plac budowy. Wejscie po
drabinie do wykopu powinno by¢ wykonane z chwilg osiagnigcia glebokosci wiecksze
niz 1 m od poziomu terenu, w odleglosci nie przekraczajacej 20 m. Nachylenie skarp
wykopow powinno by¢ wykonywane zgodnie z dokumentacja. Dno wykopu powinno
by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w Dokumentacji Przetargowej, przy
czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzednej
projektowanej o 0,20 m.



Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio
przed ulozeniem elementow ubezpieczenia. Wykopy mnalezy wykonywaé bez
naruszenia naturalnej struktury gruntu. Przy wykonywaniu wykopéw w
bezposrednim sasiedztwie istniejacej budowli na glebokosci rownej lub wieckszej niz
glebokos¢ posadowienia tych budowli nalezy je zabezpieczy¢ przed osiadaniem i
odksztalcaniem. Tolerancja dla rzednych dna wykopu nie powinna przekraczac¢ +3
cm dla gruntow zwiezlych, +5 cm dla gruntow wymagajacych wzmocnienia.
Natomiast tolerancja szerokosci wykopu wynosi + 5 cm. Pochylenie skarp wykopow
nie moze si¢ rozni¢ od projektowanych pochylen wiecej niz o 10 %.

5.2.3. Umocnienie wykopow

Roboty nalezy realizowa¢ z wytycznymi WTWO-H-4 ( Zarzadzenie nr 42 Prezesa CUGW

7 19.12.1966r. ) Zgodnie z Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano-
montazowych (wydanie MBiPMB,1977) oraz Warunkami technicznymi wykonania i odbioru $cian
szczelnych drewnianych i stalowych (wydanie CUGW,1966).

Wszystkie obmiary dla umocnienia wykopow powinny byé zawarte w cenach jednostkowych.

5.2.4. Postepowanie w okolicznosciach nieprzewidzianych

W przypadku wystapienia zagrazajacych dla statecznosci budowli osuwisk lub przebi¢ hydraulicznych

(' kurzawka, zrodto) nalezy:

a) wstrzymaé wykonywanie robdt w sagsiedztwie zaobserwowanego zjawiska i jesli to konieczne ze
wzgledow bezpieczenstwa zabezpieczy¢ obszar zagrozony ruchami gruntu przed dostepem ludzi,

b) zabezpieczy¢ miejsce, w ktorym nastapito przebicie przed dalszym naruszeniem struktury gruntu
(np. przez ulozenie geowtdkniny i nasypanie okoto 0,5 m warstwy pospotki lub drobnego zwiru),

¢) zawiadomi¢ projektanta, ktory powinien okresli¢ przyczyny zjawiska orz ustali¢ srodki zaradcze,
a jesli to konieczne nalezy zasiegna¢ rady ekspertow.

5.2.5. Uktadanie elementéw ubezpieczenia

Elementy ubezpieczenia nalezy uklada¢ w wykopie na odpowiednio przygotowanym
podlozu. Przed przystapieniem do wykonania podloza nalezy dokonac¢ odbioru
technicznego wykopu.

Material na podsypki powinien spelniac¢ nastepujace wymagania :
- nie powinny wystepowac czastki o wymiarach powyzej 20 mm,
- material nie moze by¢ zmrozony,
- nie moze zawierac ostrych kamieni lub innego tamanego materiatu.

Zageszczanie podtoza powinno by¢ wykonane do Is nie mniej niz 0,92.

5.2.6. Uktadanie geosyntetykéow

Geosyntetyki nalezy ukladac laczac je na zaklad zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i ST. Jezeli Dokumentacja Projektowa i ST nie podajg inaczej
przylegajace do siebie arkusze lub pasy geosyntetykow nalezy uktadac¢ z zaktadem (i



kotwieniem) zgodnie z instrukcja producenta lub decyzja Projektanta. W przypadku
uszkodzenia geosyntetyku nalezy w uzgodnieniu z Inwestorem pokry¢ to
uszkodzenie pasami geosyntetyka na dtugosci i szerokosci wiekszej o 90 cm od
obszaru uszkodzonego. Warstwa gruntu na ktorej przewiduje sie utozenie
geosyntetyku powinna byc¢ réwna i bez ostrych wystepow, mogacych spowodowac
uszkodzenie geosyntetyku w czasie uktadania lub pracy. Geosyntetykow nie nalezy
naciagac lub powodowac ich zawieszenia na wzgorkach (garbach) lub nad dotami.
Nalezy je przykryc¢ gruntem nasypowym lub ukladac¢ na nich narzut kamienny
(kosze siatkowo-kamienne) niezwlocznie po ich utozeniu.

5.2.7. Zasypanie wykopéw i ich zageszczenie

6.

Zasypka 1 zageszczenie gruntu nie powinno spowodowac uszkodzenia ulozonego
elementu i lub obiektu. Zasypywanie wnek za ukladanymi elementami powinno byé
wykonywane przy wykorzystaniu gruntu rodzimego, warstwami z jednoczesnym
zageszczaniem poszczegolnych warstw.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne wymagania

Ogoéblne zasady kontroli jakosci robot podano w ST -00.00 ,Wymagania Ogo6lne”.

6.2. Kontrola i badanie w trakcie Robét i odbioru

Przed przystapieniem do Robot Wykonawca winien wykona¢ badania majace na celu:

- zakwalifikowanie gruntow do odpowiednich kategorii,

- okreslenie gruntu i jego uwarstwienia,

- okreslenie stanu terenu,

- ustalenie metod odwodnieniowych.

Kontrola w trakcie Robo6t winna obejmowac:

sprawdzenie rzednych zalozonych swiadkow gléwnych w nawiazaniu do podanych
na Placu Budowy stalych punktow niwelacyjnych z doktadnoscia odczytu do 1
mm,

sprawdzenie metod wykonywania wykopow,

sprawdzenie metod wykonywania zasypow i jego stabilizacji,
badanie zachowania warunkow bezpieczenistwa pracy,
badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

badanie prawidlowosci podloza naturalnego, w tym glownie jego
nienaruszalnosci, wilgotnosci i zgodnosci z okreslonym w dokumentacji,

badanie 1 pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanego podloza i

nasypu,

- badanie w zakresie zgodnosci z Dokumentacja Projektowa i warunkami okreslonymi

w odpowiednich normach przedmiotowych.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robdt

2

Ogoélne zasady obmiaru Robo6t podano w ST -00.00 ,,Wymagania Ogoélne”.

7.2. Jednostki obmiaru

Jednostka obmiarowa robot ziemnych jest :
m?3: wykopow, przemieszczania gruntu i formowania, zasypek, podtozy,

m?: plantowania, humusowania i obsiania skarp.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru Robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST -00.00 ,Wymagania Ogoélne”.

8.2.  Warunki szczegétowe

8.2.1. Nastepujace roboty ziemne podlegaja odbiorowi jako roboty zanikajgce lub
ulegajace zakryciu:
- wykopy,
- przygotowanie podloza,
- wykonanie podsypek i obsypek,
- zasypanie, zageszczenie wykopu.
Odbioru robét ziemnych nalezy dokonac¢ zgodnie z PN-68/B-06050 i zgodnie z
»Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych”.
Dopuszcza si¢ odbior czesciowy wykopu, pod warunkiem ze obejmowac bedzie on
wykop dla catego obiektu kubaturowego lub dla obiektu liniowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci

Ogo6lne wymagania dotyczace platnosci podano w ST -00.00 ,Wymagania
Ogolne”.

9.2. Platnosci
Platnosci beda dokonywane na podstawie obmiaru Roboét zgodnie z pkt.7.2
niniejszej ST.
Zakres Robot jest podany w pkt.1.3. niniejszej ST.
Cena za wykonanie roboty obejmuje:

- roboty pomiarowe, przygotowawcze, wytyczenie trasy,

- wykonanie wykopow,

- zabezpieczenie urzadzen podziemnych w wykopie,

- odwodnienie wykopu ,

- wykonanie niezb¢dnych zej$¢ do wykopu,

- umocnienia wykopow w niezbednym zakresie, zapewniajacym bezpieczne warunki realizacji robot,
- zabezpieczenie istniejacej zieleni- drzewa, krzewy itp.,

- zasypka warstwami z zaggszczeniem, formowanie i plantowanie skarp,

- humusowanie i obsianie skarp,



- oplaty za nadzor przedstawicieli wlascicieli urzadzen podziemnych,
- koszty badan,
- uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, scisle w zgodzie z Polskimi Normami
(PN) lub odpowiednimi normami Krajow UE.

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole . Podzial i opis
gruntow.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébek gruntu.

PN-B-04493  Grunty budowlane . Oznaczenie kapilarnosci biernej.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
PN-B-4300 Cement. Metody badarn. Oznaczenie cech fizycznych.
PN-68/B-06050 Roboty ziemne. Wymagania ogdlne dla préb i odbiorow..
PN-66/B-06714 Kruszywa mineralne. Kruszywo kamienne, budowlane.

PN -B-12074 Urzadzenia wodno-melioracyjne. Umocnienie i zadarnienie
powierzchni biowldkning. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-R-65023 Material siewny. Nasiona roslin rolniczych. Badania techniczne.

BN-83/8836-02 (Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i préby
odbiorowe).



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-01.03

»Na usuniecie awarii na zbiorniku L.acza w lesnictwie L.acza, Nadlesnictwo
Rudziniec”.

ROBOTY MONTAZOWE
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Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru, rob6t montazowych przy wykonawstwie robot w ramach
zadania: ,Na wusuniecie awarii na zbiorniku Lacza w leSnictwie Lacza,
Nadlesnictwo Rudziniec”.

Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zleceniu robot wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres robdt objetych Techniczna Specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu usuniecia awarii na zbiorniku Lacza
w lesnictwie Lacza, Nadlesnictwo Rudziniec w zakresie:

1. Grobla na zasilaniu styku ciek/zbiornik na dlugosci ok. 70 mb zlokalizowanej
powyzej zastawki w zakresie robot do wykonania:

¢ na doptywie uszkodzenie grobli od strony zbiornika

- kubatura odtworzeniowa 22 m3

- dtugos¢ odtworzeniowa umocnienia podstawy skarpy: 26 m

- powierzchnia skarpy przewidziana do remontu: 115 m2

e koryto cieku zamulone na dtugosci 70 mb, szerokosci dna 1,8 m

e ubytki w ubezpieczeniu skarpy na cieku od strony zbiornika na dtugosci 70 mb
¢ niedrozny mnich wlotowy srednicy 800 mm

e zalegajacy urobek z uszkodzonych grobli z czaszy zbiornika w kubaturze 44 m3
2. Zastawka:

e mechanizm reczny uszkodzony-nieruchomy

e czesciowe skorodowanie elementow metalowych

3. Czegsciowo zamulone koryto cieku ponizej zastawki do istniejgcego przepustu na
dtugosci 116 mb, szerokosci dna 2,1 m

4. Na odptywie nastapito uszkodzenie grobli:

¢ na odptywie przerwanie grobli pomiedzy zbiornikiem a ciekiem:

- kubatura odtworzeniowa 160 m3

- dtugos¢ odtworzeniowa umocnienia podstawy skarpy: 13 m + 14 m

- powierzchnia skarpy przewidziana do odtworzenia: 85 m2 + 42 m2

e koryto cieku zamulone ponizej istniejacego przepustu na dtugosci 37 mb, szerokosci
dna2,5m

e niedrozny mnich spustowy srednicy 800 mm

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z Dokumentacja
Techniczna oraz ST - 00.00. ,Wymagania ogoélne”.

Wymagania dotyczace robdt
. Ogélne wymagania dotyczace Robdt

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania Robot oraz za ich
zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa, Techniczna Specyfikacja i Poleceniami
Inzyniera.

Ogblne wymagania dotyczace rob6t podano w ST - 00.00. ,Wymagania Ogélne”.



2. MATERIALY

Materialy do wykonania rob6t budowlanych musza posiadac¢ atesty producenta,
certyfikaty lub aprobaty techniczne i odpowiada¢ wymogom PN, BN. Materialy
stosowane do wykonania robét budowlanych powinny by¢ zgodne z Dokumentacja
Projektowa, opisem technicznym i rysunkami.

Elementy prefabrykowane - ksztalt i wymiary zelbetowych elementow prefabrykowanych powinny
by¢ zgodne z dokumentacja projektows. Odchytki wymiardéw prefabrykatow powinny odpowiada¢ PN-
B-02356.

Powierzchnie elementéw powinny by¢ gladkie i bez rakow, peknigc i rys. Dopuszcza si¢ drobne pory
jako pozostatosci po pecherzykach powietrza i wodzie do glebokosci 5 mm.

Po wbudowaniu elementow dopuszcza si¢ wyszczerbienia krawedzi o glgbokosci do 10 mm
i dlugosci do 50 mm w liczbie 2 sztuk na 1 m krawedzi elementu, przy czym na jednej krawedzi nie
moze by¢ wigcej niz 5 wyszczerbien.

Sktadowanie elementow powinno odbywaé sie na wyrownanym, utwardzonym i odwodnionym
podtozu. Poszczegdlne rodzaje elementow powinny by¢ skladowane oddzielnie.

Kamien lamany - mozna stosowaé¢ do wbudowania kamien lamany, o cechach fizycznych
odpowiadajacych wymaganiom PN-B-01080 [1].

Cechy wytrzymalosciowe i fizyczne kamienia powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym
w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wytrzymatosciowe i fizyczne kamienia famanego:

Lp. | Wlasciwosci Wymagania Metoda  badan
wg
1 Wytrzymatos$¢ na $ciskanie, MPa, co
najmniej, w stanie:
- powietrznosuchym 61 PN-B-04110
- nasycenia woda 51
- po badaniu mrozoodpornosci 46
2 Mrozoodpornos¢. Liczba cykli zamrazania,
po  ktorych  wystepuja  uszkodzenia |21 PN-B-04102
powierzchni, krawedzi lub narozy, co
najmniej:

3 Odpornos¢ na niszczace dzialanie atmosfery
przemystowej. Kamien nie powinien ulegad
niszczeniu w s$rodowisku agresywnym, w
ktorym zawartos¢ SO, w mg/m® wynosi:

4 Scieralno$é na tarczy Boehmego, mm, nie
wigcej niz, w stanie:

od 0,5 do 10 PN-B-01080 [1]

PN-B-04111 [6]

- powietrznosuchym 2,5
- nasycenia woda
5 |Nasigkliwos¢ woda, %, nie wigcej niz: 5 PN-B-04101 [3]

Dopuszcza si¢ nastepujace wady powierzchni licowej kamienia:
— wglebienia do 20 mm, o rozmiarach nie przekraczajacych 20 % powierzchni,
— szczerby oraz uszkodzenia krawedzi i narozy o glebokosci do 10 mm, przy tacznej dlugosci
uszkodzen nie wigcej niz 10 % dlugosci kazdej krawedzi.

Kamien tamany nalezy przechowywac¢ w warunkach zabezpieczajacych przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem poszczegolnych jego rodzajow.



Tablica 2. Wymagania uzytkowe dla kamienia tamanego:

Lp. Wiasciwoscei Wartosci Badania wg
od 10 do 20,
1 | Wymiary zasadnicze bryl, cm od 20 do 30, -
od 30 do 50
2 | Wytrzymalos$¢ na $ciskanie w stanie
powietrzno-suchym, MPa, co
najmniej:
a) skaly magmowe i przeobrazone 50 PN-B-04110
b) skaty osadowe
20 PN-B-04110
3 [ Mrozoodporno$¢ w cyklach, co 21 PN-B-04102
najmniej
4 | Scieralno$é na tarczy Boehmego, cm 0d 0,7do 1 PN-B-04111
5 | Gesto$¢ pozorna, g/cm®
a) skaly magmowe i przeobrazone 0d 2,5 do 2,75 PN-B-04100
b) skaly osadowe
od 1,7 do 2,6 PN-B-04100
6 |Nasigkliwos$¢ woda, %, nie wiecej
niz:
a) skaty magmowe i przeobrazone 2,5 PN-B-04101
b) skaly osadowe
12,0 PN-B-04101
7 | Zanieczyszczenia gling, item, wolne od )
zwiazkami organicznymi itp. zanieczyszczen

Darnine nalezy wycina¢ z obszarow potozonych najblizej miejsca wbudowania. Ciecie nalezy
przeprowadza¢ przy uzyciu specjalnych plugéw i krojow. Platy lub pasma wycietej darniny,
w zaleznosci od gruntu na jakim beda uktadane, powinny mie¢ szeroko$¢ od 25 do 50 cm i grubos¢ od 6

do 10 cm.

Wycigta darnina powinna by¢ w krétkim czasie wbudowana.

Darnine, jezeli nie jest od razu wbudowana, nalezy uklada¢ warstwami w stosy,
strona porostu do siebie, na wysokos¢ nie wieksza niz 1 m. UloZzone stosy winny by¢
utrzymywane w stanie wilgotnym w warunkach zabezpieczajacych darnine przed

zanieczyszczeniem, najwyzej przez 30 dni.

Szpilki do przybijania darniny powinny by¢ wykonane z galezi, zerdzi lub drewna szczapowego. Szpilki
powinny by¢ proste, ostro zaciosane. Grubos¢ szpilek powinna wynosi¢ od 1,5 do 2,5 cm,

a dhugos¢ od 20 do 30 cm.

Szpilki do przybijania plyt powinny by¢ wykonane z galezi, zerdzi lub drewna
szczapowego. Szpilki powinny by¢ proste, ostro zaciosane. Grubos¢ szpilek powinna

wynosic¢ od 4,0 do 6,0 cm, a dlugos¢ 0,80 m.

Paliki do wykonania palisady winny spelnia¢ nastepujace warunki:

na calym obiekcie z jednego gatunku drewna ( najlepiej z drewna twardego);

o jednakowej dtugosci i srednicy;

proste, bez spekan i sekow;
bez oznak zbutwienia;

wlasciwie zakonserwowane.




Po zabiciu palisady do wlasciwych rzednych projektowanych nadwyzki i nieré6wnosci
nalezy Scia¢

z pozostawieniem wlasciwego zapasu dla wsparcia umocnienia skarp.

Kiszki faszynowe powinny by¢ wykonane ze swiezo Scietej faszyny wiklinowej
zwiazanej w walce

o srednicy 20 cm i dtugosci 10-40 m. Drut do wiazania kiszek powinien by¢ miekki o
Srednicy 2,2 mm i wiazany przez dwukrotne owinigcie. Wiazke wiaze sie w odstepach
co 33 cm. Wykonujac kiszke nalezy faszyne uktadac¢ réwnomiernie ukrywajac
odziomki do wnetrza faszyny i wysuwac na przemian nowe gatazki naprzod.

Zwir i mieszanka powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11111:1996
Piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-11113:1996

Cement portlandzki powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701:1997.

Cement hutniczy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701:1997.
Skladowanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

Kregi zelbetowe
Kregi zelbetowe powinny odpowiada¢ wymaganiom  okreslonym przez BN-86/8971-08
i podanym w tablicach 11 2.

Tablica 1. Wymiary kregéw betonowych i zelbetowych

Wymiary podstawowe, mm Dopuszczalne odchytki, mm
Srednica Kodé k
wewnetrzna WYSOROSC RIggd grubosé srednicy wysokosci grubosci
kregu betono- | zelbeto- Scianki
wego wego
800 300 80 +3

1000 500 600 100 +8 5

1200 lub 120

1400 600 120 +5
1000

Tablica 2. Dopuszczalne wady powierzchni kregdw betonowych i zelbetowych

Ubytek betonu na powierzchni
. . Rysy wloskowate | .
Srednica };k}lllrczowe na Jednegq elel.nen'tu 'Z.lqcza pozostalej - nie wiecej
wewnetrzna dowolnej - nie wigeej niz niz 5 uszkodzen
kregu, mm . . 3 uszkodzenia
powierzchni
o glebokosci do 10 mm i powierzchni jednego
uszkodzenia nie wiekszej niz cm?
800 10 100
1000 nie ogranicza si¢ 12 125
1200 15 150
1400 18 175

Kregi betonowe powinny by¢ wykonane z betonu klasy nie nizszej niz B 25, a kregi zelbetowe
B 20.



Powierzchnie kregéw powinny by¢ gladkie, jednolite, bez rys, peknie¢, ubytkéw i rozwarstwien.
Wtracenie cial obcych widoczne na powierzchni wyrobu, np. drewno, odlamki cegly itp. nalezy
traktowac jako ubytki betonu o rozmiarach tych wtracen. Naddatki betonu na powierzchniach roboczych
elementu zlacza sa niedopuszczalne.

Prostopadto$¢ czota mierzona réznica wysokosci kregu powinna wynosi¢ + 5 mm.

Kreg badany pod cisnieniem 0,5 MPa nie powinien wykazywaé przeciekow wody. Dopuszcza si¢
zawilgocenie zewnetrznej powierzchni kregu, jednak bez wystepowania widocznych kropel.

Sktadowanie kregdw powinno odbywac sie na terenie utwardzonym z mozliwoscia odprowadzenia
wod opadowych. Skladowanie na wyréwnanym gruncie nieutwardzonym jest mozliwe, jesli naciski
przekazywane na  grunt nie przekrocza 0,5 MPa. Kregi moga byé skladowane,
z zapewnieniem statecznosci, w pozycji wbudowania (wielowarstwowo do wysokosci 1,8 m) bez
podktadéw Iub prostopadle do pozycji wbudowania (jednowarstwowo) z zabezpieczeniem przed
przesunieciem.

3. SPRZET

Warunki ogélne stosowania sprzetu podano w ST - 00.00. ,Wymagania ogblne”.

Sprzet odpowiadajacy pod wzgledem typow i iloSci wymaganiom zawartym w
Projekcie organizacji Rob6t zaakceptowanym przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

Samochody skrzyniowe i inne Srodki transportu - odpowiadajace pod wzgledem
typow i iloSci wymaganiom zawartym w Projekcie organizacji Robot zaakceptowanym
przez Inzyniera.

4.1. Transport materialow:

4.1.1. Transport darniny

Darning mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych przed
obsypaniem si¢ ziemi roslinnej i odkryciem korzonkow trawy oraz przed innymi uszkodzeniami.

4.1.2. Transport nasion traw

Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zawilgoceniem.

4.1.3. Transport kamienia
Kamien mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
4.1.4. Transport materiatdéw z drewna

Kiszki faszynowe (lub faszyne), szpilki, paliki i pale, okraglaki na progi i gurty mozna przewozié
dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami.

4.1.5. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kruszywami i nadmiernym zawilgoceniem.

4.1.6. Transport cementu
Cement nalezy przewozi¢ zgodnie z wymaganiami BN-88/6731-08.
4.1.7 Transport elementéw prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach



zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami.

Do transportu mozna przekazaé elementy, w ktérych beton osiggnal wytrzymato$é co najmniej
0,75 Ra.

4.1.8 Transport kregdéw betonowych i zelbetowych

Kregi betonowe i zelbetowe w czasie transportu powinny by¢ ukladane, przy zachowaniu warunkow
uktadania jak przy skladowaniu (punkt 2.4) z tym, ze gérna warstwa kregdw nie moze przewyzszac
$cian $rodka transportowego o wigcej niz 1/3 $rednicy zewnetrznej kregu lub 1/3 jego wysokosci.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne

Ogoblne warunki wykonania zgodne z ST - 00.00. ,Wymagania ogélne”.

5.2. Oczyszczenie koryta potoku

5.3.

5.4.

5.5.

Oczyszczenie koryta potoku polega na wybraniu namulu naniesionego przez wode,
Scieciu trawy i krzakéw w obrebie potoku.

Pogtebienie i wyprofilowanie dna i skarp potoku

W wyniku prac remontowych nalezy uzyskacé przyjete w Dokumentacji Technicznej
wymiary geometryczne potoku i skarp zgodnie z PN-S-02204. Spadek podtuzny
potoku winien by¢ zgodny z Dokumentacja Projektowa z tolerancja + 0,5% spadku.
Tolerancja dla szerokosci i glebokosci potoku wynosi + 5 cm. Powierzchnie skarp
nalezy sprawdzac¢ szablonem. Przeswit miedzy skarpa, a szablonem nie powinien
przekraczac¢ 3 cm.

Wykonanie podsypki

Grubos¢ podsypki powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa lub ST. Jezeli dokumentacja
projektowa lub ST nie stanowi inaczej, to grubos¢ podsypki nie powinna by¢ mniejsza niz 10 cm na
podlozu z  gruntow  watpliwych 1 nie mniejsza niz 20 cm na podlozu
z gruntow wysadzinowych. Piasek do wykonania podsypki powinien by¢ roztozony w warstwie
o jednakowej grubosci przy uzyciu rowniarki, w sposdb zapewniajacy uzyskanie wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych.

Zageszczenie podsypki nalezy przeprowadzac¢ bezposrednio po rozlozeniu.
Zageszczenie nalezy wykonywaé przy zachowaniu optymalnej wilgotnosci
zageszczanego piasku, az do osiagniecia wskaznika zageszczenia [ > 1,00.

Ukiladanie elementéw prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane nalezy uklada¢ na wczesniej przygotowanym podiozu
zgodnie z wymiarami wskazanymi w Dokumentacji Projektowej. Przy urzadzeniach
naziemnych uzbrojenia podziemnego plyty odpowiednio dociete nalezy uktadaé¢ w
jednym poziomie. SzerokosSC spoin na odcinkach prostych nie powinna
przekraczac¢ 0,8 cm, a na lukach nie wieksza niz 3,0 cm. Spoiny pomiedzy plytami
po oczyszczeniu powinny byé wypelnione piaskiem. Plyty na skarpach nalezy
przyszpilkowac¢ zgodnie z rysunkiem szczegolowym zawartym w Dokumentacji
Projektowe;.



5.6. Montaz betonowych elementéw prefabrykowanych przepustu i Scianek czotowych.

Elementy przepustu i Scianki czolowej z prefabrykowanych elementéow powinny
by¢ ustawione na przygotowanym podtozu zgodnie z Dokumentacja Projektowa.
Styki elementow powinny by¢ wypelnione zaprawa cementowa wg PN-B-14501.

5.7. Darniowanie

Darniowanie nalezy wykonywacé wczesng wiosng do konca maja oraz we wrzesniu, a w razie
koniecznosci w pazdzierniku. Powierzchnia przeznaczona do darniowania powinna by¢ doktadnie
wyréwnana, a w uzasadnionych przypadkach pokryta warstwa ziemi urodzajne;j.

W  okresach suchych powierzchnie darniowane nalezy polewa¢ woda ~ w godzinach
popotudniowych przez okres od 2 do 3 tygodni. Mozna stosowa¢ inne zabiegi chroniace darn przed
wysychaniem, zaakceptowane przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogolne wymagania

Ogodlne zasady kontroli jakosci podano w Specyfikacji Technicznej ST- 00.00.
SWymagania Ogolne”.

6.2. Kontrola i badanie w trakcie Robdt i odbioru

Przedmiotem kontroli jakosciowej bedzie zgodnos¢ wykonanych robot i uzytych
Materiatow

z Dokumentacja Projektowa, Technicznymi Specyfikacjami i Poleceniami InZyniera.
W ramach kontroli jakosci nalezy :

- sprawdzi¢ zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa,
- sprawdzi¢ jako$¢ wbudowanych materiatow,
- sprawdzi¢ estetyke wykonania robot umocnieniowych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru Robodt

Ogoblne zasady obmiaru robot podano w Specyfikacji Technicznej ST-.00.00.
sWymagania ogolne”.

7.2. Jednostki obmiaru

Jednostka obmiaru jest :

mb: opaski z kiszek faszynowych, zZerdzie, palisada, przepusty, prefabrykaty
betonowe na podstawie Dokumentacji Projektowej i pomiaru w terenie z
doktadnosciqg do 1 m,

m?:  narzut kamienny,
m?:  powierzchnia plyt, powierzchnia podsypki, darniowanie

t: dla wywozu materiatéow z rozbidrki i przywozu np. narzut kamienny



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru Robdt

Ogolne zasady odbioru roboét podano w Specyfikacji Technicznej ST- 00.00.
»Wymagania ogolne”.

8.2. Warunki szczegoétowe odbioru robdt

Odbior techniczny nastepuje po zakonczeniu wykonania ubezpieczenia rowu.
Nalezy sprawdzic:

- zgodno$¢ wykonania z Dokumentacja Projektowa i zapisami w Dzienniku Budowy,
- uzycie wlasciwych Materialow oraz dokumenty dotyczace jakosci tych materiatow,
- prawidtowos¢ utozenia elementéw ubezpieczenia,

W trakcie odbioru nalezy:

- sprawdzi¢ zgodno$¢ wymagan projektowych przy uwzglednieniu wprowadzonych zmian, ze
stanem faktycznym wynikajagcym z wpiséw do Dziennika Budowy, oraz Pomiarow i badan,

- sprawdzi¢ naniesienia zmian projektowych do dokumentacji powykonawcze;j,

- sprawdzi¢ w Dzienniku Budowy realizacje wpiséw dotyczacych Robot,

- dokona¢ szczegotowych ogledzin.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne wymagania

Ogoblne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST - 00.00. ,Wymagania ogo6lne”.
9.2. Platnosci

Platnosci beda dokonywane na podstawie obmiaru Robot zgodnie z
pkt.7.2.niniejszej ST.

Zakres Robot jest podany w pkt.1.3.niniejszej ST.
Cena za wykonanie roboty obejmuje:

- roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- zakup i dostarczenie Materialow do miejsca ich wbudowania,
- wykonanie robot ubezpieczeniowych,

- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

- pomiary i badania laboratoryjne,

— uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty beda wykonywane w bezpieczny sposob, Scisle w zgodzie z Polskimi Normami
(PN) lub odpowiednimi normami Krajow UE.

10.1. Normy
PN-88/B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonéw i zapraw,
PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykle,
PN-88/B-06250 Beton zwykty



PN-B-11104 Materialy kamienne
PN-B-12074 Urzadzenia wodno-melioracyjne
PN-R-65023 Materiat siewny

BN-80/6775 Prefabrykaty betonowe z betonu



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST-01.04

»Na usuniecie awarii na zbiorniku L.acza w lesnictwie L.acza, Nadlesnictwo
Rudziniec”

ROBOTY TOWARZYSZACE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru, robot towarzyszacych przy wykonawstwie robot w ramach
zadania: ,Na wusuniecie awarii na zbiorniku Lacza w leSnictwie Lacza,
Nadlesnictwo Rudziniec”

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zleceniu rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Techniczna Specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza roboét przy wykonaniu -
usuniecia awarii na cieku Lacza zgodnie z Dokumentacja Projektowa — opis
techniczny i rysunki.

W zakres robot ujetych niniejsza Techniczna Specyfikacja wchodzi:
- wykoszenie reczne porostow;

- wygrabienie wykoszonych porostow;

- oczyszczenie terenu z resztek budowlanych;

- wykonanie grodzy ziemnej;

- rozbiorka istniejacych przepustow;

- rozbiodrka pozostatosci po ubezpieczeniach.

w zakresie objetym Dokumentacja Projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Normami

Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robdt (WTWOR) i

postanowieniami Umowy oraz podanymi ponizej:

e grodza ziemna — sztuczna przegroda tymczasowa wykonana dla odciecia naptywu wod z rowu do
czesci rowu w miejscu posadowienia przepustu w celu umozliwienia wykonania robot
montazowych.

1.5 Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z postanowieniami Umowy, Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

Materialy do wykonania robot towarzyszacych winny posiadac¢ atesty producenta,
certyfikaty lub aprobaty techniczne i odpowiada¢ wymogom PN, BN. Materialy
stosowane do wykonania rob6t towarzyszacych powinny by¢ zgodne z Dokumentacja
Projektowa, opisem technicznym i rysunkami.

3. SPRZET

Do wykonania robét bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowac nastepujacy, sprawny technicznie
i zaakceptowany przez Inzyniera, sprzgt:
e  zuraw samochodowy.



Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ i srodowisko wykonywanych robot.

Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji
robot, ktéry uzyskatl akceptacje Inzyniera.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

Do transportu materiatéw, sprzetu budowlanego, urzadzen i urobku z robdt ziemnych stosowaé
nastepujace, sprawne technicznie i zaakceptowane przez Inzyniera srodki transportu:

e samochdd skrzyniowy;

e samochdd samowytadowczy.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie na jako$¢ robot i wiasciwosci przewozonych towaréw. Srodki transportu winny by¢é
zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji robot, ktéry uzyskat akceptacje Inzyniera.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania przepisow ruchu drogowego
(kotowego, szynowego, wodnego) tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1

5.2.

Ogolne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z wymaganiami obowigzujacych PN
1 EN-PN, WTWOR i postanowieniami Umowy.

Wuykonanie robét rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementdéw przepustow i pozostalosci po ubezpieczeniach obejmuja
usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw zgodnie z dokumentacja projektowa, ST lub
wskazanych przez Inzyniera.

Roboty rozbidrkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposob okreslony
w ST lub przez Inzyniera.

W przypadku robot rozbiérkowych przepustu nalezy dokonac:

- odkopania przepustu,

- ew. ustawienia przenosnych rusztowan przy przepustach wyzszych od okoto 2 m,

- rozbicia elementow, ktérych nie przewiduje sie odzyska¢, w sposdb rgczny lub mechaniczny
z ew. przecigciem pretdw zbrojeniowych i ich odgieciem,

- demontazu prefabrykowanych elementow przepustow (np. rur, elementow skrzynkowych,
ramowych) z uprzednim oczyszczeniem spoin i czesciowym usunigciu taw, wzglednie ostroznego
rozebrania konstrukcji kamiennych, ceglanych, klinkierowych itp. przy zatozeniu ponownego ich
wykorzystania,

- oczyszczenia rozebranych elementow, przewidzianych do powtérnego uzycia (z zaprawy,
kawaltkow betonu, izolacji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy mozliwe do powtornego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie¢ wlasnoscia Wykonawcy,
powinien on przewiez¢ je na miejsce wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materialy, ktore zgodnie z ST staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usuniete

z terenu budowy.

Doly (wykopy) powstale po rozbidrce elementéw przepustow znajdujace si¢ w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy pod nowy przepust powinny by¢
tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody
opadowej. Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopéw pod nowe przepusty
nalezy wypehi¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zaggscic.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robdt

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.

Ogélne zasady obmiaru Robét

Ogodlne zasady i wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne™.

Roboty objete niniejszg ST obmierza si¢ w jednostkach miary podanych w punkcie 1.3. niniejszej ST.
Obmiar robot okresla ilo$¢ wykonywanych robdt zgodnie z postanowieniami Umowy.

Ilos¢ robot oblicza si¢ wedlug sporzadzonych przez stuzby geodezyjne pomiardw z natury,
udokumentowanych operatem powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych
w niniejszej ST ujmuje w ksiedze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy stosowane do obmiaru robét podlegaja akceptacji Inzyniera i
muszg posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

7.2. Jednostki obmiaru

Jednostka obmiaru jest :
m?3:  gruz budowlany, $mieci;
m?:  powierzchnia skarpy do wykoszenia , wykarczowania, oczyszczenia;
szt. kregi z rozbidrki

t: dla wywozu materiatow z rozbiérki i wywozu np. narzut kamienny, gruz

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt i ich przejecia podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Gotowos¢ do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przekladajac Inzynierowi do
oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawczg robot.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z postanowieniami Umowy oraz obowiazujacymi
Normami Technicznymi (PN,EN-PN).

9. PODSTAWA PLATNOSCI

10.

Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST > Wymagania ogélne™.

Platno$¢ za jednostke obmiarowa roboty nalezy przyjmowaé zgodnie z postanowieniami Umowy,
obmiarem robdt, oceng jakosci uzytych materiatow jakosci wykonania robot, na podstawie wynikoéw
pomiardw i badan.

Zgodnie z postanowieniami Umowy nalezy wykona¢ zakres robot wymienionych w p.1.3. niniejszej ST.

PRZEPISY ZWIAZANE
WTWiO — Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robo6t — ITB oraz inne obowigzujace PN (EN-
PN) lub odpowiednie normy krajow UE w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.



