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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonywaniem wewnetrznych instalacji staboprgdowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (ST) dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét ,
ktére zostang zrealizowane w zakresie wykonywaniem instalacji stabopradowych wewnetrznych stanowigcych
wyposazenie techniczne budynku. Specyfikacje Techniczng nalezy rozumie¢ i stosowaé wylgcznie w zakresie
przewidzianym powyzej dla danego zadania inwestycyjnego i nalezy rozpatrywa¢ ze Specyfikacja Ogolng
Warunkéw Wykonania i odbioru robét budowlanych zawierajagcg wymagania ogélne nadrzedne dla wszystkich
specyfikacji szczegétowych.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem instalaciji
stabopradowych wewnetrznych. Zakres prowadzonych robét obejmuje nastepujace szczegotowe kategorie prac :
45300000-0 - Roboty w zakresie instalacji budowlanych, a w szczegdlnosci::

45314300-4 - Instalowanie infrastruktury okablowania.

45312100-8 - Instalowanie przeciwpozarowych systeméw alarmowych.

45314310-7 Uktadanie kabli

45315100-9 Instalacyjne roboty elektrotechniczne

45312000-7 Systemy Kontroli Dostepu

45315600-4 Prace w zakresie instalacji nn .

48600000-4 Pakiety oprogramowania dla baz danych i operacyjne

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi ST
00.01.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace roboét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST 00.01.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.
2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu wg zasad niniejszej specyfikacji technicznej sg materiaty zawarte w
zestawieniu projektu wykonawczego i przedmiaru kosztorysowego. Materiaty przeznaczone do wbudowania,
pomimo posiadanych atestéw, certyfikatéw oraz swiadectw dopuszczenia do stosowania w budownictwie,
kazdorazowo przed zastosowaniem muszg uzyskac akceptacje Inwestora. Ewentualne proponowane zamienniki
muszg by¢ zaakceptowane przez Inwestora i Projektanta.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00.01.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét przy montazu instalacji stabopragdowych

Prace mogg by¢ wykonywane recznie lub przy uzyciu dowolnego sprzetu mechanicznego zaakceptowanego przez
Kierownika Budowy i Inwestora.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.01.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 4.

4.2 Wymagania dotyczace transportu materiatdw do montazu instalacji stabopradowych

Materiaty dla instalacji sieci staboprgdowych ( teletechnicznych) powinny by¢ transportowane pojazdami,
w ktorych bytby ostoniete i zabezpieczone przed zamoknieciem lub zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania roboét
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST 00.01.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 5.
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5.2. Warunki wykonania robét

Warunki wykonywania robot sg zawarte w projekcie wykonawczym.
Po zakonczeniu robot nalezy:

e sprawdzi¢ jakos¢ i kompletnos¢ wykonania robot,

e sprawdzi¢ certyfikaty zastosowanych materiatéw i urzgdzen,

o wykonac¢ pomiary elektryczne i optyczne,

o wykonac testy dla systemu sygnalizacji pozaru, sieci strukturalnej, systemu telewizji dozorowe;j , systemu
kontroli dostepu, systemu BMS, systemu przyzywowego, systemu interkomowego, systemu RTV/SAT
uruchomi¢ systemy i odda¢ do uzytkowania,
przeszkoli¢ obstuge w celu prawidtowego uzytkowania systemoéw,

e przy odbiorach (nawet czgstkowych) winien by¢ Inspektor Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST 00.01.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 6.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy powinien by¢ atestowany i posiada¢ aktualng legalizacje jesli wymagane jest to
prawem.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST 00.01.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 7.
7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatéw przy wykonywaniu instalacji stabopradowych

llo$¢ robdt i materiatéw zostata okreslona w przedmiarze kosztorysowym oraz projekcie wykonawczym.

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i
Specyfikacjg Techniczng w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiar robdét dokonuje wykonawca po
pisemnym powiadomieniu kierownika budowy o zakresie obmierzanych prac i terminie obmiaru, co najmniej 3 dni
przed terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do Rejestru Obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie

w ilosciach podanych w Przedmiarze Kosztorysowym lub w Specyfikacjach nie zwalnia wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robo6t. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Kierownika Budowy wydanych na
pismie. Obmiary nalezy dokonywaé przed =zakryciem instalacji. W przypadku prac zwigzanych tylko
z montazem urzadzen nalezy dokona¢ pomiarow przed ostatecznych zamontowaniem urzadzen.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST 00.01.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 8.
Nie przewiduje sie zadnych szczegdélnych warunkéw odbioru oprécz zawartych w polskich przepisach technicznych
i Specyfikacji Ogoélnej Warunkéw Wykonania i odbioru robét budowlanych ST 00.01.00 ,Wymagania ogdine” pkt. 8

10. PRZEPISY, NORMY | INNE DOKUMENTY ZWIAZANE

1. PN-EN 50130-4:2002 - Systemy alarmowe - Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna,
2. PN-IEC 60364-4-41: - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
Ochrona dla zapewnienia bezpieczehstwa- ochrona przeciwporazeniowa,
3. PN-IEC 60364-4-443: - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
4. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa - ochrona przed przepieciami,
5. PN-EN 50173-1:2004 — Technika Informatyczna,
6. PN-EN 50174-1, 2, 3: — Technika Informatyczna,
7. PN-IEC 60364-5-523: - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

Dobér i montaz wyposazenia elektrycznego — oprzewodowanie - obcigzalnos¢ pragdowa dtugotrwata
przewodoéw,
8. PN-IEC 60364-5-54: - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego - uziemienia i przewody ochronne,
9. PN-IEC 60364-6-61: - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - sprawdzanie odbiorcze,
10. PN-EN 50130-4:2002 - Systemy alarmowe,
11. PN-EN 50133-1:2000 — Systemy alarmowe. Systemy kontroli dostepu,
12. PKN-CEN/TS 54-14 - Systemy sygnalizacji pozarowej Czes$¢ 14: Wytyczne planowania, projektowania,
instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwaciji
13. Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z 26.10. 2005 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny
odpowiadac telekomunikacyjne obiekty budowlane i ich usytuowanie Dz. U. Nr 219, poz. 1864 z
pozniejszymi zmianami,
Oraz inne normy i rozporzadzenia nie wymienione powyzej,
Dokumentacja techniczno-ruchowa elementéw systemu,
Wiedza wiasna projektanta.
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