Specifikacia predmetu obstaravania

PoPnohospodarske druzstvo AGROPOHORELA, druZstvo
Jesenského 131

976 69 Pohorela

1CO: 36045977

IC DPH: SK2020084704

Obchodny register OS B. Bystrica oddiel Dr, vloZka 364/S

V ramci prieskumu trhu k projektu Automatizicia v chove dojnic

Vas Ziadam o zaslanie kompletnej cenovej ponuky pre urenie predpokiadanej hodnoty
zakazky na vietky poZadované polozky:

1. Dojaci robot
-PoZadovany pocet: 2 ks

Technické parametre:;

-kompaktné vyhotovenie s moZnost’ou nezavislého umiestnenia v mastali
-koncept dojenia bez nutnosti vytvarania miteného pohybu krav

-min. 2 dojné€ stojiska v ramci jedného dojacieho robota s jednym robotickym ramenom
-nastup krav z obidvoch stran dojacieho robota

-2 vstupné, 2 vystupné branky

-jednosmerné branky pre obidve strany odchodu krav

-vykonnost’ podojenia min. 110 ks krév 2,5 x denne / 1 dojaci robot
-pristup robotického ramena odzadu

-dotykova obrazovka umiestnena na kiosku dojacieho robota
-maximalne rozmery kiosku dojacieho robota:

~§- 2300 mm

-d- 5900 mm

-v-2800 mm

-oplach zadne;j &asti platformy dojacieho stojiska

-aplikacia dezinfekéného pripraviu po dojeni prosirednicivom robotického ramena
-moznost’ ddvkovania min. 3 druhov jadrovych krmiv

-posuvny predny Zl'ab

-identifika¢né antény pre snimanie krav

-1x jednoduché a 1x 4 cestna separacia odpadového mlieka

-3 x triediaca brana na vystupné koridory

-5 x jednosmerna branka na vystupné koridory

-1x stropny ventilator na odvetranie vnutorného priestoru robota
-poZadovany set na odoberanie vzoriek mlieka

-1ks infraZiari¢

-montaz a zaSkolenia obsluhy



2. Systém detekcic ruje a sledovania zdravotného stavu s funkciou GPS
lokalizacie krav

Technické parametre:

-samostatne stojaci systém pre 300 ks krav a jalovic

-systém pre zabezpe&enie identifikdcie krav v dojacich robotoch ,detekcie ruje a monitoringu
tasu straveného prijimanim krmiva a ¢asu prezivania prostrednictvom krénych ISO
respondérov s radiovou frekvenciou

-daje o pohybovej aktivite a ¢ase stravenom prijmom krmiva a preZiivania st
zaznamendvané a vyhodnocované v dvojhodinovych intervaloch. Sy stém prostrednictvom
sprav upozorfiujlici na optimélny ¢as inseminacie kravy pocas obdobia trvania jej ruje

-v produkénej madtali 1 ks antény vratane funkcie GPS lokalizécie krav — 18 lokalizatnych
antén

-v mastali pre jalovice 1 ks antény bez funkcie GPS

~denné vyhodnocovanie udajov o aktivite a ich porovnavanie s priemernymi Gdajmi za
poslednych 10 dni

-moZnost’ prepojenia s manaZérskym softvérom manaZmentu stada

-pozadovany pocet 300 ks §ifikov s remeriom a 3 Cislami po oboch stranach krku

-monti? a zaskolenia obsluhy

3. Systém hradenia zdchytného priestorn pre dojacie roboty

Technické parametre:

-povrchova uprava Ziarovo zinkované

-branka kfmnej chodby s min. §irkou 3 m -4 ks

-branka hnojnej chodby s min. $irkou 2 m — 6 ks

-panelové hradenie §. 1-2 m — 2 ks

-panelové hradenie §. 3-4 m — 2 ks

-vstupnd brénka 5. 1 m — 4 ks

-gravitaéna branka jednosmerna, prejazdna vyska vydvihnutej branky min. 2,8 m — 4 ks
-sek&nd bréna 4,5 m so stipmi do beténu - 6 ks

-stipik zahibeny do beténu @ 102 mm x min. 2 100 mm - 30 ks
-fixa¢ny panel — 2 ks

-vratane inStalacného materialu a2 montaze

4. Roboticky prihfiac¢ krmiva
~PoZzadovany pocet: 2 ks

Technické parametre:

-vonkaj$i obal z nehrdzavejicej ocele, odolny vodi podkodeniu siléZnymi $favami
-nezavisly pohon ota¢ania od pohonu pojazdu prihfiiada

-otd¢anie bubna v obidvoch smeroch

-navadzanie prostrednictvom magnetickej pasky min. 200 m

-pritla¢na sila min. 170 kg

-moZnost’ nastavenia urovni pritiade krmiva min, 3 Grovne

-prejdend draha na jedno nabitie min. 720 m



-pracovna rychlost’ min. 12 m/min

-bezpenostny spinal na zastavenie &innosti pri strete s prekazkou
-napéjanie nabijacej stanice 230 V / 24 VDC

-doprava na miesto dodania

-indtalaény material (el. kable, skrutky, svorky, pasky) podla potreby
-montaZ, uvedenie do prevadzky, zaskolenie obsluhy

5. Napajaci zl’ab

-Pozadovany pocet: 2 ks

Technické parametre:

-di#ka napéjatky: min. 3 800 mm

-objem napéjacky: min. 3501

-pitné miesta sii¢asne pre: min, 10 krav
-materiél tela napéjacky: dvojitd polyetylénova stena vyplnens polyuretdanom
-materidl zZI'abu napajacky: polyetylén
-inStaldcia: beténovy podstavec na podlahe
-ventil: dvojity plavakovy

-prietok plavakoveho ventilu: min. 60 I/min
-ohrev: éno

-vykon vyhrevného telesa: 24 V/ 80 W
-ochrana privodu vody: nehrdzavejuca ocel’
-modularny systém

-ochrana ventilu pred zvieratami

-termostat

-automatické spust'anie ohrevu

-montaz

6. Nizko hladinova samocistiaca napdjacka s ohrevom

-PoZadovany podet: 2 ks

Technické parametre:

-kapacita: min. pre 15 ks dojnic

-material: nerez

-vykon integrovaného vyhrevného telesa: min 24 V, 7 W
-privod vody z bo¢nej strany

-transformator

-vyhrevne kéble

-splachovanie usadenin zo zvy8§kov krmiva

-montaz



7. Elektricka rota¢na kefa pre dobytok

-Pozadovany pocet: 6 ks

Technicke parametre:

-material konstrukcie: ocel

-material §tetin: nylon

-moZnost’ automatickej zmeny smeru rotécie
-minimélny ¢as otd¢ania kefy po spusteni: 3 min

-indukény senzor zablokovania kefy

-krytie motora: IP55

-napéjanie: 230 V/50 hz

-podet otad¢ok: min. 30 ot./min.

-prenesenie pohonu prostrednictvom klinového remeria
-loZiska na oboch koncoch kefy

-mozZnost’ nastavenia vy§ky a uhlu prostrednictvom naklapacej konzoly
-aktivécia kefy po kontakte s kravou

-automatické vypnutie kefy bez kontaktu s kravou
-automatickd zmena smeru roticie

-montaz

8. Mechanicka kefa pre dobytok

-Pozadovany podet: 8 ks

Technické parametre:

-vy&ka min. 140 cm

-moZnost’ vymeny jednotlivych lamiel samostatne podl'a potreby
-montAZ na stenw/stip

-hmotnost’ kefy max. 65 kg

-vykyvny mechanizmus kefy pre jej maximalne vyuZitie zvieratom
-montaz

9. Medzizisobny tank na mlicko — Buffer tank

Technické parametre:

-poZadovany objem min. 500 litrov

-vyhotovenie: nerez

-yratane automatickej sanitacie

-vratane stiiboru solenoidnych ventilov pre pripojenie k existujicemu chladiacemu tanku
-vratane mentaZe



10. Systém osvetlenia priestoru dojacieho robota

Technické parametre:

-poZadovany typ svietidiel ~ LED — podet 4 ks

-el. prikon svietidla max. 55 W

-poZadovana intenzita osvetlenia priestoru min. 100 luxov
-riadiaca jednotka pre ovladanie intenzity osvetlenia
-vratane montéze

11. Silo na granulované krmivo

Technické parametre:

-automatizovany systém davkovania granulovaného krmiva do dvoch samostatne stojacich
dojacich robotov pozostavajici z dopravnikov, pohonnej jednotky, pripojovacich lievikov
a kfmneho vypustu

-priemer granulovaného krmiva max. 7 mm

-vypinaci systém po naplneni vietkych davkovacich zariadeni

-prevodovy motor 0,75k W ,otdéky 356/min

-PVC rira pr.75cm

-§pirala pr.38,6mm

-prijmovy lievik dvojity 250x25x20cm

-PVC lievik 15° s pripojenim na pr.42cm

-vypuste krmiva s posuvnym uzaverom

-vibratné zariadenie zabudované do prijmového lievika

-senzor naplnenia so zdsuvkov a 5m kdblom

-drziak senzora na spadovej rire do pr.100mm

-polyesterové silo 45 m® so §tyrmi nohami

-lievik sila pre $pirdlovy dopravnik 860mm/440mm/450mm

-vratane montaze

awws
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S pozdravom






