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STWiORB Czes¢ ogolna

D-01.01.01 Mechaniczne profilowanie i zageszczanie podloza
D-02.01.01 Nawierzchnie z tlucznia kamiennego

D-03.01.01 Mechaniczne $cinanie poboczy

D-04.01.01 Naprawa poboczy - plantowanie i uzupelnienie



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANII I ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

CZESC OGOLNA

1. Nazwa nadana zaméwieniu przez Zamawiajacego
Remont drogi lesnej w lesnictwie Kocierz Moszczanicki w ramach likwidacji szkody
powodziowej w Nadle$nictwie Jelesnia

2. Przedmiot robo6t budowlanych

- mechaniczne profilowanie i zageszczanie podtoza pod warstwy konstrukcyjne

- nawierzchnie z thucznia kamiennego - warstwa gérna o grubosci 10cm

- §cinanie poboczy

-naprawa poboczy poprzez plantowanie i uzupetnianie brakow z wykorzystaniem istniejacego
materiatu

3. Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych
roboty pomiarowe i rozbiorka elementow drog

4. Nazwy i kody CPV

5233142-6 Roboty w zakresie naprawy drog

5. Informacja o terenie budowy

Teren budowy stanowi jest droga lesng wewngtrzng .

Przekazanie placu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperow, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno§¢ za ochrone przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

Dokumentacja projektowa. Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia
1 dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegdtowych warunkach umowy.

Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowg i ST. Dokumentacja projektowa, ST
i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru
inwestorskiego a stanowig cz¢$¢ umowy.

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru inwestorskiego, ktory
podejmie decyzje¢ o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku
rozbieznosci, wymiary podane na pismie s3 wazniejsze od wymiaro6w okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa
1 ST., a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie b¢da w pelni zgodne z dokumentacja projektowa
lub ST i wplynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang
zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
Zabezpieczenie terenu budowy. Przebudowa i remont wykonywany ,,pod ruchem”




Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych
obiektow (jezdnie, S$ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,
urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot; Wykonawca ma obowiazek znad
i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony Srodowiska
naturalnego.

W okresie trwania budowy Wykonawca bedzie ograniczat ucigzliwosci wynikajgce
z nadmiernego hatasu, wibracji oraz stosowal $rodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed
zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych substancjami toksycznymi a powietrza
pytami i gazami.

Ochrona przeciwpozarowa;

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac, wymagany sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty latwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia;

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatéw na Srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robdt ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania.

Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej;

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne
zlokalizowane w pasie drogowym lub jego bezpo§rednim sasiedztwie.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem wszystkich
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru inwestorskiego
1 zainteresowane witadze oraz bedzie z nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spehlniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia odziez
dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Podstawowymi elementami zagrozenia bezpieczenstwa podczas wykonywania robot
drogowych s3:

- kolizja wykonawcow robot i uczestnikow ruchu drogowego (roboty wykonywane pod)
- zagrozenia wynikajace z wykonywania wykopow,




- zagrozenia wynikajace z zatrudnienia sprzety i transportu zmechanizowanego,
- zagrozenia wynikajace z uzywania narzedzi r¢cznych z napgdem mechanicznym,
- zagrozenia wynikajace z wbudowywania mieszanek mineralno-asfaltowych (temp. do
1600C),
- kolizja wykonywanych robot ziemnych z podziemnymi urzadzeniami obcymi.
6. Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobow budowlanych
Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do robot,
Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru inwestorskiego do zatwierdzenia, szczegotowe
informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materialow jak réwniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki
materialow.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania ST w czasie realizacji robot.
Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania materiatow
miejscowych bedg formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i
rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdéw na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robo6t lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora nadzoru inwestorskiego.
Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru
inwestorskiego o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo
w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez
Inspektora nadzoru inwestorskiego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢
pozniej zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru inwestorskiego. Wykonawca zapewni, aby
tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do robot, byty zabezpieczone
przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos$¢ 1 wiasciwosci 1 byty dostepne do kontroli
przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.
Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem
1 niezaptaceniem
7. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn;
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci
wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organizacji robdt, a w przypadku braku ustalen,
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.
Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru
inwestorskiego. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony S$rodowiska i1 przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.
Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru
1 uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprze¢tu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora
nadzoru inwestorskiego, nie moze by¢ po6zniej zmieniany bez jego zgody.
8. Wymagania dotyczace Srodkéw transportu;
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie
wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materiatow.



Liczba $rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inspektora nadzoru
inwestorskiego , w terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy begda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw moga byé¢ dopuszczone przez
Inspektora nadzoru inwestorskiego, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkoéw drog na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.
9. Wymagania dotyczace wykonania robét budowlanych
Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za
jako$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami ST, oraz poleceniami Inzyniera., oraz za bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy.
Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Bledy
popetione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, usunigte przez
Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy na pisSmie przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.
Decyzje Inspektora nadzoru inwestorskiego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow
i elementow robdot beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyz;ji
Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy
produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwesti¢.
Polecenia Inspektora nadzoru inwestorskiego powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w
czasie okreslonym przez Inspektora nadzoru inwestorskiego, pod grozbg zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.
10. Dokumenty budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego
i Wykonawcg¢ w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy spoczywa na
Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczyc
przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony
budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem
osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw. Zataczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty
beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy
i Inspektora nadzoru inwestorskiego.
Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

e date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

e terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

e przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw

w robotach,




e uwagi i polecenia Inspektora nadzoru inwestorskiego,
e daty zarzadzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,
e zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, czesciowych
ostatecznych odbioréw robot,
e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
e stan pogody i temperature powietrza w okresiec wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,
e 7zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowe;j,
e dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
e inne istotne informacje o przebiegu robot.
Ksiagzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego
z elementéw robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w
jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.
Do pozostalych dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wyzej wymienionych nastepujace
dokumenty:

a) pozwolenie/zgloszenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu
na zyczenie Zamawiajacego.

11. Wymagania dotyczgce przedmiaru i obmiaru robét;

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniu o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Jesli ST wlasciwe dla danych robot
nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m3 jako dlugos¢ pomnozona przez
sredni przekroj. Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizacji.

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot
podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny. (dlugos¢ x szeroko$¢ x wysokos¢/grubosé/glebokosé x ilos¢).
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiarow.

13. Opis sposobu odbioru robot budowlanych;

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:

- odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,



- odbiorowi czg¢sciowemu,

- odbiorowi ostatecznemu,

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbidr robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
1 jako$ci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior
bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot. Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru
inwestorskiego. Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru inwestorskiego.
Odbior bedzie przeprowadzony niezwitocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru
inwestorskiego. Jakos¢ i1 ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie
dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektows, ST i
uprzednimi ustaleniami.

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje Inspektor nadzoru inwestorskiego.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
ich ilo$ci, jakosci i wartosci. Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego
robot jest protokél odbioru ostatecznego robot .Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest
zobowigzany przygotowac nast¢pujace dokumenty:

1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,
jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy 1 ew.
uzupetniajace lub zamienne),

3. recepty 1 ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksigzki obmiaroéw (oryginaty),

5. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z
ST,

6.. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu- jesli moéwi o

tym umowa ,

W przypadku gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty
poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robo6t poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usuni¢ciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych przy odbiorze ostatecznym robot.

14.  Okreslenia podstawowe

Uzyte w specyfikacjach technicznych wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumied
nastepujaco;

Budowla drogowa — obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-
uzytkowa (droge) albo jego cze$¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny.

Budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo z rozdrobnionych odpadow
przemystowych, speliajaca warunki statecznosci i odwodnienia.



Dokop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdw, potozone poza pasem robot
drogowych.

Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem
1 zabezpieczeniem ruchu.

Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy
urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych
w toku wykonywania robot.

Emulsja asfaltowa kationowa — asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w
wodzie.

Humusowanie i plantowanie — pokrycie podloza, skarpy lub rowu humusem w celu
zapewnienia dobrego wzrostu trawy.

Jezdnia — czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Kliniec — kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziarn od 4 mm do 31,5 mm.

Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz z sposobem ich potaczenia.
Korona drogi — jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju
1 pasami dzielagcymi jezdnie.

Korpus drogowy — nasyp lub czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami
TrOWOW.

Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

Kruszywo famane — materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat litych.
Kruszywo tamane zwykle — kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego
przekruszenia skat litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujace sie
Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg
projektowa 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane prze Inspektora nadzoru
inwestorskiego.

Miat — kruszywo tamane zwykte o wielkos$ci ziarn do 4 mm.

Mieszanka mineralna — mieszanka kruszywa i wypetniacza mineralnego o okre§lonym sktadzie
1 uziarnieniu.

Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen
od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna — gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio
oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca — warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa $cieralng a podbudowa,
zapewniajaca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.

c) Warstwa wyrownawcza — warstwa stuzagca do wyrdéwnania nieréwnosci podbudowy
lub profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa — dolna cz¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu
na podloze. Podbudowa moze si¢ sktada¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza — gorna czg$¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w
konstrukcji nawierzchni. Moze ona sktadac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza — dolna cze¢$¢ podbudowy spehiajgca, obok funkcji

no$nych funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu
1 przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwg¢ mrozoochronng, odsgczajaca



Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajagcymi pas terenu przeznaczony do

umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowacé teren

przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i Srodowisko przed

ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Piasek — kruszywo naturalne o wielkosci ziarn do 2 mm.

Pobocze — czegs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow,

umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywania do ruchu pieszych, stuzgca

jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie — jedna lub wigcej warstw

zageszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;.

Podbudowa z ttucznia kamiennego — czes$¢ konstrukceji nawierzchni sktadajaca si¢ z jednej lub

wiecej warstw nosnych z thucznia i klinca kamiennego.

Podloze — grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokosci przemarzania.

Podtoze ulepszone — goérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona

w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wtasciwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Inspektora nadzoru inwestorskiego — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy

dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Prefabrykat — element konstrukcyjny wykonany w zaktadzie przemystowym, do zmontowania

na budowie,

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

Przedsiewzi¢ccie budowlane — kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub

calkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i

przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.

Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji

terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Row — otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadza wode.

Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu

w optymalnej wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

Thuczen — kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziarn od 31,5 mm do 63 mm.

Warstwa wyréwnawcza — warstwa o zmiennej grubo$ci uktadana na istniejacej warstwie w celu

wyréwnania jej nierdéwnosci w profilu poprzecznym i podtuznym.

15. Dokumenty odniesienia

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z
pOzniejszymi zmianami).

- Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiodrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

- Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z

pézniejszymi zmianami).

D-01.01.01.

MECHANICZNE PROFILOWANIE I ZAGESZCZANIE PODLOZA

1. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwigzanych mechanicznym profilowaniem i zageszczeniem podtoza pod
warstwy konstrukcyjne nawierzchni

2. MATERIALY

Nie wystepuja

3. SPRZET



Do wykonania robdt moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru inwestorskiego

- rowniarki lub spycharki uniwersalne z ukos$nie ustawianym lemieszem; Inspektor nadzoru
moze dopusci¢ wykonanie profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- walce statyczne, wibracyjne lub ptyty wibracyje.

Stosowany sprzet nie moze spowodowa¢ niekorzystnego wpltywu na wilasciwosci gruntu
podtoza.

4. TRANSPORT

Nie wystepuje

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca winien przystapi¢ do profilowania i zaggszczenia podloza bezposrednio przed
rozpoczeciem r1obot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczedniejsze
przystapienie do wykonania profilowania i zaggszczania podloza, jest mozliwe wylacznie za
zgoda Inspektora nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek do naciagania sznurkéw do wytyczenia robot
w odstegpach nie wigkszych niz co 10 m.

Profilowanie mozna wykonywac¢ r¢cznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie
maszyn, lub w przypadku robot o matym zakresie.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania az do
osiggniegcia wskaznika zaggszczenia okreslonego zgodnie z BN-77/8931-12.

Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej
z tolerancjag od —20% do +10%. Jezeli wyprofilowane i zageszczone poditoze uleglo
nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po
jego naturalnym osuszeniu.

Podtoze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu rob6dt zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastgpi
przerwa w robotach i Wykonaweca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni,
to powinien on zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez
roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inspektor oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona
on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych,
zageszczenia 1 wyprofilowanego podtoza nalezy przeprowadzaé¢ w nastgpujacy sposob
1.Szeroko$¢ 5 razy na 1 km

2.R6wnos¢ podhuzna co 50 m na kazdym pasie ruchu

3.Ro6wnos$¢ poprzeczna 10 razy na caly zakres robot

4.Spadki poprzeczne co 50m

5.Rzedne wysokosciowe co 100m

Szeroko$¢ profilowanego podioza nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej
niz +10 cm i -5 cm. Nieréwno$ci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg. Nierownosci nie
mogg przekracza¢ 20 mm. Spadki poprzeczne profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z
dokumentacja projektowa z tolerancja +- 0,5%. Roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi
wyprofilowanego podtoza i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac¢ +1 cm, -2 cm.



O$ w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz 3 cm dla

autostrad i drog ekspresowych lub wigcej niz 5 cm dla pozostatych drég. Jesli jako kryterium

dobrego zageszczenia stosuje si¢ poroOwnanie wartoSci modutéw odksztatcenia, to wartos$¢

stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma nie

powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wicksze odchylenia cech geometrycznych od

okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co

najmniej 10 cm, wyrdOwnanie i powtorne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez

spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarows jest m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, ST i wymaganiami

Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki

pozytywne.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci.

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczeniec modulu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta.

4, BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni
planografem i lata.

5. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

D-02.01.01

NAWIERZCHNIE Z TLUCZNIA KAMIENNEGO

1. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem z nawierzchni z thicznia kamiennego

2. MATERIALY

2.1 Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni ttuczniowej wg PN-S-96023 [20] sa:
kruszywo tamane zwykle - thuczen i kliniec, wg PN-B-11112 [15],

mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112 [15],

kruszywo do zamulenia gornej warstwy nawierzchni - miat, wg PN-B-11112 [15] lub piasek
wg PN-B-11113 [16],

woda do skropienia podczas watowania i zamulania.

2.2. Wymagania dla materiatéw

Klasa i gatunek kruszywa, w zaleznosci od kategorii ruchu, powinna by¢ zgodna z
wymaganiami normy PN-S-96023 [20]. Dla drog obcigzonych ruchem:

srednim 1 lekkos$rednim - kruszywo klasy co najmnie;j Il gatunek 2,

lekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy II lub III, gatunek 2.

Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 1, 2 i 3.

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia i klinca klasy II i III wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania

klasa II klasa III

1 |Scieralno$é w bebnie kulowym (Los Angeles) wg PN-B-06714-
42 [13]:
a) po petnej liczbie obrotow, % ubytku masy, nie wiecej




niz:
w thuczniu 35 50
w klificu 40 50
po 1/5 petnej liczby obrotéow, % ubytku masy w stosunku do 30 35
ubytku masy po petnej liczbie obrotow, nie wiecej niz:
2 | Nasigkliwos¢, wg PN-B-06714-18 [9], % (m/m), nie wigcej niz:
dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych 2,0 3,0
dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 5,0
3 | Odpornos¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-20 [11], %
ubytku masy, nie wigcej niz:
dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych 4,0 10,0
dla kruszyw ze skal osadowych 5,0 10,0
4 | Odpornos¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej metody
bezposredniej, wg PN-B-06714-19 [10] 1 PN-B-11112 [15], nie
wiecej niz: 30 nie
w klincu, nie bada si¢ bada si¢
w thuczniu
Tablica 2. Wymagania dla thucznia i klinca gatunku 2, wedhug PN-B-11112 [15]
Lp. Wiasciwos$ci Wymagania
1 | Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:
zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, odsianych na mokro, % (m/m), nie wig-
cej niz: 3
- w thuczniu 4
- w klincu 75
zawarto$¢ frakcji podstawowej w tluczniu lub klincu, % (m/m), nie mniej niz: 15
zawarto$¢ podziarna w ttuczniu lub klincu, % (m/m), nie wigcej niz: 15
zawarto$¢ nadziarna w thuczniu lub klincu, % (m/m), nie wiecej niz:
2 | Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych w tluczniu lub klincu, wg PN-B-06714-12 [6], 0,2
% (m/m), nie wiecej niz:
3 | Zawarto$¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [8], % (m/m), nie wigcej niz:
- w thuczniu 40
- w klincu nie bada si¢
4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych w thuczniu lub klincu wg PN-B-06714- wzorcowa
26 [12], barwa cieczy nie ciemniejsza niz:
Tablica 3. Wymagania dla miatlu i mieszanki drobnej granulowanej wg PN-B-11112[15]
Wymagania dla
Lp. Wiasciwosci miatu mieszanki
drobnej
granulowanej
1 | Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, wg PN-B-06714-12 [6], % 0,5 0,1
(m/m), nie wiecej niz:
2 | Wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22], nie mniejszy niz:
- dla kruszywa z wyjatkiem wapieni 20 65
- dla kruszywa z wapieni 20 40
3 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, wg PN-B-06714-26 wzorcowa Wwzorcowa
[12]. Barwa cieczy nie ciemniejsza niz:
4 | Zawarto$¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15 [7], % (m/m), nie 20 15
wiecej niz:




5 | Zawartos$¢ frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, wg PN-B-06714-15 nie 15
[7], % (m/m), nie mniej niz: bada si¢
3. SPRZET

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig korzystania
Z nastepujacego sprzetu:

uktadarek lub rowniarek do rozscielania tlucznia,

walcow statycznych, zwykle o nacisku jednostkowym co najmniej 30 kN/m, ew. walcow wi-
bracyjnych o nacisku jednostkowym watu wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub ptytowych
zageszczarek wibracyjnych o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m?,

przewoznych zbiornikéw do wody (beczkowozéw) zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryski-
wania wody oraz pomp do napetniania beczkowozow wodg.

4. TRANSPORT

- 0gdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB "Czeg$¢ ogolna”

- materiaty na budow¢ nalezy dowiez¢ samochodami samowytadowczymi

5. WYKONANIE ROBOT

Podloze pod nawierzchni¢ tluczniowa powinno by¢ przygotowane zgodnie z warunkami
ogo6lnymi okreslonymi w ST "Wymagania ogolne”

Nawierzchnia thuczniowa powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajacym nieprzenikanie
drobnych czastek gruntu do warstwy nawierzchni. Na gruncie spoistym, pod nawierzchnig
thuczniowg powinna by¢ utozona warstwa odcinajagca albo warstwa geotekstyliow.

W przypadku zastosowania pomi¢dzy warstwa nawierzchni thuczniowej a spoistym gruntem
podtoza warstwy odcinajacej, powinien by¢ spelniony warunek nieprzenikania czastek
drobnych, wyrazony wzorem:

Minimalna grubos$¢ warstwy nawierzchni thuczniowej nie moze by¢ po zaggszczeniu mniejsza
od 7 cm. Maksymalna grubo$¢ warstwy nawierzchni po zageszczeniu nie moze przekraczac 20
cm. Nawierzchni¢ o grubosci powyzej 20 cm nalezy wykonywa¢ w dwoch warstwach.
Kruszywo grube powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu
uktadarki albo réwniarki. Grubo$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka,
aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiggnigto grubos¢ projektowana.

Kruszywo po roztozeniu powinno by¢ zageszczane przejsciami walca statycznego gladkiego,
o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zageszczenie nawierzchni 0
przekroju daszkowym powinno rozpoczaé si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwac pasami
podtuznymi, czgSciowo nakladajacymi si¢, w kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni
o0 jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpoczac si¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé
pasami podtuznymi, cze¢$ciowo naktadajacymi si¢, w kierunku jej gornej krawedzi. Dobor
walca gtadkiego w zaleznosci od twardoS$ci thucznia, mozna przyjmowaé wedtug tablicy 4.

Zageszczanie mozna zakonczyC, gdy przed kolami walca przestaja si¢ tworzy¢ fale, a ziarno
thucznia o wymiarze okoto 40 mm pod naciskiem kota walca nie wttacza si¢ w nawierzchnie,
lecz miazdzy si¢ na niej.

Po zageszczeniu warstwy kruszywa grubego nalezy zaklinowaé ja poprzez stopniowe
rozsypywanie klinca od 4 do 20 mm i mieszanki drobnej granulowanej od 0,075 do 4 mm przy
cigglym zageszczaniu walcem statycznym gladkim.

Warstwy dolnej (o ile uklada si¢ na niej od razu warstwe gorng) nie klinuje si¢, gdyz
niecatkowicie wypelione przestrzenie miedzy ziarnami thucznia powoduja lepsze zwigzanie
obu warstw ze sobg. Natomiast gorng warstwe nalezy klinowa¢ tak dlugo, dopdoki wszystkie
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przestrzenie nie zostang wypetione klincem.

W czasie zaggszczania walcem gladkim zaleca si¢ skrapia¢ kruszywo woda tak czgsto, aby byto
stale wilgotne, co powoduje, ze kruszywo mniej si¢ kruszy, mniej wyokragla i tatwiej uktada
szczelnie pod walcem.

Zageszczenie mozna uwazac za zakonczone, jesli nie pojawiajg si¢ slady po walcach i
wybrzuszenia warstwy kruszywa przed walami.

Jesli dokumentacja projektowa, SST lub Inzynier przewiduje zamulenie gornej warstwy
nawierzchni, to nalezy rozsypac cienkg warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie skropi¢ go woda
i wciera¢, w zaklinowang warstwe thucznia, wytworzona papke szczotkami z piasawy. W trakcie
zamulania nalezy przepusci¢ kilka razy walec na szybkim biegu transportowym, aby papka
zostala wessana w glab warstwy. Waly walca nalezy obficie polewa¢ woda, w celu uniknigcia
przyklejania do nich papki, ziarn klinca i thucznia. Zamulanie jest zakonczone, gdy papka
przestanie przenika¢ w glab warstwy.

Jesli nie wykonuje si¢ zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywa grubego nalezy
dodawac réwniez miat.

W przypadku zageszczania kruszywa sprzetem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi 0
nacisku jednostkowym watu wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub ptytowymi zageszczarkami
wibracyjnymi o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m?), zageszczenie nalezy
przeprowadza¢ wedtug zasad podanych dla walcéw gladkich, lecz bez skrapiania kruszywa
woda. Liczbe przej$¢ sprzetu wibracyjnego zaleca si¢ ustalic na odcinku probnym. W
pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni nalezy dba¢, aby byla ona stale wilgotna.
Nawierzchnia, jesli nie byla zaggszczana urzadzeniami wibracyjnymi, powinna by¢
rownomiernie zajezdzana (dogeszczona) przez samochody na catej jej szerokosci w okresie od
2 do 6 tygodni, w zwiazku z czym zaleca si¢ przekladanie ruchu na rozne pasy przez
odpowiednie ustawianie zastaw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi do
akceptacji. Badania te powinny obejmowac¢ wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w p.
2.3 niniejszej specyfikacji.

W czasie robot przy budowie nawierzchni thuczniowej nalezy kontrolowa¢ z czgstotliwoscia
podang ponizej, nastgpujace wlasciwosci:

uziarnienie kruszywa, zawartos¢ zanieczyszczen obcych w kruszywie i zawarto$¢ ziarn niefo-
remnych w kruszywie - co najmniej 1 raz na dziennej dzialce roboczej z tym, ze maksymalna
powierzchnia nawierzchni przypadajgca na jedno badanie powinna wynosi¢ 600 m?,
scieralnos¢ kruszywa, nasigkliwos¢ kruszywa, odporno$¢ kruszywa na dziatanie mrozu - przy
kazdej zmianie Zzrodta pobierania materialow.

Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z roztozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem.
Wyniki badan powinny by¢ na biezgco przekazywane Inspektorowi.

Badania pelne kruszywa, obejmujace ocene wszystkich wlasciwosci okreslonych w p. 2.3
powinny by¢ wykonane przez Wykonawce z czestotliwoscia gwarantujacg zachowanie jakosci
robot i zawsze w przypadku zmiany zrodta pobierania materialdow oraz na polecenie Inzyniera.
Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w
obecnosci Inspektora.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierzchni ttuczniowe;j

Grubos¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu, co najmniej



w dwoch losowo wybranych punktach na kazdej dziennej dzialce roboczej i nie rzadziej niz w
jednym punkcie na 400 m? nawierzchni.

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci nawierzchni nie powinny przekracza¢ =+
10%.

Pozostate cechy geometryczne nawierzchni powinny by¢ mierzone i oceniane wedtug zasad
podanych "Wymagania og6lne”.

Pomiary no$nosci nawierzchni ttuczniowej nalezy wykonac ptyta o srednicy 30 cm, zgodnie z
BN-64/8931-02 [23]. Pomiar nalezy wykona¢ nie rzadziej niz raz na 3000 m?, lub wedtg
zalecen Inspektora.

Nawierzchnia tluczniowa powinna spelnia¢ wymagania dotyczace nosnosci podane w tablicy
5.

Tablica 5. Wymagana no$nos$¢ nawierzchni thuczniowe;j

Minimalny modut odksztatcenia mierzony przy uzyciu

_ ptyty o $rednicy 30 cm, MPa
Kategoria ruchu

pierwotny wtorny
Ruch bardzo lekki 1 lekki 100 140
Ruch lekkoS$redni 1 sredni 100 170

Zaggszczenie nawierzchni tluczniowej nalezy uznaé za prawidtowe wtedy, gdy stosunek
wtornego modutu odksztatlcenia do pierwotnego modutu odksztatcenia, mierzonych przy

. g i MY ML<22 -
uzyciu plyty o $rednicy 30 cm, jest nie wigkszy od 2,2 (¥ £ - £ = “<), Wszystkie kruszywa

nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji zostang odrzucone.
Jezeli kruszywa, nie spelniajace wymagan zostang wbudowane, to na polecenie Inzyniera,
Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt. Wszystkie powierzchnie nawierzchni,
ktore wykazuja wicksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.3.2
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie na calg grubo§¢ warstwy, wyréwnane
1 powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne. Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po ich wykonaniu nastapi
ponowny pomiar i ocena. Jezeli no§nos¢ nawierzchni begdzie mniejsza od wymaganej, to
Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej no$nosci,
zalecone przez Inspektora . Koszty tych dodatkowych roboét poniesie Wykonawca tylko wtedy,
gdy zanizenie no$no$ci nawierzchni wyniklo z niewlasciwego wykonania przez Wykonawce
robot

7. OBMIAR ROBOT

Cena 1 m? nawierzchni thuczniowej obejmuje:

prace pomiarowe i oznakowanie robot,

dostarczenie materialdow na miejsce wbudowania,

roztozenie warstwy kruszywa grubego (ttucznia, klinca),

zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropienie wodg i zageszczenie



— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki
pozytywne.
9. DOKUMENTY ODNIESIENIA przepisy zwiazane

9.1. Normy

1. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy i
okreslenia

2. PN-B-04101 Materialy kamienne. Oznaczenie nasigkliwo$ci woda

3. PN-B-04110 Materialy kamienne. Oznaczanie wytrzymato$ci na $ciskanie

4. PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczanie $cieralnosci na tarczy Boehmego

5. PN-B-04115 Materialy kamienne. Oznaczanie wytrzymato$ci kamienia na
uderzenie (zwigztos¢)

6. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci

zanieczyszczen obcych

7. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
8. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn
9. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
10. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci
metodg bezposrednig
11. PN-B-06714-20 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
metoda krystalizacji
12. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartos$ci
zanieczyszczen organicznych
13. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie Scieralnosci w bebnie
Los Angeles
14. PN-B-11104 Materiaty kamienne. Brukowiec
15. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni
drogowych
16. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek
17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania
i ocena zgodnosci
18. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw
19. PN-S-06101 Drogi samochodowe. Nawierzchnia z brukowca. Warunki
techniczne
20. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia
kamiennego
21. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
22. BN-64/8931-01 Oznaczanie wskaznika piaskowego
23. BN-64/8931-02 Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obcigzenie ptyta
24. BN-68/8931-04 Drogi sam. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata.

D-03.01.01 MECHANICZNE SCINANIE POBOCZY
1. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem robdt zwigzanych ze $cigciem poboczy
2. MATERIALY



Nie wystepuja.

3.SPRZET

Wykonawca winien dysponowac :

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot okreslonych w niniejszej ST powinien wykazac
si¢ mozliwo$cig dysponowania sprawnymi technicznie:

samojezdng $cinarka do mechanicznego $cinania poboczy,

samochodami samowytadowczymi do transportu urobku po $cince,

mechaniczng oczyszczarkg do oczyszczania jezdni

lub innym sprzgtem umozliwiajacym wykonanie prac zaakceptowanym przez Inspektora

a do prac wykonywanych recznie :

szpadli, topat, grabi, miotel.

4. TRANSPORT

Dowolne $rodki transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Scinanie poboczy moze byé wykonywane za pomoca samojezdnej $cinarki poboczy lub innej
o podobnej lub wickszej wydajnosci, za pomoca narzedzi recznych — szpadli, fopat. Scinanie
poboczy nalezy prowadzi¢ od krawedzi pobocza do krawedzi nawierzchni zgodnie z zatozonym
nieprzekraczalnym 6% spadkiem poprzecznym. Nadmiar gruntu uzyskanego podczas §cinania
poboczy Wykonawca wbuduje we wskazane przez Inspektora miejsca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg prac, ich jakos¢, sprawnos$¢ sprzetu i
transportu, oznakowanie i zabezpieczenie terenu wykonywania ustugi.

Wykonawca bedzie prowadzil na biezaco pomiary wykonywanych ushug z czestotliwos$cia
zapewniajacg osiagnigcie jakosci okreslonych w ST. Spadki poprzeczne powinny wynosi¢ do
6% w strong rowu odwadniajacego. Pobocza nie powinny posiada¢ na dtugosci wykonywanych
robdt zadnych nieréwnosci.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

D.04.01.00 NAPRAWA POBOCZY - PLANTOWANIE 1 UZUPELNIENIE

11. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem robdt zwigzanych naprawa plantowaniem i
uzupetieniem .

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania plantowania poboczy powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastgpujgcego sprzgtu:

- réwniarki do profilowania,

- tadowarki czotowej,

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania wymagan
jakosciowych zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do
robot.

4. TRANSPORT



Nadmiar gruntu powinien by¢ rozplantowany lub bezzwlocznie przetransportowany na miejsce
wskazane przez Inspektora Nadzoru. Grunt nalezy przewozi¢ samochodami
samowytadowczymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Mechaniczne plantowanie i zasypanie zaglebien z wyrownaniem do wymaganego spadku
poprzecznego.

5.2. Reczne plantowanie i wygrabienie miejsc zawyzonych i zasypanie zaglebien z
zachowaniem wymaganego spadku poprzecznego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg prac, ich jakos¢, sprawnos$¢ sprzetu i
transportu, oznakowanie i zabezpieczenie terenu wykonywania ustugi.

Wykonawca bedzie prowadzit na biezaco pomiary wykonywanych ushug z czgstotliwo$cig
zapewniajgca osiaggniecie jakosci okreslonych w ST. Spadki poprzeczne powinny wynosi¢ do
6% w strong rowu odwadniajacego. Pobocza nie powinny posiada¢ na dtugosci wykonywanych
robot zadnych nierownosci.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi podlega plantowanie powierzchni lub pobocza.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.



