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_ nPristrojové a nastrojové vybavenie operacnych sal
KOMPLEXNEHO INTEGROVANEHO SYSTEMU PRE SPONDYLOCHIRURGIU*

Pristrojové a nastrojové vybavenie ,,Hybridnej (polyfunkénej) operac¢nej saly“

Cast /
Por.c.

Polozka

Vyrobca /
Model

ks

Cena v EUR

bez DPH

DPH |  sDPH

Komplexny integrovany systém pre spondylochirurgiu

Il. Pristrojové a nastrojové vybavenie ,,Hybridnej (polyfunkénej) operaénej saly“

Cast’ ¢&. 4 Hybridny zobrazovaci, navadzaci a operaény systém /*

41 Operaéna navigacia so B/rginlabzAOG 1 334 255,00 66 851,00 401 106,00

softwarom urvez.
4.2 | Roboticka mechanicka ruka | PR ACT | g 304 132,00 | 60 826,40 364 958,40

. . « . x Brainlab AG /
4.3 | Integracia operacnej saly Buzz 1 170 892,00 34 178,40 205 070,40
4.4 | Mobilny zobrazovaci robot omoi toomx | 1 680 069,00 | 136 013,80 816 082,80
r4 1 A HR Synthes GmbH/
4 | 45 Vftaci systém pre spinalnu Electric Pen 2 60847,00 | 12 169,40 73 016,40
. chirurugiu s prisluSenstvom Drive (EPD)
4.6 | Vitackal pilka mala Synihes SmbH/ 1 2 29 535,00 5 907,00 35 442,00
Synth
47 Vrtaci systém pre Gmbmwgzma 3 45 388.98 9077.80 54 466.78
' traumatolégiu Recon System ’ ’ ’

(TRS)

Inomed
4.8 | Intraoperativny monitoring Medizitechnik 1 77 146,00 15 429,20 92 575,20

GmbH / ISIS Xpert
4.9 Operacny stol pre Maguet / YUNO i 1 197 955,00 39 591,00 237 546,00
: traumatolégiu s extenénym aque ' : :
Cast 4. Cena spolu v EUR 1900 219,98 | 380 044,00 2 280 263,98
I* nehodiace sa vymazat’
v.r

Ing. Pavel Bohdal, konatel spolo¢nosti
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»Pristrojoveé a nastrojové vybavenie operacnych sal
KOMPLEXNEHO INTEGROVANEHO SYSTEMU PRE SPONDYLOCHIRURGIU*

Il. Pristrojové a nastrojové vybavenie ,,Hybridnej (polyfunkénej) operacnej saly“

Vyssie uvedené medicinske pristroje tvoria spolo¢ne ucelené a moderné rieSenie materidlneho,
technického a pristrojového zabezpecenia koncového ortopedicko-traumatologického pracoviska
s vysokym poctom operacnych zakrokov na chrbtici (najma stabilizacnych a dekompresnych), pri plnej
vyuZitelnosti takisto pri zvySnom spektre vykonov I. OTK, ako si komplikované Urazové stavy, nadorové
ochorenia alebo endoprotetické vykony.

Cast’ & 4. Hybridny zobrazovaci, navadzaci a operaény systém /*

Hybridny zobrazovaci, navadzaci a operaény systém fungujici ako jeden celok, umoznujuca
vykonavanie operacii nielen formou otvoreného pristupu ale hlavne miniinvazivne, pri zachovani
maximalnej kontroly nad danym vykonom, s integraciou jednotlivych sucasti. VSetky €asti pracuju
ako jeden operaény celok, zaroven vSak musia pracovat’ aj samostatne pre maximalne medicinske
a ekonomické vyuzitie.

Je nevyhnutné, aby v Casti €. 1 obsiahnuté vSetky zobrazovacie, navigacné a operacné systémy boli
navzajom kompatibilné s moznostou integrovat’ ich cez videosignaly. Poziadavkou takéhoto rieSenia je
zoskupit’ vSetky video vystupy do jedného zariadenia.

Jednotlivé funkéné bloky musia byt vzajomne technicky, technologicky, funkéne a ¢asovo previazané,
musia zabezpedit maximalny stuperi kompatibility a interoperability, technicky a technologicky navzajom
zavislé a ich dodavka a instalacia musi byt ¢asovo a technologicky zosuladena.

Musi umoznovat pouZzitie najma pri stabilizaCnych operaciach chrbtice a operaciach v tzv. virtualnej
realite, €0 ma zasadny prinos z hladiska bezpelnosti pacienta, presnosti zavadzania implantatov a
zasadného znizenia radiacnej zataze pacienta a operaéného timu. Okrem spinalneho vyuzitia musi mat
aj vyuzitie v traumatolégii a onkoortopédii (navigovanie fixatorov a skrutiek pri zlomeninach panvy,
navigovanie pri rozsiahlych resekciach na skelete).

3D zobrazenie pred operaciou, naplanovanie rozsahu operacie, pristupovych trajektorii a vlastnu kontrolu
spravnosti zavedenia implantatov po€as operacie.

4.1 Operacna navigdcia so softwarom

Dodavatel (Uchadzad): MEDITRADE spol. s r.o.
Ponukany typ (oznacenie): Curve 2.0
Vyrobca: Brainlab AG, Nemecko
CenavEUR /1ks bez DPH DPH s DPH
334 255,00 66 851,00 401 106,00
Technické Specifikacie
Plnenie
Minimalne medicinsko - technické poziadavky _Skutoéné
plnenie/hodnoty, resp.
ano / nie
32" antireflexny dotykovy monitor s rozliSenim 4K a DICOM kalibraciou ano
mobilny vozik s teleskopickym ramenom s kamerou so zabudovanou video
kamerou a s motorizovanym kibom pre dialkové nasmerovanie kamery ano
l[ahko pristupny panel pre plug&play zapojenie opera¢ného mikroskopu,
fluoroskopu, endoskopu, ultrazvuku a inych pomocou digitalneho aj
analdgového video signalu podporujiceho rozlisenie az po HD: 4x Full HD/3G-
SDI az do 1080p/59.94 fps a 1x DVI az do 1920x1200/60 fps, 4x LAN az do 1
Gbit/s ano
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integrovana WiFi komunikacia ano

vykonny hardware na minimalnej Urovni: 8 jadrovy procesor Intel Core i7 - 9800
X: 4,5 GHz, 24 GB RAM a 1 TB SSD ano

Automatické spracovanie DICOM dat na zdklade anatomického altasu, 3D
rekonstrukcie obsahu dat s prednastavenim pre vizualizaciu koZze, kosti, Zil,

DRR, MIP a ciev ano
SW pre navigdciu v oblasti panvy a chrbtice ano
moznost Uplného ovladania systému pouzitim dotykovej obrazovky bez

kldvesnice a mysi ano
automaticka fazia niekolkych modalit vratane CT, MRI (T1, T2, FLAIR, MRA), PET,

SPECT, XT intraoperaéného 3D ano
vyber oblasti zaujmu pre priesek a priblizenie relevantnych anatomickych

Struktar ano
automaticka registracia obrazu pri podporovanych 3D C-ramenach pre
traumatoldgicku a spinalnu navigdciu ano
navigdcia manualne kalibrovanych a predkalibrovanych nastrojov ano
otvorena platforma pre pouzitie manualnych a predkalibrovanych ndstrojov

a implantétov od inych vyrobcov ano
navigdacia niekolkych fuzovanych datovych siborov réznych modalit ako 3D C-

rameno, CT, MR, iAngio 3D, XT ano
automaticka registracia obrazu s obrazmi ziskanymi pocas intraoperac¢ného CT

skenovania ano

planovaci softwér k dispozicii na navigacii umoziujuci automatické planovanie
skrutiek, korekciu zakrivenia chrbtice u 2 r6znych datovych sad, elastickd fuzia
dat z r6znych modalit (CT,MR) umoznujica korekciu zakrivenia chrbtice z jednej

modality do druhej ano
digitalne spojenie s robotickou rukou a priame zarovnanie ruky s planovanymi

trajektoriami v navigécii ano
balicek nastrojov pre navigované traumatologické a spinalne operacie ano

Operacna navigdcia s lahko pristupnym panelom pre plug&play zapojenie operaéného mikroskopu,
fluoroskopu, endoskopu, ultrazvuku a inych kompatibilnych zariadeni pomocou digitdlneho aj
analégového video signalu s integrovanou wifi komunikaciou. Softvér pre navigaciu v oblasti panvy a
chrbtice aj s nastrojmi pre navigované traumatologické operacie. Pristroj ma moznost Uplného ovladania
systému pouZitim dotykovej obrazovky bez kldvesnice a mysi a umoZnuje automatickud fuziu niekolkych
modalit vratane CT, MRI (T 1, T2, FLAIR, MRA), PET, SPECT. Je moZné taktiez vyber oblasti zaujmu pre
priesek a priblizenie relevantnych anatomickych Struktdr. Zaroven by systém mal umoiniovat
automatickd registraciu obrazu pri podporovanych 3D C- ramendch pre traumatologickuy a spinalnu
navigdciu. VyuZziva sa okrem spinalnej chirurgie v ortopedickej traumatoldgii na navigaciu stabilizacnych
a fixatnych materidlov, cielenie fixaCnych skrutiek, ¢i v onkoortopédii na navigaciu pri zloZitych
resekciach v oblasti panvy. UmozZiiuje miniinvazivne pristupy ¢im zniZzuje moznost kontaminacie a
infekcie na COVID-19. MoZna je navigacia manualne kalibrovanych a predkalibrovanych nastrojov a
vitaciek. Moznost peroperaénej korekciu zakrivenia chrbtice u 2 réznych datovych sad, elasticka fuzia
dat z réznych modalit (CT,MR) umoznujlica korekciu zakrivenia chrbtice z jednej modality do druhej.
Digitdlne spojenie s robotickou rukou a priame zarovnanie ruky s planovanymi trajektériami v navigacii.

Navigacny operacny systém, ktory okrem spindlnych vykonov umoZiuje navigaciu aj pri Urazoch
a predovietkym pri onkoortopedickych resekcidch v oblasti panvového kruhu. Dalsou moZnostou je
vyuzitie pre navigaciu resekcénych rovin pri nadoroch kosti. Pred-operacné snimky 2D RTG, 3D RTG, CT,
MRI (T1, T2, FLAIR, MRA), PET, SPECT spolocne s peri-operacnymi snimkami si pomocou operacnej
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navigdcie automaticky spracované a pomocou fuzie vytvoria presné a aktudlne zobrazenie
pozadovanych Struktdr. Tie su nasledne vyuzité pri planovani a aj pri samotnom operacnom vykone,
s moznostou akejkolvek pozadovanej Upravy aj pocas samotného vykonu. Od kompatibility navigaéného
systému s ostatnymi pristrojmi vratane vhodného operaéného stola priamo zdvisi plna vyuZitelnost
navigdcie. Systém tym, Ze umoziuje Cast vykonov realizovat miniinvazivne, alebo ,less-invasive”
aumoznuje operovat smensim poctom operatérov vyrazne redukuje moznost kontaminacie od
pacienta s infekciou COVID-19.

Navigacnd stanica musi mat bezné napajanie 230V, 50 Hz. V pripade vypadku prddu musi mat moznost
uloZit aktualne SW a aktualne data navigacie a po opdtovnom pripojeni napajania tieto data obnovit.
Navigacnd stanice vyZaduje Spi¢kovy vykon, preto je nutné pouzit SSD disk, minimalne 32 GB dat,
$pickové CPU a GPU. Obrazovka navigacie musi mat dotykovy ,multitouch” displej na zaklade detekcie
zmeny kapacity. Pre spravne vykreslenie pacientskych dat je nutné pouzit minimalne technoldgiu TFT
nebo lepsiu.

Navigacia musi umozriovat viac LAN pripojeni, pre pripojenie dalSich pristrojov pomocou ethernetovej
technoldgie. Vdaka tomu dojde k rychlemu toku dat bez ruSenia a v maximalnej moznej kvalite i na
dlhSiu vzdialenost. Tymto sp6sobom pomocou LAN kéblu sa prepaja navigécia s robotickou rukou, 3D
zobrazovacim systémom a integraciou operacnych sal pre obojsmernu digitdlnu komunikaciu.

Navigacia dalej umozZiuje pripojenie externych zdrojov videa a to v modernych a kvalitnych formatoch
bez kompresie — 2x displej port, 4x 3G SDI, 1x DVI, ¢o je mozné vyuzit pri prepojeni s operaénym
mikroskopom, intraoperativnym monitoringom a inymi zariadeniami.

Kamera pracuje na principe stereo takticke] vizie infracerveného svetla. Infracervené svetlo ma vyssiu
vinovu dizku ne? beiné oku viditelné svetlo a tym nedochadza k ruseniu. Kamera vyhladava referenéné
oznacenie, ktoré na sebe ma vrstvu nanocastic reflektujlcich prave toto infracervené svetlo.

4.2 Robotickd mechanicka ruka

Dodavatel (Uchadzad): MEDITRADE spol. s r.o.
Ponukany typ (oznacenie): Cirg
Vyrobca: Brainlab AG, Nemecko
CenavEUR /1ks bez DPH DPH s DPH
304 132,00 60 826,40 364 958,40
Technické Specifikacie
Plnenie
Minimalne medicinsko - technické poziadavky Skutoéné pinenie/hodnoty,
resp. ano / nie
artikulovana ruka so 7 kibmi umoZfiujuca nastavenie v 7 smeroch s LED
kontrolkami pre zobrazenie stavu kibu ano
moznost nastavenia pozicie ruky na zaklade koordinatov z operacnej navigéacie ano
rozhranie pri zapasti ruky pre upevnenie adaptérov instrumentov ano
plne integrované PC ano
uchytenie mechanickej ruky priamo na operacny stél pomocou drziaku
kompatibilného s bocnymi tchytmi na operacnych stoloch podla EU Standardov ano
10 ergonomickych dotykovych pasikov pre uvolnenie v jednom smere ano
manudlne odsunutie v pripade nudze ano
kompaktna velkost umozriujlca skladovanie v prenosnom kufri ano
nulovy zaber plochy dlazky pocas operacie vdaka instalacii na bo¢nej kolajnici
operacného stolu ano
presné zarovnanie ruky na zdklade predplanovanych trajektorii v operacnej
navigdcii pomocou robotiky ano
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kontinudlne sledovanie pozicie robotickej ruky vratane kontinualneho
zarovnavania, suéasne so sledovanim pozicie pacienta, zaistujlce presnu

exekuciu trajektorie pocas celého zakroku ano
otvoreny systém umoZziujuci pouzitie implantatov a nastrojov réznych vyrobcov ano
systém podporuje pouzitie k-drétov ano

Ide o robotické zariadenie, ktoré ma moznost nastavenia pozicie robotickej ruky na zaklade operaénej
navigacie. Vyuzitie by malo predovsetkym pre spindlnu chirurgiu, ale aj onkoortopédiu na urcovanie
resekénych linii pre onkoortopedickych pacientov. Celé zariadenie by malo byt mozné uchytit na euro
lisStu operacného stola. Zariadenie skracuje operaciu tym, Ze odpada opakované vizualne kontrolovanie
linie zamerania a jej RTG kontrola. Tym dochddza k skrateniu operacného casu a zniZeniu rizika
kontamindacie. COVID-19 pacienti maju casté embolie, ¢o spOsobuje velkl ¢ast nemocni¢nych dmrti
pacientov. Toto rieSenie eliminuje nepresnost pri vykonoch, zvysuje prietok pacientov. Rozhranie pri
zapasti ruky umozniiuje upevnenie adaptérov operaénych inStrumentov. Presné zarovnanie ruky na
zaklade predplanovanych trajektorii v operacnej navigdcii pomocou robotiky.

Pri pouziti robotickej ruky integrovanej s opera¢nou navigdciou je mozné v priebehu niekolkych sekuind
nasmerovat a zaistit trajektoriu vitania bez kontrolného RTG snimania. Roboticka ¢ast ruky sa na zaklade
trajektdrie napldnovanej azadefinovanej v operacnej navigdcii automaticky nastavi do presnej
pozadovanej pozicie, pripravenej na vrtanie. Pri vitani s vyuzitim robotickej ruky nie je potrebné vyvijat
manudlny tlak na chrbticu a tym je umoznené pomocou jedného snimku navftat viac Grovni chrbtice bez
nutnosti opakovanej RTG kontroly. Tymto je zabezpedend maximalna rychlost a presnost vrtov pri
minimalizacii expozicie personadlu RTG Ziareniu. Robotickd ruka svojou funkcionalitou umozniuje
redukovat poclet operatérov a tym redukovat Sirenie infecie COVID-19.

Roboticka ruka musi byt maximalne skladna a prenosna jednym pracovnikom, upevriuje sa jednoduchym
upinanim na liStu opera¢ného stolu. Komunikuje obojsmerne s navigacnou stanicou pomocou
ethernetového kablu pre maximalnu rychlost prenosu dat bez strat a v najvyssej kvalite. Musi mat bezné
napdjenie 230V, 50 Hz. Pre okamzité ajednoduché nastavenie do pozicie je pouZitd sada
elektromechanickych brzd v jednotlivych kiboch ruky.

4.3 Integracia operacnej saly

Dodavatel (Uchddzag): MEDITRADE spol. s r.o.
Ponukany typ (oznacenie): Buzz
Vyrobca: Brainlab AG, Nemecko
Cena v EUR /1ks bez DPH DPH s DPH

170 892,00 34 178,40 205 070,40
Technické Specifikacie

Plnenie

Minimalne medicinsko - technické poziadavky Skutoéné pinenie/hodnoty,

resp. ano / nie

42” Full HD dotykovy monitor s moznostou pridavného monitora rovnakej

velkosti upevneny on-wall alebo in-wall ano
4RU pocitac pre umiestnenie na operacnej sale alebo mimo operacnej saly ano
aZ 6 zobrazovacich monitorov, z toho 4 dotykové monitory, m6zu byt zapojené

spolo¢ne a simultanne ovladané ano

centralizované riadenie modalit cez server, riadenie a zdielanie dat cez server a
zdielanie vypoctového vykonu serveru — prepojenie HIS, PACS, planovacej
stanice, navigacnej stanice, monitoru umiestneného na operacnej sdle, ano
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osobného pocitaca lekdara doma, mobilného telefénu

moznost videokonferencii, nahravanie priebehu operacie, streamovanie

priebehu operacie ano
integracia zariadeni tretich strdn do monitoru alebo navigacnej stanice ano
zobrazenie videa tretich stran na monitore na operacnej sale — endoskop,

mikroskop, kamera, anestéziologicky monitor ano
integracia prehrdvaca hudby do reproduktoru v monitore alebo externych

reproduktorov na operacnom sale ano
video editor, prehliada¢ screenshotov ano
operacny checklist ano
prepojenie s navigacnou stanicou — lubovolné usporiadanie zobrazenia na

monitore, moznost zobrazit obraz v obraze (PiP), viac okien na jednom monitore ano

Je systém centralizovaného riadenia modalit a zdielanie dat cez server. Vykon vypoctového serveru je
mozné zdielat cez HIS, PACS, planovacej stanice, navigacnej stanice, monitoru umiestneného na
operacnej sale, osobného pocitaca lekara, mobilného telefénu. Obsahuje velkorozmerny full HD
dotykovy monitor s moznostou pridavného monitora rovnakej velkosti na operacnej sale. UmoZnuje
moznost videokonferencii, nahravanie priebehu operacie, streamovanie priebehu operacie, integraciu
zariadeni tretich strdn do monitoru, alebo navigacnej stanice. Obsahuje aj operacny checklist pre
ochranu pacienta. Integraca je nevyhnutna pre riadne fungovanie celého systému navigacie.

Integracia operaénych sal je HW a SW riesenie, ktoré umozriuje okrem iného preniest ¢ast ikonov mimo
sterilného operacného pola, pripadne kompletne mimo operacnej sdly. Tento systém pri integracii s
ostatnymi pristrojmi umoziuje vykonavat nasledovné ukony:

. spracovat pred-, peri- aj po-operacné snimky

. vykonat potrebné flzie snimok, planovanie trajektoriii, velkosti skrutiek

o zobrazit U(daje zo vsetkych kompatibilnych pristrojov, ako je operaénd navigacia,
zobrazovaci robot, intraoperativny monitoring, operacny mikroskop

. streamovat a nahravat Udaje podla potreby na akékolvek pripojené zobrazovacie
zariadenie

. pri umiestneni zobrazenia mimo operacnej saly umoznuje sledovanie priebehu vykonu z

bezpecnej zény

. zobrazit pacientské data a spracovat operacny vykon pre potreby archivacie  a reportingu

VyuZitim kompatibilnych systémov je mozné minimalizovat pocet os6b na operacnej séle. Jednd sa o
dalSich lekarov, Studentov mediciny ¢i iny zdravotnicky a obsluzny personal.

4.4 Mobilny-zobrazovaci robot

Dodévatel (Uchddzad): MEDITRADE spol. s r.o.
Ponukany typ (oznacenie): LOOP X
Vyrobca: medPhoton GmbH, Nemecko
Cena v EUR /1ks bez DPH DPH s DPH
680 069,00 136 013,80 816 082,80
Technické Specifikacie
Plnenie
Minimalne medicinsko - technické poziadavky Skutoéné pinenie/hodnoty,
resp. ano / nie
Uzka a lahka konstrukcia s vahou do 520 Kg ano
Maly footprint 0,88 x 1,9m ano
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Velky gantry otvor s priemerom az do 121cm ano

Velky flat panel detector 43 x 43cm ano

Zdroj X-Ray 40 — 120 kV no

Nezavisle sa pohybujuci zdroj a detektor umoziiuju ne-izometricky snimat
oblast zaujmu, aj ked tato oblast pacienta nie je umiestnena v strede gantry

otvoru ano
Roboticky pohyb v 6 rovinach ano
Bezdrotovy ovlddaci tablet s intuitivnym uzivatelskym rozhranim, bez potreby

pridavného voziku s monitorom ano
Velky rozsah snimania (3D: 25 x 25-48 cm; 2D: 25 x 25-60 cm) umoziuje

zobrazit panvu, ramend, hrud alebo stereotaktické lokalizatory v 3D ano
Adaptivne pole pohladu pre moznost zvééSenia priemeru skenu az na 48cm ano
Automaticky presun z a na miesto nastavenej parkovacej a snimacej pozicie,

kontrolované zo sterilného operacného pola ano
Moznost ukladania dalSich pozicii zariadenia a automaticky presun medzi

nimi ano
Batériou napajany manévrovaci mechanizmus ano

Automatizované nastavenie pozicie snimania podla navigovaného
ukazovatka, automatizované nastavenie pozicie snimania podla

predplanovanej trajektérie ano
Projekcia miesta incizie pomocou laserov, oblast incizie se naplanuje na

obrazovke ano
Flexibilné nastavenie snimania vratane vykyvu a naklonu az do 90° ano
Integracia s operacnou navigaciou, operacnou robotickou rukou a operacnou

planovacou stanicou ano
Laserové senzory pre zabranenie kolizie ano
Pokrocila kolimacia snimanej oblasti do minimalnej oblasti 3 x 3 x 3 cm ano

Je zariadenie s velkym rozsahom snimania takmer na Grovni CT zobrazenia umozriujice snimat napriklad
cell panvu, alebo cely segment chrbtice. Zariadenie by malo byt integrované s navigaciou a robotickou
rukou. Snimace by mali byt schopné snimat aj tkanivo mimo centra gantry otvoru t.j. asymetricky. Pohyb
snimadov by mal byt motorizovany vo vsetkych rovinach. Resp. RTG/CT robot s Uzkou a lahkou
konstrukciou s vahou do 520 kg s velkym ,gantry” otvorom s priemerom nad 120 cm. Nezdvisle sa
pohybujuci zdroj a detektor umoziiuju ne-izometricky snimat oblast zaujmu, aj ked' tato oblast pacienta
nie je umiestnend v strede gantry otvoru. Roboticky pohyb vo viacerych rovinach. Bezdrétovy ovladaci
tablet. Velky rozsah snimania (3D aspon: 25 x 25-48 cm; 2D: 25 x 25-60 cm), ktory umoziiuje zobrazit
panvu, ramend, hrudnik. Batériou napajany manévrovaci mechanizmus. Integrdcia s operacnou
navigdciou a operacnou robotickou rukou je nevyhnutnostou.

Mobilny zobrazovaci robot poskytuje 2D RTG, 3D RTG a pre mald oblast snimky v kvalite porovnatelnej s
CT. Tieto su pri spojeni s operacnou navigaciou automaticky registrované na anatémiu pacienta na
operac¢nom stole. Je moznost ovladat zobrazovaci robot pomocou bezdrétového tabletu, pripadne
navigovat ho na snimanud oblast navigovanym instrumentom. Tato funkcia umoZriuje minimalizovat
pocet potrebnych snimok pre ziskanie kvalitného zobrazenia predmetu zaujmu. Pomocou
robotizovanych funkcii, ako je posun z- a do prednastavenych pozicii je pohyb robotu automatizovany
pre tvorbu kontrolnych snimok bez pritomnosti obsluzného personalu na operacnej séle.

Intraoperacny robot musi mat bezné napajanie 230V, 50 Hz aby sa zamedzilo nutnosti stavebnych Gprav.
Pre spektrum vykonov na |. OTK je pozadované dostatocne velké gantry, s minimdlnym vnutornym
priemerom 100 cm a snimanim v 2D, 3D a cone beam CT formate pomocou tzv. flat panel detektoru.
Uzatvorena gantry zarucuje minimalizaciu otrasov a vibracii poc¢as snimania, ¢o minimalizuje pohybové
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artefakty. Pre rozSirené moznosti snimania je potrebnd takisto funkcia ndklonu gantry minimalne o 30
stupnov.

Priestorové rozliSenie poZadujeme minimalne 21 LP/cm, srozstupom pixelov maximalne 150 um,
s celkovou matricou minimalne 2800 x 2800 pixelov pre snimky s vysokym rozliSenim.

Pre zjednodusenie prevadzky je doblezité mat moznost prednastaveni protokolov snimania a takisto
moznost nastavit napatie a prud réntgenky, minimalne 40-120 kV a 0.2 az 120 mA.

Pre 2D snimky je délezita velka oblast zaujmu, s moznostou tzv. stichingu dvoch snimiek a dosiahnutie
minimalneho rozmeru snimky 25x60 cm. Pre 3D snimanie pozadujeme takisto Siroké zorné pole, ktoré
tvori valec s vySkou minimalne 25 cm a priemerom minimalne 60 cm. Velmi dblezitou funkciou pre
potreby |. OTK je neizocentrické snimanie pomocou nesimerného a nezavislého pohybu zdroja a
detektoru. Pre moznost minimalizacie vystavenia RTG Ziareniu pre pacienta a aj personal je v pripade
potreby vyhodna moznost robotizovanej kolimacie oblasti zdujmu a tim radidcie do minimalnej oblasti
3x3x3 cm.

4.5 Vrtaci systém pre spinalnu chirurgiu

Dodavatel (Uchddzad): MEDITRADE spol. s r.o.
Ponukany typ (oznacenie): EPD = Electric Pen Drive
Vyrobca: Synthes GmbH, Svaijiarsko
Cena v EUR /1ks bez DPH DPH s DPH
30423,50 684,70 36 508,20
Technické Specifikacie
Plnenie
Minimalne medicinsko - technické poziadavky Skutoéné plnenie/hodnoty,
resp. ano / nie

Sterilizovatelné telo vitacky a ndsadce ano
Elektricky zdroj energie ano
Elektrickd konzola ano
stupen ochrany IP X0 ano
vaha max. 6 kg ano
Typ vitacieho tela: vitacie pero ano

- Celkovd hmotnost tela vitacieho perado 190 g ano

- Di%ka tela do 135 mm ano
Stupen ochranylIX 54 ano
Nastavitelna regulacia otaéok za mindtu v rozsahu minimalne 57 000 ot./min.
az 63 000 ot./min. ano
Bezpecnostna poistka na tele vitacky ano
Ovladanie otadania smeru vitania vpred / vzad ano
Moznost pripojenia ndsadcov aspon v 7 rznych smeroch ano
Ruény spinac ano
Lock poistka na bezpecnosté pozastavenie stroja ano
Moznost prediZenia rukovite ano
Nozny spinac na 1 pedal ano
Stupen ochrany IP X8 ano
Vaha max. 1,7 kg ano
Moznost preslvania bez pouZitia ruk ano
Nasadec na Kirschnerove droty v rozmedzi min. od 0.7 mm do 1.5 mm ano, 0,6 —1,6 mm
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Nasadec na sagitalne pilenie

ano

BezkltUcové upnutie ano
Uchytenie pilového listu min. v 8 r6znych smeroch ano
Pocet oscildcii za minutu pri pileni v rozmedzi od 0 do 21 000 ano
Kompatibilta s krescentickym pilovym nasadcom ano

Nasadec Jacobs so skfucovadlom a klti¢ na dotiahnutie v rozmedzi min. od 0.7
mm do 1.5 mm

ano, 0,5-4,7 mm

Vitacia rychlost trojéelustného sklucovadla v rozmedzi od 0 do 2600 ot/min ano
Nasadec s AO rychlospojkou, vitacia rychlost v rozmedzi od 0 do 1750 ot/min ano
Kraniotdm minimalne 48 000 ot/min az po maximalne 58 000 ot/min ano
Perfotator minimalne 8500 ot /min aZ po maximalne 9 500 ot/min ano
Servisna jednotka, plnoautomatizovana udrzba ano
K6S na umyvanie ano
Specialny olej pre zdravotnicke vysokorychlostné vrtacie systémy ano
InStrument na uvolfiovanie ndsadcov ano
MoZnost zapojenia irigacie ano

Batériova vrtacka na velké vykony a pouZzitie v endoprotetike a traumatoldgii pohybového aparatu a ide
o zdkladné vybavenie ortopedicko-traumatologickej operacnej saly. Zariadenie slUzi na vrtanie a
frézovanie. Je vybavené vymenitelnymi dobijatelnymi batériami. Ma mozZnost kanylacie a obsahuje
Jacobs sklucovadlo a AO rychloupinaci nastavec. TaktieZ obsahuje nasadec oscilacnej pilky s oscilaciou
minimalne 10 000 osc./min. Celkovda hmotnost vitacky s rukovitou a batériou maximalne do 1900 g.
Telo vitacky a nasadce je mozné sterilizovat. Maximalny ¢as nabijania batérie je do 60 min. Zariadenie
ma moznost nastavenia otacok. Rozdiel v oznaceni vitacej od frézovacej rychlosti je farebne. Uchopenie

pilového listu je minimdlne v 8 smeroch. Kompatibilita s RTG prevodovkou.

4.6 Vitacka/pilka mala

Dodavatel (Uchadzad): MEDITRADE spol. s r.o.
Ponukany typ (oznadenie): Colibri Il
Vyrobca: Synthes GmbH, Svajéiarsko
CenavEUR /1ks bez DPH DPH s DPH
14 767,50 2 953,50 17 721,00
Technické Specifikacie
Plnenie

Minimalne medicinsko - technické poziadavky

Skuto€né pinenie/hodnoty,
resp. ano / nie

batériova vitacka na malé az stredné vykony ano
telo vitacky a nasadce je mozné sterilizovat ano
zdroj energie Lithium — idnova batéria ano
stupen ochrany IPX4, IPX4 ano
maximalny ¢as nabijania batérie do 60 min ano
napatie batérie 14 V ano
kapacita batérie min. 1.1 A/h ano
celkovd hmotnost vitacky s rukovatou a batériou do 950 g ano
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nastavitelnda reguldcia otd¢ok za minatu v rozsahu minimalne od 0 do 3350

ot./min. ano
bezpeénostnd poistka na tele vitacky ano
ovladanie otacania smeru vpravo/vlavo a oscilacny chod ano
nasadec na Kirschnerove dréty v rozsahu min. od 0.7 mm do 3.1 mm Ano, 0,6 — 3,2
rychlospojka na pilové listy umozniujica bezklicové upnutie ano
uchytenie pilového listu az v 8 r6znych smeroch ano
pocet oscilacii za minutu pri pileni v rozsahu min od 0/min do 17200/min Ano, a7 19 200
kompatibilita s RTG prevodovkou ano
kompatibilta s krescentickym pilovym ndsadcom ano

kompatibilita s réznymi typmi frézovacich nasadcov v rozsahu od 0 ot/min do 335
ot/min

Ano, max. 350

Ano, min. 0,5 - max,

nasadec Jacobs so sklucovadlom a klti¢ na dotiahnutie od 0.6 mm do 7.2 mm 7,3
vftacia rychlost Jacobs ndsadca v rozsahu od 0 ot/min do 1250 ot/min Ano, 1 290
nasadec s AO rychlospojkou - vitacia rychlost minimalne v rozsahu od 0 ot/min do
1250 ot/min ano
vizualne odlisenie nasadcov frézovacej od vrtacej rychlosti ano
Prislusenstvo: ano

- nabijacia stanica na batérie ano

- k63 na umyvanie ano

- Specidlny olej pre zdravotnicke vrtacie systémy ano

Batériova vrtacka na malé a stredné vykony. Celkovda hmotnost vitacky s rukovitou a batériou
maximalne do 950 g. Telo vitacky a ndsadce je mozné sterilizovat. Maximalny ¢as nabijania batérie je do
60 min. Moznost nastavenia otac¢ok v rozsahu minimalne od 0 do 3350 ot./min. Nasadec na K droty v
rozsahu min. od 0.7 mm do 3.1 mm. Rychlospojka na pilové listy umoziujuca bezklicové upnutie.
Optiméalne je vizudlne odlisenie frézovacich nasadcov podla vrtacej rychlosti. Bude sluzit na
miniinvazivne operacie v ortopédii (ruka, predlaktie, noha a c¢lenok), pripadne na perkutdnne

stabilizacné operacie v ortopedickej traume.

4.7 Vrtaci systém pre traumatoldgiu

Doddvatel (Uchddzag): MEDITRADE spol. s r.o.

Ponukany typ (oznacenie): TRS = Trauma Recon System

Vyrobca: Synthes GmbH, Svajéiarsko
Cena vEUR /1ks bez DPH DPH s DPH
15 129,66 3 025,93 18 155,59
Technické Specifikacie
Plnenie

Minimalne medicinsko - technické poziadavky

Skuto€né pinenie/hodnoty,
resp. ano / nie

batériovy pohon Lithium-lon ano
doba nabitia z 0 % do 60 min ano
vaha batérie do 750 g ano

napatie minimdlne 20 V

ano, 25,2V
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kapacita batérie min. 1 Ah ano, 1,2 Ah
vaha batérie s krytom maximalne 1350 g ano,1300¢g
asepticky sterilizovatelné telo vitacky ano
bezpeénostnd poistka ano
chod dopredu / dozadu ano
kanylacia minimalne od 3,8 mm ano
vahado 550¢g ano
vrtaci ndsadec s AO rychloupinanim ano

- rozsah otacok pre vitanie minimalne od 1350 ot./min. a viac ano, 1 450 ot/min

- kanylacia od 2,0 mm a viac ano
skluéovadlo / Jacobs ano

- rozsah otacok pre vitanie minimalne od 1350 ot./min ano, 1 450 ot/min

- rozvretie a uchopenie v rozsahu minimalne od 0,6 mm ano, 0,6 mm

- kanylacia v rozsahu minimalne od 4,0 mm ano
frézovacie ndsadce v rozsahu minimdlne od 1350 ot./min ano

- moznost kanylacie ano

- rozdiel v oznaceni vitacej od frézovacej rychlosti farebne ano
ndsadec oscilaénej pily v rozsahu minimdlne od 10 000 oscildcii / min ano

- uchopenie pilového listu minimalne v 8 smeroch ano

- kompatibilita s RTG prevodovkou ano

- kompatibilita s recipro¢nym pilovym nasadcom ano

Batériova vitacka na velké vykony a pouzitie v endoprotetike a traumatoldgii pohybového aparatu a ide
o zakladné vybavenie ortopedicko-traumatologickej operacnej sdly. Zariadenie slizi na vitanie a
frézovanie. Je vybavené vymenitelnymi dobijatelnymi batériami. Ma mozZnost kanylacie a obsahuje
Jacobs sklucovadlo a AO rychloupinaci nastavec. TaktieZ obsahuje nasadec oscilacnej pilky s oscilaciou
minimalne 10 000 osc./min. Celkovd hmotnost vitacky s rukovatou a batériou maximalne do 1900 g.
Telo vitacky a nasadce je mozné sterilizovat. Maximalny ¢as nabijania batérie je do 60 min. Zariadenie
ma moznost nastavenia otacok. Rozdiel v oznaceni vitacej od frézovacej rychlosti je farebne. Uchopenie
pilového listu je minimalne v 8 smeroch. Kompatibilita s RTG prevodovkou.

S ohladom na vyvoj v oblasti spinalnej chirurgie je nutné zabezpedit pre I. OTK také vitacie systémy,
ktoré priamo spolupracuju napriklad s opera¢nou navigaciou (navigované spinalne skrutky a kanylované
skrutky na osteosyntézu panvy). Vitacie systémy musia mat moznost integracie s opera¢nou navigéciou
ako sucast vyrobcom odporuceného prislusenstva preddefinovaného v operacnej navigacii a kalibrované
pre bezpeéné pouiZitie. Pre spravnu a jednoduchi kalibraciu musi byt telo vftacieho systému
uspbsobené pre upevnenie kalibrovacej a referencnej pomaocky.

Uvedené vitacie systémy v spolupraci s navigovanymi implantatmi, operacnou navigdciou, pripadne
s robotickou mechanickou rukou ako celok zabezpecujui intraoperacnu flexibilitu umoZnenim
operacnému timu riesit vietky neocakavané okolnosti pomocou jedného univerzédlneho implanta¢ného
rieSenia. Toto spojenie prindsa Standardizované a predvidatelné operacné vysledky poZadované
v modernej medicine.

S prihliadnutim na Siroké spektrum vykonov na |. OTK a v neposlednom rade aj s ohladom na vzajomnu
pouzitelnost prislusenstva medzi jednotlivymi obstaravanymi a jestvujucimi vftacimi systémami
(servisné sady, prislusenstvo, nabijacky, servisnd podpora) je vhodné vyuzit uceleni sadu vrtacich
systémov. lde o esencidlne zariadenie bez ktorého nie je mozné realizovat Ziadny operacny vykon.
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4.8 Intraoperativny monitoring

Minimalne medicinsko - technické poziadavky

Doddavatel (Uchadzac): MEDITRADE spol. s r.o.
Ponukany typ (oznacenie): ISIS Xpert
Vyrobca: Inomed Medizitechnik GmbH, Nemecko
CenavEUR /1ks bez DPH DPH s DPH
77 146,00 15 429,20 92 575,20
Technické Specifikacie
Plnenie

Skutoc€né plnenie/hodnoty,
resp. ano / nie

Systémovy vozik s PC bez ventilatora a sietovou izolaciou podla IEC 60601-
Zdravotnicky bezpecnostny transformator izolacie pre cely systém, pre
bezpecnostnu elektricku izolaciu vietkych suvisiacich komponentov napdajanych

z vedenia ano
Antistatické kolieska so Styrmi brzdami ano
Kosik na prislusenstvo ano
Zasuvka na klavesnicu a mys pre lavakov a pravakov ano
Monitor najmenej 23 Full HD ano
Multitouch monitor pre lahkd manipulaciu za sterilnych podmienok ano
Hygienické, umyvatelné a dezinfikovatelné - mys a klavesnice ano
Reproduktor, nastavitelnd hlasitost v systémovom voziku ano
Mute senzor na potlacenie vysokofrekvenéného hluku, Uroven stimenia

nastavitelnd na voziku systému ano
Panel PC ano
CPU - Minimalne Intel® i7-5700EQ ano
RAM - Minimdlne 8Gb RAM ano
HDD - Minimalne 1000Gb ano
Grafické rozlisenie — Minimalne 1920x1080 ano
Interface - Minimalne 2x USB 2.0, 2x USB 3.0, 2x LAN, 2x COM, 2x Display Port,

1x Audio ano
Podpora video formatov : SDI, HDMI, DVI, VGA, Component, Composite ano
OS - Minimalne Win10 ano
Siet - TCP/IP rozhranie alebo Ethernet ano
Moznost pripojenia do integracie operacnych sal ano
Systémové komponenty pre zosiliiovac ano
Predzosilfiovac - Minimalne 32 kandlov ano
MozZny upgrade kedykolvek na 64 kandlov ano
MozZnost zavedenia referencného a diferencného predzosilfiovaca ano
Rozsah zobrazenia 0,005 uV / DIV -10V / DIV ano
Sirka pasma zosilfiovaca 0,5 Hz - 5 kHz ano
Vstupnd impedancia zosilfiovaca > 70 MQ ano
Maximalna Uroven vstupného hluku < 1,5 uVEFF (30 Hz - 2,5 kHz) ano
Rozlisenie - Najmenej 16 bitov ano
Vzorkovacia frekvencia - Najmenej 20 kHz / Kanal ano
Cas zaslepenia - programovatelné 1ms - 5ms ano
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Meranie impedancie - meranie impedancie simultdanne na vsetkych moznych

vstupnych kandloch ano
Systémové komponenty pre stimulator ano
Stimulacia pomocou 1 kanalového priameho (0,01mA — do minimalne 25mA)

alebo 12 kanalového vysokoprudového stimulatora (0,2mA — do minimalne

250mA) ano
Stimulacna frekvencia 0,1 — 500Hz ano
Pulzova charakteristika — kolma (square), negativna, pozitivna, bifazova,

striedava ano
Typ pulzu — jeden pulz, suvisla stimulacia, programovatelna pulzova sekvencia,

¢asovy interval, trains (pulzové skupiny) ano
Pocet pulzov : 1-9 ano
Konfiguracia, modality ano
EMG, CMAP, NAP, MEP, EEG, SEP, PUSEP, AEP, VEP, TOF, Spine, plIOM ano
moznost anonymizacie pacientskych udajov ano
moznost tlade zaznamu operacie vo formate PDF ano
export dat aj vo formate HL7 ano
automatické ukladanie dat po skonceni operdcie do pamati a nasledné

prezeranie celého zdznamu ano
modulovy systém pre moznost buduiceho rozsirenia bez dalsej instalacie ano

Jedna sa o zariadenie na peroperacné minitorovanie EMG, CMAP, NAP, MEP, EEG, SEP, PUSEP, AEP, VEP,
TOF, Spine, plOM u pacientov, ktori podstupuju operacny vykon na chrbtici. Na zdklade snimanych
signdlov je moZné detegovat patologické signaly, resp. vypad evokovanych potencidlov a tak predist
trvalému iatrogénnemu neurologickému poskodeniu. Systém obsahuje viacero moduldrnych casti
vratane prevozového vozika so sietovou izolaciou. Preventivnym pouZitim intraoperativheho
monitoringu je moZné predist neurologickému poskodeniu najma pri operacii idiopatickych a
degenerativnych skoliéz, dekompresidch nervovych Struktdr a onkologickych operdcidch, najma u
pacientov s metastazami. PC bez ventilatora a so sietovou izolaciou podla IEC 60601. Monitor najmenej
23" Full HD. PC panel s RAM minimdlne 8GB, HDD minimalne 1000 GB. Podpora video formatov : SDI,
HDMI, DVI, VGA, Component, Composite.

Je doleZitou sucastou celého systému, ktory zabezpeluje bezpeclnost operacie perioperacnym
sledovanim pripadnych patologickych neurologickych zmien. Minimalne poZadované modality pre
komplexné pokrytie poZiadavanych opercnych vykonov je EMG, CMAP, NAP, MEP, EEG, SEP, PUSEP,
AEP, VEP, TOF, Spine, plOM. Tento systém je mozny prepojit s operacnou navigaciou aj integraciou
operacnych sal pomocou plug&play panelu pripojenia videosignalov, pre ktoré maju obe zariadenia
dedikované vstupné porty s grafickymi rozhraniami SDI, HDMI, DVI, VGA, Component, Composite. To
umozZfiuje neuro Specialistom monitorovat zariadenie zo zdruZzeného rozhrania na operacnej sale, ale aj
mimo operacnej saly. Pre nacitanie pacientskych dat pomocou worklistu a automatické ukladanie
perioperaénych dat sluzZi prepojenie cez rozhranie TCP/IP alebo Ethernet s HIS a PACS.

4.9 Operacny stol pre traumatoldgiu s extenénym zariadenim

Dodavatel (Uchadzag): MEDITRADE spol. s r.o.

Ponukany typ (oznacenie): YUNO Il

Vyrobca: MAQUET GmbH, Nemecko

Cena v EUR /1ks bez DPH DPH s DPH
197 955,00 39 591,00 237 546,00
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Technické Specifikacie

Plnenie
Minimalne medicinsko - technické poziadavky _Skutocné
plnenie/hodnoty, resp.
ano / nie
Operacny stdl s modifikovatelnou hlavnou doskou - univerzalna/karbdnova ano
Mobilna noha operacného stola s vysokou stabilitou pre traumatologické vykony ano
Elektrické polohovanie opera¢ného stola: ano

- zdvih dosky stola v rozsahu min. od 625 do 1 150 mm

4no, 625 —-1270 mm

- Trendelenburg / antitrendelenburg polohovanie dosky stola: min. +/-42°

ano, +/-43°

- Lateralny naklon dosky stola: min. +/-22°

ano, +/- 23°

- Lateralny naklon dosky stola s pripojenym extenznym zariadenim: min. +/-
15°

ano, +/- 15°

- Maximalny kombinovany sklon Trendelenburg a lateralny sklon: min. 30° /
20°

ano, 30°/20°

- Sklony pre chrbtovy diel spodny: min. +/-90°

ano, +/-90°

- Sklony pre nozné diely, samostatne ovladané v rozsahu min: -90°/+90°

ano, +/-90°

Polohovanie operacného stola: ano
- Trakéné karbdnové tyce - polohovanie do strdan min. 45° ano, 45°
- Trakéné karbonové tyée - polohovanie nahor min. 15° ano, 15°
- Trakéné karbdnové ty&e - polohovanie nadol min. 30° ano, 30°
Celkova nosnost nohy stola: min. 450 kg ano, 454 kg
Moznosti ovladania stola: zaloZzny ovladac na nohe stola a volitefne: ru¢ny kablovy ano
resp. bezkablovy ovladac
Preddefinované Standardné polohy stola: flex, reflex, kreslo a horizontalny chrbat ano
Indikator sklonov na displeji ovladaca stola ano
Extenzné ty¢e musia byt priamo pripojitelné k zakladni (nohe) opera¢ného stola ano
pre maximalnu stabilitu, zaroven systém pripojenia musi byt jednoduchy pre
rychle odopnutie (bez potreby naradia) pre univerzalne vyskladanie stola
VyZaduje sa Siroké prislusenstvo operacného stola pre univerzalne vyuZitie na ano
traumatologicko ortopedickych operacnych salach
Jednotlivé diely dosky stola musia byt RTG transparentné ano
Pocet pamatovych miest pre uzivatefom zadané prednastavené polohy dosky ano
stola: 10
Extenzné karbdnové tyce vybavené samotnym tahovym apardtom s rotaénym
kibom pre prispdsobeniu sa polohe nohy pacienta. Ovladanie polohovania nohy
musi byt jednoduché a musi ho zvladnut jedna osoba. ano
Tahovy aparat s jednoduchym rotaénym prvkom pre tah a fixatnym prvkom pre
blokovanie proti pohybu ano
Operacny stol s pripojnymi konektormi identickymi na sedacej aj chrbtovej Casti
pre pripojenie dalSieho prislusenstva - nozné diely, chrbtovy diel, karbdnovy
chrbtovy diel pre ortopedické vykony na ramendch pacienta a pod. ano
Operacny stol s automatickou identifikaciou pripojenych dielov (segmentov) k
hlavnej doske stola so zabudovanym antikoliznym systémom, systém uréeny pre
predchdadzanie kolizii (napr. s podlahou pri extrémnom polohovani) ano
Vsetky komponenty operacného stola, ktoré prichadzaju do kontaktu s telom
pacienta musia mat makké polstrovanie. Hlavné diely stola (hlava, chrbat, sedaci
diel, nozny diel a podpery koncatin musia mat polstre s pamatovou penou s
termoizolaénym a paropriepustnym potahom ano
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Zostava operacného stola:

ramenom a tycou pre vyskové nastavenie a 3D polohovanie 2 ks

- Mobilny podvozok operacného stola s univerzadlnou hlavnou doskou 1 ks ano, 1 ks
- Dialkovy bezkablovy ovlada¢ s displejom a nabijackou 1 ks ano, 1 ks
- 4 dielne nozné segmenty, samostatne oddelitelné vsetky Casti navzajom 1 ano, 1 ks
ks
- Hlavova podpera sklopna/vyklopna v dvoch paroch kibov, vhodné aj pre ano, 1 ks
lateralnu polohu pacienta - pripojitelna k chrbtovému dielu ako aj priamo k
hlavnej doske operacného stola 1 ks
- Extenzny chrbtovy diel 1 ks ano, 1 ks
- Podpera ramien pacienta na bo¢nu li$tu so svorkou, gulovym kibom, ano, 2 ks

Standardné vybavenie: anestéziologicky ram(Sibenica), infuzna ty¢, drziak
hadic pre anestéziu 1 sada

ano, 1 sada

- Pas fixacie tela pacienta na suchy zips so svorkami na bo¢nu listu vratane ano, 1 ks
poistiek proti samovolnému uvolneniu 1 ks

- Pas pre fixaciu dolnych koné&atin pacienta na suchy zips 2 ks ano, 2 ks

- Radialne oto&né svorky s otvorom min. 18 mm 4 ks ano, 4 ks

- Pés fixdcie ruky pacienta na bo¢nd litu 1 ks ano, 1 ks

- Podpera ramena pacienta (pevnd) na bocnu listu pre pronacnu polohu 1 ks ano, 1ks

- Podpera dolnej koncatiny pacienta vhodna aj pre hornu koncatinu pacienta v ano, 1 ks
lateralnej polohe - korytko (goepel) 1 ks

- 3 kibové rameno na bo¢nd lidtu pre bo¢né podpery pacienta - utahovanie v ano, 2 ks
jednom kibe 2 ks

- Polohovacie rameno na bocnu listu pre boéné podpery pacienta 2 ks ano, 2 ks

- Chrbtovy podperny vankusik do polohovatelného ramena (cca 120 x 170 ano, 1 ks
mm) 1 ks

- Hrudny podperny vankusik do polohovatelného ramena (cca 85 x 85 mm) 1 ano, 1 ks
ks

- Pevna bo¢nd opora tela pacienta 1 ks ano, 1 ks

- Karbdénova zadkladnd doska pre extenzie s tromi poziciami pre trakény ano, 1 ks
protitahovy valec 1 ks

- Trakéna karbonova tyé s kibom otoénym v 3D smeroch 2 ks ano, 2 ks

- PredlZovacia/skracovacia ty¢ ku karbénovej extenznej ty¢i 2 ks ano, 2 ks

- Rotacny tahovy aparat s fixanym prvkom proti neziaducemu pohybu 2 ks ano, 2 ks

- Trakéna otocnd/sklopna svorka pre Kirschnerov drot 1 ks ano, 1 ks

- Extenzna cizma s makkou vlozkou (2ks vloZiek na 1 ¢izmu), velka s ano, 2 ks
integrovanou svorkou 2 ks

- Pomocna svorka pre prislusenstvo na karbénovu ty¢ 1 ks ano, 1 ks

- Podperna doska (pre koncatinu) s uchytenim do pomocnej svorky na ano, 1 ks
extenziu 1 ks

- Trakény ram pre dolnu koncatinu pri polohovani pacienta na extenzii v ano, 1 ks
laterdlnej a pronacnej polohe 1 ks

- Jednoduché trakéné topanky so suchym zipsom a méakkou vypliou 2 ks ano, 2 ks

Nozné podpery (par) ku karbénovej extenzii 1 par

ano, 1 par

- Tycs hékom’pre operacie femuru (pocas minimalne invaz. vykonov na ano, 1 ks
bedrovom klbe) 1 ks

- Vozik pre trakéné tyée a prislusenstvo 1 ks ano, 1 ks

- Vozik pre standardné prislusenstvo 1 ks ano, 1 ks

- Adaptér pre protitah Tibie vratane podperného protitahového zariadenia 1 ano, 1 ks
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ks

- Zariadenie pre fixaciu kondyly 1 ks ano, 1 ks
- Trakénd vodiaca ty¢ pre protitahovy aparat na tibiu 1 ks ano, 1 ks
- Chrbtovy karbénovy diel s odoberatelnymi oénymi ¢astami 1 ks ano, 1 ks
- Adaptér ku karbonovému chrbtovému dielu pre uchytenie drziaka hlavy 1 ano, 1 ks
ks
- Drziak hlavy - Helma - s makkou oporou aj o bradu pacienta 1 ks ano, 1 ks
- Polohovacie zariadenie (uzavrety U profil - O profil) pre artroskopické vykony ano, 1 ks
na kolene 1 ks
- Polohovacie zariadenie pod koleno - valec vo vodorovnej polohe 1 ks ano, 1 ks
- Doska pre operacie na ruke s uchytenim n bo¢nu liStu, RTG priehladna 1 ks ano, 1 ks
- Trak&ny aparat pre ruku pacienta — komplet 1 ks ano, 1 ks
- Protitahovy aparat pre tah ruky pacienta 1 ks ano, 1 ks
- 3D polohovatelné rameno pre r6zne pomacky s uchytenim na bocnu listu s ano, 1 ks

nosnostou minimalne 25 kg. Ovladanie jednou rukou s pevnou poziciou po
nastaveni do potrebnej polohy. Bez potreby pohonu. Ovladanie
jednoduchym stlacenim uvolfiovacieho zariadenia s umoZnenim priameho
polohovania a uvolnenim sa zariadenie zafixuje do potrebnej polohy 1 ks

- Adaptér k 3D polohovatelnému ramenu pre podperu ruky pacienta pocas ano, 1 sada
vykonov na ramene vratane samotnej nerezovej podpera a makkej podlozky
pre ruku pacienta 1 sada

- Sterilny set (potah) pre rameno 1 sada ano, 1 sada
- Karbdnova doska stola o dizke min. 1520 mm s &istym RTG snimkovanim: ano, 1 ks
aspon 900mm a rozhraniami pre pripojenie plne RTG priehladného 3bodca
1ks
- Polohovaci adaptér ku karbénovej doske stola s dvojitym ramenom a kibmi ano, 1 ks
pre polohovanie 3 bodca (plne RTG priehladny) 1 ks
- 3 bodec (Doro-Mayfield) vratane sady pinov 1 zostava ano, 1 zostava
- Adaptér pre prisludenstvo ku karbénovej doske 1 ks ano, 1 ks
- Gélova podloika pod hlavu pacienta, tvar kruhu 1 ks ano, 1 ks
- Gélova tvarovana podloZzka pod hlavu pacienta v pronacnej polohe 1 ks ano, 1 ks
- Univerzalny gélovy polohovaci vanku$ (cca 110 x 60 x 290 mm) 1 ks ano, 1ks
- Dvojdielna tvarovana velka penova podlozka s umyvatelnym a ano, 1 sada

dezinfikovatelnym povrchom pod telo pacienta v pronacnej polohe (cca
500x200x250 a 500x200x340) 1 sada

Ide o univerzdlny ortopedicko-traumatologicky operacny stol s extenznym zariadenim na implantaciu
intrameduldrnych klincov dlhych kosti dolnej koncatiny. VyZzaduje sa Siroké prislusenstvo operacného
stola pre univerzalne vyuZitie v ortopédii i ortopedickej traume. Jednotlivé diely a dosky stola musia byt
RTG transparentné rovnako ako extenzné tyce. St6l ma dobijatelné dialkové ovladanie a taktiez nudzové
ovladanie na nohe, alebo tele stola. Takyto stol umoZnuje preciznu predoperacnu pripravu s dokonalou
repoziciou fragmentov, ¢im sa vyrazne skracuje operacny cas, i doba moznej kontaminacie. Taktiez je
mozné vyuzit postupy MIPPO (minimally invasive percutaneous plate osteosynthesis).Takyto postup
znizuje krvacanie a urychluje hojenie. Celkova nosnost nohy stola: min. 450 kg. Indikator sklonov je na
displeji ovladaca stola. Pocet pamatovych miest pre uzivatelom zadané prednastavené polohy dosky
stola: minimdlne 10. K stolu prislicha aj dalSie prislusenstvo: vozik pre trakéné tyce a vozik pre
Standardné prislusenstvo.
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Pre operacny vykon je absolitne nevyhnutné mat snimky bez rusivych artefaktov, ktoré znemoznuju
pouZitie navigacie a mbzu spdsobit mal poziciu osteosyntézy alebo internych spinalnych stabilizatorov.
Preto je nutné, aby pacientsky stdl bol klinicky overeny v praxi a spliiial véetky parametre pozadované
vyrobcami zobrazovacich zariadeni. Pre spektrum vykonov na I. OTK je nutné vyuZitie nielen
karbdnového stola, ale v niektorych pripadoch, napriklad pri Urazovych stavoch, aj karbdnové extenzné
zariadenie Specifického tvaru. Operacny stol s extenznym zariadenim musi byt vhodny a potvrdeny
vyrobcom zobrazovacieho zariadenia ako kompatibilny pre vyuzitie bez potencidlnej kolizie s
zobrazovacim systémom typu C alebo O a ako plne RTG lucentny aj vratane prislusenstva. Ide
o esencialne zariadenia na operacnej sale bez ktorého nie je mozné realizovat Ziadny operacny vykon,
pricom eSte raz upozorfiujem, Ze musi byt kompatibilny z celym systémom navigacie, operaéného
a zobrazovacieho robota.

Kupna zmluva



_ Pristrojové a nastrojove vybavenie operacnych sal
KOMPLEXNEHO INTEGROVANEHO SYSTEMU PRE SPONDYLOCHIRURGIU*

Il . Pristrojové a nastrojové vybavenie ,,Hybridnej (polyfunkénej) opera¢nej saly“

Cast [/

. Polozka
Por.c.

Vyrobca /
Model

ks

Cena v EUR

bez DPH

DPH | sDPH

Komplexny integrovany systém pre spondylochirurgiu

Il. Pristrojové a nastrojové vybavenie ,,Hybridnej (polyfunkénej) operaénej saly“

Cast €. 5 Operaéna lampa so $tyrmi ramenami — moznost’ pohybu po kolajnici na strope /*

Operacna lampa so Styrmi ramenami — Maquet /
5. moznost’ pohybu po kol'ajnici na strope Volista 2 122550,00 | 24 510,00 | 147060,00
Cast’' 5. Cena spolu v EUR 122 550,00 | 24 510,00 | 147 060,00
v.r

Ing. Pavel Bohdal, konatel spolo€nosti
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»Pristrojové a nastrojové vybavenie operaénych sal

KOMPLEXNEHO INTEGROVANEHO SYSTEMU PRE SPONDYLOCHIRURGIU*

Il. Pristrojové a nastrojové vybavenie ,,Hybridnej (polyfunkénej) operaénej saly“

Cast’ &. 5 Operaéna lampa so $tyrmi

ramenami — pohyb po kolajnici na strope /*

Dodavatel (Uchddzag): MEDITRADE spol. s r.0.

Ponukany typ (oznacenie): VOLISTA STANDOP

Vyrobca: Maquet SAS, Francuzsko
CenavEUR /1ks bez DPH DPH s DPH
61 275,00 12 255,00 73 530,00
Technické Specifikacie
Plnenie
Minimalne medicinsko - technické poZiadavky Skutotné
plnenie/hodnoty, resp.
ano / nie
Operacna lampa so satelitom a ramenom pre monitor (min. 26"), montovand na
stropnu kolajnicu vratane HD kamery na samostatnom ramene ano
Hlava lampy pre hlavné svietidlo aj satelit s min. svietivostou 160 000 lux ano, 160 000 lux
Vyhotovenie svietidiel aj ramien odolné voci prachu a vlhkosti ano
Lahko a jednoducho vyskovo aj horizontalne polohovatelné ramena a svietidla ano
2 - kibové prevedenie ramien svietidiel (ramena priamo spojené s kupolou svietidla)
, heobmedzujuce polohovanie ano
LED zdroje svetla produkujice studené svetlo s homogénnym svetelnym polom,
beztiefové ano
Pohyblivost ramien hlavnej osi ako aj ramien samotnych svietidiel v horizontdlnom
uhle 360° bez obmedzenia ano
Kompaktny a hygienicky tvar svietidiel, bez vystupkov a viditelnych spojovacich
prvkov pre jednoduché Cistenie a dezinfekciu - telo lampy pozostavajlce z jedného
celku, t.j. nie moduly pospajané dokopy ano
Kotviace prvky na strop ano
Automaticky manazment tiefa (v pripade zatienenia jednej casti op. lampy
prislusné segmenty zhasnu a ostatné automaticky vykompenzuju vzniknuty tieri) ano

Priemer hlavy lampy - hlavna lampa min. 680 do 720 mm a satelitu: min. 630 mm
do max.720 mm

ano, hl. lampa 700
mm, satelit 630 mm

Rozsah regulacie osvetlenia: 40-100%

ano, 10 — 100%

Funkcia endoosvetlenia s intenzitou menej ako 500 lux

ano, do 500 lux

Rozsah teploty farby: 4 000K — 5 000 K ano, 4 500 K
Synchronizacia nastavenia oboch svietidiel ano
Ra index: min. 95 ano, 95

Intenzita osvetlenia pri 1m: min.160000 lux

ano, 160 000 lux

Tepelné vyzZarovanie : max. 500 W/m?2

ano, 500W/m?

Tepelné vyZarovanie : max. 3,5 mW/m2lIx

ano, 3,3 mW/m?Ix

Zivotnost LED: min. 60 000 h

ano, 60 000 hod.

Max. celkova spotreba hlavy lampy vratane kamery: 150W (150 VA)

ano,
90VA + 60VA
=150VA

Minimalny priemer svetelného pola (d10) pri vzdialenosti 1m: max.200 mm

ano, 200 mm
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Maximalny priemer svetelného pola (d10) pri vzdialenosti 1m: min.250 mm ano, 250 mm
Hibka osvetlenia (L1+L2) pri 20% Ec: min. 110 cm ano, 110 cm
Hibka osvetlenia (L1+L2) pri 60% Ec: min. 50 cm ano, 50 cm
Moznost sterilného ovladania pomocou sterilnych navlekov ano
Moznost sterilného ovladania intenzity osvetlenia a fokusu na sterilnom panely ano
svietidla
Full HD kamera na samostatnom ramene ano
Ukotvenie ramena pre kameru v 3 osej hlavnej rdre, neznizujlcej vysku spodnej ano
hrany osi lampy
Rozli$enie kamery: minimalne 1080i ano, 1080i
ano,
Velkost a typ senzoru: CMOS 1/3" lepsi 1/ 2,8“
Efektivny pocet pixelov: min. 2 000 000 ano, 2 380 000
Priblizenie, celkové: min 100x, z toho min. 10x optické priblizenie ano, 120x /40x
Clona: miniméalny rozsah F1,8 az F2,1 ano, F1,8-F3,4
Automaticky a manualny reZim fokusu ano
Automaticky a manualny reZzim vyvéazenia bielej ano
ano,
Citlivost: 12 lux lepsie uz od 1,4 lux
MozZnost pozastavenia obrazu, rotacie obrazu, nastavenie kontrastu ano
Komplexnost zostavy: kamera na samostatnom ramene - vySkovo nastavitelné;
dialkovy ovladac, riadiaca jednotka s r6znymi vystupmi signalov a ovladanim vyssie ano
uvedenych funkcii kamery, sterilizovatelné ricky (min.2ks)
Vystupné rozhrania: DVI vystup, HD-SDI vystup, Ypbpr vystup, RS232/485 pre ,
prepojenie ovladania z externych zariadeni ano
Doplnkové rameno pre monitor o velkosti min. 26" ukotvené v 3 osej hlavnej rure, ,
neznizujucej vysku spodnej hrany osi lampy. ano
VyZzaduje sa v pripade potreby ukotvenie lampy na Specidlnej kolajnici na strope
operacnej saly s posuvnym pohybom, vratane tzv. "chrbtice pre napdjacie, video a ano
pripadne komunikacné kable"

Ide o operacnu lampu so satelitom a ramenom pre monitor montovanu na pevne uchytenu kolajnicu
vratane HD kamery na samostatnom ramene. Minimalna svietivost 160000 luxov, s moznostou regulacie
osvetlenia. Kolajnica umoZiiuje posunutie lampy pri konflikte s peroperacnym RTG , alebo CT pristrojom.
Pohyblivost ramien hlavnej osi ako aj ramien samotnych svietidiel v horizontdlnom uhle 360° bez
obmedzenia. Kotviace prvky na strop. MozZnost sterilného ovladania intenzity osvetlenia a fokusu na
sterilnom paneli svietidla. Full HD kamera na samostathnom ramene s rozliSenim kamery: minimalne
1080i.

Operacna lampa so satelitom a ramenom pre monitor (min. 26"), montovana na stropnu kolajnicu (na
moznost posunu pri pouziti opera¢ného CT), vratane HD kamery na samostatnom ramene. Hlava lampy
pre hlavné svietidlo aj satelit s min. svietivostou 160 000 lux. Vyhotovenie svietidiel aj ramien odolné
voci prachu a vlhkosti. Lahko a jednoducho vySkovo aj horizontalne polohovatelné ramena a svietidla. 2
- kibové prevedenie ramien svietidiel (ramena priamo spojené s kupolou svietidla) , neobmedzujtice
polohovanie. Operacnad lampa je esencidlne zariadenie bez ktorého nemoino operovat. Zaroven
operacné kamera sprostredkuje video z operacie mimo operacnu salu, ¢im sa vyraznym sposobom
znizuje moznost infekcie COVID-19 na operacnej sale (Studenti, doktorandi, asistenti...
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_ Pristrojové a nastrojove vybavenie operacnych sal
KOMPLEXNEHO INTEGROVANEHO SYSTEMU PRE SPONDYLOCHIRURGIU*

Il . Pristrojové a nastrojové vybavenie ,,Hybridnej (polyfunkénej) opera¢nej saly“

Cast /

. Polozka
Por.c.

Vyrobca /
Model

ks

Cena v EUR

bezDPH |

DPH | sDPH

Komplexny integrovany systém pre spondylochirurgiu

Il. Pristrojové a nastrojové vybavenie ,,Hybridnej (polyfunkénej) operacnej saly“

Cast’' &. 6 Operaény robot na totalnu endoprotézu kolena s prislusenstvom /*

Operaény robot na totalnu endoprotézu

6 -
kolena s prisluSenstvom

Zimmer
CAS/ ROSA

1

1 086 382,00

217 276,40 | 1 303 658,40

Cast’' 6. Cena spolu v EUR

1 086 382,00

217 276,40 | 1 303 658,40

Ing. Pavel Bohdal, konatel spolo€nosti
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»Pristrojové a nastrojové vybavenie operaénych sal

KOMPLEXNEHO INTEGROVANEHO SYSTEMU PRE SPONDYLOCHIRURGIU*

Il. Pristrojové a nastrojové vybavenie ,,Hybridnej (polyfunkénej) opera¢nej saly“

Cast’ &. 6 Operaény robot na totalnu endoprotézu kolena s prislusenstvom /*

Dodavatel (Uchadzad): MEDITRADE spol. s r.o.

Ponukany typ (oznacenie): ROSA

Vyrobca: Zimmer CAS, Kanada

CenavEUR /1ks bez DPH DPH s DPH
1086 382,00 217 276,40 1303 658,40

Technické Specifikacie

Plnenie
Minimalne medicinsko - technické poZiadavky  Skutolné
plnenie/hodnoty, resp.
ano / nie
Operacny robot sa pouziva pri vykonavani totalnej endoprotézy/artroplastiky kolena (TKA) ano
s funkciami na pomoc pri resekciach kosti, ako aj pri hodnoteni stavu makkych tkaniv na
ulahéenie umiestnenia implantatu pocas operdcie.
UloZenie opera¢ného zaznamu na portalovej jednotke a cloude ano
Planovanie femoralnej distalnej resekcie ano
Planovanie tibidlnej proximalnej resekcie ano
Planovanie 4v1 resekcie ano
Pristroj vyuZiva RTG alebo MRI zobrazovacie vstupy na vytvorenie 3D modelu virtualnej ano
stehennej / holennej kosti pacienta a umoznuje pripravu predoperaéného chirurgického
planu pomocou PSI systémov
Operaény robot zlozeny z dvoch hlavnych komponentov - robotickd a opticka jednotka ano
Roboticka jednotka sa sklada z robotického ramena, dotykovej obrazovky, uloZnej ano
priehradky, madla, CD/DVD prehravaca, USB a ethernet portov
Optickd jednotka sa sklada z kamery, dotykovej obrazovky a madla na posun ano
Pohyb ramena zabezpeceny noZznym spinacom ano
Styri brzdené kolieska na obidvoch pristrojoch ano
Moznost zachytenia snimku kedykolvek pocas operacie ano
Moznost porovnania zarovnania bedrového kibu, kolena a ¢lenku (HKA - Hip-Knee-Ankle) ano
pocas celej operdcie pomocou tlacidla
Minimalne tri prednastavené pozicie robotického ramena ano
Moznost manualneho posunu ramena v pripade nudze ano
Prislusenstvo: ano
sterilné navleky na obrazovku, sterilné navleky na robotické rameno, registracny pointer, ano

univerzalny validaény nastroj, referencny ram, instrument na vedenie rezu, pacientské
referencné inStrumenty pre tibiu, femur

Pouzivanie opera¢ného robota a kinematickej navigacie pri endoprotetike kolena je v sucasnosti
najmodernej$im trendom. UmozZiuje personalizovani opera¢nu liecbu a implantaciu presne podla
individualnych anatomickych danosti pacienta. Zariadenie umoziuje navigaciu vo vsetkych rovinach
vratane rotacie femoralnej komponenty. Robot zabezpecduje presné nastavenie resekénych Sablén bez
nutnej korekcie operatérom. Zariadenie dalej nevyZzaduje Specialne implantaty. PouZivaju sa konvencné
implantaty, tak ako v sticasnosti. Robot zniZuje nutny kontakt operatéra s pacientom a umoznuje presné
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osadenie implantatu bez nutnej korekcie a re-resekcii. Tymto padom dochadza k zniZeniu potencidlneho
rizika infekcie od pozitivneho &i suspektného pacienta. Pristroj mdze vyuzivat RTG, alebo MRI
zobrazovacie vstupy na vytvorenie virtudlneho 3D modelu stehnovej/holennej kosti pacienta a
umoznuje pripravu predoperacného planu pomocou PSI (patient specific instruments) systémov. Pristroj
umozfiuje porovnania zarovnania bedrového kibu, kolena a ¢lenku (HKA - Hip-Knee-Ankle) pocas celej
operacie. Prislusenstvo: sterilné navleky na obrazovku, sterilné navleky na robotické rameno, registracny
pointer, univerzalny validacny nastroj, referencny rdm, inStrument na vedenie rezu, pacientské
referenéné inStrumenty pre tibiu a femur.

Operaény robot sa pouZiva pri implantovani totalnej endoprotézy (artroplastike) kolenného kibu (TKA),
¢o je druha najcastejsSia operacia na klinike. Hlavnou funkciou operaéného robota je pldnovanie a priame
zameranie resekcie kosti, ako aj hodnotenie stavu makkych tkaniv na presné umiestnenie implantatu
pocas operacie.

Funkcie robota:

1. planovanie a realizacia femordlnej distdlnej resekcie

2. planovanie a realizdcia tibidlnej proximalnej resekcie

3. planovanie a realizacia 4v1 resekcie (spravne extrarotacia femoralneho komponentu

Pristroj vyuZiva RTG, CT alebo MRI zobrazovacie vstupy na vytvorenie 3D modelu virtudlnej stehnovej /
holennej kosti pacienta a umoziuje pripravu predoperacného planu pomocou PSI (,patient specific
instruments®) systémov. Pri pouZiti operacného robota a drziaka koncatin je mozné vykonavat operacny
vykon bez dvoch asistentov, ¢im sa zniZuje pocet zdravotného personalu na operacnej sdle a tym aj
moznost infekcie COVID-19.

Systém ROSA (robotic orthopaedic surgery asistent) ako sucast digitdlnych operacnych sal je vyuZivany
ako pomdcka pre ortopédov pri vykonavani artroplastiky velkych kibov (koleno, bedro, rameno) s
funkciami, ktoré pomahaju pri resekcii kosti a tiez pri hodnoteni stavu makkych tkaniv na ulahéenie
intraoperacného nastavenia polohy implantdtu, pricom je pouzivany systém Udajov o zdravotnickych
pomockach (Medical Device Data System, MDDS), ktory spravuje vytvorenie a sledovanie 3D virtualneho
modelu kosti pre ulahcenie predoperacného planovania.

Systém pocas operdcie a na zaklade planovania pomdha operatérovi predovsetkym pri uréovani
referencnych osi zarovnania vo vztahu k anatomickym orienta¢nym bodom, pri planovani umiestnenia
implantatov na zdklade tychto referencnych osi zarovnania a geometrie implantdtu, pri pomoci pri
vyvazovani kibov (balansingu) a pri presnom nastaveni polohy 3ablény rezu vzhladom na plénované
umiestnenie ortopedického implantatu pomocou robotického ramena, ¢im vyrazne zvysuje presnost a
bezpeénost operacného vykonu a priebeznou perioperacnou spatnou vizbou pre operatéra poskytuje
cenné data pre zefektivnenie celého procesu operacného vykonu.

Sucastou systému ROSA je komplexny Skoliaci proces zdravotnickeho personalu za Ucelom dodrzania
overenych pred-, peri- a pooperacnych postupov na operacnych salach v zaujme minimalizacie prenosu
moznych nozokomialnych infekcii a suvisiacich reviznych vykonov, zvySenia efektivnosti ako aj
optimalizacie procesov na operacnych salach. PouZivanie systému ROSA preukazatelne zniZuje riziko
skorych reimplantdcii az o 35% (Anderson et al.) a vykazuje vysSiu presnost a reprodukovatelnost
operacného zakroku (Seidenstein et al.), ¢im priamo zniZuje naklady na lieCebnu starostlivost.
Neoddelitelnou sucastou systému ROSA je zber a vyhodnocovanie dat ziskanych z predoperacného
planovania, pocas operacie ako aj v obdobi rekonvalescencie, idedlne v prostredi digitalnej integracie
operacnych sal. Data mozu byt dalej vyhodnocované softvérovym riesenim za ucelom optimalizacie
rekonvalescencného obdobia a spatne analyzované za ucelom zefektivnenia opera¢nych postupov ako aj
samotného operacného vysledku.
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_ Pristrojové a nastrojove vybavenie operacnych sal
KOMPLEXNEHO INTEGROVANEHO SYSTEMU PRE SPONDYLOCHIRURGIU*

Il . Pristrojové a nastrojové vybavenie ,,Hybridnej (polyfunkénej) opera¢nej saly“

Cast /

. Polozka
Por.c.

Vyrobca /
Model

ks

Cena v EUR

bezDPH |

DPH | sDPH

Komplexny integrovany systém pre spondylochirurgiu

Il.Pristrojové a nastrojové vybavenie ,,Hybridnej (polyfunkénej) opera¢nej saly“

Cast &. 7 Systém na vyrobu autolégneho fibrinového lepidla /*

A / A Vivostat A/S /
7 fslgflt:(r)r\]l pavy ’p°i2:‘aa“t°'°9“eh° Viostat 1 5211500 | 10423,00 | 62 538,00
Cast’ 7. Cena spolu v EUR 5211500 | 1042300 | 62 538,00

Ing. Pavel Bohdal, konatel spolo€nosti
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»Pristrojové a nastrojové vybavenie operaénych sal

KOMPLEXNEHO INTEGROVANEHO SYSTEMU PRE SPONDYLOCHIRURGIU*

II.Pristrojové a nastrojové vybavenie ,,Hybridnej (polyfunkénej) operaénej saly“

Cast’ &. 7 Systém na vyrobu autolégneho fibrinového lepidla /*

Dodavatel (Uchadzad): MEDITRADE spol.sr.o.
Ponukany typ (oznacenie): Vivostat
Vyrobca: Vivostat A/S, Dansko
bez DPH DPH s DPH
CenavEUR /1 ks 52 115,00 10 423,00 62 538,00
Technické Specifikacie
Plnenie
Minimalne medicinsko - technické poziadavky _Skutocné
plnenie/hodnoty, resp.
ano / nie
Kompletny, plne automatizovany, jednoducho pouzitel'ny systém na vyrobu ano
a aplikaciu fibrinu a fibrinu obohateného o krvné dosti¢ky s mozZnostou zmieSania
s antibiotikami. Pozostava z procesnej jednotky na pripravu a aplikac¢nej jednotky
na lokalnu aplikaciu fibrinogénu a fibrinu obohateného a krvné dosti¢ky a
antibiotik pacientovi vyrobeného z pacientovej vlastnej krvi.
Uzavrety systém schopny vyrobit autolégne fibrinové lepidlo, alebo autolégne ano
fibrinové lepidlo obohatené okrvné doSticky smoznostou zmieSania s
antibiotikami
Proces vyroby a pouzitia bez potreby pridavnych aditivnych substancii ano
Priprava autoldgneho fibrinového lepidla musi byt plne automaticka, do 25-tich ano
minut
Systém bez potreby pridavnej procedury sterilného transferu ano
Musi poskytovat’:
- 10 nasobny ndrast arovne krvnych dostic¢iek (1mil./microliter) ano
- 7 nasobny narast urovne fibrinu oproti zakladnej linif ano
- az 6 ml lepidla obohateného o krvné dosticky na pouzitie ano
Procesorova jednotka:
Plne automatizovany proces generovania fibrinového lepidla, alebo fibrinu ano
obohateného o krvné dosticky z pacientovej vlastnej krvi.
Rovnaka procesorova jednotka sa moze pouzit na vyrobu fibrinového lepidla aj ano
fibrinu obohateného o krvné dosticky zo vzorky krvi od pacienta.
Cisty ¢as spracovania menej ako 30 mintit. ano
Nepridavanie Ziadneho zvieracieho komponentu do krvi, alebo fibrinu/fibrinu ano
obohateného o krvné dosticky
Plne automaticky proces pripravy a na displayi zobrazovanie zostavajiiceho ¢asu ano
pripravy
Fibrin Ije vyslednym produktom procesu. Koncentracia fibrinu vo Fibrine I je ano
idedlne okolo 22mg/ml, koncentricia sa po vyrobe zobrazuje na displeji.
Fibrin I moze byt skladovany az 8 hodin pri izbovej teplote, nasledne vydrzi pri ano
teplote -18 °C jeden mesiac
Aplikac¢na jednotka:
MozZnost vyberu viacerych mdédov rozprasovania ano
Automaticky samozmieSavaci algoritmus na zabezpecenie spravnej irovne PH ano
ano

Zobrazovanie zostavajiceho mnozstva fibrinu na displeji aplikacnej jednotky
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Kontrolu aplikacie fibrinoveho lepidla, alebo fibrinu obohateného o krvné dosticky ano
s moznostou sucasnej aplikdcie antibiotik sprejovym perom pocas otvorenej

operdcie

Kontrolu aplikacie fibrinoveho lepidla, alebo fibrinu obohateného o krvné dosticky ano
s moznostou sucasnej aplikacie antibiotik noZnym spinacom pocas|
miniinvazivnych vykonov

Moznost vyberu viacerych druhov atvarov sprejovych pier pre rozne druhy ano
vykonov

MoZnost sucasnej aplikacie fibrinu s antibiotikami- zmieSavaci proces vo vnutri ano
systému

Endoskopicka resterilizovatel'na rukovat pre mini invazivne vykony ( option ) ano

Je komplexny, plne automatizovany, jednoducho pouzitelny systém na vyrobu a aplikaciu fibrinu
a fibrinu obohateného o krvné dosticky s moZnostou zmiesania s antibiotikami. Vyuziva sa u rozsiahlych
operacnych vykonoch, najma onkologickych resekcidch. Zariadenie pozostdva z procesnej jednotky na
pripravu a aplikacnej jednotky na lokalnu aplikaciu fibrinogénu, fibrinu obohateného o krvné dosticky a
antibiotik pacientovi vyrobeného z pacientovej vlastnej krvi. Pristroj vyrazne zniZuje krvacanie atym
potrebu pooperacnej krvnej substitucie.

Vdaka svojim unikatnym biofyzikdlnym vlastnostiam ako elasticita, adhézia, rychla polymerizacia,
moznost kontrolovane] aplikacie poskytuje aplikacia fibrinového lepidla kontrolu nad hemostéazou,
prevenciu a kontrolu nad CSF leakmi a uzavretie dury. Tymto prispieva ku komplexnej prevencii pred
postoperaénymi komplikaciami, skracuje postoperacny ¢as pacienta na 16zku, ¢im zniZuje moznost
prenosu nozomomialnej infekcie a COVID-19. Vdaka svojej univerzalnosti poskytuje chirurgom presnu a
cielenu aplikaciu lepidla na jemné anatomické Struktiry a tym poskytuje vysSiu mieru bezpecnosti v
ramci komplexnej starostlivosti o pacienta.
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_ Pristrojové a nastrojove vybavenie operacnych sal
KOMPLEXNEHO INTEGROVANEHO SYSTEMU PRE SPONDYLOCHIRURGIU*

Il . Pristrojové a nastrojové vybavenie ,,Hybridnej (polyfunkénej) opera¢nej saly“

Cast [/

. Polozka
Por.c.

Vyrobca /
Model

ks

Cena v EUR

bez DPH |

DPH

|  sDPH

Komplexny integrovany systém pre spondylochirurgiu

I. Pristrojové a nastrojové vybavenie ,,Hybridnej (polyfunkénej) operaénej saly“

Cast &. 8 Elektromechanicky drziak konéatin /*

8. | Elektromechanicky drziak konéatin Smi}hs‘;‘i nephew |1 | 5733300 | 11466,00 | 68 799,60
Gast' 8. Cena spolu v EUR 57133300 | 11466,00 | 68 799,60
V.r

Ing. Pavel Bohdal, konatel spolo€nosti
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»Pristrojové a nastrojové vybavenie operaénych sal

KOMPLEXNEHO INTEGROVANEHO SYSTEMU PRE SPONDYLOCHIRURGIU*

I. Pristrojové a nastrojové vybavenie ,,Hybridnej (polyfunkénej) operaénej saly“

Cast’ &. 8 Elektromechanicky drziak koné&atin /*

Dodavatel (Uchadzad): MEDITRADE spol. s r.o.
Ponukany typ (oznacenie): Spider2
Vyrobca: Smith & Nephew
CenavEUR /1ks bez DPH DPH s DPH
57 333,00 11 466,60 68 799,60
Technické Specifikacie
Plnenie
Minimalne medicinsko - technické poziadavky Skutoéné
plnenie/hodnoty, resp.
Zariadenie na polohovanie koncatin ano
Zariadenie poskytujuce stabilnu pociato¢nu polohu, zatial ¢o integrovany polohovaci ano
spinac¢ pomaha pri manualnom nastavovani a opatovnom nastaveni pocas operacie
Zvy3end tuhost ano
Systém udrZuje stabilnu polohu od zaciatku po koniec operacie ano
Integrovany spinac na urcovanie polohy pacienta, ktory ulahcuje pristup umiestneny ano
na sterilnom kryte
Distalny aktivacny spinac, ktory eliminuje potrebu pedalu ano
Na aktivaciu a premiestnenie zariadenia je mozné spinac distalnej aktivacie odpojit od ano
sterilného zakrytia a lahko premiestnit priamo k pacientovi alebo sterilnému
prislusenstvu
Jednoduchy systém s univerzalnou svorkou ano
Tento lahky a jednoducho manévrovaci systém sa dda pouZivat so vsetkymi typmi ano
chirurgickych |6Zok a eliminuje potrebu adaptérov
Napdjanie z batérie ano
Maximalna nosnost zariadenia 23 kil ano

Ide o elektromechanické zariadenie na polohovanie hornej, alebo dolnej koncatiny. VyuZiva sa najma pri
video asistovanych operaciach, ale aj pri zlomenindch, alebo endoprotetike. Zariadenie umozniuje
udrziavat konéatinu v jednej polohe, pricom polohu je mozné lubovolne menit a opat fixovat. Zariadenie
je dobijatelné. Umoznuje znizit pocet asistentov operatéra minimalne o jedného zamestnanca, ¢im
dochadza k redukcii rizika infekcie COVID -19 pri suspektnom, alebo infikovanom pacientovi.

Zariadenie poskytujuce stabilnd pociatocnu polohu, zatial ¢o integrovany polohovaci spina¢ pomaha pri
manualnom nastavovani a opatovnom nastaveni pocas operacie. Zariadenie zniZuje nutnost pritomnosti
daldieho operatéra, ¢im sa zniZuje pocet zdravotného persondlu na operacnej sale a tym aj moznost

infekcie COVID-19.
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