Priloha €. 1 Sutaznych podkladov a Priloha €. 1 Zmluvy
Nazov zakazky: Bezpilotné letecké systémy pre modul MUSAR

Opis predmetu zakazky/ Vlastny navrh plnenia

Opis predmetu zakazky/ Vlastny navrh plnenia

Opis predmetu zakazky/ Vlastny navrh plnenia

I1'Upozoriiujeme uchadzacov, Ze je potrebné vyplnit vSetky harky stboru !!!

Uchadzaé je povinny uviest pozadované informécie v stipci €. 1, adaje v stipci €. 2 vyplia, ak

je to relevantné.

Uchadza¢om ponukané bezpilotny letecky systém musi SPLNAT vietky poZiadavky verejného
obstardvatela v plnom poZadovanom rozsahu.

Polozka predmetu zakazky ¢€.1 - Bezpilotny letecky systém pre podrobné patranie a zadchranu

0sob v oblasti zasahu,
pozadovany pocet: 3 supravy

Bezpilotny letecky systém na plnenie Uloh modulu MUSAR s funkcionalitou podrobného patrania a zdchrany os6b v pripade vzniku mimoriadnej
udalosti v obyvanych oblastiach, ktora bola vyvolana bud antropogénnou ¢innostou pripadne spésobenou prirodnymi silami. Nakolko sa
bezpilotny letecky systém bude pouzivat pri dlhodobej ¢innosti patrania a zaroveri aj zachrany oséb je nevyhnutné, aby bolo mozné namontovat
naraz viac potrebného vybavenie ako su kombinacie napriklad reproduktor a multikamerova platforma alebo reflektor, reproduktor a
multikamerova platforma atd. Viac vybavenia umozni nielen najst ohrozené osoby, ale aj napriklad poskytnut tymto osobam instrukcie k
zachrane.
Bezpilotny letecky systém bude vyuZivany v najnaroc¢nejsSich podmienkach a bude obsluhovany vyskolenymi prislusnikmi Hasi¢ského a
zachranného zboru, ktori budd uréeni do jednotlivych operaénych timov MUSAR, pricom sa predpoklada, Ze tito prisludnici budd mat minimalnu
prakticku skdsenost. Z tohto dovodu musi byt bezpilotny letecky systém vybaveny systémami v€asného varovania bezpilotného lietadla blizkosti
prekdzok a zadloZznymi systémami pre zvySenie bezpecnosti letu bezpilotného lietadla.

Uchédzaé do stipca €. 1 uvedie ku kaZdej poziadavke
parametre ponukaného bezpilotného leteckého

systému

(dno / nie, resp. konkrétnu hodnotu) v stlade so stfpcom
"Pozadovany format ponukanych parametrov"

POZNAMKA

(napr. doplriujuce informdcie k uvedenym
parametrom a pod.)

P. €. iParameter PoZadovana Pozadovany
hodnota oIy y 1. 2.
pontkanych TU UVEDTE ponukané parametre
parametra parametrov
Zlozenie a poziadavky na jednu supravu

- Bezpilotné lietadlo v zostave (kategoria skladacia kvadrokoptéra)

Vyrobca N/A uvedte nazov DJI

Typové oznacenie N/A uvedte nazov { Matrice 350 RTK
1.1

Teleso bezpilotného lietadla (kvadrokoptéry) s odnimatelnym pristavacim podvozkom:

max. 850x700x450

Rozmery rozloZzeného (na let) mm (DxSxV) uvedte hodnotu 430x420%x430 mm (LxWxH)
Rozmery zlozeného (na transport) max. 450x450x450
mm (DxSxV) uvedte hodnotu 430x420%x430 mm (LxWxH)

Diagonalny razvor

max. 900 mm

uvedte hodnotu 895 mm
Maximalne uzitoéné zatazenie min. 2,5 kg uvedte hodnotu 273.kg
Maximalna vzletova hmotnost od 9 kg do 10 kg uvedte hodnotu 9.2kg

Prevadzkova frekvencia

min: 2,4 a 5,8 GHz
s automatickym
prepinanim

uvedte hodnotu

2.4000-2.4835 GHz,
5.170-5.250 GHz),

5.150-5.250 GHz (CE:
5.725-5.850 GHz




Presnost’ polohovania vstaveného RTK max. 2 cm 1 cm + 1 ppm (horizontal)
uvedte hodnotu 1.5 cm + 1 ppm (vertical)

Odolnost vodi vetru min. 12 m/s uvedte hodnotu 12 m/s

Cas letu (za bezvetria a bez uZitoéného zatazenia) min. 50 minat uvedte hodnotu 55 min.

Podporované konfiguracie zavesenia vybavenia - gimbalov: jedno - zo spodku bezpilotného lietadla,

dve - zo spodku bezpilotného lietadla, jedno - z vrchu bezpilotného lietadla, jedno - z vrchu + jedno zo Ano

spodku bezpilot. lietadla, jedno - z vrchu + dve zo spodku bezpilot. lietadla ano/nie ANO

Stuperi ochrany: min. IP45 uvedte hodnotu P55

Satelitné navigacné systémy:

min. GPS, Galileo,
GLONASS, Beidou

uvedte hodnotu

GPS + GLONASS + BeiDou + Galileo

microSD karta - 2 ks

min. 128 GB/1 karta

uvedte hodnotu

128 GB/1 karta

0 ks v baleni / 2x samostatna polozka

Prevadzkova teplota:

min. pozadovany

rozsah -20°C az
50°C

uvedte hodnotu

-20° to 50° C

Opticky systém bezpilotného lietadla — zo systému videnia pre zvySenie bezpecnosti letu:

Dosah snimania prekazok — vo vSetkych 6-tich smeroch:

min. pozadovany
rozsah od 1 do 25 m

uvedte hodnotu

Vpred/vzad/vlevo/vpravo: 0,7-40 m
nahoru/dolG: 0,6-30 m

Infracerveny systém bezpilotného lietadla — zo systému videnia pre zvySenie bezpecnosti letu:

Dosah snimania prekazok - vo v8etkych 6-tich smeroch::

min. pozadovany
rozsah od 0,5do 8 m

uvedte hodnotu

0,1-8 m

Systém prenosu:

Sifrovanie pre bezpeény prenos

AES-256

uvedte hodnotu

AES-256 encryption algorithm

Oneskorenie

max. 50ms pre
riadiace prikazy

a max. 200ms pre

video uvedte hodnotu |50 ms RC, 200ms video
Systém automatického letu:
Funkcia "Waypoints" (planovanie &i prelet zadanych bodov trasy) Ano ano/nie ANO
Funkcia "Al Spot-Check" (rozpoznavanie predmetu zaujmu a jeho identifikovaniev nasledujucich A
. iy " no . .
automatizovanych misiach) ano/nie ANO
Funkcia "PinPoint" (oznacenie rychlym klepnutim objektu v zobrazeni fotoaparatu alebo mapy A
o . S s Y L . . . s % , no < .
a algoritmické spracovanie a okamzité vypocitavanie jeho suradnice, ktoré sa premietaju do vSetkych ano/nie ANO
Funkcia "Smart Track" (identifikovanie a sledovanie pohybujlcich sa objektov s pouzivanim Ano
automatické zvacSovania ano/nie ANO
Systém ovladania lietadla:
Primarny letovy displej (integrovanie informacii o lete, navigacii a prekazkach) Ano ano/nie ANO
Letové informacie (informacie o letoch, ako su poloha lietadla, nadmorska vyska a rychlost, ako aj A
. ) . A . X . I no . .
rychlost’ a smer vetra, su zobrazené automaticky zobrazované na vstavanej obrazovke ovladaca) ano/nie ANO
Systém videnia pre zvySenie bezpecnosti letu:
Dva systémy: opticky a infraerveny (vo vSetkych Siestich smeroch lietadla) s dosahom min. 40 m Ano ano/nie ANO zobrazeni odpovida hodnoté 40m
Systém riadenia udrzby:
Integrovany systém riadenia stavu (zobrazovanie aktualneho stavu vSetkych systémov, oznamovacich Ano
protokolov a predbezného sprievodcu rieSenim problémov; v systéme su tiez letové denniky lietadla, ano/nie ANO
FPV kamera bezpilotného lietadla: Ano 4no/nie ANO
e PR Ano o
Prijimac ADS-B bezpilotného lietadla ano/nie ANO
. . - Ano o
Proti - kolizny majak lietadla ano/nie ANO
Vrtula skladacia (pohyb v smere hodinovych ruciciek) 2l uvedte hodnotu 2ks 1ks soucast baleni/ 1ks samostatna polozka
Vrtula skladacia (pohyb proti smeru hodinovych ruéiciek) 2 uvedte hodnotu 2ks 1ks soucast baleni/ 1ks samostatna poloZzka
Inteligentny letovy akumulator vyhrievany: 2 uvedte hodnotu 2ks ANO, soucdst baleni
Kapacita min. 5880 mAh uvedte hodnotu 5880 mAh vysvétleni SP ¢. 2 = 5880 OK




Doba nabijania max. 60 minat uvedte hodnotu 60 min.
e Nahradna vrtula skladacia (pohyb v smere hodinovych ruciciek) Lhe uvedte hodnotu 4ks Matrice 350 RTK 2110s Propellers (Pair) 4x samostatna polozka
1= Nahradna vrtula skladacia (pohyb proti smeru hodinovych ruciciek) L8 uvedte hodnotu 4ks Matrice 350 RTK 2110s Propellers (Pair) 4x samostatnd polozka
= Nahradny Inteligentny letovy akumulator vyhrievany: 9he uvedte hodnotu 6ks TB65 Intelligent Flight Battery 6x samostatna polozka
Kapacita min. 5880 mAh uvedte hodnotu 5880 mAh vysvétleni SP ¢. 2 = 5880 OK
Doba nabijania max. 60 minat uvedte hodnotu 60 min.
1.5 . PR . C s, 1 ks . " .
Inteligentny dialkovy ovladac: uvedte hodnotu ANO soucast baleni
min. 2,4 a 5,8 GHz 2.4000-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz (CE:
Prevadzkova frekvencia s automatickym uvedte hodnotu 5.170-5.250 GHz), 5.725-5.850 GHz
microSD karta - 4 ks min. 128 GB/1 karta uvedte hodnotu 128 GB Oks souédst baleni/ 4ks samostatna polozka
Vstavana obrazovka ovladaca:
Uhloprie¢ka min. 5,5 inch uvedte hodnotu 7.02-inch LCD
Vstavany akumulator ovladaca:
max. 2 hodiny a 30
Cas nabijania minut uvedte hodnotu 2 hodiny
Vydrz vstavaného akumulatora min. 2,5h uvedte hodnotu 3,3 hodiny
=3 Inteligentny akumulator dialkového ovladaca: Il uvedte hodnotu ANO soucast setu M350
Vydrz vstavaného a externého akumulatora min. 4,5 h uvedte hodnotu 6 hodin
= Inteligentny dialkovy ovladac pre pokrocilé dualne riadenie lietadla: L uvedte hodnotu ANO 1x samostatna polozka
min. 2,4 a 5,8 GHz 2.4000-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz (CE:
Prevadzkova frekvencia s automatickym uvedte hodnotu 5.170-5.250 GHz), 5.725-5.850 GHz
microSD karta - 4 ks min. 128 GB/1 karta uvedte hodnotu 128 GB Oks soudést baleni/ 4ks samostatna polozka
Vstavana obrazovka ovladaca:
Uhloprie€ka min. 5,5 inch uvedte hodnotu 7.02-inch LCD
Vstavany akumulator ovladaca:
} max. 2 hodiny a 30
Cas nabijania minat uvedte hodnotu 2 hodiny
Vydrz vstavaného akumulatora min. 2,5h uvedte hodnotu 3,3 hodiny
= Inteligentny akumulator dialkového ovladaca pre pokrocilé dualne riadenie lietadla L uvedte hodnotu | ANO integrovand soucast produktu DJI RC Plus
Vydrz vstavaného a externého akumulatora min. 4,5 h uvedte hodnotu |6 hodin
L Nahradny inteligentny akumulator k obidvom dialkovym ovladacom: 28 uvedte hodnotu | WB37 2x samostatna polozka
Vydrz vstavaného a externého akumulatora min. 4,5 h uvedte hodnotu |6 hodin
1.10 Singel spodny konektor gimbalu) 1ks uvedte hodnotu | ANO, soucast dronu
1.11 | pualny spodny konektor gimbalov 1ks uvedte hodnotu | DJI dudlni drzdk 1x samostatna polozka
1.12 Singel vrchny konektor gimbalu 1ks uvedte hodnotu | DJI vrchni drzak 1x samostatna polozka
1.13 | Kruhovo mikrovinovo skenovaci radar (CSM): 1ks uvedte hodnotu | DJI CSM radar 1x samostatna polozka
Detekény dosah min. od 1,5 do 30 m uvedte hodnotu |1,5-30m vysvétleni SP ¢. 2 =1,5 0K
1.14 | Kufor na transport zlozeného bezpilotného lietadla a poloziek 1.1 az 1.3, 1.5 az 1.10, 1.13 1 ks
a vybavenia 2.1 uvedte hodnotu | ANO, soucast baleni
Odolny voéi vniknutiu prachu a vody Ano ano/nie ANO
Material plast alebo ekvivalent
(napr. zliatina hlinika) uvedte hodnotu [ plast
1.15 |Inteligentna nabijacia stanica v transportnom kufri, ktory bude sluzit’ aj na transport polozky 1 ks

1.4:

uvedte hodnotu

ANO, soucast baleni

soucast baleni




Vyrobca N/A uvedte nazov DJI
. _— N/A . . .
Typové oznacenie uvedte nazov DJI Intelligent Battery Station
Hmotnost max. 9kg uvedte hodnotu | 8.98 kg
min. 8 inteligentnych
letovych
akumulatorov,min. 4
inteligentnych
. akumulatorov ) ,
Kapacita aulddasa uvedte hodnotu |8 letovych aku +4x WB37
- Kompletné vybavenie bezpilotného lietadla pre zachranarske a patracie ¢innosti a vyrozumievanie
o Multikamerova platforma zloZzena zo zoomovacej kamery no¢ného videnia, Sirokouhlej kamery

noc¢ného videnia, termalnej kamery, termalnej Sirokouhlej kameru, laserového meraca

vzdialenosti a gimbalu:

Vyrobca N/A uvedte nazov DJI
Typové oznacenie N/A uvedte nazov Zenmuse H20N
Hmotnost max. 900 g uvedte hodnotu |878#5¢g
Stupef krytia min. IP44 uvedte hodnotu | IP44
min. pozadovany
Prevadzkova teplota rozsah -20°C az
+50°C uvedte hodnotu |-20°to 50° C
min. pozadovany
Skladovacia teplota rozsah -20°C az
+60°C uvedte hodnotu  [-20°to 60° C
Trieda 1M (STN EN
Laserovy mera¢ vzdialenosti 60825-1 IEC
60825-1) uvedte hodnotu | Class 1M (IEC 60825-1:2014)

microSD karta - 2 ks

min. 128 GB/1 karta

uvedte hodnotu

1x 32 GB

0 ks soucast baleni/ 2ks samostatnd polozka

Podporované lietadlo

kompatibilné
s dodavanym
lietadlom spojenym s
multisenzorovou
platformou cez
rozhranie Skyport
alebo ekvivalent

uvedte hodnotu

DJI Matrice 350

Parametre zoomovacej kamery noéného videnia:

Senzor

min. 1/1,8 "CMOS,
4 MP

uvedte hodnotu

1/1.8" CMOS; Effective Pixels: 4M

vysvétleni SP ¢. 2 = 4M OK

Ohniskova vzdialenost optiky

min. v rozmedzi 6,8 -
119,99 mm
(ekvivalent: 32,7 -
574,5 mm)

uvedte hodnotu

Focal Length: 6.8-119.9 mm (equivalent:
approximately 32.7-574.5 mm)

Clona optiky

min. v rozmedzi f/1,6
- /11

uvedte hodnotu

f/1.6-f/11

Zaostrenie optiky

min. v rozmedzi 1 m
az « (Siroky)a 8 m
az « (telefoto)

uvedte hodnotu

ostfeni : 1 m to o= (wide); 8 m to o (tele)

. . nin. MF / AF-C /
Rezim zaostrenia AES
- uvedte hodnotu | MF/AF-C/AF-S
Expoziény reZim Automaticky,
manualne

uvedte hodnotu

Manual, Auto

Rezim zaostrenia

Bodové zaostrenie,
stredové zaostrenie

uvedte hodnotu

Bodové zaostrenie, stredové zaostrenie




Rozlisenie videa

min. 2688 x 1512 pri
30 snimkach za
sekundu

uvedte hodnotu

2688x1512@30fps

vysvétleni SP ¢. 2 = 2668 OK

Velkost fotografie

min. 2688 x 1512

uvedte hodnotu

2688x1512

Parametre Sirokouhlej kamery noéného videnia:

Senzor

min. 1/2,7 "CMOS,
2 MP

uvedte hodnotu

1/2.7" CMOS; Effective Pixels: 2M

Diagonalne zorné pole optiky (DFOV)

min. DFOV: 73,6 °

uvedte hodnotu

DFOV: 73.6°

Ohniskova vzdialenost optiky

4,5 mm (ekvivalent:

29 mm) uvedte hodnotu | 4.5 mm (equivalent: approximately 29 mm)
Clona optiky min. f/2,8 uvedte hodnotu [f/2.8
Zaostrenie optiky 1mna uvedte hodnotu | 1 m to e

ReZim zaostrovania

Bodové zaostrenie,
stredové zaostrenie

uvedte hodnotu

Bodové zaostrenie, stredové zaostrenie

Rozsah ISO

min. video: 100 —
25600, min. foto: 100
- 25600

uvedte hodnotu

Video: 100-102400
Photo: 100-102400

vysvétleni SP ¢. 2 = OK

RozliSenie videa

min. 1920 x 1080 pri
30 snimkach za
sekundu

uvedte hodnotu

1920x1080@30fps

Velkost fotografie

min. 1920 x 1080

uvedte hodnotu

1920x1080

Parametre Sirokouhlej termalnej kamery:

Senzor

Nechladeny VOXx
mikrobolometer

uvedte hodnotu

Nechladeny VOx mikrobolometer

Diagonalne zorné pole optiky (DFOV)

45,5°

uvedte hodnotu

DFOV: 45.5°

Ohniskova vzdialenost optiky

12 mm (ekvivalent:

53 mm) uvedte hodnotu | 12 mm (equivalent: approximately 53 mm)
Clona optiky min. £/1,0 uvedte hodnotu |f/1.0
Zaostrenie optiky Smaz e uvedte hodnotu |5 m to e
Digitalny zoom min. 4x uvedte hodnotu | 4x
RozliSenie videa mi”'si‘?%:ascl,zzgri % uvedte hodnotu | 640x512 @ 30 fps
Rozligenie foto (obrazu) min. 640 x 512

uvedte hodnotu

640x512

Format foto

min. R-JPEG (16 bit)

uvedte hodnotu

R-JPEG (16 bit raw included)

Citlivost (NETD)

<50 mKprif/1,0

uvedte hodnotu

<50 mK @ f/1.0

Metdda merania teploty

bodova a plosna

uvedte hodnotu

bodova a plosna

Rozsah scény

min. v rozsahu -20 °

C az 150 ° C (vysoky

zisk), 0 ° C az 500 °
C (nizky zisk)

uvedte hodnotu

-20° to 150° C (High Gain)
0° to 500° C (Low Gain)

Teplotny alarm

Ano ano/nie ANO
Parametre termalnej kamery:
Senzor Nechladeny VOx
mikrobolometer uvedte hodnotu | Nechladeny VOx mikrobolometer
Diagonalne zorné pole optiky (DFOV) min. 12,5 °

uvedte hodnotu

12.5°

Ohniskova vzdialenost optiky

min. 44,5 mm
(ekvivalent: 196 mm)

uvedte hodnotu

44.5 mm (equivalent: approximately 196 mm)

vysvétleni SP ¢. 2 =196 OK

Clona optiky

min. f/ 1,2

uvedte hodnotu

/1.2

Zaostrenie optiky

min. 45 m az «

uvedte hodnotu

45 m to oo




Digitalny zoom

min. 16x, 32x

uvedte hodnotu | 16x, 32x
RozliSenie videa min. 640 x 512 pri 30
Hz uvedte hodnotu | 640x512@30fps
RozliSenie foto (obrazu) min. 640 x 512 uvedte hodnotu | 640x512

Format foto

min. R-JPEG (16 bit)

uvedte hodnotu

R-JPEG (16 bit raw included)

Citlivost (NETD)

<50 mKprif/1,0

uvedte hodnotu

<50 mK @ f/1.0

Metdda merania teploty

bodova a plosna

uvedte hodnotu

bodova a plosna

Rozsah scény

min. v rozsahu -20 °
C az 150 ° C (vysoky

uvedte hodnotu

-20° C to 150° C (High Gain)
0° C to 500° C (Low Gain)

Teplotny alarm

Ano ano/nie ANO
Parametre laserového meraca vzdialenosti:
VInova dlika v rozmedzi 808 -980

nm uvedte hodnotu |905 nm

Rozsah merania

min. od 3m do

max.1200m, na

zvisly povrch s
priemerom 212m a

rychlostou odrazu
200,

uvedte hodnotu

3-1,200 m (0.5 x 12 m vertical surface with 20%
reflectivity)

Presnost merania

1 (0.2 m + Dx0.15%),
D je vzdialenost od
zvislej plochy

uvedte hodnotu

+ (0.2 m + target distance x 0.15%)

Parametre gimbalu:

Systém stabilizacie 3 - osovy uvedte hodnotu |3 - osovy
Rozsah uhlovych vibracii max. + 0,01 uvedte hodnotu | +0.01°

. Skyport alebo
Rozhranie ekvivalent uvedte hodnotu | Skyport

Nastavitelny rozsah

klopenie: min. -120 °
az + 60 °, otacanie:
min. £ 320 °

uvedte hodnotu

klopeni: min. -120 ° aZz + 60 °, otacanie: min.
320°

vysvétleni SP ¢. 2 = +60 OK

Mechanicky rozsah

klopenie: min. -132,5
caz+425°,
otac¢anie: min. + 330
°, klonenie: min. -90 °

otaceni: £330°
klopeni: -132.5° to +68°

az+ 60 uvedte hodnotu | klon&ni: -90° to +60° vysvétleni SP & 2 = OK
e 3D laserova skenovacia platforma s gimbalom

Vyrobea N/A uvedte nazov DJI

. . N/A .
Typové oznacenie uvedte nazov Zenmuse L1
Rozme max. 155 x 110 x 170

i mm uvedte hodnotu | 152x110x169 mm
Hmotnost max. 950 g uvedte hodnotu |930+10g
Menovity vykon max. 60 W uvedte hodnotu | Max: 60 W

Rozsah detekcie

min. 450 m pri 80%
odrazivost, 0 kIx,
min. 190 m pri 10%
odrazivost, 100 kIx

uvedte hodnotu

450 m @ 80% reflectivity, 0 kix ; 190 m @ 10%
reflectivity, 100 kix

vysvétleni SP ¢. 2 = OK

Bodové hodnoty

jednorazovy navrat:
min. 240 000
bodov/s,
viacnasobna
navratnost: min. 480
000 bodov/s

uvedte hodnotu

Single return: max. 240,000 pts/s ;
Multiple return: max. 480,000 pts/s

Presnost’ systému

horizontalne: max. 10
cmna 50 m,
vertikalne: max. 5 cm

uvedte hodnotu

Horizontal: 10 cmn@ 50 m; Vertical: 5cm @ 50 m




Stuperi ochrany min. 1P54 uvedte hodnotu | IP54
. . min. pozadovany
Prevadzkova teplota rozsah -0 ° a2 50 ° C | |uvedte hodnotu |-20°to 50° C
LIDAR (metoda detekcie svetla a merania)
Presnost merania min. 3emna 100m | | eqte hodnotu |3 cm @ 100 m

Podporované maximalne vynosy

3

uvedte hodnotu

Skenovacie médy

neopakujuci sa vzor
skenovania, vzor
opakujuceho sa
skenovania

uvedte hodnotu

neopakujuci sa vzor skenovania, vzor
opakujuceho sa skenovania

Zorné pole (FOV)

neopakujuce sa

sken. pole:

70,4°(horizontal)x77,
2° (vertikal),

opakujuce sa sken.

pole:

70,4°(horizonalt)x4,5

° (vertikal)

uvedte hodnotu

neopakujuce sa sken. pole:
70,4°(horizontal)x77,2° (vertikal), opakujuce
sa sken. pole: 70,4°(horizonalt)x4,5°
(vertikal)

Laserova bezpecnostna trieda

1 (IEC 60825-1)

uvedte hodnotu

Class 1 (IEC 60825-1:2014)

Inerény navigaény systém Ano ANO
Frekvencia aktualizacie IMU 200 Hz uvedte hodnotu | 200 Hz
Rozsah akcelerometra 89 uvedte hodnotu |+8g
Rozsah meraca uhlovej rychlosti + 2000 dps uvedte hodnotu | +2000 dps
Pomocny polohovaci snima¢ videnia Ano 4no/nie ANO
RozliSenie: min. 1280x960

uvedte hodnotu | 1280x960
RGB mapovacia kamera Ano ano/nie ANO
Velkost snimaca min. 1inch uvedte hodnotu | min. 1 inch
Efektivne pixely min. 20 MP uvedte hodnotu | min. 20 MP

Velkost fotografie

5472x3078 (16:9),
4864x3648 (4:3),

5472x3078 (16:9); 4864x3648 (4:3); 5472x3648

5472x3648 (3:2) uvedte hodnotu | (3:2) vysvétleni SP & 2 = OK
. , . s min. od 8,8 do 24
Ohniskova vzdialenost mm uvedte hodnotu | 8.8 mm /24 mm

Rychlost’ uzavierky

mechanicka 1/2000-8
s, elektronicka
1/8000-8 s

uvedte hodnotu

Mechanicka: 1/2000 - 8 s
Electronicka : 1/8000 - 8 s

I1SO:

video:100-3 200
(auto), 100-6 400
(manual), foto:100-3
200 (auto), 100-12
800 (manual)

uvedte hodnotu

Video: 100 — 3200 (Auto), 100 — 6400 (Manual)
Photo: 100 - 3200 (Auto), 100 - 12800 (Manual)

vysvétleni SP ¢. 2 = OK

Rozsah clony:

min. f/2,8-f/ 11

uvedte hodnotu

/2.8 - f/11

Rozlisenie videa

min. H.264, 4K: 3840
x 2160 30p

uvedte hodnotu

H.264, 4K: 3840x2160 30p

Skladovacia teplota

min. -20 °az 60 ° C

uvedte hodnotu [-20° to 60°
microSD karta - 2 ks min. 128 GB/1 karta uvedte hodnotu |64 GB 0 ks souéast baleni/ 2ks samostatna poloZka
Parametre gimbalu:
Systém stabilizacie 3 - osovy uvedte hodnotu 3
Rozsah uhlovych vibracii max.x 0,01 ° uvedte hodnotu | 0.01°




Ovladatelny rozsah

klopenie: min. -120 °
az + 30 °, otacanie:
min. £ 320 °

uvedte hodnotu

klopeni: -120° to +30°; otaceni: +320°

Podporované lietadlo

kompatibilné
s dodavanym
lietadlom spojenym s

3D laserovou

skenovacou

platformou a

gimbalom cez
rozhranie Skyport
alebo ekvivalent

uvedte hodnotu | Skyport
e Reflektor (svetlomet) s gimbalom
Vyrobca N/A uvedte nazov DJI
Typové oznacenie N/A uvedte nazov WINGSLAND 715 GIMBAL SPOTLIGHT
Hmotnost max. 800 g uvedte hodnotu |500g
Menovity vykon max. 60 W uvedte hodnotu | 20w
Svetelny vykon min. 8000 Im uvedte hodnotu 110200 Im
Operacény rozsah min. 150 m uvedte hodnotu 1150 m
Osvetlena plocha min. 1200 m* pri
vysSke 120 m uvedte hodnotu |1863 m? @ 120 m
Operacna teplota min. poZadovany
rozsah -10 °C az 50 uvedte hodnotu |-10°C az 50 °C
Parametre gimbalu:
klopenie: min. -90 °
Ovladatelny rozsah az + 20 °, otacanie:
min. £ 90 ° uvedte hodnotu klopenie: -110 ° aZ + 30 °, otacanie: min. £ 200 °
kompatibilné
s dodavanym
Podporované lietadlo lietadiom spojenym s
reflektorom cez
rozhranie Skyport
alebo ekvivalent
uvedte hodnotu | Skyport
24 . .
Reproduktor (megafén) s gimbalom
Vyrobca N/A uvedte nazov Cytop
. _— N/A .
Typové oznacenie uvedte nazov Cytop MP 130 v2 Speaker
Hmotnost max. 600 g uvedte hodnotu |[545g
Vykon min. 25 W uvedte hodnotu | 35W
Hlasitost min. 120dB uvedte hodnotu | 130dB
Pocutelnost min. 500 m uvedte hodnotu | max. 1000m
Nastavenie reprotuktoru pomocou gimbalu min. v rozmedzi od 0
P P 9 °do 60 ° uvedte hodnotu |0-90st.
kompatibilné
s dodavanym
s lietadlom spojenym s
Podporované lietadlo reproduktorom cez
rozhranie Skyport
alebo ekvivalent
uvedte hodnotu | Skyport
2.5

Stvority hak s navadzacou kamerou

Vyrobca

N/A

uvedte nazov

JZ drones (pro M350)




Typové oznacenie

N/A

uvedte nazov

JZ_PTS4 VISUAL DROP KIT 2023

Hmotnost Stvoritého haku s kamerou

max. 250 g

uvedte hodnotu

210

Rozmery $tvoritého haku s kamerou

max. 60x60x60mm

uvedte hodnotu

58 mm x 58 mm x 58 mm

Pocet hakov 4 uvedte hodnotu 4
Nosnost Stvoritého haku min. 5kg uvedte hodnotu 10
Rozlisenie navadzacej kamery min. 1080@25p uvedte hodnotu 1080@25p

Ovladania Stvoritého haku

otvorenie jedného
alebo vSetkych
Styroch hakov naraz
pomocou dialkového
ovladaca
bezpilotného lietadla
cez ovladanie

bezpilotného lietadla uvedte hodnotu | ANO
kompatibilné
s dodavanym
lietadlom spojenym
Podporované lietadlo so Stvoritym hakom
cez rozhranie
Skyport alebo
ekvivalent uvedte hodnotu | Skyport
20 Systém detekcie a mapovania viacerych plynov
Vyrobca N/A uvedte nazov Soarability
Typové oznacenie N/A uvedte nazov Sniffer4D Mini2 "HAZMAT Response"
Hmotnost max: 500 g uvedte hodnotu | 330g
VOCs, CH4, CO,
Merané plyny Cl2, 02, NO2, H2S, VOCs, CxHy/CH4/LEL, CO, CO2, Cl2,
(HAZMAT) uvedte hodnotu |02, NO2, H2S
Detekcia plynov v redlnom Case uvedte hodnotu |9 plyn( v redlném &ase
kompatibilné
Podporované lietadlo s dodavanym
lietadlom cez
spojovaci medzikus
uvedte hodnotu | DJI Payload SDK.
i Letecky detekény a lokalizacny systém mobilnych telefénov pre ucely SAR (patranie a zachrana
Vyrobca N/A uvedte nazov Smith Myers
. - N/A .
Typové oznacenie uvedte nazov Covert A, ARTEMIS SW
Rozme max. 200x200x100
i mm (D x S x V) uvedte hodnotu 180 x 151 x 85mm
Hmotnost max. 1,5 kg uvedte hodnotu 1kg
Vstupné napatie 12VDC uvedte hodnotu 12V DC
Vykon max. 40 W uvedte hodnotu 15 W
Dosah min. 1km uvedte hodnotu 2km

Detekcia frekvencii

min. 2G, 3G a 4G

uvedte hodnotu

2G, 3G, 4G, 5G nsa

min. 1 x napajanie, 1

Pripojenie x RF, 1 x Ethernet uvedte hodnotu 1x napajanie, 2x RF,1x ethernet
Datalink medzi systémom

a ovladacou uvedte hodnotu medzi systémom a ovladacou jednotkou
Ovladacia jednotka laptop

uvedte hodnotu

laptop




Operacny systém

automaticky
nakonfigurovany na
vyhlradavany mobil

uvedte hodnotu

automaticky nakonfigurovany na vyhladavany
mobil

Anténny systém

pre detekciu, datalink
a GPS

uvedte hodnotu

pre detekciu, datalink a GPS

Podporované lietadlo

kompatibilné

s dodavanym

lietadlom cez
spojovaci medzikus

uvedte hodnotu

kompatibilné s dodavanym lietadlom cez
spojovaci medzikus

. Kufre na transport poloziek v bodoch 1.11, 1.12 a vybavenia od bodu 2.2 po bod 2.7
Vyrobca N/A uvedte nazov Seahorse
T . . N/A "
ypove oznacenie uvedte nazov SE720 SE920
Odolny voéi vniknutiu prachu a vody Ano ano/nie P65
L plast alebo ekvivalent
Material (napr. zliatina hlinika) | |uvedte hodnotu | plast
3. Odolné zariadenie na spracovanie udajov ziskanych z vybavenia uvedeného v bodoch 2.1, 2.2, 2.6 a 2.7
31 s .
Technické vybavenie
Vyrobca N/A uvedte nazov Getac
Typové oznacenie N/A uvedte nazov X600
Procesor min. Stvorjadrovy uvedte hodnotu | 6-jadrovy
RAM min. 16 GB uvedte hodnotu |16 GB
NVIDIA alebo AMD
GPU s 1024 plus
GPU CUDA jadrami alebo
Stream procesormi uvedte hodnotu | Nvidia GTX 1650S s 1280 CUDA jadrami
SSDR min. 512 GB uvedte hodnotu |512GB PCle SSD
Ochrana min. IP 54 uvedte hodnotu | IP66
Zobrazovacie zariadenie min. 15 palcov uvedte hodnotu | 15.6”
RozliSenie zobrazovacieho zariadenia min. FHD .
(1920x1080) uvedte hodnotu | 1920x1080 px
FHD webcam x 1
Thunderbolt™ 4 Type-Cx 1
USB 3.2 Gen 2 Type-Ax 4
LAN (RJ-45) x 2
Audio in/out combo x 1
¢itacka microSD DCinJack x 1
Vstu kariet, HDMI, slot HDMI2.0x 1
Py SIM karty, USB port, Display port x 1
RJ45 port Docking connector x 1
Serial port (9-pin; D-sub) x 1
External VGA (15-pin; D-sub) x1 or 2nd serial
port (9-pin; D-sub) x 1 iv
SIM card slot x 1 (Mini-SIM, 2FF)
uvedte hodnotu | SD card reader (Expansion slot)
e Analytické programové vybavenie
Program na vyhodnotenie fotogrametrie a 3D skenovania (neobmedzena licencia) Ano
ano/nie ANO
Vyrobca programu na vyhodnotenie fotogrametrie a 3D skenovania: N/A
uvedte nazov 3Dsurvey
Typové oznacenie programu na vyhodnotenie fotogrametrie a 3D skenovania N/A

uvedte nazov

3Dsurvey software




Program na vyhodnotenie mapovania viacerych plynov (neobmedzena licencia)

Ano

ano/nie ano Sniffer4D Mapper soucast produktu pro snimanié plyna
Program na vyhodnotenie lokalizovanych mobilnych telefénov (neobmedzena licencia) Ano
ano/nie ANO soucast produktu pro snimanié telefond
Pokrocila vizualizacia v redlnom Case Ano ano/nie ANO soucast produktu pro snimanié telefont a plynu
4. Pozemna stanica na priputanie bezpilotného lietadla za icelom dlhodobého napajania el. energiou
wol Pozemna stanica
Vyrobca N/A uvedte nazov Elistair
. . N/A . )
Typové oznacenie uvedte nazov SAFE-T2.2 tethering STATION
Dosah napajania bezpilotného lietadla min 80 m uvedte hodnotu | 8om
Hmotnost mikrolanka s napajacim kablom max. 20 g/m uvedte hodnotu | 16g/m
< . min. 10 predvolieb,
Manazment mikrolanka inteligentné uvedte hodnotu | 10 smart predvoleb
Brzda sila blokovania min.
36N uvedte hodnotu | 36N
Optické vliakno OM3 multiméd uvedte hodnotu | ANO
Poziadavky na zdroj energie: 220 VAC, 50Hz, min.
) 4kW uvedte hodnotu | 230 VAC, 50-60 Hz, 4 kW min.
max. 620 x 420 x
Rozmery 270mm uvedte hodnotu |408 x 603 x 261 mm
Hmotnost max. 25 kg uvedte hodnotu |25
Ochrana min. 1P54 uvedte hodnotu | IP 54
WIFI pripojenie Protokol 802,11 Protocol 802.11 b/g/n, Frequency 2.4G-5G
) b/g/n, Frekvencia uvedte hodnotu [ (2400M-2483.5M), Encryption WEP/TKIP/AES,
Vymenitelna cievka navijaku s mikrolankom pouzivatelom Ano ano/nie ANO
4.2 . . .
Letovy modul pre bezpilotné lietadlo
Kompatibilny s dodanym lietadlom 1kus uvedte hodnotu | Air Module - DJI M350
4.3 . .
Kufor na prepravu pozemnej stanice
Odolny voéi vniknutiu prachu a vody Ano ano/nie ANO
Material plast alebo ekvivalent
(napr. zliatina hlinika) uvedte hodnotu | Plast
o Zariadenie na prenos spracovanych tudajov zo zariadenia uvedeného v bode 3 do veliaceho centra zasahu
Vyrobca NIA uvedte nazov Kiloview
i L N/A \ . S
Typové oznacenie uvedte nazov Kiloview G2
Vstup: HDMI uvedte hodnotu |HDMI
Vystup: RJASalTE uvedte hodnotu | RJ45, LTE soucasti LTE USB modem, samostatna polozka
Napajanie: 220 VAC, 50 Hz

uvedte hodnotu

220 V AC, 50 Hz

Programové vybavenie:

neobmedzena
licencia

uvedte hodnotu

neomezena licence

Moznost predlozenia ekvivalentov
(informativne - uchadzac nizsie uvedené riadky nevyplna)




Ak verejny obstaravatel v opise predmetu zakazky odkazuje na konkrétneho vyrobcu, obchodné
oznacenie, patent, typ, oblast alebo miesto pévodu alebo vyroby, pripusta sa pouZzitie ekvivalentu,
pricom ponukany ekvivalent musi spifiat najmé poziadavky na rovnaké rozmerové, materialové ainé
technické a funk&né vlastnosti. Pri navrhovani ekvivalentu musi uchadza¢ postupovat’ s odbornou
starostlivostou, pri ktorej musi zohl'adnit’ pdvodny ucel a pinu funkénost. V pripade ponuky
ekvivalentu je uchadzag& povinny v ponuke upozornit (v poznamke - stipec 3) a oznagit ponuknuty
ekvivalentny vyrobok a predloZit technicky popis daného ekvivalentu.

N/A

N/A

N/A

N/A

Poziadavky a dokumentacia pri odovzdani predmetu zakazky
(informativne - uchadzac nizsie uvedené riadky nevyplia)

Predavajuci sa zavazuje dodat Tovar v stlade s dohodnutymi technickymi a funkénymi charakteristikanj

v zmysle bodu 4.1
Zmluvy

N/A

N/A

N/A

Sucastou dodavky je zaskolenie pilotov ovladajucich bezpilotné lietadla na obsluhu, prevadzku a
udrzbu dodanych bezpilotnych leteckych systémov a vykonavanie €innosti s dodanym vybavenim

vratane vyhodnocovania pre 12 0s6b

v zmysle bodu 3.1
Zmluvy

N/A

N/A

N/A

aroslav
Resatko

Digitalné
podepsal Jaroslav
Resatko

Datum: 2023.09.17
17:04:51 +02'00



Priloha €. 1 Sutaznych podkladov a Priloha €. 1 Zmluvy
Nazov zakazky: Bezpilotné letecké systémy pre modul MUSAR

Opis predmetu zakazky/ Vlastny navrh plnenia

Opis predmetu zakazky/ Vlastny navrh plnenia

Opis predmetu zakazky/ Vlastny navrh plnenia

I1lUpozornujeme uchadzacov, Ze je potrebné vyplnit vsetky harky suboru !!!

Uchadzaé je povinny uviest pozadované informécie v stipci €. 1, udaje v stipci €. 2 vypliia,
ak je to relevantné.
Uchadzaom ponukané bezpilotny letecky systém musi SPLNAT vietky pofiadavky verejného
obstardvatela v plnom poZadovanom rozsahu.

Uchadza¢ do stipca ¢. 1 uvedie ku kaZdej poziadavke POZNAMKA
parametre ponukaného bezpilotného leteckého
Polozka predmetu zakazky €.2 - Bezpilotny letecky systém pre operativne patranie a zachranu systemu
0sOb v oblasti zasahu,
pozadovany pocet: 3 supravy
(dno / nie, resp. konkrétnu hodnotu) v stlade so stfpcom (napr. doplriujuce informacie k uvedenym
"Pozadovany format ponukanych parametrov" parametrom a pod.)
Bezpilotny letecky systém bude sliZit na plnenie Gloh modulu MUSAR s funkcionalitou operativneho patrania a zachrany oséb v pripade vzniku
mimoriadnej udalosti v obyvanych oblastiach, ktora bola vyvolana bud antropogénnou ¢innostou pripadne spésobenou prirodnymi silami.
Bezpilotny letecky systém bude vyuZivany v najnarocnejsich podmienkach a bude obsluhovany vyskolenymi prislusnikmi Hasi¢ského a
zédchranného zboru, ktori budd uréeni do jednotlivych operaénych timov MUSAR, pricom sa predpoklada, Ze tito prislusnici budd mat minimalnu
prakticku skdsenost. Z tohto dovodu musi byt bezpilotny letecky systém vybaveny systémami v€asného varovania bezpilotného lietadla blizkosti
prekazok a zaloznymi systémami pre zvySenie bezpecnosti letu bezpilotného lietadla.
P. &. i Parameter Pozadovana SRR
hodnota format = L 2.
pontkanych TU UVEDTE ponukané parametre
parametra parametrov
Zlozenie a poziadavky na jednu supravu
1. Bezpilotné lietadlo v zostave (kategoria skladacia kvadrokoptéra) so vstavanym multikamerovym systémom v
zostave:
Vyrobca N/A uvedte nazov Matrice 30T
Typové oznacenie N/A uvedte nazov DJI
1.1 | Teleso bezpilotného lietadla (kvadrokoptéry):
max. 500x600x250 uvedte
Rozmery rozlozeného (na let) mm (D x § x V) hodnotu 470x585x215 mm (LxWxH)
Rozmery zloZzeného (na transport) max. 400x250x200 uvedte
mm (D x § x V) hodnotu 365x215x195 mm (LxWxH)
Diagonalny razvor max. 700 mm uvedte
hodnotu 668mm
Maximalna vzletova hmotnost od 3,5 kg do 4,5 kg uvedte
i ' hodnotu 4069 g
Prevadzkova frekvencia min: 2,4 25,8 GHz uvedte
s automatickym hodnotu .4000-2.4835 GHZ; 5.725-5.850 GHz
\ + i
Presnost’ vstavaného systému polohovania (RTK) max. 2 cm uvedte 1cm+1 ppm (hor|20|t1tal)
hodnotu 1.5 cm+1 ppm (vertical)




min.12m/s

uvedte

Odolnost voc&i max. rychlosti vetru hodnotu 12m/s
Max. €as letu (bezvetrie) min. 41 min hug::(’)tteu 41 min
Stuperi ochrany min. IP55 huc;/(fr?c:fu IP55

. o L . min. GPS, Galileo, uvedte
Pouzivané satelitné navigacné systémy GLONASS, Beidou hodnotu GPS+Galileo+BeiDou+GLONASS
R . . min. od -20 ° C do 50 uvedte

ozsah prevadzkovej teploty °C hodnotu -20° to 50° C (-4° to 122° F)
microSD karta - 2 ks min. 128 GB/1 karta uvedte
hodnotu 128 GB 0 ks v baleni/ 2ks samostatna polozka

Systémy v€asného varovania bezpilotného lietadla blizkosti prekazok pre zvysenie bezpeénosti

letu:

6 parov optickych senzorov s dosah snimania prekazok vo vSetkych Siestich stranach lietadla

min. v rozmedzi od 1
do30m

uvedte hodnotu

Forward: 0.6-38 m
/Downward/Backward/Sideward: 0

5-33m

Zorné pole optickych senzorov

min. 50°

uvedte hodnotu

65° (H), 50° (V)

min. v rozmedzi od

6 infraervenych senzorov s dosah snimania prekazok vo vSetkych Siestich stranach lietadla 0.5do 9 m uvedte hodnotu 0.1to10 m
Zorné pole infratervenych senzorov min. 30 ° uvedte hodnotu 30°
Prijima¢ ADS-B bezpilotného lietadla Ano ano/nie ANO
Zalozné systémy bezpilotného lietadla pre zvySenie bezpecnosti letu:
Zdvojené senzory letu, Inercialna meracia jednotka (IMU), barometer, kompas, systém polohovania :
(RTK + GNSS) Ano ’ '
ano/nie ANO
Zalohovanie riadiaceho signalu Ano ano/nie ANO
Dva inteligentné letové akumulatory pre bezpeéné pristatie na jeden akumulator Ano ano/nie ANO
Zalohovanie prenosového spojenia Ano ano/nie ANO
Druhy zalozny inteligentny dialkovy ovladac Ano ano/nie ANO samostatna poloika
Nudzové pristatie s jednym nepracujicim motorom Ano ano/nie ANO
Systém prenosu:
Sifrovanie pre bezpecny prenos AES-256 uvedte hodnotu AES-256 encryption algorithm

Oneskorenie

max. 50ms pre
riadiace prikazy
a max. 200ms pre
video

uvedte hodnotu

50 ms RC,, 200ms video

Prevadzkova frekvencia:

min. 2,4 a 5,8 GHz
s automatickym

uvedte hodnotu

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

FPV kamera bezpilotného lietadla Ano ano/nie ANO
Protikolizny majak bezpilotného lietadla Ano ano/nie ANO
Vstavany multikamerovy systém
Parametre zoomovacej kamery:
min. 1/2 "CMOS, 48
Senzor MP uvedte . .
hodnotu 1/2" CMOS, Effective pixels: 48M
min. v rozmedzi 21 -
Ohniskova vzdialenost optiky 75 mm (ekvivalent: ]
113 405 mm) uvedte .
hodnotu  21-75 mm (equivalent: 113-405 mm
Clona optiky min. v ro?/rzezdm 12,8 uvedte
B hodnotu f/28-f/42
Zaostrenie optiky min. od 5 m az do « uvedte
hodnotu 5mtoee
uvedte

Elektronicka rychlost uzavierky

min. 1/8000 -1/2's

hodnotu

1/8000-1/2 s




uvedte

Rozsah ISO min. 100 - 25600 hodnotu 100-25600
. uvedte
s min. 3840 x 2160 hodnotu 3840x2160
et . . uvedte
Velkost fotografie min. 8000 x 6000 hodnotu 8000x6000
Parametre Sirokouhlej kamery:
Senzor min. 1/2 "CMOS, 12 uvedte
MP hodnotu 1/2" CMOS, Effective pixels: 12M
. . . . . oA o uvedte
Diagonalne zorné pole optiky (DFOV) min. DFOV: 84 hodnotu 84 st.
. . . S max. 4,5 mm uvedte
Ohniskova vzdialenost optiky (ekvivalent: 24 mm) hodnotu 4,5 mm (ekvivalent: 24 mm)
. . uvedte
Clona optiky min. /2,8 hodnotu f/238
. . . uvedte
Zaostrenie optiky min. od 1 m do hodnotu /2,8
i L . uvedte
Rychlost uzavierky min. 1 ~ 1/8000 hodnotu 1 ~ 1/8000
. uvedte
Rozsah ISO min. 100 — 25600 hodnotu 100 — 25600
. . uvedte
Rozligenie videa min. 3840 x 2160 hodnotu 3840 x 2160
et . . uvedte
Velkost fotografie min. 4000 x 3000 hodnotu 4000 x 3000
Parametre termalnej kamery:
hodnotu Nechladeny VOx mikrobolometer
] , i ] . o uvedte
Diagonélne zorné pole optiky (DFOV) min. 61 hodnotu 61 st.
. . . - max. 9,1 mm uvedte
Ohniskova vzdialenost optiky (ekvivalent: 40 mm) hodnotu 9,1 mm (ekvivalent: 40 mm)
. . uvedte
Clona optiky min. f/ 1,0 hodnotu f/1.0
. . . uvedte
Zaostrenie optiky min. od 5 m do hodnotu 5mto oo
. . uvedte
RozliSenie videa min.1280 x 1024 hodnotu 1280x1024
. ) . uvedte
Rozligenie fotografie min.1280 x 1024 hodnotu 1280x1024
, ] . - uvedte
Metdda merania teploty bodova a plodna hodnotu bodové a plo$na
Rozsah scény min. v rozmedzi od t
-20°Cazdo150°C uvedie o 0
hodnotu -20° to 150
Teplotny alarm podporovany uvedte ANG
hodnotu
Parametre laserového meraca vzdialenosti:
Vinova dizka v rozmedzi 808 -980 uvedte
nm hodnotu 905 nm
Rozsah merania min. v rozmedzi od uvedte
3m do 1200m hodnotu 3-1,200 m
max. + (0.2 m +
Presnost merania vzdialenost od zvislej uvedte
plochy=0.15%) hodnotu  [Dx0.15%) D is the distance to a vertical surface
Parametre gimbalu:
Systém stabilizacie 3 - osovy uvedte ]
hodnotu 3 - osovy
Rozsah uhlovych vibracii max. = 0,01 ° uvedte .
’ hodnotu +0.01
klopenie: min. -120 ° o
Ovladatelny rozsah pohybu az + 45 °, otécanie: wedte ' Pan: 90
min. + 90 hodnotu Tilt: -120° to +45°




klopenie: min. -135 ° Pan: +105°
v az + 60 °, otacanie: s ° °
Mechanicky rozsah pohybu min. + 105 °, uvedte Tilt: -135° to +60
klonenie: min. + 45 ° hodnotu Roll: +45°
Vrtula skladacia (pohyb v smere hodinovych ruéiciek 2 ks uvedte v ,
=iy y ) hodnotu 2 + 1ks soucasti baleni
Vrtula skladacia (pohyb proti smeru hodinovych ruéiéiek 2 ks uvedte v ,
(pohyb p Y ) hodnotu 2 + 1ks soucasti baleni
Inteligentny letovy akumulator vyhrievany: 2 ks uvedte ST ’
gemy Y v Y hodnotu 2ks soucasti baleni
Kapacita min. 5500 mAh uvedte hodnotu 5880 mAh

Doba nabijania

max. 60 minut

uvedte hodnotu

Cca. 30 min (nabiti dvou baterii
TR30 7 20 % na 90 %)

1.2 |Nahradna vrtula skladacia (pohyb v smere hodinovych ruéiéiek 4 ks uvedte . - ,
(pohy y ) hodnotu 4ks 3x polozka +1x soucast baleni
1.3 |Nahradna vrtula skladacia (pohyb proti smeru hodinovych ruéiéiek) 4 ks uvedte ; . ]
hodnotu 4ks 3x polozka +1x soucast baleni
1.4 Nahradny Inteligentny letovy akumulator vyhrievany: 6 ks 2 2
y gentny y Yy Yy uvedte hodnotu 6ks samostatna polozka
Kapacita min. 5500 mAh uvedte hodnotu 5880 mAh
min (nabiti dvou baterii TB30 z 20 % na 90 %)
Doba nabijania max. 60 mindt uvedte hodnotu hint (nabiti dvou haterii TR30 7 Q % na 100 %)
1.5 Inteligentny dialkovy ovladac: 1 ks
N Y Y uvedte hodnotu DJI RC PLUS
Vyrobca: N/A
’ uvedte nazov DJI
Typové oznacenie N/A
P uvedte nazov DJI RC PLUS
Podporuje dudlne ovladanie uvedte
por hodnotu dual band 2,4 a 5,8 GHz
Hmotnost max: 1500 uvedte
9 hodnotu 1250g bez WB37
Ochrana min. IP 54 uvedte
hodnotu IP54
min. pozadovany
Prevadzkova teplota rozsah od -10°C do uvedte
+35°C hodnotu -20°az50°C
microSD karta - 4 ks uvedte . v
I min. 128 GB/1 karta hodnotu 4x 128 GB samostatnd polozka
Vstavana obrazovka ovladaca:
uvedte i i . .
Uhlopriecka min. 7 palcov hodnotu 7,02 palcovy dotykovy LCD displej
Dotykova Ano ano/nie Ano
Vstavany akumulator ovladaca:
Cas nabijania max. 2 hodiny uvedte hodnotu 2 hodiny
Vydrz vstavaného akumulatora min. 3h uvedte hodnotu 3 hodiny 18 min
1.6 1ks uvedte
’ Inteligentny akumulator dialkového ovladaca: hodnotu 1 WB37
Kapacita min. 4900 mAh uvedte hodnotu 4920 mAh
Vydrz vstavaného a externého akumulatora min. 4,5 h 6 hodin
1.7 Inteligentny dialkovy ovlada¢ pre pokrocilé dualne riadenie lietadla: 1 ks uvedte hodnotu DJI RC PLUS
Vyrobca N/A uvedte nazov DJI
Typové oznadenie N/A uvedte nazov DJI RC PLUS




Podporuje

dualne ovladanie

uvedte

hodnotu dual band 2,4a5,8 GHz
, . uvedte
Hmotnost max: 1500 g hodnotu 1250g bez WB37
. uvedte
Ochrana min. IP 54 hodnotu IP54
min. pozadovany
Prevadzkova teplota rozsah od -10°C do uvedte . .
+35°C hodnotu -20°az50°C
microSD karta - 4 ks uvedte ] v
min. 128 GB/1 karta hodnotu 4x 128 GB samostatnd polozka
Vstavana obrazovka ovladaca:
uvedte 3 , . .
Uhlopriecka min. 7 palcov hodnotu 7,02 palcovy dotykovy LCD displej
Dotykova Ano ano/nie Ano

Vstavany akumulator ovladaca:

Cas nabijania

max. 2 hodiny

uvedte hodnotu

Doba nabijeni: 2 hodiny

Vydrz vstavaného akumulatora min. 3h uvedte hodnotu 3 hodiny 18 min
1.8 1ks uvedte
’ Inteligentny akumulator dialkového ovladaca pre pokrocilé dualne riadenie lietadla: hodnotu 1 samostatna polozka
Kapacita min. 4900 mAh uvedte hodnotu 4920 mAh
Vydrz vstavaného a externého akumulatora min. 5,5 h uvedte hodnotu 6 hodin
1.9 2ks uvedte
’ Nahradny inteligentny akumulator pre obidva dialkové ovladace: hodnotu 2x WB 37 samostatna polozka
Kapacita min. 4900 mAh uvedte hodnotu 4920 mAh
VydrzZ vstavaného a externého akumulatora min. 4,5 h uvedte hodnotu 6 hodin
110 e uvedte
’ Kufor na transport zlozeného bezpilotného lietadla hodnotu Original DJI M30
Odolny voéi vniknutiu prachu a vody Ano ano/nie Ano
plast alebo ekvivalent uvedte
Material (napr. zliatina hlinika) hodnotu plast
1.11 1ks uvedte
) Inteligentna nabijacia stanica v transportnom kufri: hodnotu BS30
Vyrobca N/A uvedte nazov DJI
Typové oznadenie N/A uvedte nazov BS30
Hmotnost max. 4kg uvedte hodnotu 3,95 kg
min. 8 inteligentnych
letovych
akumulatorov, min. 2
inteligentné
akumulatory
ovladaca, min. 1 port
na nabijanie
vstavaného akumul.
Kapacita Ovladaca uvedte hodnotu| 8x TB30, 4x WB37, 1x USB pro nabijeni RC
Cca. 30 min (nabiti dvou baterii
o max. 60 min. (dva TB30 z 20 % na 90 %)
Cas nabijania: inteligentné letove . . L .
akumulatory) Pfibl. 50 minut (nabiti dvou baterii
uvedte hodnotu TB30 2z 0 % na 100 %)
Napajanie: v rozsahu 100 az 240
) V AC, 50-60 Hz uvedte hodnotu 100-240 VAC, 50/60 Hz
Prevadzkova teplota: min. -20° do +40° C uvedte hodnotu -20° to 40°
Kompletné vybavenie bezpilotného lietadla pre zachranarske a patracie ¢innosti a vyrozumievanie
21 Reproduktor (megafén s reflektorom (svetlometom):
Vyrobca N/A uvedte nazov Cytop
Typové oznadenie N/A uvedte nazov LP12
Hmotnost: max. 300 g uvedte hodnotu max 283 g
Napétie: 24V uvedte hodnotu 24V
Vykon reproduktora: max. 15 W uvedte hodnotu 15 W




Vykon reflektoru: max. 40 W uvedte hodnotu 40w
Svetelny vykon: min. 1500 Im uvedte hodnotu 2700 Im
Operaény dosah reflektoru: min. 150 m uvedte hodnotu 150 m
Naklon reflektoru: min. od -120°do +45° uvedte hodnotu -120° - +45°
Max. hlasitost’ reproduktoru: min. 120dB uvedte hodnotu 120 dB
Pocutelnost reproduktoru: min. 350 m pri 69 db | |uvedte hodnotu 350 m pfi 69 dB
Zivé vysilani

Spbsob reprodukcie:

rozpravanie v
realnom Case, prehra
uloZeny subor

uvedte hodnotu

Nahrany zaznam
PFehravani zvukového souboru
Prevod textu na fe€ (podporuje vice jazyku)
Zvuk na pozadi

Ovladanie:

cez rozhranie
bezpilotného lietadla

uvedte hodnotu

pres ovladaci aplikaci bezpilotniho letadla

min. pozadovany
rozsah od -15°C do

Operacna teplota : +40°C uvedte hodnotu -15°C - +40°C
kompatibilné
Podporované lietadlo s dodavanym
lietadlom uvedte hodnotu DJI Matrice 30 / DJI Matrice 30T
2.2 |Kufrik na transport: 1ks uvedte hodnotu
Odolny voéi vniknutiu prachu a vody Ano ano/nie ano
Material plast alebo ekvivalent
(napr. zliatina hlinika) uvedte hodnotu plast
Odolné zariadenie na spracovanie udajov ziskanych z vybavenia uvedeného v bode 1
3.1 |Technické vybavenie
Vyrobca N/A uvedte nazov Getac
. o N/A .
Typové oznacenie uvedte nazov X600
Procesor min. Stvorjadrovy uvedte hodnotu| 6-jadrovy
RAM min. 16 GB uvedte hodnotu| 16 GB
NVIDIA alebo AMD
GPU s 1024 plus
GPU CUDA jadrami alebo
Stream procesormi uvedte hodnotu| Nvidia GTX 16505 s 1280 CUDA jadrami
SSDR min. 512 GB uvedte hodnotu| 512GB PCle SSD
Ochrana min. IP 55
uvedte hodnotu| IP66
Zobrazovacie zariadenie min. 15 palcov uvedte hodnotul 15.6”
RozliSenie zobrazovacieho zariadenia ( 13'2%)(':1'350)
uvedte hodnotu| 1920x1080 px
FHD webcam x 1
Thunderbolt™ 4 Type-C x 1
USB 3.2 Gen 2 Type-Ax 4
LAN (RJ-45) x 2
Audio in/out combo x 1
¢itatka microSD DCinlJackx 1
Vstupy kariet, HDMI, slot HDMI2.0x 1
SIM karty, USB port, Display port x 1
RJ45 port Docking connector x 1
Serial port (9-pin; D-sub) x 1
External VGA (15-pin; D-sub) x1 or 2nd serial
port (9-pin; D-sub) x 1 iv
SIM card slot x 1 (Mini-SIM, 2FF)
uvedte hodnotu| SD card reader (Expansion slot)
2 Analytické programové vybavenie
Program na vyhodnotenie fotogrametrie a 3D skenovania (neobmedzena licencia) Ano

ano/nie

ANO




Vyrobca programu na vyhodnotenie fotogrametrie a 3D skenovania: N/A uvedte nazov | 3Dsurvey

Typové oznacenie programu na vyhodnotenie fotogrametrie a 3D skenovania N/A ) i
uvedte nazov [3Dsurvey software

Zariadenie v kufri na prenos spracovnaych udajov zo zariadenia uvedeného v bode 3 do veliaceho centra zasahu

Vyrobca N/A uvedte nazov |[Kiloview
N/A

Typové oznacenie uvedte nazov |Kiloview G2
Vstup: HDMI

uvedte hodnotu[ HDMI
Vystup: RJ45 a LTE

uvedte hodnotu| RJ45, LTE soucasti LTE USB modem
Napajanie: 220 VAC, 50 Hz

uvedte hodnotu| 220 V AC, 50 Hz

neobmedzena

Programové vybavenie:

licencia uvedte hodnotu[ neomezend licence
Moznost predlozenia ekvivalentov
(informativne - uchadzac nizSie uvedené riadky nevyplia)
Ak verejny obstaravatel v opise predmetu zdkazky odkazuje na konkrétneho vyrobcu, obchodné N/A N/A N/A N/A

oznacenie, patent, typ, oblast alebo miesto pévodu alebo vyroby, pripusta sa pouZitie ekvivalentu,

Poziadavky a dokumentacia pri odovzdani predmetu zakazky
(informativne - uchadzac nizsie uvedené riadky nevyplia)

v zmysle bodu 4.1

Predavajuci sa zavazuje dodat Tovar v sulade s dohodnutymi technickymi a funkénymi charakteristikan Zmiuvy N/A N/A N/A
Sucastou dodavky je zaskolenie pilotov ovladajucich bezpilotné lietadla na obsluhu, prevadzku a v zmysle bodu 3.1 N/A N/A N/A
udrzbu dodanych bezpilotnych leteckych systémov a vykonavanie ¢innosti s dodanym vybavenim Zmluvy

Digitalné
Ja rOS I aV podepsal Jaroslav
Resatko
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