Specifikacia predmetu obstaravania

Pol'nohospodarske druzstvo AGROPOHORELA, druzstvo
Jesenského 131

976 69 Pohorela

ICO: 36045977

IC DPH: SK2020084704

Obchodny register OS B. Bystrica oddiel Dr, vlozka 364/S

V ramci prieskumu trhu k projektu Automatizacia v chove dojnic
Vas ziadame o zaslanie kompletnej cenovej ponuky pre urcenie predpokladanej hodnoty

zakazky na vsetky pozadované polozky.
Ciastkové ponuky nebudu zahrnuté do urcenia predpokladanej hodnoty zékazky.

1. Dojaci robot
-Pozadovany pocet: 2 ks

Technické parametre:

-kompaktné vyhotovenie s moznostou nezavislého umiestnenia v mastali
-koncept dojenia bez nutnosti vytvarania niiteného pohybu krav

-min. 2 dojné stojiska v ramci jedného dojacieho robota s jednym robotickym ramenom
-néstup krav z obidvoch stran dojacieho robota

-2 vstupné, 2 vystupné branky

-jednosmerné branky pre obidve strany odchodu krav

-vykonnost’ podojenia min. 110 ks krav 2,5 x denne / 1 dojaci robot
-pristup robotického ramena odzadu

-dotykova obrazovka umiestnend na kiosku dojacieho robota

-maximalne rozmery kiosku dojacieho robota:

-§- 2300 mm

-d- 5900 mm

-v-2800 mm

-oplach zadnej Casti platformy dojacieho stojiska

-aplikécia dezinfekéného pripravku po dojeni prostrednictvom robotického ramena
-moZnost’ ddvkovania min. 3 druhov jadrovych krmiv

-posuvny predny zl'ab

-identifikané antény pre snimanie krav

-1x jednoducha a 1x 4 cestna separacia odpadového mlieka

-3 x triediaca brana na vystupné koridory

-5 x jednosmerna branka na vystupné koridory

-1x stropny ventilator na odvetranie vnuitorného priestoru robota
-pozadovany set na odoberanie vzoriek mlieka

-1ks infraziari¢

-montdz a zaSkolenia obsluhy



2. Systém detekcie ruje a sledovania zdravotného stavu s funkciou GPS
lokalizacie krav

Technické parametre:

-samostatne stojaci systém pre 300 ks krav a jalovic

-systém pre zabezpecenie identifikacie krav v dojacich robotoch ,detekcie ruje a monitoringu
Casu straveného prijimanim krmiva a ¢asu preziivania prostrednictvom krénych ISO
respondérov s radiovou frekvenciou

-udaje o pohybovej aktivite a Case stravenom prijmom krmiva a preziivania su
zaznamenavané a vyhodnocované v dvojhodinovych intervaloch. Systém prostrednictvom
sprav upozoriiujuici na optimalny c¢as insemindacie kravy pocas obdobia trvania jej ruje

-V produk¢nej mastali 1 ks antény vratane funkcie GPS lokalizacie krav — 18 lokaliza¢nych
antén

-v mastali pre jalovice 1 ks antény bez funkcie GPS

-denné vyhodnocovanie udajov o aktivite a ich porovnavanie s priemernymi Udajmi za
poslednych 10 dni

-moznost’ prepojenia s manazérskym softvérom manazmentu stada

-pozadovany pocet 300 ks Stitkov s remetiom a 3 ¢islami po oboch stranach krku

-monté4z a zaSkolenia obsluhy

3. Systém hradenia zachytného priestoru pre dojacie roboty

Technické parametre:

-povrchova uprava ziarovo zinkované

-branka kimnej chodby s min. §irkou 3 m - 4 ks

-branka hnojnej chodby s min. Sirkou 2 m — 6 ks

-panelové hradenie §. 1-2 m — 2 ks

-panelové hradenie §. 3-4 m — 2 ks

-vstupna branka §. 1 m — 4 ks

-gravitacna branka jednosmerna, prejazdna vyska vydvihnutej branky min. 2,8 m —4 ks
-sekénd brana 4,5 m so stipmi do betonu - 6 ks

-stipik zahibeny do beténu @ 102 mm x min. 2 100 mm — 30 ks
-fixaény panel — 2 ks

-vratane inStalacného materialu a montaze

4. Roboticky prihria¢ krmiva
-Pozadovany pocet: 2 ks

Technické parametre:

-vonkaj$i obal z nehrdzavejlcej ocele, odolny voci poskodeniu sildZznymi §tavami
-nezavisly pohon otd¢ania od pohonu pojazdu prihfiiaca

-otacanie bubna v obidvoch smeroch

-navadzanie prostrednictvom magnetickej pasky min. 200 m

-pritla¢na sila min. 170 kg

-moznost’ nastavenia urovni pritlac¢e krmiva min. 3 rovne

-prejdend draha na jedno nabitie min. 720 m



-pracovna rychlost’ min. 12 m/min

-bezpecnostny spinac na zastavenie ¢innosti pri strete s prekazkou
-napdjanie nabijacej stanice 230 V /24 VDC

-doprava na miesto dodania

-inStalacny material (el. kable, skrutky, svorky, pasky) podl'a potreby
-montéaz, uvedenie do prevadzky, zaskolenie obsluhy

5. Napajaci zlab

-Pozadovany pocet: 2 ks

Technické parametre:

-diZka napajacky: min. 3 800 mm

-Objem napdjacky: min. 350 1

-pitné miesta stcasne pre: min. 10 krav
-material tela napajacky: dvojita polyetylénova stena vyplnend polyuretanom
-material Zl'abu napdjacky: polyetylén
-inStalacia: betonovy podstavec na podlahe
-ventil: dvojity plavdkovy

-prietok plavakového ventilu: min. 60 1/min
-ohrev: ano

-vykon vyhrevného telesa: 24 V/ 80 W
-Ochrana privodu vody: nehrdzavejica ocel’
-modularny systém

-ochrana ventilu pred zvieratami

-termostat

-automatické spiist'anie ohrevu

-montaz

6. Nizko hladinova samocistiaca napajacka s ohrevom

-Pozadovany pocet: 2 ks

Technické parametre:

-kapacita: min. pre 15 ks dojnic

-material: nerez

-vykon integrovaného vyhrevného telesa: min 24 V, 7 W
-privod vody z bo¢nej strany

-transformator

-vyhrevné kable

-Splachovanie usadenin zo zvyskov krmiva

-montaz



7. Elektricka rota¢na kefa pre dobytok

-Pozadovany pocet: 6 ks

Technické parametre:

-material konstrukcie: ocel

-material Stetin: nylon

-moznost’ automatickej zmeny smeru rotacie
-minimalny Cas otacania kefy po spusteni: 3 min

-indukény senzor zablokovania kefy

-krytie motora: P55

-napajanie: 230 V/50 hz

-pocet otacok: min. 30 ot./min.

-prenesenie pohonu prostrednictvom klinového remena
-loziska na oboch koncoch kefy

-moZznost nastavenia vysky a uhlu prostrednictvom naklapacej konzoly
-aktivacia kefy po kontakte s kravou

-automatické vypnutie kefy bez kontaktu s kravou
-automatickd zmena smeru rotacie

-montaz

8. Mechanicka kefa pre dobytok
-Pozadovany pocet: 8 ks

Technické parametre:

-vySka min. 140 cm

-moZnost’ vymeny jednotlivych lamiel samostatne podla potreby
-montaz na stenu/stip

-hmotnost’ kefy max. 65 kg

-vykyvny mechanizmus kefy pre jej maximalne vyuzitie zvieratom
-montaz

9. Medzizasobny tank na mlieko — Buffer tank

Technické parametre:

-pozadovany objem min. 500 litrov

-vyhotovenie: nerez

-vratane automatickej sanitacie

-vratane suboru solenoidnych ventilov pre pripojenie k existujucemu chladiacemu tanku
-vratane montaze



10. Systém osvetlenia priestoru dojacieho robota

Technické parametre:

-pozadovany typ svietidiel — LED — pocet 4 ks

-el. prikon svietidla max. 55 W

-pozadovana intenzita osvetlenia priestoru min. 100 luxov
-riadiaca jednotka pre ovladanie intenzity osvetlenia
-vratane montaze

11. Silo na granulované krmivo

Technické parametre:

-automatizovany systém davkovania granulovaného krmiva do dvoch samostatne stojacich
dojacich robotov pozostavajuci z dopravnikov, pohonnej jednotky, pripojovacich lievikov
a kfrmneho vypustu

-priemer granulovaného krmiva max. 7 mm

-vypinaci systém po naplneni vSetkych davkovacich zariadeni

-prevodovy motor 0,75kW,otacky 356/min

-PVC rura pr.75cm

-Spirala pr.38,6mm

-prijmovy lievik dvojity 250x25x20cm

-PVC lievik 15° s pripojenim na pr.42cm

-vypuste krmiva s posuvnym uzaverom

-vibra¢né zariadenie zabudované do prijmového lievika

-senzor naplnenia so zasuvkov a Sm kablom

-drZiak senzora na spadovej rare do pr.100mm

-polyesterové silo 45 m? so Styrmi nohami

-lievik sila pre Spirdlovy dopravnik 860mm/440mm/450mm

-vratane montaze

Uchadza¢ predlozenim ponuky deklaruje, ze nim pontkany tovar spiiia tu uvadzané
pozZiadavky a parametre na predmet zakazky.

Blizsie informacie:

Bc. Jozef Tlucak, tel.: +421904 845 306
E mail: agropohorela@agropohorela.sk

S pozdravom
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