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A. Prehlad splnenia podmienok tucasti
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B. Prehlad splnenia poZiadaviek na predmet zdkazky



Priloha ¢&. 2 kipnej zmluvy

Opis predmetu zakazky

Predmet zakazky:
Robot pre robotizované vykony v neurochirurgii
Technicka Specifikacia
Predmet zakazky Robot pre robotizované vykony v neurochirurgii

Identifikacia ponukaného
zariadenia (nazov/oznacenie
vyrobku)

Robotické operacné rameno: Brainlab / LoopX, CirQ
Mobilny operacny stol Maquet Meera

Vas navrh (parametre, resp.
ano/nie v pripade, ak je
poZzadovany parameter uvedeny
Technické vlastnosti Jednotka | Minimum | Maximum | Presne slovom) (uviest’ aj presnu
identifikaciu/oznacenie
parametra v produktovom
liste/manualy)
1.a) Robotické operacné rameno: Bl Ut~ |dent|f|kaC|a
v produktovom liste
produktovy list BRAINLAB
Podet ks 1 robotické rameno Cirqg a
roboticky zobrazovaci
systém Loop-X
Strana 7:
Zabrané plocha na sdle 200 x 100 192x87x189 cm celkové rozmery
maximalne (dlzka x $irka x cm < 190 ospravedIfiujeme sa za chybu,
vyska) spravne ma byt 182x87x189
cm




Celkova hmotnost’ systému kg 550 520 kg Strana 7: hmotnost kompletu
Gantry s dostatoénym
anltorr}}im priemerom, cm 100 121 cm Strana 7: otvor gantry
spdsobilym na skenovanie aj
obéznych pacientov
Monoblokovy
vysokofrekvenény generator, kV 120 120 kV Strana 9: rozsah energie
umoznuje napitie
1 . Strana 9: velkost fokusu
Velkost’ ohniska mm 0,6 0,6 mm (fokus=ohnisko)
Strana 9: Detekény systém
(detector),
Flatpanel detektor mm 40 x 40 43,2 x 43,2 mm Ospravedifiujeme sa za
jednotku, spravne ma byt cm
Rozmer pixelu mm 0,2 0,15 mm Strana 8: Velkost pixelu
Strgna 7: 2D snimkovanie,
predizené FOV od 25,4 do 65
Zorné pole pre 2D snimanie cm 25 x 60 25x65cm cm
(FOV=zorné pole)
Strana 8: Velkost voxelu,
Priestorové rozliSenie voxelu mm 0,2 0,2 mm priestorove pre chrbticu:
0,2 mm
Moznost’ kolimovat’ 3D zorné Strana 8: 3D pole zobrazenia
pole az do maximalnej cm 3x3 3x3 cm FOV: pre USFOV: 3x3 (XxY
vel'kosti rovina) x 3 cm (Z rovina)
Strana 8: 3D pole zobrazenia
Zorné pole pre 3D snimanie cm 25x 45 49,1 x 49,1 cm FOV: pre LFOV _49,1x49,1

(XXY rovina) x 25,4 cm (Z
rovina)




Stupne vol'nosti robotického

Strana 4: Vysoka flexibilita

pocet 7 7 vdaka 7 oto€nym nastavitefnym
famena motororizovanym klbom
ItImanost .rObO,tl.CkeJ ruky pre kg 17 16 kg Strana 4: Hmotnost len 16 kg
Iahkt manipulaciu
Dlzka ruky od spojenia so m 1.5 1,272 mm Strana 4: Rozr,rlery zariadenia -
stolom dizka
Priemer ruky om 20 17.9 cm Strana 4: Rozér?ri;y zariadenia —
Stupne vol'nosti robotickej et 4 4 Strana 1: robotizovany port ..so
koncovky poce zarovnanim v 4 smeroch
Strana 4: Vysoka flexibilita
Presnost’ zarovnania motorov vdaka 7 oto¢nym nastavitefnym
robotickej koncovky, max. mm 0,1 0,1 mm ~ motororizovanym
odchylka klbom/segmentom s vysokou
presnostou 0,1 mm
2. Mobilny operacny stol: 2
Dokument: 8.2 GETINGE -
Maquet Meera _a Meera ST
Pocet ks 1
Dlzka hla\’ine_] ('103}<.y stola - mm 370 860 Strana 11: Dlzka hlavnej
pre vysoku variabilitu dosky stola
Sirka dos,ky stola ibez mm 520 540 540 Strana 11: Sirka dosky stola
postrannych eurolist
Nosnos} operacného stola - ke 450 454 Strana 11: I\{Iaxmalna
celkova nosnost stola
Nosnost’ opera¢ného stola v
reverznej polohe (opacna ke 250 250 Strana 11: Maximalna

orientdcia uloZzeného pacienta
ako Standardnd)

nosnost stola




Néklon dosky stola Strana 11:
trendelenburg/antitrendelenbu © 25°/35° 25°/35° Trendelenburg/Antitrendelen
rg (TR/ATR) v rozsahu burg
Lateralny sklon ° +/-20° +/-20° Strana 11: Lateralny sklon
Motorizovany kombinovany . .
stiGasny sklon ° 25°/20° 30°/20° Stran:cfiie.rigl?T;\(/tanle
trendelenburg/lateral P
M0t0r12f)vany sklon o _40°/4+70° _40°/+75° Strana 11: Sppdny chrbtovy
chrbtového dielu diel
Zf;fﬂz"vany sklon nozného o +80°/-90° +80°/-90° Strana 11: Nozny diel
Motorizovany pozdlzny mm 0310 310 mm Strang 11: P’ozdlzny
posun dosky stola motorizovany posun
Motorizované viikové Strana 11: VySka dosky stola
nastaveric y mm 0450 450 mm bez polstrovania 1050-
600=450mm
Po}o'llva} dosky stola pri mm 600 600 mm Strana 11: Vyskq dosky stola
najniz§om nastaveni bez polstrovania 600 mm
Po}oh?vdosky stola pri mm 1050 1050 mm Strana 11: Vyskg dosky stola
najvys$$om nastaveni bez polstrovania 1050 mm

Technické vlastnosti

Hodnota / charakteristika

Vas navrh (parametre, resp.

ano/nie v pripade, ak je
pozadovany parameter
uvedeny slovom) (uviest’ aj
presnu
identifikaciu/oznacenie
parametra v produktovom
liste/manualy)

1.a) Robotické operatné rameno:

produktovy list BRAINLAB
robotické rameno Cirq a
roboticky zobrazovaci
systém Loop-X




Zdroj napajania AC 230V,

Ano

50-60 Lz ano Strana 4 - Napajanie
Roboticky pohyb s ukladanim Ano
pozicii, minimalne v tychto
smeroch:
- rovnobezne s operacnym
stolom
A trana 10: text
- kolmo k stolu ano S 1
- rotacia okolo svojej osi
- ndklon gantry
- rotacia rontgenky a
detektora
ROb(,)thky po hyb’za‘rladema ) Al Strana 10: text prevadzka na
po sale umozneny aj s ano L
o , s batériu
napdjanim z vnutornej batérie
Ovladanie pomocou Ano Strana 10: text bezdrétovy
bezdrotového dotykového ano ovladac + Strana 7: ovladac
tabletu tablet
Integrovana yldeokamera na Ano Ano Strana 10: text
kontrolu pacienta
Systém prevencie kolizie - Ano
laserové senzory, meranie Ano Strana 10: text Integrovana
odporu motorov, stlacitel'né senzorika
plochy na zariadeni
. . Ano Strana 10: Cross-hair
Lasery na zobrazenie zorného ; . . _
, o ano kr'Zzovy bodovy laser, plosSny
pol'a na kozi pacienta .
oblastny laser
Lasery umoziuju zobrazit’ Ano
oblast’ zaujmu vybranu na Strana 10: Cross-hair
RTG snimke na kozi pacienta ano kr'Zovy bodovy laser, ploSny

— napr. pozicie stavca pre
plédnovanie incizie

oblastny laser




Bipoléarny rota¢ny anodovy

Ano

. ano Strana 9: text
systém
Integrovana ochrana proti Ano Ano Strana 9: Chladenie
prehriatiu anody/systému
Adaptivna filtrdcia li¢a podl ; .
daptlvng iltracia laca podla ’ Ano Strana 9: text (Bow-Tie
skenovacieho protokolu ano e
. . g filtracia)
vratane bowtie filtracie
Ano Strana 6 a 7:
. . . I cny ilny
Koliméacia ziarenia do oblasti ntraop cracny ialliy
. . , robotizovany 2D/3D
zauymu pre 2D aj 3D ano , .
snimanic zobrazovacisystém
(kolimaécia je Standard pre CT)
MozZnost’ tiez Ano
neizocentrického snimania - , :
L , R ano Strana 6 aj 7: v texte
nie je nutne centrovat
pacienta na stred gantry
Ano Strana 6:
Moznost’ zobrazovania v 2D , Intraop cracny I
. . ano robotizovany 2D/3D
aj 3D modde .
zobrazovacisystém
2D mody - skiagrafie, . Ano Strana 7: text (RTG technika
s R ano L
skiaskopia, Sitie 2D obrazov a protokoly..§itie=topografia)
Redukcia kovovych Ano
artefaktov
Specificke, preddeﬁp ovane , Strna 8 a obrazky zobrazenia:
protokoly skenovania ano

anatomickych oblasti — napr.
chrbtica, panvica, hlava a
pod.

chrbtoce, hlavy, panvy ..




Dynamické prispdsobenie
davky pocas skenovania

Ano

Strana 9: dynamické

podl'a objemu skenovaného ano davkovanie
objektu
Automatické ulozenie polohy Ano
zariadenia pocas snimania a Ano Strana 10: v texte ulozenie
moznost’ na tuto polohu polohy
roboticky prejst’ v budicnosti
Automaticka registracia Ano
pacienta prl havigovanom 3D. ano Strana 6: v texte
skene, na navigaciu chrbtice i
mozgu
Automatické odoslanie Ano
snimok v DICOM formate do ano Strana 6: v texte
navigéacie a do PACSu
Polohu pre 2D zobrazovanie Ano
j zné defi ’ L
Je mozne de 1n0vart pomocou Strana 2: v texte automatické ...
sterilné¢ho ukazovatka a . o o
Jobrazovact svstém sa ano (sterilné ukazovatko =

. Y . opakovane pouzitelné)
automaticky vyrovnd s osou
ukazovatka
Uchytenie ruky k boc¢nej liste Ano
operac¢ného stola z dovodu ano Strana 1: bod 5.
malych rozmerov saly
Skladovanie a prenaSanie Ano Ano Strana 1: bod 5
robotickej ruky v kufri (kufor je sucast’ dodania)
Multlgegmentova LED ano Ano Strana 1: bod 2
signalizicia stavu ruky
Univerzalna koncovka ruky Ano
na napojenie roznych ano Strana 1: bod 1

funk¢énych modulov, min. pre
kranialny modul




Ovléadanie c¢iastkovych
segmentov ruky zv1ast
pomocou stlacite'nych ploch
na segmentoch

ano

Ano

Strana 1: bod 3 (uvolnenie
kibov, vid’ obrazok na str.2 —
viaceré plosky so senzorom ako
v popise na str. 1)

Roboticka koncovka pre
zarovnanie trajektorie

ano

Ano

strana 2 v texte

Kompatibilita s planovacou
stanicou Brainlab
nainstalovanou na pracovisku
alebo dodanie planovacej
stanice s min. rovnakymi SW
modulmi uvedené v
Specifikacii

ano

Ano

Strana 4: v texte, kombinacia s..
Loop-X

Planovacia stanica s
minimalne tymito modulmi:
- Traktografia
- Prehliadanie DICOM
dat
- Volumetria
- Fuazie obrazovych dat
z roznych modalit
- Planovanie trajektorii
- Automaticka
segmentacia objektov
- Kompatiblita ruky s
navigacnou stanicou
Curve alebo dodanie
navigacnej stanice s
min. rovnakymi SW
modulmi uvedené v
Specifikacii

ano

Ano

Strana 5: fizia obrazov,
Standard DICOM 3, traktografia
=zadéavanie bodu zdujmu
s automatickym trajektovanim,
planovanim, segmentaciou ...

1.b) Upgrade navigacie (opcia):




HW +SW upgrade existujuce;j Ano ‘ .
o, ; Ano, nie je v prospekte,
navigacie Brainlab pre , 5 ,
oy ern .. ano nakol’ko pontikame ako
kompatibilitu s novymi
i .. upgrade.
zariadeniami
Kompletny SW pre navigaciu Ano Ano Strana 5: obrazky pre
chrbtice, panvy a mozgu plénovaciu stanicu
Automaticka registracia Ano
pacienta pocas navigovaného ano Strana 6
skenovania
Otvorena platforma Ano
umoziujuca navigaciu Ano Strana 2: nezavisly systém na
implantatov a néstrojov dodavatelovi
tretich stran
Kompatibilita s planovacou Ano
stanicou Brainlab
umiestnenou na pracovisku
alebo dodanie planovace;j ano Strana 4: plna kompatibilita...
stanice s min. rovnakymi SW
modulmi uvedené v
Specifikacii
Planovanie skrutiek pomocou Ano Strana 2: v texte (zavadzanie
ukazovéatka v navigaénom ano skrutiek + navadzacie
SW ukazovatko)
Funkcia pravitka na meranie Ano
vzdialenosti pomocou ano Strana 3: obrazok s meranim
ukazovatka
., o Ano Strana 2 a 3: priamo popisana
Kranialna navigacia . Priamo popisan
. . spindlna a kraniélna navigécia
Spindlna navigacia . .
I , s uvedenymi produktami cone
Kompatiblita s ano

intraopera¢nym cone beam
CT

beam CT= Loop-X
a robotickym ramenom Cirq




Opticka lokalizacia ruky
pomocou reflexnych gulic¢iek
Manudlne predbezné
nastavenie ruky do blizkosti
trajektorie

Automatické robotické presné
zarovnanie v pripade blizkosti
k trajektorii

Neustala kontrola pozicie
zarovnania robotickej ruky na
navigaciu

Reflexné znacky umoznujuce
navigovanie bioptickej ihly
Stucasna kontrola osi
robotickej ruky aj bioptické
ihly na navigaciu

Indikécia vychylenia od
planovanej trajektorie
Indikacia vzdialenosti k ciel'u
biopsie

Vid’ obrazky + strana 2 texty

s automatickym nastavenim

polohy, autom. Vyrovnanim
inStrumentu atd’.

2. Mobilny operacny stol:

Modularny koncept
operacného stola s elektricky
polohovatel'nou zakladiou a
hlavnou doskou stola

ano

Ano

Dokument: 8.2 GETINGE -
Maquet Meera _a Meera ST

Strana 4: ,,v nazve*

Zakladna stola s
integrovanymi kolieskami
otocnymi o 360°, prekrytymi
samotnou zakladnou s
nerezovym povrchom pre
vysokt hygienu na
operacnom sale

ano

Ano

Viacero stran — obrazok
podvozku




Zakladna operacného stola so
zuzenym profilom v mieste
stipa nohy stola a so
zvySenymi okrajmi po
strandch pre umoznenie
zasunutia obuvi personalu
pocas chirurgického vykonu

ano

Ano

Viacero stran — obrazok
podvozku (napr. vid’ str. 7)

Hlavna doska musi umoznit’
pripojenie ktoréhokol'vek
dielu dosky stola na obe
strany - univerzalnost’

ano

Ano

Strana 4: obrazok + text

Vyskladanie dosky
operacného stola za pomoci
rychloupinacich konektorov,
bez potreby skrutkovania s
bezpecnostnymi poistkami

ano

Ano

Strana 4-5: obrazok + text

Vyzaduje sa RTG
priehl'adnost’ dielov dosky
operac¢ného stola

ano

Ano

Strana 4 — text, obrazok str. 12

Elektrickym motorom
ovladané pohyby: zdvih stola,
TR/ATR sklon, lateralny
sklon, sklon pre chrbtovy a
nozny diel

ano

Ano

Strana 11: Elektrohydraulické
nastavenie (popisanych
pohybov)

Ovladanie motorizovanych
polohovani pomocou
dial’kového ovladaca s
farebnym dotykovym
displejom, farebne
zobrazujuci sklony
jednotlivych dielov pre I'ahku
identifikaciu pre personal

ano

Ano

Strana 6: obrazok + text




stojaci s ovladaom mimo
operacného stola

Ovladac operac¢ného stola

s farebnym dotykovym
displejom musi umoznit’
kablové aj bezkablové
ovladanie operac¢ného stola

a musi umoznit’ rychlu vol'bu,
nastavenia dosky stola
vyberom z uloZenych poloh
dosky opera¢ného stola

ano

Ano

Strana 6: text

Ovladanie preddefinovanych
alebo v pamiti ulozenych
prednastaveni poloh musi byt
mozné vyberom polohy

a stlacenim jediného tlacitka
pre nastavenie dosky stola do
danej polohy

ano

Ano

Strana 6: text

Ovlada¢ musi umoznit’
jednoduché ulozenie aktualne
nastavenej polohy opera¢ného
stola do paméti. Pamat na
min. 15 pozicii.

ano

Ano

Strana 6: text

Ovladac stola musi grafickym
zobrazenim jasne
identifikovat’ orientaciu

a polohu pacienta

ano

Ano

Strana 6: text (aktualne
nastavenie stola

Integrované bezpecnostné
protikolizne prvky do
operacného stola so zvukovou
a vizudlnou signalizaciou na
ovladaci s popisom kolizneho

ano

Ano

Strana 7 text: automaticky
senzoricky ovladac




stavu ako aj signalizciou
dosiahnutia krajnej polohy

Signalizacia stavu nabitia
batérie ovladaca a operacného
stola, zobrazenie polohy stola
—na farebnom displeji
ovladaca

ano

Ano

Strana 10: text El.udaje

Zakladna operacného stola
musi byt’ vybavena
integrovanymi batériami,
zaloznym bezpecnostny
ovladdanim zakladnych poloh
stola, vstupom pre elektrické
napéjanie a uzemiovacim
kolikom

ano

Ano

Strana 10: Elektrické tidaje
(nabijanie batérii, bezpecnostna
norma EN 60601-1)

Vysoka stabilita stola

s platformou zakladne
uloZenou na podlahe —
zatiahnuté kolieska,
zabezpecujuce stability aj pri
polohe dosky stola

v maximalnej vyske

ano

Ano

Strana 4: text a Strana 5: text

Doska stola umoziujtca
motorizovaného ovladanie
gynekologickej a kolennej
podpery nohy pacienta

ano

Ano

Strana 5: obrazok:
motorizovany klb noznych
dielov vybaveny mediliStou

Rovna plocha podvozku bez
uzkych priestorov a ¢lenitého
tvaru, pre jednoduché Cistenie

ano

Ano

Obrazky v dokumente

Kazdy diel dosky stola
prichadzajuci do kontaktu
s pacientom musi byt

ano

Ano

Obrazky v dokumente




vybaveny mikkymi
matracmi.

Matrace dielov opera¢ného
stola minimalne

z antidekubitnej 2 — vrstvovej
peny s pamitovym efektom

ano

Ano

Strana 6: text k matraci/om

Pot’ah matracov operacného
stola s antistatickymi,
vodeodolnymi,
paropriepustnymi

a termoizolacnymi
vlastnost’ami

ano

Ano

Strana 6: text k matraci/om

Vsetky diely dosky
operacného stola vratane
noznych kibov vybavené
euroliStami pre uchytenie
prislusenstva

ano

Ano

Obrazky v dokumente

Stol musi umoznit’ vyuZitie
karbonovych dielov dosky
stola pre neurochirurgické
vykony s vysokou stabilitou
aj pri maximalnom vysunuti,
t.j. zékladna musi byt plosne
uloZena na podlahe, nie
vysunutymi nozickami

ano

Ano

Strana 8: Specialne segmenty..
+ Strana 5: text pod obrazkom +
Strana 4: text pod obrazkom

Nozny diel z 2 ¢asti,
samostatne navzajom
oddelitel'né, odklopné do
stran v 4 kiboch

ano

Ano

Strana 12: Obréazok
polohovania pacienta

Predlzovaci diel s identickym
rozhranim na oboch stranach
pre moznost’ pouZitia aj

ano

Ano

Strana 4: obrazok + text




v noznej aj chrbtovej ¢asti
dosky stola

Hlavovy diel vyklopny v 2 Ano
paroch klbov. Miniméalny
squn vyklop cra v hlivnor{} Strana 12 a 13: Obrazok
spojovacom klbe: +50°/-30% olohovania pacienta, pripadne
druhom klbe o min. 30°. polo” P > PP
g A aj z verejne dostupného
Hlavovy diel musi byt ,
riamo pripojitel'ny k hlavnej ano delanmsitiy
P . https://www.getinge.com/int/pr
doske stola ako aj . :
L . . oducts/getinge-operating-tables-
k predlzovaciemu dielu dosky ~ _
.y R accessories/?tab=3
stola. Hlavovy diel musi mat
integrovanu poistku pre
fixaciu polohy.
Postranna podpera ramena Ano Strana 12 a 13: Obrazok
s gulovym klbom. Vyskovo polohovania pacienta, pripadne
nastavitel'na — aj pod uroven aj z verejne dostupného
dosky stola, podpera na dokumentu
oto¢nom ramene s fixacnymi ) https://www.getinge.com/int/pr
. .. ano . :
2ks pasov na suchy zips. oducts/getinge-operating-tables-
Dlzka podpery min. 450mm, accessories/?tab=3
dlzka ramena podpery min.
40cm. Vyskové polohovanie
min. 35cm.
Postranna podpera ramena Ano Strana 12 a 13: Obrazok
s gulovym klbom polohovania pacienta, pripadne
s ovladanim 1 rukou pre aj z verejne dostupného
rychlu zmenu polohy, vratane ano dokumentu

2ks pasov na suchy zips pre
fixéaciu ruky. Dlzka podpery
min. 600mm.

https://www.getinge.com/int/pr
oducts/getinge-operating-tables-
accessories/?tab=3




Pas pre fixaciu tela pacienta — Ano Strana 12 a 13: Obrazok
umyvatelny. Svorky na polohovania pacienta, pripadne
uchytenie ku kol'ajnici aj z verejne dostupného
s integrovanou poistkou proti ano dokumentu
samovolnému uvol'neniu. https://www.getinge.com/int/pr
Pasy s nastavenim pomocou oducts/getinge-operating-tables-
suchého zipsu. accessories/?tab=3
Ano Strana 12 a 13: Obrazok
polohovania pacienta, pripadne
Réam zasteny anesteziologia — , 8] z verejne dostupneho
- ano dokumentu
Sibenica. . :
https://www.getinge.com/int/pr
oducts/getinge-operating-tables-
accessories/?tab=3
Ano Strana 12 a 13: Obrazok
Infzna ty¢ — teleskopicka polol.lovama.pamenta, pr’1padne
et e aj z verejne dostupného
s nerezovymi hacikmi ,
« i ano dokumentu
a svorkou na bo¢nu eurolistu : :
‘- https://www.getinge.com/int/pr
operac¢nej dosky stola. . .
oducts/getinge-operating-tables-
accessories/?tab=3
Ano Strana 12 a 13: Obréazok
polohovania pacienta, pripadne
Drziak hadic anesteziologa aj z verejne dostupného
ukonceny ,,ruzicou® pre ano dokumentu
dychacie hadice. https://www.getinge.com/int/pr
oducts/getinge-operating-tables-
accessories/?tab=3
Boc¢né fixacné rameno (2ks), Ano Strana 12 a 13: Obrazok
3-ramenné s 2ks gul'ovych Ano polohovania pacienta, pripadne

kibov ovladanych v jednom
bode. Ukonceny adaptér pre

aj z verejne dostupného
dokumentu




nasunutie bo¢nych telovych
podpernych vankusikov.

https://www.getinge.com/int/pr
oducts/getinge-operating-tables-
accessories/?tab=3

Chrbtova podpera s makkymi
matracmi min. 200x85mm

ano

Ano

Strana 12 a 13: Obrazok
polohovania pacienta, pripadne
aj z verejne dostupného
dokumentu
https://www.getinge.com/int/pr
oducts/getinge-operating-tables-
accessories/?tab=3

Boc¢na podpera s mikkymi
matracmi min. 180x85mm

ano

Ano

Strana 12 a 13: Obréazok
polohovania pacienta, pripadne
aj z verejne dostupného
dokumentu
https://www.getinge.com/int/pr
oducts/getinge-operating-tables-
accessories/?tab=3

Otocna svorka (4ks) na
postrannu kol’ajnicu s pevnou
fixaciou vo zvolenom
nato¢enom uhle pre
prislusenstvo

ano

Ano

Strana 12 a 13: Obrazok
polohovania pacienta, pripadne
aj z verejne dostupného
dokumentu
https://www.getinge.com/int/pr
oducts/getinge-operating-tables-
accessories/?tab=3

Pevna svorka (2ks) na
postrannu kol’ajnicu pre
prislusenstvo

ano

Ano

Strana 12 a 13: Obréazok
polohovania pacienta, pripadne
aj z verejne dostupného
dokumentu
https://www.getinge.com/int/pr
oducts/getinge-operating-tables-
accessories/?tab=3




Ano Strana 12 a 13: Obrazok
Karbénova dlha doska polohovania pacienta, pripadne
v hlavnej doske stola pre aj z verejne dostupného
operacie na chrbtici, ano dokumentu
minimélne dlzka 1200 mm. https://www.getinge.com/int/pr
Plne RTG priehl'adna o 360°. oducts/getinge-operating-tables-
accessories/?tab=3
Ano Strana 12 a 13: Obrazok
polohovania pacienta, pripadne
Predlzovacia eurolista pre aj z verejne dostupného
postranné kolajnice, dlzka ano dokumentu
min. 40 cm https://www.getinge.com/int/pr
oducts/getinge-operating-tables-
accessories/?tab=3
Ano Strana 12 a 13: Obréazok
Delena podlozka pod telo polol.lovama.pamenta, prrlpadne
. " , aj z verejne dostupného
pacienta pocas vykonov na ,
- LT , ano dokumentu
chrbtici, vytvarajuca obluk ) : :
(sada) https://www.getinge.com/int/pr
oducts/getinge-operating-tables-
accessories/?tab=3
Ano Strana 12 a 13: Obrazok
Karbonova doska k hlavne;j pOlOa}.lOZVj:rlz.ﬁ 20532:3’ irélgsdne
doske stola s rozhranim pre . J ] p
: . . ano dokumentu
uchytenie karbonového 3 ' . :
o . https://www.getinge.com/int/pr
bodca, dlzka min. 590 mm . .
oducts/getinge-operating-tables-
accessories/?tab=3
Plne RTG priehl'adna svorka Ano Strana 1.2 4 13: Obragok
C e . , polohovania pacienta, pripadne
s dvomi parmi ramien a ano

oto¢nym adaptérom pre

aj z verejne dostupného
dokumentu




uchytenie RTG priehl'adného
3 bodca

https://www.getinge.com/int/pr
oducts/getinge-operating-tables-
accessories/?tab=3

Ano Strana 12 a 13: Obréazok
polohovania pacienta, pripadne
Plne RTG priehl'adny 3 bodec aj z verejne dostupného
s titinovymi pinmi pre ano dokumentu
dospelého pacienta https://www.getinge.com/int/pr
oducts/getinge-operating-tables-
accessories/?tab=3
Ano Strana 12 a 13: Obrazok
polohovania pacienta, pripadne
Kompatibilny 3 bodec so aj z verejne dostupného
systémom lopatkovych ano dokumentu

retraktorov

https://www.getinge.com/int/pr
oducts/getinge-operating-tables-
accessories/?tab=3
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