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VSetkym zaujemcom

Vysvetlenie ¢. 83 - 87

Verejny obstaravatelinformuje, Ze vo verejnom obstaravani na predmet zakazky ,,Robotické
chirurgické centrum LF Univerzity Komenského“ vyhlasenom vo Vestniku verejného
obstaravania ¢. 206/2025 zo dnfa 13.10.2025 pod znackou 16231 — MST boli dorucené
nasledovné otazky:

Otazka ¢. 83:

Pripomienkovanie odpovede verejného obstaravatela na otazku €. 8o — Vysvetlenie ¢. 80 —
82. Poukazujeme na skutocCnost, Ze prave verejny obstaravatel vyhotovuje sutaznu
dokumentaciu (najma ozndmenie o vyhlaseni verejného obstaravania, vyzva na predkladanie
ponuk, sutazné podklady, technické Specifikacie) a nastavuje podmienky verejného
obstardvania, a teda verejny obstaravatel'je ten kto zodpoveda za spravnost a Uplnost, a teda
aj za vyklad sutaznej dokumentacie. Pokial sutaznad dokumentacia verejného obstaravatela,
v nej obsiahnuté podmienky a poziadavky objektivne pripustaju rozdielny vyklad, neméze
tato interpretacnd neistota postihovat ziadneho zo zaujemcov a uchadzacov, ale len
samotného verejného obstaravatela. VSetky dokumenty, ktoré su potrebné na pripravu
ponuky maju byt pripravené zo strany verejného obstaravatela tak, aby neboli
nejednoznacné, zmatocné alebo neprehladné a aby umoznovali jednotny vyklad, a to bez
ohladu na to, ze uchadzacdi maju moznost vyuzit v lehote na predkladanie ponuk ziadost o
vysvetlenie alebo revizne postupy (namietky). Verejny obstaravatel ma zadefinovat v
sutaznej dokumentacii podmienku Ucasti takym sposobom, ktory je pre uchadzadov
jednoznacny, prehladny a umoziuje jednotny vyklad. Mame zato, ze sutazné podklady
predstavuju zakladny dokument pre zaujemcov/uchadzacov na spracovanie a predlozenie
ponuky. Podmienky Ucasti a poziadavky na predmet zakazky musia byt v sutaznych
podkladoch (respektive podkladoch potrebnych na vypracovanie ponuky) stanovené
sposobom, ktory bude vsetkymi hospodarskymi subjektmi so zaujmom o zdkazku a
pohybujucimisa na relevantnom trhu vnimany rovnako a jednoznacne, a teda nebude vznikat
Ziadny priestor pre pochybnosti, ¢i rozdielny vyklad. Sutazné podklady musia byt pre
potencidlnych dodavatelov obstaravaného plnenia, ktori maju v Umysle zucastnit sa
hospodarskej sutaze, natolko Citatelné, aby po oboznameni sa s ich obsahom bez
akychkolvek pochybnosti vedeli, akymi podmienkami su viazani a ¢o maju verejnému
obstaravatelovi/obstaravatelovi ponuknut, pricom takto stanovenymi podmienkami a
poziadavkami je v sulade s principom transparentnosti podla § 10 ods. 2 zakona o verejnom
obstardvani, viazany aj samotny verejny obstaravatel/obstaravatel.

Odpoved¢. 83:

Verejny obstaravatel'uvadza, Ze opis predmetu zakazky je vypracovany v sulade s § 42 zakona
overejnom obstaravani. Verejnym obstaravatelom stanovenad Specifikacia predmetu



zakazky nepripusta rozdielny vyklad, <o je zjavné aj z dorucenych otazok uchadzacov a z na
to nadvazujucich vysvetleni verejného obstaravatela. Verejny obstaravatel odpovedou na
tuto otazku ziadnym spbsobom nemeni stanovené poziadavky na predmet zakazky.

Otazka ¢. 84:

V odpovedi na otazku ¢. 8o a otazku ¢. 82 — Vysvetlenie ¢. 8o - 82 verejny obstaravatel
neakceptuje prediZenie lehoty na predkladanie ponik z dévodu velkého potltu otdzok a
zmien v technickej Specifikacii, kde uvadza, ,ze ziaden parameter nebol do opisu predmetu
zakazky doplneny", pricom v odpovedi na otazku ¢. 68 — Vysvetlenie €. 68 — 79 je napisané, ze
~Poziadavka na uzavrety konzolu preto bude doplnend do technickej Specifikacie" —
konkrétne pridanie technického parametra , Typ konzoly — uzavreta", ktory vyrazne zuzuje
okruh dodavatelov a je diskriminacny. Verejny obstaravatel uvadza, Ze lehota na
predkladanie ponuk bola predlzovana v sucte o 18 dni avsak po pridani zasadného
technického parametra z ddtumu 26.11 bola lehota prediZena len o g kalendarnych dni.
Tymto poukazujeme na vnutorny rozpor v stanovisku verejného obstaravatela. Tento rozpor
medzi jeho tvrdenim a skuto¢nym postupom nielenze znizuje transparentnost postupu, ale
zaroveri potvrdzuje, Ze k zmene technickej Specifikacie pocas sUtaZe realne doslo. Ziadame
verejného obstaravatela o adekvatne prediZenie lehoty na predkladanie ponUk v zmysle
zakona €. 343/2015 Z. z 0 verejnom obstaravani §21 4b).

Odpoved¢. 84:

Verejny obstaravatel tak, ako v odpovedi na otazku ¢. 8o uvadza, ze poziadavka na uzavrety
konzolu vyplyvala uz z prilohy ¢. 1a — Specifikacia — Robotické chirurgické centrum, ktora bola
zverejnena pri vyhlaseni verejného obstaravania dia 10.10.2025, kde verejny obstaravatel
uviedol, Ze sa vyzaduje 3D vizualizacia bez nutnosti 3D okuliarov.

Zaroven dna 17.11.2025 verejny obstaravatel zverejnil vysvetlenie sutaznych podkladov ¢. 1 -
€. 67, v ktorom okrem iného uviedol odpovede na otazky €. 2 a €. 49, v ktorych odovodriuje
svoju poziadavku na uzavretu konzolu, ktora umozni 3D vizualizaciu bez nutnosti 3D
okuliarov.

Po zverejneni jednotlivych vysvetleni bola lehota na predkladanie ponUk opatovne predizend
vsU¢te 018 dni. Verejny obstaravatel povaZuje takéto prediZzenie lehoty na predkladanie
ponuk aj vzhladom na skutocnost, Ze ziaden parameter nebol do opisu predmetu zakazky
doplneny, za dostatocné a primerané.

Z tejto odpovede vyplyva, ze pocas plynutia celej lehoty na predkladanie ponuk nebol
doplneny ziaden parameter zariadenia, ktory by mal za nasledok zUzenie hospodarskej
sutaze. VSetky parametre boli stanovené uz v momente vyhlasenia verejného obstaravania
a pocas plynutia lehoty na predkladanie ponik boli parametre len vypustené. Z tohto
dévodu verejny obstaravatel lehotu na predkladanie ponuk primerane prediZil, aby
relevantné hospodarske subjekty mali dostatocny casovy priestor na oboznamenie sa so
stanovenym opisom predmetu zakazky.
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Otazka ¢. 8s:

Pripomienka k otadzke a odpovedi ¢. 12: Verejny obstaravatel sice uvadza poziadavku na
Jokalnu" latenciu do 50 ms, avSak nijako neobjasriuje Uclel ani rozsah poZzadovanej
Jinterkontinentalnej" latencie 150 ms. Zaroven je hodnota 50 ms v priamom rozpore s inym
parametrom technickej Specifikacie, podla ktorého ma byt maximalna celkova systémova
latencia do 70 ms. Ziadame preto verejného obstaravatela o vysvetlenie nielen lokalnej, ale
aj interkontinentalnej latencie, a o zdovodnenie, preco je lokalna latencia pri ,vzdialenych
operaciach" nastavena prisnejSie nez celkova pripustna systémova latencia, najma ked v
odpovedi sam uvadza, ze systém sa ma vyuzivat primarne v lokalnych podmienkach.

Odpoved¢. 8s;:
Verejny obstaravatel uvadza nasledovné odborné vysvetlenie.

Poziadavky na latenciu v technickej Specifikacii sU definované pre dva odliSné vyskumné
scenare, ktoré su sucastou dlhodobého konceptu vyskumno-vyucbového robotického centra
LF UK a plne koreSponduju s medzinarodnym smerovanim v oblasti roboticky asistovanej
chirurgie. ,Lokalna latencia do 5o ms" predstavuje poziadavku na minimalnu odozvu systému
pri vzdialenom riadeni robota v ramci lokalne prepojenej siete (napr. medzi konzolou a
operacnou miestnostou v jednej budove alebo areali), ¢im sa hodnoti intrinzicka dynamicka
kvalita robotického systému —teda technoldgia samotna vratane prenosu riadiacich signalov
a spatnej vazby. Tento parameter je priamo viazany na vyskumné studie zamerané na
haptické snimanie, jemnU motoriku a Al-analyzu pohybov, kde su latencie pod 50 ms
kritickym Standardom pre zachovanie plnej kontroly nad nastrojmi. ,Interkontinentalna
latencia do 150 ms" nepredstavuje poziadavku na poskytovanie zdravotnej starostlivosti na
dialku, ale vyskumny testovaci scenar, ktory umozni verejnému obstaravatelovi zapojit sa do
medzinarodnych tele-simulacnych a validaénych studii v ramci sieti Horizon Europe, Digital
Europe Programme a EIT Health, skimat vplyv datovej odozvy na presnost vykonu a
bezpecnostné limity pri dialkovom ovladani robota a pripravovat technologické prototypy
kompatibilné s budUcou eurdpskou legislativou pre telechirurgiu. Tato poziadavka reflektuje
sucasny trend pri vyvoji robotickych systémov s moznostou externého expertného zasahu v
kritickych situacidch (remote expert assistance). Nejde teda o parametre klinickej
teleoperacie, ale o vyskumnu projektovu pripravenost.

Pozadovana celkova systémova latencia do 70 ms predstavuje iny parameter nez ,lokalna
latencia", kedZe zahfna: spracovanie obrazu, konverziu dat, riadiace slucky robota,
synchronizaciu viacerych vizualiza¢nych kanalov. Nejde teda o rozpor, ale o uréenie dvoch
doplnkovych technickych limitov:

e intrinsicka riadiaca latencia systému < 5o ms,

e kompletna end-to-end systémova odozva < 70 ms.

Otazka ¢. 86:

V odovodneni doplnenia technického parametra ,uzavreta konzola" uvadzate potrebu
technologickej kompatibility s poprednymi pracoviskami, akymi su IRCAD Strasbourg,

—
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Charité Berlin, Karolinska Institutet, Mayo Clinic alebo University College London.
Dovolujeme si upozornit, ze tieto pracoviska nepouzivaju jednotny roboticky systém, ani nie
sU viazané na rovnaky typ konzoly ¢i rovnaké technologické rieSenie. Kazdé z uvedenych
pracovisk vyuziva odlisné robotické platformy, rozne modelové rady a typy konzolového
rozhrania, ktoré sa medzi sebou technicky aj koncepcne liSia. Z uvedeného dbévodu nie je
mozné vyvodzovat, ze pre akademicku alebo vyskumnu spolupracu je nevyhnutné, aby mal
roboticky systém striktne uzavrety konzolu. Technologicka kompatibilita medzi
pracoviskami sa v praxi nevztahuje na identické hardvérové parametre, ale na metodiky,
datové vystupy, vyskumné protokoly, simulacné postupy ¢i softvérovy integraciu. Tieto
oblasti nie su zavislé od typu konzoly. Zaroven poukazujeme na skutocnost, ze vyskumné a
pedagogické aktivity v oblasti robotickej chirurgie — vratane simulacii, tréningu, vyucby,
validacie algoritmov umelej inteligencie ¢i experimentalneho vyskumu — su dlhodobo
realizované aj na robotickych systémoch s otvorenou konzolou. Tento typ konzoly je bezne
pouzivany na akademickych, vyskumnych a tréningovych pracoviskach v Eurdpe aj vo svete,
pricom nijakym spésobom neobmedzuje moznosti vedeckého badania ani vzdelavacie
procesy. Ako mdze byt odévodnena potreba striktne uzavretej konzoly ako ,technologického
Standardu", ked pracoviska, na ktoré sa odvolavate, pouzivaju rozne robotické systémy s
odliSnymi konzolovymi rieSeniami a nie su viazané na jednotnu architekturu?

Odpoved¢. 86:

Verejny obstaravatel uvadza, ze vyssie spominané argumenty nevyvracaju odborné dévody,
na zaklade ktorych je poziadavka na uzavrety konzolu definovand ako poziadavka na
predmet zakazky. Verejny obstaravatel'si je vedomy, Zze popredné medzinarodné pracoviska
robotickej chirurgie vyuzivaju rozne robotické platformy a modelové rady konzol. To vsak
nemeni skutocnost, ze uzavreta konzola je technologickym Standardom pre chirurgicku
robotiku, a to najma v oblasti:

- vyskumu motorickej presnosti, kinematiky a haptiky,

- vyucby zameranej na mikromanipulacné Ukony, hiboké anatomické Struktury
a stereotakticky orientaciy,

- Standardizacie experimentalnych podmienok, vratane riadeného svetelného
prostredia a kontroly senzorickych podnetov,

- testovania Al-asistovanych systémov (tzv. computer vision guidance),

- bezpecnostnych a valida¢nych Studii, kde je doblezita presna
reprodukovatelnost vykonov medzi operatormi.

Otvorena konzola, hoci moéze ponuknut urcité ergonomické benefity v klinickej situacii,
nevytvara izolované vizudlne prostredie, ktoré je nevyhnutné pri: vyskume ucinkov
chirurgického zatazenia, validacii riadiacich algoritmov, analyze operacnej motoriky
pomocou motion capture a pri simultannej vyucbe viacerych skupin Studentov.

Uzavreta konzola eliminuje vizualne rusenie, optické odlesky a rozdiely v uhloch
pozorovania; vytvara tak prostredie, ktoré moéze byt metricky analyzovatelné a
reprodukovatelné. Prave tdato vlastnost je rozhodujuca v kontexte planovanych
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vedeckovyskumnych aktivit verejného obstaravatela a partnerov v ramci projektov Horizon
Europe, Digital Europe Programme a EIT Health.

Technologicka kompatibilita v akademickom a vyskumnom prostredi neznamena existenciu
jednotného modelu konzoly, ale existenciu rovnakého kvalitativneho Standardu, ktory
umoznuje porovnatelnost vysledkov v multicentrickych Studiach, interoperabilitu
vyucbovych a simulacnych nastrojov, spolo¢né metodiky analyzy vykonnostnych metrik,
vymenu dat v oblasti Al a pocitacovej navigacie pri chirurgii.

Popredné europske pracoviska uvedené v odévodneni verejného obstaravatela (IRCAD,
Karolinska, Charité a dalSie) pouzivaju uzavretu konzolovu architekturu prave vtedy, ked je
cieflom rozvoj a validacia novych robotickych nastrojov, vyskum umelej inteligencie pri
rozpoznavani anatomickych Struktur a analyze bezpecnostnych limitov telemanipulacie, ¢o
je plne v sulade so zamerom budovaného Robotického centra LF UK.

Poziadavka na uzavrety konzolu je viazand na potrebu zabezpelit izolované,
reprodukovatelné a Standardizované podmienky, ktoré su klucové pre moderny vyskum a
vyuébu robotickej chirurgie. Kompatibilita s poprednymi pracoviskami EU sa tyka Urovne
technologického standardu, nie identického modelu zariadenia. Verejny obstaravatel preto
zotrvava na povodnej poziadavke.

Otazka ¢. 87:

Dovolujeme si poziadat verejného obstaravatela o vysvetlenie, na zaklade akych klinickych,
technickych alebo normativnych podkladov bola stanovena poziadavka ,Latencia systému —
max 70 ms", kedze v dostupnej odbornej literature ani v klinickej praxi nie je tato hodnota
uvadzana ako nevyhnutna hranica pre bezpecnu roboticky asistovanu operaciu a latencia do
priblizne 150 ms sa povazuje za plne akceptovatelnu. Zaroven ziadame objasnit, akym
sposobom verejny obstaravatel posudil primeranost a proporcionalitu tejto poziadavky, aby
nedochadzalo k neodévodnenému vyluceniu inych relevantnych robotickych chirurgickych
systémov, ktoré mozu dosahovat vyssiu, avsak stale klinicky bezpeénu latenciu.

Odpoved¢. 87:

Verejny obstaravatel'uvadza, ze poziadavka ,Latencia systému —max. 70 ms" bola stanovena
na zaklade odbornych, vyskumnych a technologickych kritérii suvisiacich s planovanym
vyuzitim dodavaného robotického systému v ramci Robotického vyskumno-vyucbového
centra LF UK. Nejde o limit stanoveny podla minimalnych klinickych potrieb, ale o hodnotu
reflektujucu aktualny vyvoj robotickej chirurgie smerom k Al-asistovanym technoldgiam,
haptickej spatnej vazbe, automatizovanym bezpecnostnym mechanizmom a analyze
mikromanipulacnej presnosti. Prave tieto oblasti predstavuju hlavny predmet planovanych
vyskumnych aktivit verejného obstaravatela a su technologicky citlivé na oneskorenie
riadiaceho a vizualizacného retazca.

Latencia systému do 70 ms predstavuje medzinarodne akceptovany Standard pre zachovanie
prirodzenej senzorimotorickej odozvy operatéra, ktord je nutna pri vyucbe jemnych
chirurgickych Ukonov a pri validacii motorickych vykonov v experimentalnych studiach.
Odborna literatura preukazuje, ze vyssie oneskorenia uz meratelne ovplyvnuju presnost
pohybov a tym aj vysledky vyskumnych porovnani motorickych metrik medzi jednotlivymi
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operatormi. Tato hranica zaroven zodpoveda technologickym poziadavkdm na
synchronizaciu vizudlneho prenosu v redlnom case pri vyuziti doplnkovych systémov, ako su
AR vizualizacie ¢i suCasné sledovanie vykonu viacerymi studentmi.

Hodnota 150 ms, na ktoru odkazuje navrhovatel, je v literatUre uvadzana ako maximalne
tolerovatelna hranica pre zakladnu teleoperaciu starsich generacii robotickych systémov, nie
ako vyskumny ani vyucbovy Standard. Z pohladu projektu verejného obstaravatela, ktorého
cielom je budovat infrastrukturu kompatibilnu s vyskumnymi konzorciami v ramci programov
Horizon Europe a EIT Health a podporovat rozvoj pokrocilych metdd automatizacie a
robotickej asistencie, by akceptacia tak vysokej latencie predstavovala technologicky krok
spat a zasadné obmedzenie potencialu pracoviska.

Poziadavka maximalnej systémovej latencie do 70 ms bola stanovena ako primerang,
technologicky dosiahnutelnd a v sulade s principom hospodarnosti aj s principom
nediskriminacie — kedze je splnitelnd viacerymi modernymi robotickymi platformami a
neobmedzuje hospodarsku sutaz. Uvedeny parameter je bezpecnostnym, pedagogickym a
vyskumnym kritériom, ktoré umozni zabezpecit, ze obstarany systém nebude uz pri dodani
technologicky limitovany pre ocakavané vedecké aktivity centra.

Z uvedenych dévodov verejny obstaravatel potvrdzuje, ze poziadavka ,Latencia systému —
max. 70 ms" je odborna, odévodnena a primerana, a preto zostava v technickej Specifikacii
zachovana v povodnom zneni.
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