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Ukazka vystupu — subor




Opis ponuky (predmetu zakazky)

Technické parametre a Specifikacia

Systém zberu a spracovania dat o pohybe objektov

Hodnoty kontrolovanych parametrov

Frekvencia snimania infrakamier 360 snimkov

za sekundu
Zorné pole kamery 79°
Velkost (objem) zaznamového priestoru 6x 6 x3,6 maviac
Pocet sucasne snimanych postav 2
Vykon procesoru, 3,5 GHz, 12 jadier,
operacna pamét riadiacej pocitaovej stanice, 64 GB RAM
disk 2x M.2 1 TB SSD
Zobrazovacie jednotky 2 ks

27“ 4K monitor

Vlastnosti Systému

Oba systémy su funkéne integrované celky - stc¢asti jednotného procesu digitalnej vyroby. Ich
konfigurdcia a konstrukéné prvky umoznuju jednoduché modifikacie a rychle prispésobenie postupov
charakteru snimanych a spracovavanych objektov (prevazne typu ludskej postavy) operativhu obnovu
funkénosti pri zmenach v konfiguracii ¢i umiestneni, jednoduchy a rychly Start systému do pracovného
rezimu. Vystupy systému su optimalizované a hotové k pouzitiu v digitdlnej produkcii, spristupriovanej
prehliada¢om statickych, animovanych ¢i interaktivnych 3D scén.

Systém zberu a spracovania dat o pohybe objektov slUzi na optické snimanie pohybu bodov, patriacich
k objektom réznych velkosti a povrchovych parametrov vo vysokej presnosti, podrobnosti a vernosti, ¢o
sa tyka umiestnenia v priestore v ¢asovej funkcii. Systém umozZiiuje v riadenom procese snimania
spracovat digitédlny zdznam pohybu ako celku, tak aj vybranych povrchovych bodov snimaného objektu
aj v opticky naro¢nom prostredi, dokaze ho bezpecne uchovat a transformovat do formy vhodnej pre
integrovany digitdlny vyrobny cyklus.

Systém zberu a spracovania dat o pohybe objektov riesi zaznam a spracovanie dat o pohybe objektov
(prevazne lfudskych postav, ale aj Zivocichov a inych objektov), ktoré st nevyhnutné pre simulaciu
pohybu objektov vo forme digitalnych 3D modelov v interaktivnych vizualizacidch, simulaciach,
tréningovych aplikaciach, ¢i digitdlnych hrach. Toto pracovisko pozostdva zo zariadenia na zaznam
pohybu OptiTrack PrimeX ktoré zaznamendva a uchovdva data o ¢asopriestorovom spravani objektov.




Pozostdva z 12 vysokorychlostnych infracervenych kamier (360 snimkov za sekundu) so Sirokym zornym
polom (79°), ktoré umoznuja snimat aj prudké pohyby vo vysokom detaile a vytvorit zdznamovy objem o
rozmere presahujicom priestor 6 x 6 x 3 metre, a doplnkovych prvkov ako su kalibracné prvky,
synchronizacné prvky, 2 referenéné video kamery PrimeColor, kontrolna velkoformatova obrazovka,
kabelaz, rozbocovac, napajacie prvky a zostava konstrukénych prvkov na upevnenie vSetkych casti
technického vybavenia a technologickych prvkov a pravne a orientovaniea kalibrovanie optickych
snimacich zariadeni.

Vysokorychlostné infracervené kamery, ktoré su hlavnym prvkom zariadenia snimaju infracervené
znacky (body), umiestnené na klucovych pozicidch na objektoch v priestore a v Case. Tieto infracervené
znacky sa umiestnia na fudsku postavu s pomocou priliehavych oblekov a suchych zipsov, ktoré
zabezpecia ich stabilitu pocas zaznamendvania pohybov, alebo aj priamo.

Zariadenie zaznamenava pohyb tychto objektov a postdv, vratane pohybu prstov a generuje data, ktoré
su pouzitelné neskdr v animacnom softvéri na vytvorenie jednotlivych animacnych sekvencii alebo
klipov. Systém umozriuje v riadenom procese snimania spracovat digitalny zaznam pohybu ako celku,
tak aj vybranych povrchovych bodov snimaného objektu aj v opticky naroénom prostredi, dokaze ho
bezpecne uchovat a transformovat do formy vhodnej pre integrovany digitalny vyrobny cyklus.

Za Ucelom riadenia zariadenia, zdznamu a zberu tychto animaénych sekvencii alebo klipov sluzZi
zariadeniu riadiaca pracovna pocitacova stanica, na ktorej je v asistovanm procese digitalnej vyroby
vytvarany produkt pracoviska - jednotlivé animacné sekvenciie a(lebo) klipy.

Vysledkom, ktory z pracoviska vystupuje, budu animacné sekvencie (ukazka je v prilohe tejto ponuky),
ktoré su priamo aplikovatelné na digitdlne 3D modely, upravené na poufzitie v digitalnej aplikacii ako
animovany pribeh, interaktivny tréning, virtualna prehliadka, video hra, ¢im umoznuju plnohodnotné
pouzitie inak statickych 3D modelov v tychto produktoch.

Systém zberu a spracovania dat o pohybe objektov je pouzitelny, koordinovany a synchronizovany so
Systémom zberu a spracovania dat o mikropohyboch objektov a méZe s nim fungovat stcasne v jednom
zaznamovom objeme a na rovnakej sade snimanych objektov.

RieSenie zaznamendvania pohybu s pomocou vysokorychlostnych kamier (pricom v oboch Systémoch)
umozni v krdtkom ¢ase vytvarat vysoko realistické pohyby, vratane drobného chvenia postav. Systém
umoznuje suc¢asné snimanie jednej, alebo prinajmenSom dvoch postav, ktoré spolu interaguju, vratane
snimania pohybov prstov. Vysledny produkt v sebe kombinuje vsetky typy pohybov vlastné snimanym
objektom (celkové pohyby aj mikropohyby).

Rychla a jednoducha instalacia a obnova funkénosti pri zmendch v konfigurdcii ¢i umiestneni zariadeni je
podporena vyuzitim lahkych, ale odolnych nosnych konstrukcii, vyuZzitim protindrazovych prepravnych
kufrov a sofistikovanym systémom vymeny dat v rdmci Pracoviska, ale i v Systémoch samotnych. Start
systému do pracovného rezimu v roznych podmienkach umiestnenia Systému si nevyzaduje okrem
kalibracie Ziadne naro¢né nastavovania a oZivovacie nabehy jednotlivych zariadeni Systému.

Konfiguracia systému

luma.MC.glsm
Subsystém zberu dat o pohybe

Vyladena zostava 12 vysokorychlostnych kamier OptiTrack PrimeX, 2 referen¢né video kamery
PrimeColor, synchronizaéné moduly eSync, vykonny napajaci switch NG ProSafe PoE, kontrolna
obrazovka. LAN Ethernet 1GB. Napajaci systém UPS Eaton.

Sada nosnych konstrukcénych prvkov, dlozné a prenosné vybavenie.




luma.MC.glws
Subsystém spracovania dat o pohybe

Riadiaca pracovna pocitacova stanica optimalizovana na zber a spracovanie dat o pohybe objektov
vytvorenie jednotlivych animaénych sekvencii alebo klipov.

Dell Precision 5820 Workstation, Proc. Intel Xeon (12 jadier) 3,5 GHz, pamat RAM 64GB, 2 SSD disky M2
1TB, 950W. Graficka karta GeForce RTX 30xx. 2 velkoformatové grafické monitory Dell UltraSharp 27".
Kldvesnica, mys, kabelaz. Predinstalovany OS Windows s prislusenstvom.

Systém zberu a spracovania dat o mikropohyboch objektov

Hodnoty kontrolovanych parametrov

Rozlisenie, frekvencia, 1-2 ks, 120 snimkov/sek.,
rozlisenie 800 x 600 pixlov,
a farebnost snimania kamerového podsystému monochrom
Lokalny video-nahravac, kapacita 60 GB
Osvetlenie objektu 2 LED osvetlovacie
pruazky
Vykon procesoru, 3,5 GHz, 12 jadier,
operacnd pamat riadiacej pocitacovej stanice, disk 64 GB RAM
2x M.2 1TB SSD
Zobrazovacie jednotky 2 ks
27" 4K monitor
Rychlost snimania povrchu 2 mil. bodov
modulom bezdotykového snimania (skenovania)
RozliSenie povrchovych textlr pri snimani povrchu 2 Mpix
modulom bezdotykového snimania (skenovania)

Vlastnosti Systému

V sulade s poZiadavkami SP Systém zberu a spracovania dat o mikropohyboch objektov slGZi na optické
snimanie a spracovanie dat o pohybe kontrastnych bodov na povrchu objektov velkosti a typu ludskej
tvare. Zo zosnimanych dat Systém za asistencie personalu vytvori mapovania a kalibracie pre aplikovanie
na transformdcie vhodne pripravenych digitdlnych 3D modelov povrchu objektu, prevazne fudskej tvare.
Systém snima mimiku tvare a vytvori animacéné sekvencie pohybu tvare priamo pouzitelné bez nutnosti
ruénych korekcii v digitalnych aplikaciach rézneho typu (hra, interaktivny tréning, virtualna prehliadka,
animovany pribeh a pod.) Statické 3D modely tak ziskavaju pInohodnotné pouZitie.

Snimanie mikropohybov (tvare) vyuZiva vlastny kamerovy systém, ktory je pomocou helmy
nainstalovany na hlavu snimaného objektu (fudskej postavy).

Spracovanie dat prebieha na riadiacej pracovnej stanici. Jej parametre (vid niZsie) a vybavenie
zodpovedaju naroc¢nosti popisanych tloh. Kamera snimania pohybov je pomocou sietovych prostriedkov
pripojena bezdratovo, ¢o zarucuje pohybovu volnost snimanej osoby. Tento systém je
zosynchronizovany so Systémom zberu a spracovania dat o pohybe objektov pomocou synchroniza¢nych
prvkov a komplexné animacné sekvencie vytvorené pocas snimania na oboch systémoch su
zaznamenané synchrénne v rovnakom case.




Na zosnimanie povrchu objektov za ucelom vytvorenia 3D modelu povrchu slizi lahko prenosny modul
bezdotykového snimania (skenovania) povrchov, vyuzivajuceho zdroj bieleho svetla. Uréeny je na
snimanie povrchov objektov velkosti [udskej postavy a jej Casti r6znych velkosti, nezavisle od toho, i sa
jedna o objekty Zivé, Ci neZivé. Data zosnimané lahkou prenosnou snimacou jednotkou su digitalne
spracované bez vnimatelnej straty vernosti a podrobnosti zobrazenia digitalizovaného objektu voci
povodnému objektu. Vytvorené datové masivy, popisujluce objekty a obsahujlce poZadované parametre
sU pocas spracovania asistovane transformované do priestorového digitdlneho modelu ur¢eného ako
zaklad digitdlnej produkcie vizualne vernej, ¢i odvodenej digitdlnej obdoby objektu.

Modul Pro2 snima parametre povrchu (pozicie bodov, tvar povrchu, farba a optické vlastnosti)
autonédmne bezdotykovymi metdédami, zaznamendva, spracuva, udrZiava a odovzddva na poutZitie pre
dalsie systémy a etapy integrovanej digitalnej produkcie. Je spdsobily jednoducho sa adaptovat na
velkost a tvar snimaného objektu. Snimané data dokaze spracovat do formy vhodnej pre vyuzitie a
ukladanie v ktoromkolvek zo systémov Pracoviska zdznamu a spracovania dat o ¢asopriestorovom
spravani objektov. VyuZzitie snimania odrazom bieleho svetla prinasa rychlejsie presnost lepsiu ako pri
fotogrammetrickom postupe a zarucuje vernost vizualnej podoby digitadlneho produktu.

Vykon modulu umozriuje vo farbe rychle snimanie objektu rychlostou 2 mil. bodov/sek. Stucastou
modulu je sustava prvkov napdjania, komunikacie, ukladania a prenosu dat, kabeldz, a pozi¢né statické,
aj mobilné konstrukéné prvky, uréené na snimanie jednotlivych optickych charakteristik. Modul zosnima
a ulozi povrchovu zénu objektu v plnej farebnosti pri rovnomernom osvetleni nevytvarajicom tiene na
povrchu objektu. Zosnimané data su nasledne zrekonstruované do digitadlneho masivu dat vo forme
priestorového modelu verne reprezentujiceho masiv tvarovych a optickych parametrov fyzickej
predlohy origindlneho objektu a moézu byt pouZité na aplikaciu animaénych sekvencii produkovanych
ostatnymi zlozkami Pracoviska.

Konfiguracia systému

luma.FC.g2sm

Subsystém zberu dat o mikropohyboch

Subsystém luma.FC.g2sm je urceny na jednoduché profesiondlne snimanie mikropohybov tvare
snimaného objektu, synchronizované so snimanim pohybu objektu. Kamerovy systém Dynamixyz na
helme vo verzii Multiview pouziva 2 kamery na snimanie podrobnosti mimickych mikropohybov.
Stroboskopické LED osvetlenie (2 pruzky). SmartSync synchronizaény modul. Zaznamové zariadenie 60GB
s bezdrotovym prenosom uloZenych dat o mikropohyboch do Subsystému luma.FC.g2ws.

Subsystém pre vyuZitie 2 snimanymi osobami sic¢asne, synchronizovany z ostatnymi Systémami
pracoviska. KabeldZ datova, napajacia, dobijacie moduly, monitorovaci podsystém.

luma.FC.g2ws
Subsystém spracovania dat o mikropohyboch

Riadiaca pracovna pocitacova stanica optimalizovana na zber a spracovanie dat o pohybe objektov
vytvorenie jednotlivych animaénych sekvencii alebo klipov.

Dell Precision 5820 Workstation, Proc. Intel Xeon (12 jadier) 3,5 GHz, pamat RAM 64GB, 2 SSD disky M2
1TB, 950W. Graficka karta GeForce RTX 30xx.

2 velkoformatové grafické monitory Dell UltraSharp 27". Klavesnica, mys, kabeldz. Predinstalovany OS
Windows s prislusenstvom.




luma.0C.g2ls
Subsystém snimania objektovych dat

Zakladom modulu snimania luma.OC.g2ls je prenosny 3D pristroj bezdotykového skenovania s
presnostou snimania 0,1 mm a s Pro2 color modulom snimania farebnej zlozky povrchov 2 Mpixel.
Snima data z priestoru v ru¢nom alebo automatickom rezime (90 sek na kompletny sken objektu 360°).
Zosnimané data uklada na disk prenosnej pracovnej stanice na dalSie spracovanie a optimalizaciu
povrchov.

Prirucna pacovna stanica graficka Dell Precision prenosna 15,6, Procesor Intel Xeon i9 (8-jadrovy) 3,7
GHz, RAM 32GB, SSD 1 TB, NVIDIA Quadro RTX, vybavena pre staciondrne pouZitie doplnkovym
velkoformatovym grafickym monitorom Dell UltraSharp 27".

Vlastnosti technoldgii

Popis technického rieSenia zodpovedd aktudalnemu stavu a predstavuje najmodernejsie technolégie tejto
triedy vo svete, dostupné pre pouzivatelov v EU k dne$nému driu.

Pre popisované zariadenia a rieSenia je typicky rychly technologicky a modernizaény vyvoj, neustale
zmeny a zdokonalovanie, ¢o sa moze odrazit aj v koncepte pracovisk luma. Ru¢ime za dosiahnutie
pozadovanych technickych parametrov zariadenia ako celku v oznacenych hodnotdch, poZzadovanu
funk¢nost a technicko-ekonomické a prevadzkové parametrov obidvoch podsystémov. Vyber technoldgii
vyhradne od poprednych svetovych vyrobcov (Dell, Lenovo, HP..) zabezpecuje dlhodobu ¢asovu stabilitu
potrebnych prevadzkovych a technickych vlastnosti. Konkrétna volba bude zodpovedat
najmodernejSiemu rieSeniu dostupnému v ¢ase dodavky Pracovisk, s poniknutymi, ¢i lepSimi
parametrami.

Pracovisko predstavuje optimalizovany integrovany technologicko organizacny systém. Drobné zmeny,
ktoré sprevadzaju technologicky pokrok, vedu k zlepseniu parametrov zariadeni, zakomponovanych do
Podsystémov, su preto mozné aj Upravy oproti popisu, uvedenému v tejto ponuke. PoZadované
technické a prevadzkové parametre zostanu aj pri podobnych zmenach rovnaké, alebo lepsie.

Cena a podmienky dodavky

Cena obidvoch systémov je uvedena nizsie v zavaznom formulari Navrh na plnenie kritérii tejto sutaznej
ponuky. Cena, ktord sme uviedli je kone¢nd, nebude zvySovana a reflektuje vSetky poZiadavky,
pozadované Sutaznymi podmienkami, vratane zaruénych, servisnych a inych zmluvnych podmienok.

Technické a organizacné rieSenie predstavené vyssie je predmetom obchodného tajomstva, predstavuje
nase know-how a nie je uréené na zverejnenie.




Prilohy

1. Jednotny eurdpsky dokument

2. Zmluva s prilohami

3. Podpisany navrh na plnenie kritérii

Prilohy su vo forme oddelenych suborov dodanych elektronicky
v obstaravacej platforme JOSEPHINE spolu s tymto dokumentom.

Zvlastna priloha v JOSEPHINE:

Ukazka vystupu — subor

Ukdzka vysledkov snimania pohybovych charakteristik objektov podla vzorového videa Obstardvatela
bola spracovana podla podmienok SP. PoZadované subory su priloZzené v systéme ako priloha ponuky
a pocas otvarania obdlok budu dostupné k stiahnutiu tu:

https://www.uschovna.cz/sk/zasilka/DSC4Y3TE4AY9T6JK2-U9Z/



https://www.uschovna.cz/sk/zasilka/DSC4Y3TE4Y9T6JK2-U9Z/

